Robdtica

Robots con los que se trabaja en el centro

Nao

Nao

El robot Nao fue creado inicialmente en 2005 con lafinalidad de lanzar al mercado un robot con apariencia
humanay con destrezas mecanicas, electronicasy de cognicidn que llegase a un publico més extenso con un
precio mas asequible.

Lo que se pretende con la creacion de este robot humanoide es que Nao seintegre en lafamiliay ambito familiar
convirtiéndose en uno més, contribuyendo, del mismo modo en que lo hacen el resto de miembros, en las tareas
del hogar.

El robot Nao cuenta con una plataforma en la cual mediante distintas aplicaciones se pueden afadir funciones
adicionales, 0 extras, a este robot. La Ultima version de este producto, la més actualizada, eslaNAOG6, en donde
nos encontramos un robot que sirve por g emplo como compariero a un nifio diabético, o, en ocasiones, también
es frecuente utilizarlos y programarlos para el ambito educativo.

Caracteristicasdel robot Nao

El robot NAO esta indicado para nifios a partir de 7 afos, o que comprende desde la Educacion infantil, basica,
mediay educacién superior. Una de las principal es caracteristicas de NAO es que detecta € estado de &nimo de
una personay expresa emociones como tristeza, alegria, sorpresay miedo.

A continuacién vamos a detallar las ventajas y beneficios que ofrece Nao en sus diversas utilidades:

e Beneficiosde NAO en la educacién: Su uso incrementa la participacion del estudiante que repercute
directamente en alcanzar 10s objetivos académicos. Les permite unir en los proyectos la préactica con la
teoria. Ayuda afomenta el trabajo en equipo, laresolucién de problemasy el desarrollo de habilidades.
Especialmente Util por medio de la programacion para proyectos de ciencias, mateméticas, tecnologia e
ingenieria robética.

e Aplicacionesde NAO en lainvestigacion: El robot humanoide dispone de una plataforma de pruebas
perfecta para model os tedricos y conceptual es, ademés de un software con programacién multidioma que
favorece lainteraccion entre humano y robot.

e Proyectos de educacion especial: Esta orientado paratrabajar con nifios autistas y con necesidades
especiales, favoreciendo la interaccidn con nifios de manera visual, verbal y téctil.

e Uso de NAO en el ambito doméstico: Promueve el aprendizaje en larobdtica entre nifiosy personas
mayores. En hogar puede convertirse en un componente mas, capaz de contar cuentos e historias,
motivando en €l recordatorio de los habitos saludables o simplemente para vigilar la casa.


https://www.ujaen.es/centros/ceatic/servicios/robotica

¢ Ventajasde su uso en las empresas. Disponer de latecnol ogia més avanzada te permite impactar atus
clientes al ofrecerles un robot con el que puedan interaccionar. También puede ser una herramienta con la
gue fomentar los proyectos de marketing de la empresa.

Softwar e de programacion del robot NAO

Si deseas aprender como programar al robot NAO te adelantamos que es relativamente sencillo programarlo y
gue no hace falta tener conocimientos previos en programacion. Incorpora un software en el que podras utilizar
sistemas operativos como Windows, Linux y MAC. Tiene herramienta grafica de programacion, un software de
simulacion y adicionalmente un kit de desarrollo de software.

El software permite personalizar su L enguaje de Programacion para adaptarlo a cualquier usuario, ya seaun
nifio o un adulto. Tienes la posibilidad de programar por medio del sistema de bloques de «arrastrar y soltar», a
lavez que admite lenguajes de programacion avanzados como:

C++,
Python
Java
MATLAB

Dimensionesy car acteristicas técnicas de Nao

Nao tiene 4,3 kg de peso y una altura de 58 centimetros, por |o que al ser ligero y peguefio en su tamafio, le
convierte en una solucion perfecta para convivir con los humanos. Gracias a sus manos con dedos prensiles con
sensores tactiles es capaz de levantar objetos de hasta 600 gramos.

L os diferentes elementos de NAO, como son sensores, motores y software estan controlados por un potente
sistema operativo llamado NAOqji.

Dispone de Wifi, y se puede usar tanto en WPA y en WEP para ser conectado en la oficinao en la casa. Nao
posee de cuatro micréfonos para comunicarse, habla 19 idiomas distintos y reconoce el sonido desde cualquier
angulo. Posee dos camaras de deteccién que permiten laidentificacion de |os objetos que se encuentran en su
entorno. Si se cae a suelo es capaz de levantarse solo gracias a sus brazos rob6ticos articulados.

NAO reconoce alas personas con las que hablay puede recordar sus nombres transcurridos unos dias. Existen
diversas versiones del robot Nao (la ltima V6 Estadard) que llegan a alcanzar |os 25 grados de libertad. Un
giemplo eslaversion utilizada en la Robocup, |os cuales tienen hasta 21 grados de libertad sin manos
accionadas. Todas sus versiones disponen de una unidad de medicion inercial con girébmetro, acelerometroy 4
sensores de ultrasonido, lo que le proporcionan a robot estabilidad, mientras que las versiones de las piernas
incluyen 8 resistencias de deteccion de fuerzay 2 topes.

Gracias a sus multiples sensores Nao pude percibir el medio parainteractuar con é. Posee 25 grados de libertad,
lacual le brinda unalibertad y autonomia de movimiento ideal para desenvolverse en cualquier lugar. El robot
colabor ativo incluye 4 microfonos, 2 altavocesy 2 camaras de alta definicion.

Enlace externo: Nao


https://www.softbankrobotics.com/emea/es/nao

Tiago
Tiago

El robot TIAGo es un robot desarrollado por |a compafia espafiola PAL, que ha sido creado para ayudar alas
personas de avanzada edad en |as tareas del hogar.

Seguin |los datos ofrecidos por el Instituto Nacional de Estadistica, 5 millones de ciudadanos espafioles viven
solos, y de este nimero, la gran mayoria son mayores de 65 afios, por |o gue se hace evidente la necesidad de
unaayuda en sus casa para la asistencia del hogar.

En una época en la que latecnologiay |arobdtica estan en pleno auge, y en la que claramente estos dos campos
van a constituir el futuro de la sociedad en la que vivimos, parece |6gico suponer que no hay mejor aternativa
paralaayuda de |as personas mayores que la creacion de un robot, y por ello, PAL, bajo unainiciativa de
Eurostar, ha creado al robot TIAGo.

Caracteristicasdel robot TIAGo

El robot TIAGo es un robot semihumanoide que es capaz de desempefiar multitud de tareas como administrar
pastillas, llevar objetos alos ancianos, recomendar platos saludables y dar ideas sobre posibles recetas, asi como
monitorizar las constantes vitales, entre muchas otras cosas. Ademéas, es un robot que reconoce rostrosy con el
gue la persona podra interactuar, gracias, también, a que es multilingle, €l idioma no sera un impedimento.

Asi pues, muchos son |os expertos que aseguran que este robot es clave paralaindependencia de las personas
mayores, ya que les permite estar mas tiempo en casa, puesto que con laayuda del robot la persona podra alargar
la estancia en su hogar, sin tener la necesidad de ingresar en una residencia o centro de cuidados.

I nfor macion técnica

Altura 110-145cm

Huella @54 cm

Cargaen el brazo 3 Kg (sin end-effector)
Autonomia 4-5h (1 bateria)/8-10h (2 baterias)

Puntos de montaje Cabeza, bandeja para portétil y base movil

Sistema Operativo Ubuntu LTS, Real Time OS

Enlace externo: Tiago

Pepper
Robot Pepper

El robot Pepper es programable y tiene una altura de 120 centimetros. Su disefio orientado a interactuar con
personas, cuenta con una tecnologia que le permite analizar €l lenguaje verbal y no verbal, la posicion de la
cabezay el tono de voz.


https://pal-robotics.com/es/robots/tiago/

Comunicacion robot-cliente

Gracias a sus sensores, una camara 3D y cuatro micréfonos, Pepper es capaz de reconocer el estado emocional
de las personas, gestos, sonidosy tacto, creando un entorno de empatiay conexién que favorece una
comunicacion fluiday eficaz entre robot-cliente.

Pepper es capaz de realizar movimientos muy flexibles, que utiliza en todas sus intervenciones como lenguaje
corporal y ademés puede desplazarse a una velocidad de hasta 3 km/h.

Tablet

El robot Pepper viene acompafiado de una pantalla téctil de 246 x 175 x 14’5 cm, con una resolucion de
1280x800, situada en lazona del pecho. Ofrece numerosas posibilidades ala hora de programar y configurar €l
robot y ademas puede transmitir y recibir informacion gracias a su conexion online.

Interaccion

L as caracteristicas que definen a Pepper hacen que este robot sea ideal en entornos relacionados con la atencion
al publico. Estas son agunas de | as funciones que puede realizar:

e Atraelaatencion delosclientes

Presenta productos y explica sus caracteristicas

Proporciona datos al cliente sobre ubicacionesy servicios

Escanea cupones, tarjetas, codigos QR, EAN...

Conectarse y compartir datos con CRM, ERP, tienda on-line, web corporativa...

Programable

Este robot humanoide esideal parainiciarse en la programacion robdticay como herramienta de investigacion o
desarrollo de nuevas aplicaciones.

L os sistemas de programacion que Pepper soporta son:

e Choreographe
Python

C++

Java

ROS

I nformacién técnica

Peso: 28 kg

Altura: 120 cm

Fondo: 42,5 cm

Bateria: Litio, 30,0Ah/795Wh

Autonomia: Hasta 12 horas

Conectividad: Wi-Fi/Ethernet

Velocidad: Més de 3km/h

Motores: 20

Partes mdviles. Cabeza (1), hombros (2), codos (2), mufiecas (2), dedos (10), caderas (1) y rodillas (1)
Ruedas: 3 (omnidireccionales)



e Movimiento: 360°
e Tablet: LG CNS

Enlace externo: Pepper

Bioloid Robotics Premium

Bioloid Robotics Premium

El Bioloid Premium Kit es el robot humanoide de mayor rendimiento disponible hoy en dia. EI nuevo CM-530
es unaversion mucho mejor que CM-5 Bioloid Controller con el nuevo software Robo-Plus que combinala
facilidad de uso de la programacion de estilo "building-block™ con lalégica Utilizael lenguaje de programacion
'C'. Las baterias LiPo de 11.1V 3S no sdlo son més ligeras, sino que proporcionan un voltaje de funcionamiento
mas alto que da como resultado un mayor rendimiento y més velocidad alos servidores Robot AX-12A.

El Bioloid Premium Kit trae todas estas caracteristicas junto con un disefio estético nuevo, proporcionando uno
de los kits de robots humanoides mas funcionales e integrales en el mercado hoy en dia.

L os robots humanoides no son lo Unico que puedes construir con este kit. El sistema Bioloid fue disefiado desde
cero para ser completamente modular; puedes construir y reconstruir docenas de diferentes robots. Hay un total
de 29 g emplos diferentes de robots que van desde robots con ruedas, hexapodos, cuadripedos, brazos de robots
y bipedos multiples, incluyendo las variantes de ato nivel Bioloid Premium Humanoid.

Caracteristicas:

Excelente desempefio al andar como humano (se puede gustar |a postura mientras camina)

Incluye varios sensores tales como giroscopio, rango de distancia, IR y puertos 10 externos para afiadir
nuevos dispositivos

Control remoto utilizando protocolo Zigbee

Programacion en C con RoboPlus S/\W através de USB

Piel transparente para configuracion

Enlace externo: Bioloid
Zowi

Zowi Robot

Este simpatico robot tiene un propdsito: ensefiar alos nifios que la tecnologia puede ser transparente, proximay
divertida. Ademés de ser un juguete, también es un ecosistema educativo con una amplia ruta pedagégica. Es
mas, es un robot de codigo abierto: el disefio fisico, €l cédigo y la aplicacion estan disponibles para que
cualquiera pueda entenderlo y modificarlo.

Zowi puede comunicarsey ser controlado mediante Bluetooth usando laZowi App.

Presionando |os botones ubicados en |a espalda, puedes explorar funciones basicas.

1. Bailar: Zowi sorprende con sus originales movimiento y bailes, gracias alos 4 motores que acttian sobre él


https://aliverobots.com/robot-pepper/
http://www.trossenrobotics.com/p/bioloid-premium-robot-kit.aspx

2. Caminar y evitar obstaculos: Los 0jos de Zowi son actual mente sensores de ultrasonidos
3. Zowi tiene un micréfono que usa para escuchar |o que ocurre alrededor de é

Enlace externo: BQ Zowi


https://www.bq.com/en/zowi

