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Seguridad

Uso de las advertencias y notas

> B b BB Pk

Existen dos tipos de instrucciones de seguridad en este manual:

* Las notas llaman su atencién acerca de un determinado estado o hecho, o
facilitan informacion acerca de un determinado aspecto.

» Las advertencias le advierten acerca de estados que pueden ser causa de
graves lesiones fisicas o muerte y/o dafos en el equipo. También le aconsejan
acerca del método para evitar tales peligros. Los simbolos de advertencia se
emplean del siguiente modo:

La advertencia Electricidad previene de peligros relacionados con la electricidad
que pueden causar lesiones fisicas y/o dafios al equipo.

La advertencia General previene de situaciones que pueden causar lesiones
fisicas y/o dafios al equipo por otros medios no eléctricos.

ADVERTENCIA: el convertidor de CA de velocidad ajustable ACS550 SOLO
debera ser instalado por un electricista cualificado.

ADVERTENCIA: incluso con el motor parado, existe una tension peligrosa en los
terminales del circuito de potencia U1, V1, W1y U2, V2, W2y, en funcién del
bastidor, UDC+ y UDC-, 0 BRK+ y BRK-.

ADVERTENCIA: existe una tension peligrosa al conectar la alimentacion de
entrada. Tras desconectar la alimentacion, espere como minimo 5 minutos (para
que se descarguen los condensadores del circuito intermedio) antes de retirar la
cubierta.

ADVERTENCIA: incluso al desconectar la alimentacién de los terminales de
entrada del ACS550, es posible que exista una tension peligrosa (procedente de
fuentes externas) en los terminales de las salidas de relé SR1...SR3.

ADVERTENCIA: cuando se conecten en paralelo los terminales de control de dos o
mas convertidores, la tension auxiliar de estas conexiones de control debera
tomarse de una fuente Unica, que puede ser uno de los convertidores o bien una
fuente externa.

Seguridad
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ADVERTENCIA: desconecte el filtro EMC interno al instalar el convertidor de
frecuencia en una red IT (un sistema de alimentacion sin conexién a tierra o con
conexion a tierra de alta resistencia por encima de 30 ohmios), en caso contrario, el
sistema se conectara al potencial de tierra a través de los condensadores del filtro
EMC del convertidor de frecuencia. Esto podria entrafiar peligro o provocar dafios
en el convertidor.

Desconecte el filtro EMC interno al instalar el convertidor en una red TN conectada
a tierra en angulo, en caso contrario, el convertidor resultara dafiado.

Nota: cuando el filtro EMC interno esta desconectado, el convertidor no es
compatible con EMC.

Véase el apartado Desconexion del filtro EMC interno en la pagina 23. Véanse
también los apartados Sistema IT de la pagina 288 y Redes TN conectadas a tierra
en angulo de la pagina 287.

ADVERTENCIA: no intente instalar ni extraer los tornillos EM1, EM3, F1 o F2 mientras
se suministra alimentacién a los terminales de entrada del convertidor de frecuencia.

ADVERTENCIA: no controle el motor con el dispositivo de desconexién (red); en
lugar de ello, utilice las teclas de marcha y paro del panel de control y@>, 0
las 6rdenes a través de la tarjeta de E/S del convertidor de frecuencia. El nimero
maximo permitido de ciclos de carga de los condensadores de CC (es decir,
puestas en marcha al suministrar alimentacién) es de cinco en diez minutos.

ADVERTENCIA: el ACS550-01/U1 no puede repararse en el emplazamiento. No
intente nunca reparar un convertidor defectuoso; péngase en contacto con la fabrica
o su Centro de Servicio Autorizado local para su sustitucion.

ADVERTENCIA: el ACS550 se pondra en marcha automaticamente tras una
interrupcién de la tension de entrada si el comando de marcha externa esté activado.

ADVERTENCIA: el disipador podria alcanzar una temperatura elevada. Véase el
capitulo Datos técnicos en la pagina 279.

Nota: para obtener mas informacion técnica, contacte con la fabrica o con su
representante local de ABB.

Seguridad
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Instalacion

Lea atentamente estas instrucciones de instalacion antes de continuar. La inobservancia
de las advertencias e instrucciones podria provocar un fallo o suponer un peligro
personal.

/[I\ ADVERTENCIA: Antes de empezar, lea el apartado Seguridad en la pagina 5.

Nota: La instalacion debe disefarse y efectuarse siempre conforme a las leyes y la
normativa vigentes. ABB no asume ninguna responsabilidad del tipo que sea por
una instalacion que incumpla las leyes locales u otras normativas. Ademas, si no se
respetan las recomendaciones efectuadas por ABB, es posible que el convertidor de
frecuencia presente anomalias que no cubre la garantia.

Pasos de la instalacion

La instalacién del accionamiento de CA de velocidad ajustable ACS550 incluye
estos pasos: los pasos deben seguirse en el orden indicado. A la derecha de cada
uno de los pasos figuran referencias relativas a la informacion detallada que se
requiere para la correcta instalacion del convertidor de frecuencia.

Tarea Véase
| PREPARACION de la instalacion | Preparacion de la instalacion en la pagina 12
| PREPARACION del lugar de montaje | Preparacion del lugar de montaje en la pagina 16
| RETIRADA de la cubierta anterior | Retire la cubierta anterior en la pagina 17
| MONTAJE del convertidor | Monte el convertidor de frecuencia en la pagina 18
INSTALACION dtl cableado Sinopsis del cableado en la pagina 19y

Instalacion del cableado en la pagina 26

| COMPROBACION de la instalacion | Comprobacién de la instalacién en la pagina 32

| REINSTALACION de la cubierta | Reinstalacion de la cubierta en la pagina 33

| ARRANQUE | Coémo poner en marcha el convertidor en la pagina 35

Instalacién
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Preparacion de la instalacion

Levantamiento del convertidor

Levante el convertidor sélo por
el chasis de metal.

Desembalaje del convertidor

1. Desembale el convertidor de
frecuencia.

2. Compruebe si existen dafios y, en
caso de detectar componentes
dafiados, notifiquelo
inmediatamente al transportista.

1P2040

3. Verifique el contenido consultando el pedido y la etiqueta de envio para verificar que
se han recibido todas las piezas.

Identificacion del convertidor de frecuencia
Adhesivos del convertidor
Para determinar el tipo de convertidor que esta instalando, véase:

« la etiqueta de numero de serie pegada a la parte superior de la placa de
reactancia entre los orificios de montaje, o

ACs345.01.0848.4 <§—— Designacion de tipo

e e VMY |
B A0 W sea %] 0650067 04 »<@—— Numero de serie

» la etiqueta de designacion de tipo pegada al disipador — en la parte derecha de la
cubierta del convertidor. A continuacion se facilitan dos ejemplos de la etiqueta
de designacion de tipo.

Bapet UM 3= 300, 48D VW IFZ1, UL type 1, NEBA 1 AB Dy

L1 A A LT Py -.-Bum-.
n 48,63 Hx ( { U 0 _
w2 I- 0.1 Y e

Y

@ o o0 H Iﬂlllll!lll Wi

Mber  PMPRE 40V KW P— ] i, # <@—— Numero de serie|
AC5550-01-08AB-4 <«—— Designacion de tipo

Vo gy rbem o s U M

AR - P THRE
LILER -1 -1 T

®-C€

.-... i
e T2ELM
W e G Feaan 208 D Famae V1118

T
S

Numero de serie

! -— De3|gna0|on de tipo

Instalacion
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Designacién de tipo

Utilice el esquema siguiente para interpretar la designacion de tipo que aparece
tanto en el adhesivo de designacion de tipo como en el de nimero de serie.

ACS550-01-08A8-4+J404+...
CA, convertidor estandar — serie de producto 550

Estructura (especifica de la region)
01 = Ajuste y piezas especificos para instalacién y cumplimiento IEC
U1 = Ajuste y piezas especificos para instalacion USA y cumplimiento NEMA

Especificacion de intensidad de salida
por ej., 08A8 = 8,8 A, véase el apartado Especificaciones en la pagina
279 para mas informacién
Especificacion de tension
2=208...240 V CA
4=380...480 V CA

6 =500...600 V CA

Opciones
Ejemplos de opciones:
B055 = IP 54 / UL tipo 12 (sin especificacion = IP 21 / UL tipo 1).
UL tipo 12 no esta disponible para el tipo ACS550-01-290A-4.
0J400 = Sin panel de control
J404 = ACS-CP-C Panel de control basico
L511 = OREL-01 Extensién de salida de relés
K451 = RDNA-01 DeviceNet
K452 = RLON-01 LONWORKS
K454 = RPBA-01 PROFIBUS DP

Especificaciones y bastidor

La tabla del apartado Especificaciones en la pagina 279 enumera las
especificaciones técnicas e identifica el bastidor del convertidor: algo significativo,
dado que algunas instrucciones de este documento varian en funcién del bastidor
del convertidor. Para leer la tabla de especificaciones, necesita la entrada
“Especificacion de intensidad de salida” tomada de la designacién de tipo.
Asimismo, al utilizar la tabla de especificaciones, tenga en cuenta que dicha tabla
esta desglosada en apartados basados en la “Especificaciéon de tension” del
convertidor de frecuencia.

Numero de serie

A continuacion se describe el formato del nimero de serie del convertidor mostrado
en las etiquetas.

El nimero de serie tiene el formato CYYWWXXXXX, donde

C: Pais de fabricacion
YY: Afo de fabricacion
WW: Semana de fabricacién; 01, 02, 03, ... para la semana 1, semana 2, semana 3, .

XXXXX:  Un entero que comienza cada semana a partir del 00001.

Instalacién
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Compatibilidad del motor
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EI motor, el convertidor de frecuencia y la alimentacion deben ser compatibles:

Especificacion del
motor

Verifique

Referencia

Tipo de motor

Motor de induccion
trifasico

Intensidad nominal

El valor del motor se
encuentra dentro de este
rango: 0,2...2,0 - Ippg
(lopg = intensidad en
trabajo pesado del
convertidor)

« Etiqueta de designacién de tipo en el
convertidor, datos bajo Salidal,yg, 0

« Designacion en el convertidor y
especificaciones en el capitulo Datos técnicos
en la pagina 279.

Frecuencia nominal

10...500 Hz

Rango de El motor es compatible con | 208...240 V (para ACS550-X1-XXXX-2) o
tensiones el rango de tensiones del 380...480 V (para ACS550-X1-XXXX-4) o

ACS550. 500...600 V (para ACS550-U1-XXXX-6)
Aislamiento Convertidores de 500...600 | Para ACS550-U1-XXXX-6

V: El motor cumple NEMA
MG1 Parte 31, o bien se
emplea un filtro du/dt entre el
motor y el convertidor de
frecuencia.

Herramientas necesarias

Para instalar el ACS550 necesitara lo siguiente:

» destornilladores (adecuados para los elementos de montaje utilizados)

« pelador de cable

« cinta métrica

« taladro

« para instalaciones relativas al ACS550-U1, los bastidores R5 o R6 y los armarios IP
54 / UL tipo 12: un punzén para crear orificios para el montaje de los conductos

« para instalaciones relativas al ACS550-U1, bastidor R6: la herramienta
engarzadora apropiada para los terminales del cable de potencia. Véase el
apartado Consideraciones sobre los terminales de alimentacion — Bastidor R6 en

la pagina 289.

* equipo de montaje: tornillos o tuercas y pernos, cuatro de cada. El tipo de equipo
depende de la superficie de montaje y del bastidor:

Bastidor Equipo de montaje
R1...R4 M5 #10
R5 M6 1/4 pulg.
R6 M8 5/16
pulg.

Instalacion
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Entorno adecuado y armario

Verifiqgue que el emplazamiento satisfaga los requisitos ambientales. Para evitar
dafios antes de la instalacion, guarde y transporte el convertidor de frecuencia de
conformidad con los requisitos ambientales especificados para el almacenamiento y
el transporte. Véase el apartado Condiciones ambientales en la pagina 309.

Asegurese de que el armario sea apropiado en funcion del nivel de contaminacion
del emplazamiento:

Armario IP 21 / UL tipo 1: el emplazamiento debe estar libre de polvo en
suspension, liquidos o gases corrosivos y contaminantes conductores como
goteo de agua, condensacion, polvo de carbon y particulas metalicas.

Armario IP 54 / UL tipo 12: este armario facilita proteccion del polvo en
suspension y de agua rociada o salpicada desde cualquier direccion.

Si por alguna razén es necesario instalar un convertidor IP 21 sin la caja de
conduccién o la cubierta, o un convertidor IP 54 sin la placa de conduccién o la
tapa, consulte la nota en el capitulo Datos técnicos, en la pagina 313.

Ubicacion de montaje adecuada

Verifiqgue que la ubicacion de montaje cumpla los criterios siguientes:

El convertidor debe montarse verticalmente sobre una superficie lisa y sélida y en
un entorno adecuado como el que se ha definido anteriormente. Para una
instalacién en posicién horizontal, pongase en contacto con su representante
local de ABB para mas informacion.

Los requisitos minimos de espacio para el convertidor son las dimensiones
exteriores (véase el apartado Dimensiones exteriores en la pagina 307), mas el
espacio para la circulacién de aire alrededor del convertidor (véase el apartado
Refrigeracién en la pagina 304).

La distancia entre el motor y el convertidor de frecuencia esta limitada por la
longitud maxima del cable de motor. Véase el apartado Especificaciones de la
conexion del motor en la pagina 2917.

La ubicacion de montaje debe poder soportar el peso moderado del convertidor.
Véase el apartado Peso en la pagina 308.

Instalacién
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Instalacion del convertidor de frecuencia

/N

ADVERTENCIA: antes de instalar el ACS550, compruebe que la alimentaciéon de
entrada del convertidor de frecuencia esté desconectada.

Para montaje con brida (montaje del convertidor en un conducto de aire de
refrigeracion), véanse las instrucciones adecuadas sobre Montaje con brida:

Bastidor IP 21/ UL tipo 1 IP 54 / UL tipo 12
Kit Cadigo (inglés) Kit Cadigo (inglés)

R1 FMK-A-R1 100000982 FMK-B-R1 100000990
R2 FMK-A-R2 100000984 FMK-B-R2 100000992
R3 FMK-A-R3 100000986 FMK-B-R3 100000994
R4 FMK-A-R4 100000988 FMK-B-R4 100000996
R5 AC8-FLNGMT-R5 ' | ACS800-PNTGO1U-EN | - -
R6 AC8-FLNGMT-R6 - -

1. No disponible en la serie ACS550-01.

Preparacion del lugar de montaje

EI ACS550 sélo debera montarse en un lugar en el que
se satisfagan todos los requisitos definidos en el
apartado Preparacion de la instalacion en la pagina 12.

. Sefiale la posicién de los orificios de montaje mediante 1

la plantilla de montaje que se suministra con el

N A X0002
convertidor de frecuencia.

. Practique los orificios con un taladro.

Nota: los bastidores R3 y R4 tienen cuatro orificios a lo largo de la parte superior.
Utilice solamente dos. En la medida de lo posible, utilice los dos orificios exteriores
(para dejar espacio para la extraccion del ventilador con fines de mantenimiento).

Nota: los convertidores de frecuencia ACS400 pueden sustituirse empleando los
orificios de montaje originales. Para bastidores R1y R2, los orificios de montaje son
idénticos. Para bastidores R3 y R4, los orificios de montaje interiores en la parte
superior de los convertidores de frecuencia ACS550 concuerdan con los puntos de
montaje del ACS400.

Instalacion
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Retire la cubierta anterior
IP 21/ UL tipo 1

1.
2.
3.

IP 54/ UL tipo 12
1.

Retire el panel de control, si estd montado.
Afloje el tornillo cautivo en la parte superior.

Tire cerca de la parte superior para retirar la
cubierta.

Si existe una tapa: retire los tornillos
(2) que sostienen la tapa.

Si existe una tapa: deslice la tapa
hacia arriba y retirela de la cubierta.

Afloje los tornillos cautivos alrededor
del borde de la cubierta.

Retire la cubierta.

17

|

1P2000

Instalacién



18

Manual del usuario del ACS550-01/U1

Monte el convertidor de frecuencia 1
IP 21/ UL tipo 1
. Coloque el ACS550 sobre los tornillos o pernos de %

montaje y apriete firmemente las cuatro esquinas.

Nota: levante el ACS550 por el chasis metalico
(el bastidor R6 por los orificios para levantamiento
a ambos lados en la parte superior).

. Enlos paises en que el inglés no sea el idioma oficial,

. Cuando sea necesario disponer de acceso, retire los

. R5y R6: alinee la tapa de lamina de metal (no

. Coloque el ACS550 sobre los tornillos o pernos de

pegue una etiqueta de advertencia en el idioma 12002

apropiado sobre la advertencia existente en la parte
superior del moédulo.

IP 54/ UL tipo 12

Para los armarios IP 54 / UL tipo 12, se requieren tapones de goma en los orificios
proporcionados para acceder a las ranuras de montaje del convertidor de frecuencia.

tapones de goma. Presione los tapones hacia fuera
desde la parte posterior del convertidor de frecuencia.

mostrada) delante de los orificios de montaje 14
superiores del convertidor. (Montar como parte del '
paso siguiente).

montaje y apriete firmemente las cuatro esquinas.

Nota: levante el ACS550 por su chasis metalico (el
bastidor R6 por los orificios para levantamiento a
ambos lados en la parte superior).

. Vuelva a instalar los tapones de goma.

. Enlos paises en que el inglés no sea el idioma oficial, pegue una etiqueta de

advertencia en el idioma apropiado sobre la advertencia existente en la parte
superior del médulo.
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Sinopsis del cableado

Conducto/kit de pasacables

El cableado de convertidores con el armario IP21 / UL tipo 1 requiere un conducto/
kit de pasacables con los elementos siguientes:

conducto/caja de pasacables
cinco (5) abrazaderas de cable (s6lo ACS550-01)
tornillos

cubierta.

El kit se incluye con los armarios IP 21 / UL tipo 1.

Requisitos del cableado

N

ADVERTENCIA: compruebe que el motor sea compatible para el uso con el
ACS550. El convertidor debe ser instalado por una persona competente de
conformidad con las consideraciones definidas en el apartado Preparaciéon de la
instalacién en la pagina 12. En caso de duda, péngase en contacto con su oficina
de servicio o ventas de ABB local.

Al instalar el cableado, tenga en cuenta lo siguiente:

Existen cuatro juegos de instrucciones de cableado: un juego para cada combinacion
de tipo de armario del convertidor (IP 21/ UL tipo 1 e IP 54 / UL tipo 12), y tipo de
cableado (conducto o cable). Debera seleccionar el procedimiento apropiado.

Determine los requisitos de cumplimiento electromagnético (EMC) segun la
normativa local. Véase el apartado Requisitos del cable de motor para el
cumplimiento de la normativa CE y C-Tick en la pagina 295. En general:

— Cumpla la normativa local en cuanto al tamafio de los cables.

— Mantenga estas cuatro clases de cableado separadas: cableado de
alimentacion de entrada, cableado del motor, cableado de control/
comunicaciones y cableado de la unidad de frenado.

Al instalar el cableado de alimentacion de entrada y del motor, consulte lo

siguiente si procede:

Terminal Descripcion Especificaciones y notas

u1, v1, w1’ Entrada de alimentacion Conexiones de la alimentacién de entrada en la
trifasica pagina 283

PE Tierra de proteccion Conexiones a tierra en la pagina 287

U2, v2, w2 Salida de potencia a motor | Conexiones del motor en la pagina 291

T EI ACS550 -x1-xxxx-2 (serie 208...240 V) puede utilizarse con una alimentacion monofasica si
la intensidad de salida se derratea en un 50%. Para una tension de alimentacion monofasica,
conecte la alimentacion en U1y W1.

Para localizar los terminales de alimentacion de entrada y conexion al motor,
véase el apartado Diagramas de conexiones de alimentacion en la pagina 21.
Para obtener las especificaciones sobre los terminales de alimentacién, véase el
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apartado Terminales de conexion de alimentacion del convertidor en la pagina
288.

Para redes TN conectadas a tierra en angulo, véase el apartado Redes TN
conectadas a tierra en angulo en la pagina 287.

Para redes IT, véase el apartado Sistema IT en la pagina 288.

Para el bastidor R6, véase el apartado Consideraciones sobre los terminales de
alimentacion — Bastidor R6 en la pagina 289 para instalar los terminales de cable
apropiados.

Para los convertidores de frecuencia que utilicen frenado (opcional), consulte lo
siguiente si procede:

Bastidor Terminal Descripcion Accesorio de frenado
R1, R2 BRK+, BRK- Resistencia de Resistencia de frenado. Véase el
frenado apartado Componentes de frenado
en la pagina 297.
R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- Bus de CC Pdngase en contacto con su

representante de ABB para encargar:
» unidad de frenado o
» chopper y resistencia

Al instalar el cableado de control, consulte los siguientes capitulos o apartados, si
procede:

— Tabla de terminales de control en la pagina 24

— Conexiones de control en la pagina 302

— Macros de aplicacion en la pagina 77

— Descripciones completas de los parametros en la pagina 105

— Bus de campo encajado en la pagina 203

— Adaptador de bus de campo en la pagina 237.

Instalacion
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Diagramas de conexiones de alimentacion

21

El diagrama siguiente muestra la disposicion de los terminales para el bastidor R3,
que en general, se aplica a los bastidores R1...R6, exceptuando los terminales de
alimentacion y conexion a tierra de R5/R6.

J1 4 J1
EI N :af
Lo [MCme

J1 — Conmutadores DIP para entradas analégicas (dos tipos posibles)

EA1: (en posicion de tensién)
EAZ2: (en posicion de intensidad)

El diagrama muestra

el bastidor R3.

Otros bastidores presentan
disposiciones similares.

Conector del panel

X1 - Entradas y salidas analégicas

(y salida de tension de ref. 10 V)

X1 — Entradas digitales
(y salida de tensién aux. 24 V) ™

X1 — Salidas de relé

| Opcion FlashDrop

Ll LED de alimentacion (verde)
L LED de fallo (rojo)

Médulo opcional 1

™ X1 — Comunicaciones
(RS485)

I~ Mddulo opcional 2

Salida de potencia a motor
(U2, V2, W2)

J2 — Conmutador DIP
para terminacion RS485
J2 J2
r—" —
A
A ON 1
ON C
pos. desc.  pos. conec.
Entrada de
potencia
(U1, V1, W1)
Bastidores T
R5/R6 difieren.
Véase
la pagina siguiente EM1 —7
PE— |

3AUA0000001571

Frenado opcional

Bastidor Et;g::lti?lzlcle Opciones de freno
R1, R2 BRK+, BRK- |Resistencia de frenado
R3, R4 UDC+, UDC- |+ Unidad de frenado
« Chopper y resistencia

/N

EMC interno en la pagina 23.

ADVERTENCIA: para evitar el peligro, o dafios en el convertidor, en las redes IT y
las redes TN conectadas a tierra en angulo, véase el apartado Desconexion del filtro
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El diagrama siguiente muestra la disposicion de los terminales de potencia y tierra
para los bastidores R5 y R6.

R5 R6

F2

\X001 1

GND
Entrada de potencia / Salida de potencia a motor
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2) F1

Frenado opcional

Etiquetas de
terminal
R5,R6 |UDC+, UDC- |» Unidad de frenado

« Chopper
y resistencia

Bastidor Opciones de freno

upc+

R+ UDC- U2 V2 W2
P2

Entrada de potencia Salida de potencia a motor
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

C ADVERTENCIA: para evitar el peligro, o dafios en el convertidor, en las redes IT y

las redes TN conectadas a tierra en angulo, véase el apartado Desconexion del filtro
EMC interno en la pagina 23.
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Desconexion del filtro EMC interno

En ciertos tipos de sistemas, se debe desconectar el filtro EMC interno, en caso
contrario, el sistema se conectara al potencial de tierra a través de los
condensadores del filtro EMC, lo cual puede entrafiar peligro o dafiar el convertidor.

Nota: cuando el filtro EMC interno esta desconectado, el convertidor no es
compatible con EMC.

La siguiente tabla muestra las reglas de instalacion de los tornillos del filtro EMC
para poder conectar y desconectarlo segun el tipo de sistema y el tamafio del
bastidor. Para mas informacion sobre los diferentes tipos de sistema, véase Sistema
IT en la pagina 288 y Redes TN conectadas a tierra en angulo en la pagina 287.

En el diagrama de la pagina 271 se muestra la ubicacion de los tornillos EM1 y EM3.
En el diagrama de la pagina 22 se muestra la ubicacion de los tornillos F1'y F2.

Sistemas TN . . L.
conectados a tierra Sistema TN sa:iit::?:z Eo(:lgoflzr;?gao:
Bastidores | Tornillo con estructura conectado a tierra de alta resistencia
snmetrlflz_zr:‘lgl)stemas tierra en angulo [> 30 ohmios])
EM1 X X .
R1...R3 7
EM3 X . .
EM1 X X -
R4 7
EM3 X - -
F1 X X -
R5...R6
F2 X X -

x = Instale el tornillo. (Se conectara el filtro EMC.)
o = Sustituya el tornillo por el tornillo de poliamida proporcionado. (Se desconectara el filtro EMC).
— = Extraiga el tornillo. (Se desconectara el filtro EMC.)

" Los convertidores ACS550-U1 se envian con tornillos EM3 ya montados.
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Tabla de terminales de control

A continuacion se facilita informacion para conectar el cableado de control en X1 en
el convertidor de frecuencia.

X1 Descripcion del hardware
1 | SCR Terminal para la pantalla del cable de sefial (apantallamiento). (Conectado
internamente a tierra del chasis).
2 | EA1 Canal 1 de entrada analdgica, programable. Por defecto? = referencia de
frecuencia. Resolucién 0,1%, exactitud +1%.
Es posible utilizar dos tipos distintos de conmutador DIP.
R R _ N il
J1: EA1 OFF: 0...10 V (R, = 312 kohmios) |g )] B _\\B |g
8 J1: EA1 ON: 0...20 mA (R, = 100 ohmios) [ ]g >| _\| B|g
:gw 3 | AGND | Circuito de entrada analdgica comun (conectado internamente a tierra del chasis a
w través de 1 Mohmio).
c
; 4 | +10V | Fuente de referencia de potencidometro: 10 V 2%, max. 10 mA (1 kohmio < R
i < 10 kohmios).
5 | EA2 Canal 2 de entrada analdgica, programable. Por defecto? = sin usar. Resolucion
0,1%, exactitud +1%.
Es posible utilizar dos tipos distintos de conmutador DIP.
R R _ N il
J1: EA2 OFF: 0...10 V (R, = 312 kohmios) |g y] B _\\B |g
J1: EA2 ON: 0...20 mA (R, = 100 ohmios) [ ]g >| _\| B|g
6 | AGND | Circuito de entrada analdgica comun (conectado internamente a tierra del chasis a
través de 1 Mohmio).
7 | AO1 Salida analdgica, programable. Por defecto? = frecuencia. 0...20 mA (carga <
500 ohmios). Precision +3%.
8 | AO2 Salida analdgica, programable. Por defecto? = intensidad. 0...20 mA (carga <
500 ohmios). Precision +3%.
9 | AGND | Circuito de salida analégica comun (conectado internamente a tierra del chasis a
través de 1 Mohmio).
10 | +24V | Salida de tension auxiliar de 24 V CC / 250 mA (referencia a GND), protegida
contra cortocircuito.
11 | GND Salida de tensién auxiliar comun (conectada internamente como flotante).
'3 12 | DCOM | Entrada digital comun. Para activar una entrada digital, debe haber > +10 V
© (0 £-10 V) entre esta entrada y DCOM. Los 24 V pueden ser proporcionados por el
-‘5‘, ACS550 (X1-10) o por la fuente externa a 12...24 V de cualquier polaridad.
ﬁ 13 | ED1 Entrada digital 1, programable. Por defecto? = marcha/paro.
©
E 14 | ED2 Entrada digital 2, programable. Por defecto? = avance/retroceso.
E 15 | ED3 Entrada digital 3, programable. Por defecto? = sel. velocidad constante (cédigo).
16 | ED4 Entrada digital 4, programable. Por defecto? = sel. velocidad constante (cédigo).
17 | ED5 Entrada digital 5, programable. Por defecto? = sel. par de rampas (c6digo).
18 | ED6 Entrada digital 6, programable. Por defecto? = sin usar.
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X1 Descripcion del hardware
19| SR1C | ——— Salida de relé 1, programable. Por defecto? = Listo
20 | SR1A Maximo: 250 V CA/30V CC, 2 A

AN Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)
21|SR1B | _

0

3 22 |SR2C | ——— Salida de relé 2, programable. Por defecto? = En marcha

° Maximo: 250 V CA/30V CC, 2 A
23 | SR2A )

8 BN Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)

B|24|SR2B |

©

®|25|[SR3C | —— Salida de relé 3, programable. Por defecto? = Fallo (-1)
26 | SR3A Maximo: 250 V CA/ 30V CC, 2A

AN Minimo: 500 mW (12 V, 10 mA)
27|SR3B | _

1 Impedancia de entrada digital 1,5 kohmios. La tensiéon maxima para las entradas digitales es de
30 V.

2 Los valores por defecto dependen de la macro utilizada. Los valores especificados corresponden a
la macro por defecto. Véase el capitulo Macros de aplicacién en la pagina 77.

Nota: los terminales 3, 6 y 9 se encuentran al mismo potencial.

Nota: por motivos de seguridad, el relé de fallo indica un “fallo” al desexcitar el ACS550.

deben utilizarse dentro de una zona de conexién equipotencial, es decir, dentro de una
zona en la que todas las partes conductoras accesibles simultaneamente estén
conectadas eléctricamente para prevenir la aparicion de tensiones peligrosas entre
ellas. Esto se consigue con una conexion a tierra adecuada de fabrica.

c ADVERTENCIA: todos los circuitos ELV (muy baja tensién) conectados al convertidor

Los terminales en la tarjeta de control y en los médulos opcionales que pueden
conectarse a ella cumplen los requisitos de Tensién muy baja de proteccion (PELV)
detallados en la norma EN 50178, siempre que los circuitos externos conectados a
los terminales también cumplan los requisitos y el lugar de instalacién esté por
debajo de los 2.000 m (6562 pies).

Es posible conectar los terminales de las entradas digitales en una configuracién
PNP o NPN.

Conexion PNP (fuente) Conexion NPN (disipador)
X1 X1
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Instalacion del cableado

Comprobacion del aislamiento del motor y del cable de motor

N

. Mida la resistencia de aislamiento entre el conductor

ADVERTENCIA: compruebe el aislamiento del motor y del cable de motor antes de
conectar el convertidor de frecuencia a la alimentacién de entrada. Para efectuar esta
comprobacién, asegurese de que los cables a motor NO estén conectados al convertidor.

. Complete las conexiones del cable de motor con el motor, pero NO con los

terminales de salida del convertidor (U2, V2, W2).

de cada fase y el conductor a tierra, con una tension
de medicion de 500 V CC. La resistencia de
aislamiento de un motor ABB debe sobrepasar los
10 Mohmios (valor de referencia a 25 °C o 77 °F). En
cuanto a la resistencia de aislamiento de otros
motores, véanse las instrucciones del fabricante. Nota: la humedad en el interior de
la carcasa del motor reduce la resistencia de aislamiento. Si sospecha de la
presencia de humedad, seque el motor y repita la medicion.
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Cableado del armario IP 21/ UL tipo 1 con cables

1.

Abra los orificios ciegos apropiados en el conducto/
caja de pasacables. (Véase el apartado Conducto/kit
de pasacables en la pagina 19.)

Instale las abrazaderas de cable para los cables de
potencia/motor.

En el cable de potencia de entrada, pele el revestimiento
lo suficiente para separar los distintos hilos.

En el cable de motor, pele el revestimiento lo
suficiente para dejar al descubierto la pantalla de hilo
de cobre de modo que pueda retorcerla en espiral.
Para minimizar la radiacion por ruido, la longitud de
dicha espiral debe ser como maximo su anchura
multiplicada por 5.

Se recomienda efectuar una conexion a tierra a 360°
bajo la grapa para minimizar la radiacion por ruido en
el cable de motor. En este caso, retire el
revestimiento de la abrazadera de cable.

5. Haga pasar ambos cables por las abrazaderas.

6. Peley conecte los hilos de potencia/motor y el hilo de

10.

conexion a tierra de potencia a los terminales del
convertidor. Véase la tabla situada a la derecha para
obtener los pares de apriete.

27
X0004
6 a
05500 7
6 3 b 4
3 |
8 'i 1P2001
Bastidor Par de apriete
N-m Ib ft
R1, R2 1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 56, PE2 [4,PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE 8 |30; PE 6

Nota: para el bastidor R6, consulte el apartado
Consideraciones sobre los terminales de
alimentacion — Bastidor R6 en la pagina 289.

Conecte la espiral creada a partir de la pantalla del
cable de motor al terminal GND.

Instale el conducto/caja de pasacables y apriete las
abrazaderas de cable.

Instale la(s) abrazadera(s) de cable para el/los
cable(s) de control. (Los cables de potencia/motor y
las abrazaderas no se muestran en la figura).

Pele el revestimiento del cable de control y trence la
pantalla de cobre en espiral.

X0006
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12.

13.

14.
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Haga pasar el/los cable(s) de control a través de la(s)
abrazadera(s) y apriétela(s).

Conecte la espiral de la pantalla de conexion a tierra
para los cables de E/S digital y analégica en X1-1.
(Conectar a tierra tan sélo en el extremo del convertidor).

Pele y conecte los hilos de control individuales a los
terminales del convertidor. Véase el apartado Tabla
de terminales de control en la pagina 24. Utilice un
par de apriete de 0,4 N-m (0,3 Ib-ft).

Instale la cubierta del conducto/caja de pasacables
(1 tornillo).

1P2003
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Cableado del armario IP 21/ UL tipo 1 con conducto

1.

4. Conecte los tramos de conducto a la caja.

. Instale abrazaderas para instalacion de conductos

. Instale el conducto/caja de pasacables.

. Haga pasar el cableado de motor y potencia de

Abra los orificios ciegos apropiados en el conducto/
caja de pasacables. (Véase el apartado Conducto/kit
de pasacables en la pagina 19).

en paredes finas (no suministradas).

entrada a través de los conductos (deben ser

. . 1) v 0 0 0 0]
tramos de conducto independientes).
6. Pele los hilos. ! Hidigm|(d
7. Conecte los hilos de potencia, motor y tierra a los 5 k ]
terminales del convertidor. Véase la tabla situada a i
. 4 T 1P2004
la derecha para obtener los pares de apriete.
Bastidor Par de apriete
Nota: para el bastidor R6, consulte el apartado N-m Ib ft
Consideraciones sobre los terminales de R1,R2 |14 1
alimentacion — Bastidor R6 en la pagina 289. R3 2,5 1.8
R4 5,6;PE2 |4;PE 1,5
R5 15 1
R6 40; PE8 |(30; PE6

10.

1.

12.

Haga pasar el cable de control por el conducto
(debe estar separado de los tramos de conducto del
motor y la alimentacién de entrada).

Pele el revestimiento del cable de control y trence la
pantalla de cobre en espiral.

Conecte la espiral de la pantalla de conexion a tierra
para los cables de E/S digital y analdgica en X1-1.
(Conectar a tierra tan sélo en el extremo del convertidor).

Pele y conecte los hilos de control individuales a los
terminales del convertidor. Véase el apartado Tabla
de terminales de control en la pagina 24. Utilice un
par de apriete de 0,4 N-m (0,3 Ib-ft).

Instale la cubierta del conducto/caja de pasacables
(1 tornillo).

1P2005
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Cableado del armario IP 54 / UL tipo 12 con cables

1.

10.

Corte los sellos del cable segun se requiera para
los cables de potencia, motor y control. Los sellos
del cable son sellos de goma con forma de cono
en la parte inferior del convertidor de frecuencia.
La parte conica de los sellos debe estar cara abajo
cuando éstos se inserten en los orificios de acceso
de la placa.

. En el cable de potencia de entrada, pele el

revestimiento lo suficiente para separar los
distintos hilos.

En el cable de motor, pele el revestimiento lo
suficiente para dejar al descubierto la pantalla de
hilo de cobre de modo que pueda retorcerla en
espiral. Para minimizar la radiacion por ruido, la
longitud de dicha espiral debe ser como maximo
su anchura multiplicada por 5.

Se recomienda efectuar una conexién a tierra a
360° bajo la grapa para minimizar la radiacién por
ruido en el cable de motor. En este caso, retire el
revestimiento de la abrazadera de cable.

. Haga pasar ambos cables por las abrazaderas y

apriételas.

Pele y conecte los hilos de potencia/motor y el hilo
de conexion a tierra de potencia a los terminales
del convertidor. Véase la tabla situada a la derecha
para obtener los pares de apriete.

1P5003

1P5004

Bastidor Par de apriete
N-m Ib ft

R1,R2 (1,4 1

R3 2,5 1,8

R4 56;,PE2 [4;PE15

R5 15 11

R6 40; PE8 |30; PE 6

Nota: Para el bastidor R6, consulte el apartado Consideraciones sobre los
terminales de alimentacion — Bastidor R6 en la pagina 289.

Conecte la espiral creada a partir de la pantalla del
cable de motor al terminal GND.

. Pele el revestimiento del cable de control y trence

la pantalla de cobre en espiral.

. Haga pasar el/los cable(s) de control a través de

la(s) abrazadera(s) y apriétela(s).

Conecte la espiral de la pantalla de conexién a
tierra para los cables de E/S digital y analégica en
X1-1. (Conectar a tierra tan solo en el extremo del
convertidor).

Pele y conecte los hilos de control individuales a
los terminales del convertidor. Véase el apartado
Tabla de terminales de control en la pagina 24.
Utilice un par de apriete de 0,4 N-m (0,3 Ib-ft).
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Cableado del armario IP 54 / UL tipo 12 con conducto

1.

> o & w

Retire y deseche los sellos de cable en los puntos
en los que se instalara el conducto. (Los sellos del
cable son sellos de goma con forma de cono en la
parte inferior del convertidor de frecuencia).

Para cada tramo de conducto, instale conectores de
conducto estancos (no suministrados).

Haga pasar el cableado de potencia por el conducto.
Haga pasar el cableado del motor por el conducto.
Pele los hilos.

Conecte los hilos de potencia, motor y de conexion
a tierra a los terminales del convertidor. Véase la
tabla situada a la derecha para obtener los pares de
apriete.

31

1P5007

Nota: Para el bastidor R6, consulte el apartado
Consideraciones sobre los terminales de
alimentacion — Bastidor R6 en la pagina 289.

7. Haga pasar el cable de control a través del conducto.

10.

Pele el revestimiento del cable de control y trence la
pantalla de cobre en espiral.

Bastidor Par de apriete
N-m Ib ft

R1,R2 [1,4 1

R3 2,5 1,8

R4 56;PE2 |4;PE 1,5

R5 15 1

R6 40; PE8 |[30; PE 6

Conecte la espiral de la pantalla de conexion a tierra para los cables de E/S digital y
analdgica en X1-1. (Conectar a tierra tan sélo en el extremo del convertidor).

Pele y conecte los hilos de control individuales a los terminales del convertidor.
Véase el apartado Tabla de terminales de control en la pagina 24. Utilice un par de

apriete de 0,4 N'm (0,3 Ib-ft).
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Comprobacion de la instalacion

Antes de suministrar alimentacion, compruebe lo siguiente:

v Compruebe:

Que el entorno de instalacion se ajuste a las especificaciones del convertidor para las
condiciones ambientales.

Que el convertidor esté bien sujeto.

Que el espacio alrededor del convertidor satisfaga sus especificaciones de refrigeracion.

Que el motor y el equipo accionado estén listos para la puesta en marcha.

Para redes IT y redes TN conectadas a tierra en angulo: que el filtro EMC interno esté
desconectado (véase el apartado Desconexion del filtro EMC interno en la pagina 23).

Que el convertidor tenga una buena conexién a tierra.

Que la tensién de alimentacion de entrada (red) coincida con la tensién nominal de entrada del
convertidor de frecuencia.

Que las conexiones de alimentacién de entrada (red) U1, V1, W1 estén conectadas y
apretadas segun se especifica.

Que los fusibles de alimentacién de entrada (red) estén instalados.

Que las conexiones a motor U2, V2, W2 estén conectadas y apretadas segun se especifica.

Que el recorrido del cable de motor se mantenga lejos de otros cables.

Que en el cable de motor NO haya condensadores de compensacion del factor de potencia.

Que las conexiones de control estén conectadas y apretadas segun se especifica.

Que NO haya herramientas ni cuerpos extrafios (como virutas del taladro) dentro del convertidor.

Que NO esté conectada ninguna fuente de alimentacién alternativa del motor (como una
conexién bypass) — no se aplica tension a la salida del convertidor.

Instalacion
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Reinstalacion de la cubierta
IP 21/ UL tipo 1

33

1.

IP 54/ UL tipo 12 R6
1.
2.

2. Apriete el tornillo cautivo.
3.
4

. Prosiga con la puesta en marcha. Véase el

. Instale los dos tornillos que sujetan

. Instale el panel de control.

Alinee la cubierta y encajela.

Reinstale el panel de control.

capitulo Puesta en marcha, control a través de
la E/S y Marcha de ID en la pagina 35.

Alinee la cubierta y encajela.

Apriete los tornillos cautivos
alrededor del borde de la cubierta.

Deslice la tapa hacia abajo por
encima de la parte superior de la
cubierta. (Solo se requiere en
instalaciones UL tipo 12).

la tapa. (Solo se requiere en
instalaciones UL tipo 12).

Nota: la ventana del panel de
control debe cerrarse para
garantizar el cumplimiento de IP 54/UL tipo 12.

6. Opcional: afiada un candado (no suministrado) para fijar la ventana del panel de control.

. Prosiga con la puesta en marcha. Véase el capitulo Puesta en marcha, control a

través de la E/S y Marcha de ID en la pagina 35.
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Puesta en marcha, control a través de la E/S
y Marcha de ID

El capitulo proporciona instrucciones acerca de cémo:
» efectuar la puesta en marcha

« arrancar, detener, cambiar la direccién de giro y ajustar la velocidad del motor a
través de la interfase de E/S

» efectuar una Marcha de Identificacién para el convertidor.

En este capitulo se facilita una descripcion breve del uso del panel de control para
llevar a cabo estas tareas. Para obtener detalles acerca del uso del panel de control,
véase el capitulo Paneles de control que empieza en la pagina 47.

Coémo poner en marcha el convertidor

La manera de poner en marcha el convertidor de frecuencia depende del tipo de
panel de control.

+ Sidispone de un Panel de control asistente, puede ejecutar el Asistente para
la puesta en marcha (véase el apartado Cémo efectuar la puesta en marcha
guiada en la pagina 41), o bien realizar una puesta en marcha limitada (véase el
apartado Cémo efectuar la puesta en marcha limitada en la pagina 35).

El Asistente para la puesta en marcha, que solamente se incluye en el Panel de
control asistente, le guia por todos los ajustes esenciales que deben efectuarse.
Durante la puesta en marcha limitada, el convertidor no proporciona ninguna
orientacion; el usuario efectua los ajustes mas basicos consultando las
instrucciones facilitadas en el manual.

+ Sidispone de un Panel de control basico, siga las instrucciones facilitadas en
el apartado Cémo efectuar la puesta en marcha limitada de la pagina 35.

Como efectuar la puesta en marcha limitada

Para realizar la puesta en marcha limitada, puede utilizar el Panel de control basico
o el Panel de control asistente. Las instrucciones facilitadas a continuacion son
validas para ambos paneles de control, pero las pantallas mostradas corresponden
al Panel de control basico, a menos que la indicacion tan solo sea aplicable al Panel
de control asistente.

Antes de empezar, asegurese de que dispone de los datos de la placa de
caracteristicas del motor.

SEGURIDAD

c La puesta en marcha sélo puede ser efectuada por un electricista cualificado.

Deben seguirse las instrucciones de seguridad del capitulo Seguridad durante todo
el procedimiento de puesta en marcha.

Puesta en marcha, control a través de la E/S y Marcha de ID
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El convertidor se pondra en marcha automaticamente al suministrar alimentacion si
el comando de marcha externa esta activado.

O | Compruebe la instalacion. Véase la lista de comprobacion en el capitulo Instalacién, pagina 32.

O | Compruebe que la puesta en marcha del motor no entrafie ningun peligro.

Desacople la maquinaria accionada si:

+ existe riesgo de dafios en caso de una direccion de giro incorrecta, o

» debe efectuarse una Marcha de ID durante la puesta en marcha del convertidor. La
Marcha de ID tan sdlo es esencial en aplicaciones que requieran un grado maximo de
precision de control del motor.

ALIMENTACION
O | Suministre alimentacion de entrada. REm O O "
Z
El Panel de control basico se conecta en modo de Salida. -
OUTPUT FWD

El Panel de control asistente le preguntara si desea ejecutar el F?E"gsgzaCHOICE
(4

Asistente de arranque. Si pulsai=33, el Asistente de arranque lisar el asistente
no se ejecuta, y puede proseguir con la puesta en marcha dera”q“e?

manual de un modo similar al descrito a continuacion para el
Panel de control basico.

ENTRADA MANUAL DE LOS DATOS DE PARTIDA (Grupo 99: DATOS DE PARTIDA)

No
SALIR ] 00:00 [ OK

O | Sidispone de un Panel de control asistente, seleccione el REM U PAR EDIT
idioma (el Panel de control basico no es compatible con 9901 IDIOMA
distintos idiomas). Véase el parametro 9907 en cuanto a los ENGLISH

valores de los distintos idiomas disponibles. Las descripciones (0]

de los parametros se facilitan en el apartado Descripciones CANCELA] 00:00 IGUARDAR
completas de los parametros a partir de la pagina 705.

Para el Panel de control basico, el procedimiento de ajuste de parametros
general se describe a continuacion. En la pagina 73 se facilitan instrucciones
mas detalladas relativas al Panel de control basico. En la pagina 55 se
facilitan instrucciones relativas al Panel de control asistente.

El procedimiento de ajuste de parametros general: E F
REM
1. Para acceder al menu principal, pulse “X_J si la linea inferior muestra rl
OUTPUT; en caso contrario, pulse =7 repetidamente hasta que vea MENU FWD

MENU en la parte inferior.

2. Pulse las teclas (&™/< ¥ hasta que aparezca ‘PAr" y pulse "X || —_ O 1 —_

PAR FWD

3. Encuentre el grupo de parametros adecuado con las teclas ~a~/ 2 O O 1
¥y pulse . REM

PAR FWD

4. Encuentre el parametro adecuado del grupo con las teclas ~a~/<¥ . QEm 2 O O 2

PAR FWD
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5. Pulse y mantenga pulsada “X_J durante unos dos segundos hasta que se
muestre el valor del parametro con bajo el valor. REM rpm
PAR FWD
6. Cambie el valor con las teclas ~a~\/<_¥ . El valor cambia mas rapido
al mantener la tecla pulsada. REM

PAR FWD

7. Guarde el valor del parametro pulsando “X_J. REM 2 O O 2

PAR FWD

O | Seleccione la macro de aplicacion (parametro 9902). El 9 9 O 2
procedimiento de ajuste de parametros general se ha facilitado REM

con anterioridad. PAR Fwb

El valor de fabrica 1 (ESTAND ABB) es adecuado en la mayoria de los casos.

O | Seleccione el modo de control del motor (parametro 9904). - 9 9 O 4
1 (VECTOR:VELOC) es adecuado en la mayoria de los casos. 2 (VECTOR:PAR)
es adecuado para aplicaciones de control del par. 3 (ESCALAR:FREC) es el PAR FWD
ajuste recomendado
« para convertidores multimotor cuando el nimero de motores conectados
al convertidor es variable
« cuando la intensidad nominal del motor es inferior al 20% de la intensidad
nominal del convertidor
« cuando el convertidor se usa con fines de prueba sin un motor conectado.

O | Introduzca los datos del motor de la placa de caracteristicas Nota: Ajuste los datos del motor

del motor: exactamente al mismo valor que
la placa de caracteristicas del
1% N motor. Por ejemplo, si la
Q ABB Motors C€ Q velocidad nominal del motor es
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4 de 1470 rpm en la placa, el
IEC 200 “"'/hL‘OSS [~ ajuste del valor del parametro
[Ins.cl._F IP_5! 9908 VELOC NOM MOTOR a
Vv Hz [kW [ vmin [ A [cos ®|ia/IN[TE/s 1500 rpm da lugar a un

690 Y 50 |30 1475 | 32,5 [ 0.83

2000 20 a0 11475 T 56 Toss funcionamiento erréneo del

660Y |50 |30 [1470 | 34 |0.83 Tension de motor.
380 D 50 |30 |1470 | 59 |0.83 alimentacion

415D | 50 | 30 | 1475 | 54083

4200 | 60 | 35 [1770 | 59| 0.83 de 380 V

Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 & 6210/C3 [ 180 kg
6} IEC 34-1 @
« tension nominal del motor (parametro 9905) - 9 9 O 5
PAR FWD
* intensidad nominal del motor (parametro 9906) - 9 9 O 6
Rango permitido: 0,2...2,0 - )ng A
PAR FWD
« frecuencia nominal del motor (parametro 9907) REm 9 9 O 7
PAR FWD
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+ velocidad nominal del motor (parametro 9908) REM 9 9 O 8
PAR FWD
» potencia nominal del motor (parametro 9909) REM 9 9 O 9
PAR FwWD

O | Seleccione el método de identificacion del motor (parametro 99170).

El valor de fabrica 0 (OFF/IDMAGN) que utiliza la magnetizacion de identificaciéon es adecuado
para la mayoria de las aplicaciones. Se aplica en este procedimiento de puesta en marcha
basica. No obstante, tenga en cuenta que requiere que:

* el parametro 9904 se ajusta a 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PAR), O

* el parametro 9904 se ajuste a 3 (ESCALAR:FREC) y el parametro 2707 a 3 (FLYSTART ESC) 0
5 (GIRAR+SOBREP).

Si su seleccion es 0 (OFF/IDMAGN), vaya al paso siguiente.

El valor 1 (sI), que efectia una Marcha de ID independiente, debe seleccionarse si:

+ se emplea el modo de control vectorial [parametro 9904 = 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PAR)], y/o
« el punto de funcionamiento esta cerca de la velocidad cero, y/o

+ se requiere el funcionamiento en el rango de par por encima del par nominal del motor dentro
de un amplio rango de velocidad y sin que se requiera realimentacion de velocidad medida.

Si decide realizar la Marcha de ID [valor 1 (SI)], prosiga siguiendo las instrucciones
facilitadaslen la pagina 44 del apartado Cémo efectuar la Marcha de ID y vuelva al paso
DIRECCION DE GIRO DEL MOTOR en la pagina 39.

MAGNETIZACION DE IDENTIFICACION CON SELECCION DE MARCHA DE ID 0 (OFF/IDMAGN)

O | Como se ha indicado anteriormente, la magnetizacion de identificacion sélo se efectla si:
* el parametro 9904 se ajusta a 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PAR), O

* el parametro 9904 se ajuste a 3 (ESCALAR:FREC) y el parametro 27017 se ajuste a
3 (FLYSTART ESC) 0 5 (GIRAR + SOBREP).

Pulsar la tecla@ para cambiar a control local (se muestra LOC a la izquierda).

Pulse para poner en marcha el convertidor. El modelo del motor se calcula
magnetizandolo de 10 a 15 s a velocidad cero (el motor no gira).

Puesta en marcha, control a través de la E/S y Marcha de ID
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DIRECCION DE GIRO DEL MOTOR

O | Compruebe la direccién de giro del motor.

Si el convertidor se encuentra en control remoto (se muestra
REM a la izquierda), cambie a control local pulsando@).

Para acceder al menu principal, pulse X si la linea inferior
muestra OUTPUT,; en caso contrario, pulse &7~
repetidamente hasta que vea MENU en la parte inferior.
Pulse las teclas ~a~/<¥ > hasta que aparezca “rEF” y
pulse Y.

Aumente la referencia de frecuencia de cero a un valor
pequefo con la tecla ~a~.

Pulse &> para poner en marcha el motor.

Compruebe que la direccion real del motor sea la que se indica
en la pantalla (FWD significa avance y REV retroceso).

Pulse (&> para parar el motor.

Para cambiar la direccion de giro del motor:

Desconecte la alimentacion de entrada del convertidor, y
espere durante 5 minutos a que los condensadores del
circuito intermedio se descarguen. Mida la tensién entre
cada terminal de entrada (U1, V1 y W1) y efectue la
conexion a tierra con un multimetro para verificar que el
convertidor de frecuencia se haya descargado.

Cambie la posicién de dos conductores de fase del cable de
motor en los terminales de salida del convertidor o en la caja
de conexiones del motor.

Verifique su trabajo suministrando alimentacion de entrada y
repitiendo la comprobacién como se ha descrito anteriormente.

39

LocC

XXX =

FwD

Ay .
dir. de avance
Q
S

& direccion
N inversa

7777

LIMITES DE VELOCIDAD Y TIEMPOS DE ACELERACION/DECELERACION

O | Ajuste la velocidad minima (parametro 2007).

O | Ajuste la velocidad maxima (parametro 2002).

O | Ajuste el tiempo de aceleracion 1 (parametro 2202).

Nota: compruebe también el tiempo de aceleracion 2
(parametro 2205) si se van a emplear dos tiempos de
aceleracion en la aplicacion.

O | Ajuste el tiempo de deceleracion 1 (parametro 2203).

Nota: ajuste también el tiempo de deceleracion 2 (parametro 2206)
si se van a emplear dos tiempos de deceleracion en la aplicacion.

= 2001

Loc ZPQ O %D
Loc 2P§ O %D
Loc 2P§ O %D
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GUARDADO DE UN CONJUNTO DE PARAMETROS DE USUARIO Y COMPROBACION FINAL

O | Lapuesta en marcha ha finalizado. No obstante, en este punto ||Loc 9 9 O 2
quiza sea util ajustar los parametros requeridos por la

aplicacion y guardar los ajustes como un conjunto de
parametros de usuario del modo indicado en el apartado
Series de parametros de usuario de la pagina 87.

PAR FWD

O | Compruebe que el estado del convertidor de frecuencia sea el
correcto.

Panel de control basico: Compruebe que no existan fallos o
alarmas en pantalla. Si desea comprobar los LED en la parte
frontal del convertidor de frecuencia, cambie primero a control
remoto (si no, se generara un fallo) antes de retirar el panel y
verificar que el LED rojo no esté iluminado y el LED verde esta
iluminado pero no parpadea.

Panel de control asistente: Compruebe que no existan fallos o
alarmas en pantalla y que el LED del panel esté iluminado en
verde y no parpadee.

El convertidor ya esta listo para su uso.
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Como efectuar la puesta en marcha guiada

Para poder llevar a cabo la puesta en marcha guiada, es necesario el Panel de
control asistente.

Antes de empezar, asegurese de que dispone de los datos de la placa de
caracteristicas del motor.

SEGURIDAD

procedimiento de puesta en marcha.

La puesta en marcha soélo puede ser efectuada por un electricista cualificado.

Deben seguirse las instrucciones de seguridad del capitulo Seguridad durante todo el
El convertidor se pondra en marcha automaticamente al suministrar alimentacion si el
comando de marcha externa esta activado.

O | Compruebe la instalacion. Véase la lista de comprobacion en el capitulo Instalacion, pagina 32.

O | Compruebe que la puesta en marcha del motor no entrafie ningun peligro.

Desacople la maquinaria accionada si:

« existe riesgo de dafios en caso de una direccion de giro incorrecta, o

» debe efectuarse una Marcha de ID durante la puesta en marcha del convertidor. La
Marcha de ID tan sdlo es esencial en aplicaciones que requieran un grado maximo de
precisiéon de control del motor.

ALIMENTACION
O | Suministre alimentacién de entrada. Primero, el panel de control le B[E)I‘e’ISS/aCHOICE
preguntara si desea utilizar el Asistente de arranque. {isar el asistente

. . . de arranque?
. Pulse% (cuando Bl esté resaltado) para ejecutar el Asistente q

No
de arranque. SALIR 1 00:00 [ OK

SALIR

. PulseW si no desea ejecutar el Asistente de arranque.

» Pulse la tecla 2 X si REM U CHOICE
¥ para resaltar f8 y despue_s pulse@ si REM L CHOTCE

desea que el panel pregunte (o no) si debe ejecutarse el de arranque

Asistente de arranque la proxima vez que se conecte la a1ranca'“-

alimentacion del convertidor.

No
SALIR 1 00:00 [ OK

SELECCION DEL IDIOMA

O | Sidecide ejecutar el Asistente de arranque, la pantalla le pedira REM UPAR EDIT —
que seleccione el idioma. Desplacese hasta el idioma que desee |[{9901 IDIOMA

con las teclas ~a~/<¥ y pulse *g' para aceptar. ENGLISH

Si pulsaﬁ, el Asistente de arranque se detiene. [(S)/]“_IR | 00:00 [CUARDAR
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INICIO DEL AJUSTE GUIADO

O | El Asistente de arranque le guia por las tareas de ajuste, empezando |[REM U PAR EDIT -
por el ajuste del motor. Ajuste los datos del motor exactamente al 9905 TENSION NOM MOT
mismo valor que la placa de caracteristicas del motor. 220 Vv

Desplacese hasta el valor de parametro deseado con las teclas
3UARDAF

AN/ y pulse N para aceptar y continuar con el Asistente
de arranque.

Nota: en cualquier momento, si pulsa , el Asistente de
arranque se detiene y la pantalla pasa a modo de Salida.

SALIR | 00:00 [GUARDAR|

SALIR

O | Tras completar una tarea de ajuste, el Asistente de arranque BEESS’;HOICE —
sugiere la siguiente. ontinuar con

. . el_ajuste de
. Pulse% (cuando esté resaltado) para continuar con ap'l'igac'ién?

. altar
la tarea sugerida. SALIR 1 00:00 [ OK

* Pulse la tecla <¥ > para resaltar y después pulse% para
pasar a la tarea siguiente sin realizar la tarea sugerida.

. Pulse% para detener el Asistente de arranque.

GUARDADO DE UN CONJUNTO DE PARAMETROS DE USUARIO Y COMPROBACION FINAL

O | La puesta en marcha ha finalizado. No obstante, en este punto
quiza sea util ajustar los parametros requeridos por la aplicaciéon y
guardar los ajustes como un conjunto de parametros de usuario
del modo indicado en el apartado Series de parametros de usuario
de la pagina 87.

O | Después de efectuar el ajuste en su totalidad, compruebe que no
existan fallos o alarmas en pantalla y que el LED del panel esté
iluminado en verde y no parpadee.

El convertidor ya esta listo para su uso.
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Como controlar el convertidor a través de la interfase de E/S

43

La tabla siguiente facilita informacién para el manejo del convertidor a través de las

entradas digitales y analdgicas, cuando:

+ se efectla la puesta en marcha del motor, y

* los ajustes de parametros de fabrica (estandar) son validos.

Como ejemplo, se muestran pantallas del Panel de control basico.

AJUSTES PRELIMINARES

Si tiene que cambiar la direccion de giro, compruebe que el
parametro 7003 esté ajustado a 3 (PETICION).

Verifiqgue que las conexiones de control estén conectadas segun el
diagrama de conexiones facilitado para la Macro Estandar ABB.

Compruebe que el convertidor se encuentre en control remoto.
Pulsar la tecla@) para cambiar entre control remoto y local.

ARRANQUE Y CONTROL DE LA VELOCIDAD DEL MOTOR

Empiece conectando la entrada digital ED1.

Panel de control asistente: La flecha empieza a girar. Hasta que se
alcanza el punto de consigna, la flecha es de tipo punteado.

Panel de control basico: El texto FWD empieza a parpadear
rapidamente y se detiene después de alcanzar el punto de consigna.

Regule la frecuencia de salida del convertidor (velocidad del motor)
ajustando la tension de la entrada analégica EA1.

Véase el apartado Macro

Estandar ABB en la pagina 78.

En control remoto, la pantalla
del panel muestra el texto REM.

REM

OUTPUT

00

FWD

REM

OUTPUT

500

FWD

CAMBIO DE LA DIRECCION DE GIRO DEL MOTOR

Direccion inversa: Conecte la entrada digital ED2.

Direccion de avance: Desconecte la entrada digital ED2.

PARO DEL MOTOR

Desconecte la entrada digital ED1. El motor se para.

Panel de control asistente: La flecha deja de girar.

Panel de control basico: El texto FWD empieza a parpadear
lentamente.

REM

OUTPUT

500

REM
OUTPUT

500

FWD

REM

OUTPUT

00

FWD
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Como efectuar la Marcha de ID

El convertidor de frecuencia calcula automaticamente las caracteristicas del motor
mediante magnetizacién de identificacion al ponerlo en marcha por vez primera y
después de cambiar cualquier parametro del motor (Grupo 99: DATOS DE PARTIDA).
Ello es valido cuando el parametro 9970 MARCHA ID tiene valor 0 (OFF/IDMAGN), y

» el pardametro 9904 = 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PAR), O

» el pardmetro 9904 = 3 (ESCALAR:FREC) y el parametro 2707 = 3 (FLYSTART ESC) 0
5 (GIRAR + SOBREP).

En la mayoria de las aplicaciones, no existe la necesidad de efectuar una Marcha de ID
por separado [9970 MARCHA ID = 1 (SI)]. La Marcha de ID debe seleccionarse si:

» se emplea el modo de control vectorial [parametro 9904 = 1 (VECTOR:VELOC) 0
2 (VECTOR:PAR)], y/o

el punto de funcionamiento esté cerca de la velocidad cero, y/o

« se requiere el funcionamiento en el rango de par por encima del par nominal del
motor dentro de un amplio rango de velocidad y sin que se requiera
realimentacion de velocidad medida.

Nota: si los parametros de motor (Grupo 99: DATOS DE PARTIDA) se cambian
después de la Marcha de ID, ésta debe repetirse.

Procedimiento de Marcha de ID

El procedimiento de ajuste de parametros general no se vuelve a explicar aqui. Para
el Panel de control asistente véase la pagina 55, y para el Panel de control basico
véase la pagina 73 del capitulo Paneles de control.

COMPROBACION PREVIA
C ADVERTENCIA: el motor funcionara hasta aproximadamente un 50...80% de la

velocidad nominal durante la Marcha de ID. El motor girara en avance. Verifique que
sea seguro accionar el motor antes de efectuar la Marcha de ID.

0 | Desacople el motor del equipo accionado.

O | Compruebe que los valores de los parametros de datos del motor 9905...9909 sean equivalentes
a los de la placa de caracteristicas del motor, como se muestra en los pasos de la pagina 37.

O | Silos valores de parametro (Grupo 01: DATOS FUNCIONAM a Grupo 98: OPCIONES) se
cambian antes de la Marcha de ID, compruebe que los nuevos ajustes satisfagan los
siguientes requisitos:

2001 VELOCIDAD MINIMA < 0 rpm
2002 VELOCIDAD MAXIMA > 80% de la velocidad nominal del motor

2003 INTENSID MAXIMA > lopq

Oo0ooad

2017 PAR MAX 1 >50% 0 2018 PAR MAX 2 > 50%, en funcion de qué limite se esté utilizando
segun el parametro 2074 SEL PAR MAXIMO.

O

Compruebe que la sefial de Permiso de Marcha esté activada (parametro 1607).

O

Verifique que el panel se halle en control local (se muestra LOC a la izquierda/arriba). Pulsar
la tecla@) para cambiar entre control local y remoto.

Puesta en marcha, control a través de la E/S y Marcha de ID
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MARCHA DE ID CON EL PANEL DE CONTROL ASISTENTE

Cambie el parametro 9970 MARCHA ID a 1 (SI). Guarde el nuevo
ajuste pulsando*s/.

Si desea supervisar valores actuales durante la Marcha de ID,
pase a modo de Salida pulsando% repetidamente hasta

llegar a dicho modo.

Pulse para iniciar la Marcha de ID. El panel sigue
cambiando entre la pantalla mostrada al iniciar la Marcha de ID
y la visualizacion de alarma mostrada a la derecha.

En general, se recomienda no pulsar ninguna de las teclas del
panel de control durante la Marcha de ID. No obstante, puede
detener la Marcha de ID en cualquier momento pulsando (&>.

Tras finalizar la Marcha de ID, la alarma deja de visualizarse.

Si la Marcha de ID no se efectua satisfactoriamente, se
visualiza el fallo de la derecha.

LOC U PAR EDIT
9910 MARCHA ID
[1]

CANCELA| 00:00 [GUARDAR
LOC U
0.0 Hz
0.0 A

0.0 %

1 00:00 [ MENU
LOC TUALARMA

ALARMA 2019

Marcha ID
1 00:00 T

DIR

LOC UFALLO

FALLO 11

ERR MAR ID
1 00:00 |

MARCHA DE ID CON EL PANEL DE CONTROL BASICO

Cambie el parametro 9970 MARCHA ID a 1 (SI). Guarde el nuevo
ajuste pulsando Y.

Si desea supervisar valores actuales durante la Marcha de ID,
pase a modo de Salida pulsando =7 repetidamente hasta
llegar a dicho modo.

Pulse (&> para iniciar la Marcha de ID. El panel sigue
cambiando entre la pantalla mostrada al iniciar la Marcha de ID
y la visualizacion de alarma mostrada a la derecha.

En general, se recomienda no pulsar ninguna de las teclas del
panel de control durante la Marcha de ID. No obstante, puede
detener la Marcha de ID en cualquier momento pulsando (&>.

Tras finalizar la Marcha de ID, la alarma deja de visualizarse.

Si la Marcha de ID no se efectla satisfactoriamente, se
visualiza el fallo de la derecha.

LocC

9910

PAR FWD

1

PAR FWD

LocC

00 -

OUTPUT FWD

* A2019

FWD

~ FOO11

FWD

Puesta en marcha, control a través de la E/S y Marcha de ID




46 Manual del usuario del ACS550-01/U1

Puesta en marcha, control a través de la E/S y Marcha de ID



Manual del usuario del ACS550-01/U1 47

Paneles de control

Acerca de los paneles de control

Utilice un panel de control para controlar el convertidor, para leer datos de estado y
para ajustar parametros. El convertidor de frecuencia funciona con cualquiera de los
dos tipos de panel de control:

» Panel de control basico — Este panel (descrito en el apartado Panel de control
béasico de la pagina 68) proporciona herramientas basicas para la entrada
manual de valores de parametros.

+ Panel de control asistente — Este panel (descrito a continuacién) incluye
asistentes preprogramados para automatizar las configuraciones de parametros
mas comunes. El panel ofrece soporte para idiomas. Esta disponible con
distintos conjuntos de idiomas.

Compatibilidad
El manual es compatible con las siguientes versiones de panel:
* Panel de control basico: ACS-CP-C Rev. M o posterior

+ Panel de control asistente (Area 1): ACS-CP-A Rev. F o posterior
(la nueva serie fabricada desde 2007 con nimero de serie XYYWWRXXXX,
donde el afio YY = 07 o superior y la revision R=F, G, E, ...)

+ Panel de control asistente (Asia): ACS-CP-D Rev. Q o posterior

Véase la pagina 57 acerca de como determinar la version de su Panel de control
asistente. Véase el parametro 9907 IDIOMA para ver los idiomas soportados por los
distintos Paneles de control asistentes.

Paneles de control
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Caracteristicas
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El Panel de control asistente cuenta con:

panel de control alfanumérico con una pantalla LCD

seleccioén de idioma para la pantalla

asistente de arranque para facilitar la puesta a punto del convertidor

funcion de copia — los parametros pueden copiarse en la memoria del panel de
control para una transferencia posterior a otros convertidores, o para la copia de
seguridad de un sistema concreto.

ayuda sensible al contexto

reloj de tiempo real.

Sinopsis

La tabla siguiente resume las funciones de las teclas y las pantallas del Panel de
control asistente.

N.° [Uso

1 |LED de estado — Verde para el funcionamiento normal. Si el LED parpadea, o
esta en rojo, consulte el apartado /ndicaciones de diagnéstico en la pagina 259.

2 |Pantalla LCD — Se divide en tres areas principales:

a. Linea de estado — variable segun el modo de funcionamiento, véase el
apartado Linea de estado en la pagina 49.

b. Centro — variable, en general muestra valores de parametros, menus o listas.
También muestra fallos y alarmas.

c. Linea inferior — muestra la funcién actual de las dos teclas multifuncion y la
indicacion horaria, si se ha activado.

3 | Tecla multifuncién 1 — La funcién depende del contexto. El texto en la esquina
inferior izquierda de la pantalla LCD indica la funcion.

4 |Tecla multifuncién 2 — La funcién depende del contexto. El texto en la esquina
inferior derecha de la pantalla LCD indica la funcion.

5 |Arriba—
 Permite el desplazamiento ascendente por un mend o lista visualizada en la

parte central de la pantalla LCD.
* Incrementa un valor si se ha seleccionado un parametro.
« Incrementa el valor de referencia si esta resaltada la esquina superior derecha.
Mantener la tecla pulsada hace que el valor cambie con mayor rapidez.

6 |Abajo —

* Permite el desplazamiento descendente por un menu o lista visualizada en la
parte central de la pantalla LCD.

* Reduce un valor si se ha seleccionado un parametro.

* Reduce el valor de referencia si esta resaltada la esquina superior derecha.

Mantener la tecla pulsada hace que el valor cambie con mayor rapidez.

7 |LOC/REM — Cambia entre control local y remoto del convertidor.

8 |Ayuda — Muestra informacion sensible al contexto al pulsar la tecla. La
informacién visualizada describe el elemento actualmente resaltado en el area
central de la pantalla.

9 |STOP — Detiene el convertidor en control local.

10 [START — Arranca el convertidor en control local.

Paneles de control
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Linea de estado

La linea superior de la pantalla LCD muestra la informacion de estado basica del
convertidor de frecuencia.

| Loc | [ toc umeny —1 |
N.° |Campo Alternativas Significado
1 [Lugar de control [LOC El control del convertidor es local, es decir, desde
el panel de control.
REM El control del convertidor es a distancia, como la
E/S del convertidor o bus de campo.
2 |Estado 1 Direccion de avance del eje
J Direccién inversa del eje
Flecha giratoria El convertidor esta funcionando en el punto de
consigna.

Flecha giratoria punteada |El convertidor esta funcionando pero no en el
punto de consigna.

Flecha estacionaria El convertidor esta parado.

Flecha punteada El comando de marcha esta presente pero el
estacionaria motor no funciona, por ejemplo porque falta el
permiso de inicio.

3 |Modo de manejo * Nombre del modo actual

del panel + Nombre de la lista 0 menu visualizado

» Nombre del estado de funcionamiento, p. €j.
EDICION PAR.

4 |Valor de « Valor de referencia en el modo de Salida

referencia o * Numero del elemento resaltado, p. j. modo,

numero del grupo de parametros o fallo.
elemento

seleccionado.

Manejo

El panel de control se maneja mediante menus y teclas. Las teclas incluyen dos
teclas multifuncién sensibles al contexto, cuya funcion actual se indica mediante el
texto mostrado en la pantalla encima de cada tecla.

Puede seleccionar una opcion, p. €j. el modo de funcionamiento o un parametro,
desplazando las teclas de flecha ~a~ y <¥ > hasta que la opcién quede resaltada
(en video inverso) y pulsando la tecla multifunciéon adecuada. Normalmente, la tecla
multifuncion derecha permite entrar en un modo, aceptar una opcién o guardar los
cambios. La tecla multifuncién izquierda suele utilizarse para cancelar los cambios
efectuados y volver al nivel anterior de funcionamiento.

El Panel de control asistente tiene nueve modos de panel: Salida, Parametros,
Asistentes, Parametros modificados, Registrador de fallos, Fecha y Hora, Copia de
seguridad de parametros, Ajustes de E/S y Fallo. El manejo en los ocho primeros
modos se describe en este capitulo. Cuando se produce un fallo o una alarma, el
panel pasa automaticamente al modo de Fallo y muestra el fallo o la alarma. Puede
restaurarlo en modo de Salida o Fallo (véase el capitulo Diagndsticos).

Paneles de control
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Inicialmente el panel se encuentra en modo de Salida, en
el cual es posible efectuar la puesta en marcha y el paro,
cambiar la direccién, cambiar entre control remoto y local,
modificar el valor de referencia y monitorizar hasta tres
valores actuales. Para llevar a cabo otras tareas, vaya
primero al Menu principal y seleccione el modo apropiado
en el mend. La linea de estado (véase el apartado Linea
de estado en la pagina 49) muestra el nombre del menu,
modo, elemento o estado actual.

Como realizar tareas comunes

LoCc v

49.1 Hz
0.5 A
10.7 %

DIR | 00:00 [ MENU
LOC TMENU PRPAL —1
PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO

SALIR | 00:00 [ INTRO

La tabla siguiente detalla las tareas comunes, el modo en que es posible efectuarlas y el
numero de la pagina en que se describen en detalle los pasos para realizar la tarea.

Tarea Modo Pagina
Coémo obtener ayuda Cualquiera 51
Coémo determinar la version del panel A la conexién 51
Como ajustar el contraste de la pantalla Salida 54
Coémo cambiar entre control local y remoto Cualquiera 52
Coémo poner en marcha y detener el convertidor Cualquiera 52
Coémo cambiar la direccién de giro del motor Salida 53
Coémo ajustar la velocidad, frecuencia o referencia de par Salida 54
Coémo cambiar el valor de un pardmetro Parametros 55
Coémo seleccionar las sefiales monitorizadas Parametros 56
Coémo realizar tareas guiadas (especificacion de conjuntos de Asistentes 57

parametros relacionados) con asistentes

Coémo ver y editar parametros modificados

Parametros modificados 60

Coémo ver fallos Registrador de fallos 61
Coémo restaurar fallos y alarmas Salida, Fallo 266
Coémo mostrar/ocultar el reloj, cambiar los formatos de fecha y hora, |Fecha y Hora 62

ajustar el reloj y activar/desactivar transiciones automaticas del reloj
segun los cambios de ahorro con luz diurna

Coémo copiar parametros del convertidor al panel de control

Copia de seguridad de 65

parametros

Coémo restaurar parametros del panel de control al convertidor Copia de seguridad de 65
parametros

Coémo ver informacion de copia de seguridad Copia de seguridad de 66
parametros

Coémo editar y cambiar ajustes de parametros relacionados con Ajustes de E/S 67

terminales de E/S

Paneles de control
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Coémo obtener ayuda

51

Paso

Accién

Pantalla

Pulse@ para leer el texto de ayuda sensible al contexto del elemento resaltado.

Si existe texto de ayuda para el elemento, se muestra en la pantalla.

LOC Y GRUPOS —10

01 DATOS FUNCIONAM

03 SENALES ACT BC

04 HISTORIAL FALLOS

¥QIMAREEH!HEHR!IHDIEHIII
SELEC REFERENCIA

|"SALIR 1 00:00 [ SEL |

LOC U AYUDA .
Este grupo define
fuentes externas
(EXT1 y EXT2) para
ordenes que activan
cambios de marcha
SALIR | 00:00

Si no es posible ver todo el texto, desplace las lineas con las teclas ~a~\y v .

LOC U AYUDA —
fuentes externas
(EXTL y EXT2) para
ordenes que activan
cambios de marcha,
paro y direccion.
SALIR | 00:00 |

. . SALIR
Después de leer el texto, vuelva a la pantalla anterior puIsandoW.

LOC U GRUPOS PARAM -10

01 DATOS FUNCIONAM

03 SENALES ACT BC

04 HISTORIAL FALLOS

¥QIMAREEHMHH!REIHDIEHIII
SELEC REFERENCIA

|'SALIR 1 00:00 [ SEL |

Coémo determinar la version del panel

Paso

Accion

Pantalla

Si la alimentacion esta conectada, desconéctela.

Mantenga la tecla@ pulsada mientras conecta la alimentacion y lee la
informacion. La pantalla muestra la siguiente informacion del panel:

Panel FW: version del firmware del panel

ROM CRC: suma de control de la ROM del panel
Flash Rev: version del contenido flash
Comentario sobre el contenido flash.

Al soltar la tecla@ , el panel entra en modo de Salida.

PANEL VERSION INFO

Panel Fw: X . XX
ROM CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX

XXXXXXXXX XX XXX XXX X XXX

Paneles de control
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Coémo efectuar la puesta en marcha y el paro y cambiar entre control local y remoto
Puede efectuar la puesta en marcha y el paro y cambiar entre control local y remoto
en cualquier modo. Para poder poner en marcha o detener el convertidor, éste debe
estar en control local.
Paso | Accion Pantalla

« Para cambiar entre control remoto (se muestra REM en la linea de estado) y

control local (se muestra LOC en la linea de estado), pulse.

Nota: El cambio a control local pude desactivarse con el parametro 1606
BLOQUEO LOCAL.

La primera vez que se pone en marcha la unidad, esta en control remoto

(REM) y se controla desde los terminales de E/S del convertidor. Para

cambiar a control local (LOC) y controlar el convertidor con el panel de

control, pulse. El resultado dependera del tiempo que mantenga pulsada
la tecla:

« Si suelta la tecla inmediatamente (en la pantalla destella el mensaje
“Cambiando al modo de control local”), el convertidor se detiene. Ajuste la
referencia de control local como se indica en la pagina 54.

« Si pulsa la tecla durante unos dos segundos, el convertidor sigue
funcionando como antes. El convertidor copia los valores remotos actuales
para el estado de marcha/paro y la referencia, y los utiliza como los ajustes
de control local iniciales.

+ Para detener el convertidor en control local, pulse (@>.

« Para arrancar el convertidor en control local, pulse (<.

LOC UMENSAJE
Cambiando_al modo
de control Tlocal

100:00 [

Laflecha (L o J)enlalinea
de estado deja de girar.

Laflecha (L o J)enlalinea
de estado empieza a girar.
Hasta que se alcanza el
punto de consigna, la flecha
es de tipo punteado.
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Modo de Salida

En el Modo de Salida, puede:

* monitorizar valores actuales de hasta tres sefiales en Grupo 01: DATOS
FUNCIONAM

+ cambiar la direccion de giro del motor

« ajustar la velocidad, frecuencia o referencia de par

+ ajustar el contraste de la pantalla

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre
control local y remoto.

Es posible acceder al modo de Salida pulsando % repetidamente.

En la esquina superior derecha [oc &, 49 1HZ| Y 5 .0HZ

de la pantalla se muestra el 49.1 Hz HZ I 0%

valor de referencia. El centro 0.5 A 0.4 A

puede configurarse para 10.7 % 24.4 %

mostrar hasta tres valores de DIR | 00:00 [TMENU DIR | 00:00 ["MENU

sefial o graficos de barras. Si

s6lo se selecciona una o dos sefiales para visualizar en pantalla, el nimero y el
nombre de cada una se muestra ademas del valor o gréafico de barras. Véase la
pagina 56 para consultar instrucciones en cuanto a la seleccién y modificacion de

las sefiales monitorizadas.

Coémo cambiar la direccién de giro del motor

Paso | Accion Pantalla
1. Si no se encuentra en el modo de Salida, pulseﬁ repetidamente hasta REM U 49 . 1HZ
llegar a dicho modo. 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
DIR | 00:00 [ MENU
2. Si el convertidor se encuentra en control remoto (se muestra REM en la linea de LoC U
estado), cambie a control local pulsando. La pantalla muestra un mensaje 49 - 1 Hz
sobre el cambio de modo brevemente, y después vuelve al modo de Salida. O . 5 A
10.7 %
DIR | 00:00 [ MENU
3. Para cambiar la direcciéon de avance (se muestra U en la linea de estado) a LOC J 49 . 1HZ]
inversa (se muestra J en la linea de estado), o viceversa, pulse % 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
Nota: El parametro 7003 DIRECCION debe ajustarse a 3 (PETICION). DIR 1 00:00 [ MENU

Paneles de control
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Como ajustar la velocidad, frecuencia o referencia de par

Paso | Accion Pantalla
1. Si no se encuentra en el modo de Salida, pulse% repetidamente hasta REM U 49, 1HZ]
llegar a dicho modo. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
DIR 1 00:00 [ MENU
2. Si el convertidor se encuentra en control remoto (se muestra REM en la linea de LoCc v 49 . 1HZ]
estado), cambie a control local pulsando. La pantalla muestra un mensaje 49 . Hz
sobre el cambio de modo brevemente, y después vuelve al modo de Salida. . 5 A
0,
Nota: con el Grupo 11: SELEC REFERENCIA, puede permitir la modificacion 10 . 7 A
de referencias en control remoto. DIR 100:00 [ MENU
3. « Para incrementar el valor de referencia resaltado en la esquina superior LoC U
derecha de la pantalla, pulse ~~a™. El valor cambia inmediatamente. Se 50 . Hz
guarda en la memoria permanente del convertidor y se restaura de forma O . 5 A
automatica tras desconectar la alimentacion. 10.7 %
« Para reducir el valor, pulse <_¥ . DIR 100:00 | MENU
Como ajustar el contraste de la pantalla
Paso | Accién Pantalla
1. Si no se encuentra en el modo de Salida, pulse% repetidamente hasta LoCc v 49 . 1HZ]
llegar a dicho modo. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
DIR | 00:00 [ MENU
2. « Para incrementar el contraste, pulse las teclas% y AN Loc v 49, 1HZ|
simultaneamente. . Hz
« Para reducir el contraste, pulse las teclas% y (¥ simultdneamente. - A
10.7 %
DIR ] 00:00 [ MENU
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Modo de parametros
En el modo de parametros, puede:

* very cambiar valores de parametros

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre

control local y remoto.

Como seleccionar un parametro y cambiar su valor

Paso

Accién

Pantalla

MENU

Vaya al menu principal pulsando si se encuentra en el modo de Salida, o
SALIR

si no pulsandO\j repetidamente hasta llegar al menu principal.

LOC UMENU PRPAL —1
PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO

SALIR | 00:00 [ INTRO

Vaya al modo de Parametro seleccionando PARAMETROS en el men con las
INTRO

teclas <Ay ¥ 7, y pulsando N

LOC T GRUPOS —01

1 DATOS FUNCIONAM

03 SENALES ACT BC

10 MARCHA/PARO/DIR
11 SELEC REFERENCIA

[=]

SALIR | 00:00 [ SEL

Seleccione el grupo de parametros adecuado con las teclas ANy ¥ .

SEL

Pulse@.

LOC ¥ GRUPOS PARAM—99
99 DATOS DE PARTIDA

01 DATOS FUNCIONAM

03 SENALES ACT BC

04 HISTORIAL FALLOS
10 MARCHA/PARO/DIR

SALIR | 00:00 [ SEL

LOC U PARAMETROS —

9901 IDIOMA
E ISH

DI
NGLIS
9902 MACRO DE APLIC
9904 MODO CTRL MOTOR
9905 TENSION NOM MOT

SALIR ] 00:00 [ EDIT

Seleccione el parametro adecuado con las teclas ~~a™ y ¥ . El valor
actual del parametro se muestra debajo del parametro seleccionado.

EDITAR

Pulse

LOC U PARAMETROS —

9901 IDIOMA

9902 MACRO DE APLIC
ESTAND ABB

9904 MODO CTRL MOTOR

9905 TENSION NOM MOT

SALIR ] 00:00 [EDITAR

LOC UEDICION PAR

9902 MACRO DE APLIC

ESTAND ABB
[1]

CANCELA| 00:00 [GUARDAR)|

Especifique un nuevo valor para el parametro con las teclas ANy ¥ .

Una pulsacién de la tecla incrementa o reduce el valor. Mantener la tecla
pulsada hace que el valor cambie con mayor rapidez. Pulsar las teclas
simultaneamente sustituye el valor visualizado por el valor de fabrica.

LOC UEDICION PAR —
9902 MACRO DE APLIC
IL

[2]

CANCELA| 00:00 [GUARDAR|

Paneles de control



56 Manual del usuario del ACS550-01/U1
Paso | Accion Pantalla
6. « Para guardar el nuevo valor, pulse;%'. LOC_ U PARAMETROS ——
) ANCEL, 9901 IDIOMA
« Para cancelar el nuevo valor y mantener el original, pulse‘W. 9902 MACRO DE APLIC
3-HILOS
9904 MODO CTRL MOTOR
9905 TENSION NOM MOT
SALIR | 00:00 [EDITAR
Coémo seleccionar las sefiales monitorizadas
Paso | Accion Pantalla

1. Puede seleccionar qué sefiales se monitorizan en el modo de Salida y como se LOC UEDICION PAR —
visualizan con los parametros del Grupo 34: PANTALLA PANEL. Véase la pagina (/3401 pARAM SENAL1
55 para obtener instrucciones detalladas sobre el cambio de los valores de FREC SALIDA
parédmetros. [103]

Por defecto, la pantalla muestra tres sefiales. Las sefiales de fabrica CANCELA| 00:00 [GUARDAR
especificas dependen del valor del pardmetro 9902 MACRO DE APLIC: Para LOC U EDICION PAR —|
macros cuyo valor de fabrica del parametro 9904 MODO CTRL MOTOR es 3408 PARAM SENAL2

1 (VECTOR:VELOC), el valor de fabrica para la sefial 1 es 0702 VELOCIDAD, 0 si no INTENSIDAD
0703 FREC SALIDA. Los valores de fabrica para las sefiales 2 y 3 son siempre [104]

0704 INTENSIDAD y 0705 PAR, respectivamente. CANCELA| 00:00 [GUARDAR
Para cambiar las sefiales de fabrica, seleccione hasta tres sefiales del Grupo  |[LOC T EDICION PAR —]
01: DATOS FUNCIONAM a visualizar. 3415 PARAM SENAL3
Sefial 1: Cambie el valor del parametro 3407 PARAM SENAL1 al indice del

parametro de sefial en el Grupo 01: DATOS FUNCIONAM (= numero del [105] .

parametro sin el cero inicial), p. ej. 105 indica el parametro 0705 PAR. El valor CANCELA| 00:00 IGUARDAR
100 significa que no se muestra ninguna sefial.

Repita lo mismo para las sefiales 2 (3408 PARAM SENAL2) y 3 (3415 PARAM SENAL3).

2. Seleccione cémo desea que se muestren las sefiales: como un numero decimaloun |[LOC L EDICION PAR —
grafico de barras. Para los nimeros decimales, puede especificar la ubicacién de la 3404 FORM DSP SALIDAL
coma decimal, o emplear la ubicacién de la coma decimal y la unidad de la sefal de
origen [ajuste (9 (DIRECTO)]. Para mas detalles, véase el parametro 3404. [9]

Sefial 1: parametro 3404 FORM DSP SALIDA1 CANCELAJ 00:00 IGUARDAR
Sefial 2: parametro 3411 FORM DSP SALIDA2
Sefial 3: parametro 3418 FORM DSP SALIDA3.

3. Seleccione las unidades a visualizar para las sefiales. Esto no tiene efecto siel |[LOC T EDICION PAR —
parametro 3404/3411/3418 se ajusta a 9 (DIRECTO). Para mas detalles, véase el ||3405 UNIDAD SALIDAL
parametro 3405.

Sefial 1: parametro 3405 UNIDAD SALIDA1 (3]
Sefial 2: parametro 3472 UNIDAD SALIDA2 CANCELA| 00:00 [GUARDAR
Sefial 3: parametro 3479 UNIDAD SALIDA3.

4. Seleccione el escalado para las sefiales especificando los valores de visualizaciéon |[LOC T EDICION PAR —
minimo y maximo. Esto no tiene efecto si el parametro 3404/3411/3418 se ajustaa ||3406 SALIDAL MIN
9 (DIRECTO). Para mas detalles, véanse los parametros 3406 y 3407. . Hz
Sefial 1: pardmetros 3406 SALIDA1 MIN y 3407 SALIDAT MAX
Sefial 2: parametros 3413 SALIDA2 MIN y 34714 SALIDA2 MAX CANCELA 00:00 [GUARDAR
Sefial 3: pardmetros3420SALIDA3 MIN y 3421 SALIDA3 MAX. LOC UEDICION PAR —

3407 _SALIDALl MAX
0.0 Hz
CANCELA| 00:00 [GUARDAR
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Modo de Asistentes

57

Al encender por vez primera al convertidor de frecuencia, el Asistente de arranque
le guia por la configuracion de los parametros basicos. El Asistente de arranque se
divide en asistentes, cada uno de los cuales le guia por la tarea de especificar un
conjunto de parametros relacionado, por ejemplo Ajuste del motor o Control PID.
Puede activar los asistentes uno tras otro como sugiere el Asistente de arranque o
bien de forma independiente. Las tareas de los asistentes se detallan en la tabla de

la pagina 58.
En el modo de Asistentes, puede:

« utilizar asistentes para guiarle por la especificacion de un conjunto de parametros

basicos

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre

control local y remoto.

Como utilizar un asistente

En la tabla siguiente se muestra la secuencia basica de acciones que le permite utilizar
los asistentes. Se utiliza como ejemplo el Asistente de arranque del motor.

Paso | Accion Pantalla
1. Vaya al men principal pulsando <= si se encuentra en el modo de Salida, o |[LOC & MENU PRPAL —1
sino pulsando% repetidamente hasta llegar al menu principal. PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO
SALIR | 00:00 [ INTRO
2. Vaya al modo de Asistentes seleccionando ASISTENTES en el menu con las LOC UASISTENTES —1
teclas &~y ¥, y pulsando “&.
Motor Set-up
Aplicacion
control veloc. EXT1
SALIR | 00:00 [ SEL
3. Seleccione el asistente con las teclas ~a >y ¥ 7, y pulse % LOC WEDICION PAR —
Si selecciona cualquier otro asistente distinto del Asistente de arranque, le 9905 TENSION NOM MOT
guiara por la tarea de especificar su conjunto de parametros como se muestra
en los pasos 4. y 5. siguientes. Tras ello, puede seleccionar otro asistente en el
menu de Asistentes o salir del modo de Asistentes. Se utiliza como ejemplo el SALIR | 00:00 [GUARDAR
Asistente de arranque del motor.
Si selecciona el Asistente de puesta en marcha, se activa el primer asistente (IzggsgaELECCION -
que le guia por la tarea de especificar su conjunto de parametros como se continuar con
muestra en los pasos 4. y 5. siguientes. Seguidamente, el Asistente de g ajuste g‘e
arranque le pregunta si desea continuar con el siguiente asistente o saltarlo — Saltar
seleccione la respuesta apropiada con las teclas ~ 2™y <% 7, y pulse <&=. |LSALIR 100:00 [ 0K
Si decide saltarlo, el Asistente de arranque formula la misma pregunta para el
siguiente asistente, etc.
4. « Para especificar un nuevo valor, pulse las teclas ~a~y v . LOC WEDICION PAR —

9905 TENSIQON NOM MOT

SALIR | 00:00 [GUARDAR
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no se encuentran dentro del rango permitido: Ajuste de los limites).

Paso | Accion Pantalla
. i i 5 4 i LOC U AYUDA
Para pedir informacion acerca del parametro solicitado, pulsg la tecla@. Ajustar exactamente
Desplace el texto de ayuda con las teclas .~a™ y ¥ . Cierre la ayuda como indica la placa
pulsando SALIR del motor. B
=7 E1 valor de tensién
ebe
SALIR 1 00:00 [
5. « Para aceptar el nuevo valor y continuar con el ajuste del siguiente parametro, |[LOC T EDICION PAR —
SUARDAF
pulse . 9906 INTENS NOM MOT
« Para detener el asistente, pulse%. y
SALIR | 00:00 [GUARDAR|
La tabla siguiente detalla las tareas de los asistentes y los parametros relevantes
del convertidor. En funcién de la seleccion efectuada en la tarea Aplicacion
(parametro 9902 MACRO DE APLIC), el Asistente de arranque decide qué tareas
subsiguientes sugiere.
Nombre Descripcion Ajustar parametros
Selecc. idioma Seleccion del idioma 9901
Ajuste del motor | Ajuste de los datos del motor 9904...9909
Realizacién de la identificacion del motor. (Si los limites de velocidad | 99710

Aplicacion Seleccion de la macro de aplicacion 9902, parametros asociados a la
macro

Médulos Activacion de los médulos opcionales Grupo 35: TEMP MOT MED

opcionales Grupo 52: COMUNIC PANEL

9802

Control veloc.
EXT1

Seleccion de la fuente de la referencia de velocidad

(Si se usa EA1: Ajuste de limites, escala, inversion de la entrada
analdgica EA1)

Ajuste de los limites de referencia
Ajuste de los limites de velocidad (frecuencia)
Ajuste de los tiempos de aceleracion y deceleracion

1103
(1301...1303, 3007)

1104, 1105
2001, 2002, (2007, 2008)
2202, 2203

Control veloc.
EXT2

Seleccion de la fuente de la referencia de velocidad

(Si se usa EA1: Ajuste de limites, escala, inversion de la entrada
analdgica EA1)

Ajuste de los limites de referencia

1106
(1301...1303, 3007)

1107, 1108

Control del par

Seleccion del origen de la referencia de par

(Si se usa EA1: Ajuste de limites, escala, inversion de la entrada
analdgica EA1)

1106
(1301...1303, 3007)

Ajuste de los limites de referencia 1107, 1108

Ajuste de los tiempos de aumento y disminucion de rampa de par | 2401, 2402
Control PID Seleccion del origen de la referencia de proceso 1106

(Si se usa EA1: Ajuste de limites, escala, inversion de la entrada | (7307...1303, 3001)

analdgica EA1)

Ajuste de los limites de referencia 1107, 1108

Ajuste de los limites de velocidad (referencia) 2001, 2002, (2007, 2008)

Ajuste del origen y los limites del valor actual de proceso 4016, 4018, 4019
Control de Seleccion de la fuente de las sefiales de marcha y paro de los dos | 7001, 1002
Marcha/Paro lugares de control externos, EXT1y EXT2
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temporizadas

Nombre Descripcion Ajustar parametros
Seleccion entre EXT1 y EXT2 1102
Definicién del control de direccién 1003
Definicion de los modos de marcha y paro 2101...2103
Seleccion del uso de la sefial de Permiso de Marcha 1601
Funciones Ajuste de las funciones temporizadas Grupo 36: FUNCIONES TEMP

Seleccion del control temporizado de marcha/paro para los 1001, 1002
lugares de control externo EXT1y EXT2
Seleccion del control temporizado EXT1/EXT2 1102
Activacién de la velocidad constante 1 temporizada 1201
Seleccion del estado de funciéon temporizada indicado a través de | 1401
la salida de relé SR
Seleccion del control temporizado del conjunto de parametros 4027
PID1 1/2

Protecciones Ajuste de los limites de par e intensidad 2003, 2017

Sefales de salida

Seleccion de las sefiales indicadas a través de la salida de relé SR
Seleccion de las sefiales indicadas a través de la salida analégica SA
Ajuste del minimo, maximo, escalado e inversién

Grupo 14: SALIDAS DE RELE
Grupo 15: SALIDAS ANALOG
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Modo de Parametros modificados

En el modo de Parametros modificados, puede:

« ver una lista de todos los parametros que se han modificado a partir de los

valores de fabrica de las macros

« cambiar estos parametros

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre

control local y remoto.

Coémo ver y editar parametros modificados

Paso | Accion Pantalla
1. | Vaya al menu principal pulsando <& si se encuentra en el modo de Salida, o |[LOC TMENU PRPAL —1]
si no pulsando % repetidamente hasta llegar al menu principal. PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO
SALIR ] 00:00 [ INTRO
2. Vaya al modo de Parametros modificados seleccionando PAR CAMBIADO en 0(.? T PAR CAMBIAD—
el ment con las teclas ~ A~ y <_¥ 7, y pulsando % VELOC 80531—
VELOC CONST
1204 VELOC CONST 3
9902 MACRO DE APLIC
SALIR ] 00:00 [EDITAR
3. Seleccione el parametro modificado de la lista con las teclas «~ Ay .El ||[LOC L EDICION PAR—]
valor del parametro seleccionado se muestra debajo de él. Pulse % para 1202 VELOC CONST 1
modificar el valor. 0 ) 0 Hz
CANCELA| 00:00 [GUARDAR
4. Especifique un nuevo valor para el pardmetro con las teclas ~ ANy ¥ . LOC U EDICION PAR
Una pulsacion de la tecla incrementa o reduce el valor. Mantener la tecla 1202 VELOC _CONST 1
pulsada hace que el valor cambie con mayor rapidez. Pulsar las teclas y
simultaneamente sustituye el valor visualizado por el valor de fabrica.
CANCELA| 00:00 [GUARDAR|
5. « Para aceptar el nuevo valor, pulse U, si el nuevo valor es el valor por LOC T PAR CAMBIADO ——|

defecto, el parametro se elimina de la lista de los pardmetros modificados.

P ZANCEL/
« Para cancelar el nuevo valor y mantener el original, pulse =

1202 VELOC CONST 1
15,0 Hz
03 VELOC CONST

1204 VELOC CONST 3
9902 MACRO DE APLIC

SALIR | 00:00 [EDITAR
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Modo de Registrador de fallos.

En el modo de Registrador de fallos, puede:
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+ ver el historial de fallos del convertidor con un maximo de diez fallos (tras una
desconexion, sélo se guardan en memoria los tres Ultimos fallos)

+ ver los detalles de los tres ultimos fallos (tras una desconexion, sélo se guardan

en memoria los detalles del fallo mas reciente)

+ leer el texto de ayuda para el fallo

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre

control local y remoto.

Coémo ver fallos

Paso | Accion Pantalla
1. Vaya al menu principal pulsando <& si se encuentra en el modo de Salida, 0 |[LOC & MENU PRPAL —1
si no pulsando % repetidamente hasta llegar al menu principal. PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO
SALIR | 00:00 [ INTRO
2. Vaya al modo de Registrador de fallos seleccionando REGISTR FALL en el LOC_UREGISTR FALL
menu con las teclas «A™y ¥, y pulsando % La pantalla muestra el 10 19.03 .I())SPB :04:57
registro de fallos empezando por el ultimo fallo. 6 SUBTENS. CC
6: FALLO EAl
El nimero de la fila es el codigo de fallo de conformidad con el cual se detallan
las causas y las acciones correctoras en el capitulo Diagnésticos. SALIR | 00:00 [DETALLE
3. Para ver los detalles de un fallo, selecciénelo con las teclas ~ ANy < ¥ ’,y |[LOC UPERD PANEL —
JETALLE FALLO
pulse .
TIEM FALLO1l
13:04:57
TIEM FALLO2
SALIR ] 00:00 [ DIAG
4. DIAG LOC UDIAGNOSTICO —|

Para ver el texto de ayuda, pulse N Desplace el texto de ayuda con las
teclas ANy ¥ .

0K .
Tras leer la ayuda, pulse < para volver a la pantalla anterior.

Comprobar: Lineas
y conexiones de
comunic.,

parametro 3002,

parametros de Prupos
SALIR | 00:00 OK
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Modo de Fecha y Hora
En el modo de Fecha y Hora, puede:
« mostrar u ocultar el reloj
« cambiar los formatos de visualizacion de la fecha y la hora
« ajustar la fechay la hora
« activar o desactivar las transiciones automaticas del reloj segun los cambios de
ahorro con luz diurna
« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre
control local y remoto.
El Panel de control asistente contiene una pila para garantizar la funcion del reloj
cuando el panel no esta siendo alimentado por el convertidor.
Como mostrar u ocultar el reloj, cambiar los formatos de visualizacion, ajustar la fecha y la hora,
y activar o desactivar las transiciones del reloj segun los cambios de ahorro con luz diurna
Paso | Accion Pantalla
1. | Vaya al menu principal pulsando <& si se encuentra en el modo de Salida, o |[LOC TMENU PRPAL —1]
si no pulsando WSALIR repetidamente hasta llegar al mend principal. PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO
SALIR | 00:00 [ INTRO
2. Vaya al modo de Fecha y Hora seleccionando FECHA Y HORA en el menticon |[LOC_& FECHA_Y HORA —1
las teclas A y <_¥_, y pulsando ﬁmm’. IDEL RELC)
FORMAT FECHA
AJUST HORA
AJUST FECHA
SALIR | 00:00 [ SEL
3. « Para mostrar (ocultar) el reloj, seleccione VISIBILIDAD DEL RELOJ en el LOC L VISIB RELOJ —1

menu, pulse ==, seleccione Mostrar reloj (Ocultar reloj) y pulse <= , 0, Si
desea volver a la pantalla anterior sin efectuar cambios, pulse \%

« Para especificar el formato de la fecha, seleccione FORMAT FECHA en el
menu, pulse y seleccione un formato adecuado. Pulse %’ para
guardar o % para cancelar sus cambios.

« Para especificar el formato de la hora, seleccione FORMATO HORA en el
. SEL . OK
menu, pulse ﬁ y seleccione un formato adecuado. Pulse N para
ZANCEL} .
guardar o =7 para cancelar sus cambios.

« Para especificar la hora, seleccione AJUSTAR HORA en el menu y pulse
%. Especifique las horas con las teclas ~ &>y ¥ 7, y pulse %A
continuacion, especifique los minutos. Pulse %, para guardar o % para
cancelar sus cambios.

Mostrar reloj
ocultar reloj

SALIR ] 00:00 [ SEL

LOC U FORMAT FECHA -1

mm/dd/aa
dd.mm.aaaa
mm/dd/aaaa

CANCELA] 00:00 [ oK

LOC U FORMATO HORA —1

12 horas

CANCELAJ 00:00 [ OK

LOC T AJUST HORA —

iH:41

CANCELA] 00:00 [ oK
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Paso

Accién

Pantalla

« Para especificar la fecha, seleccione AJUSTAR FECHA en el menu y pulse
SEL s . . ..
. Especifique la primera parte de la fecha (dia o mes en funcién del
formato de fecha seleccionado) con las teclas ~~a™ y ¥ _, y pulse %}
Repitalo para la segunda parte. Tras especificar el afio, pulse %} Para

. CANCELA
cancelar sus cambios, pulse s

Para activar o desactivar las transiciones automaticas del reloj segun los

cambios de ahorro con luz diurna, seleccione AHORRO DIURNO en el menu
SEL

y pulse x -

Al pulsar @ se abre la ayuda que muestra las fechas de inicio y final del
periodo durante el cual se emplea el horario de ahorro diurno en cada pais o
area en los que pueden seleccionarse cambios de ahorro diurno.

« Para desactivar las transiciones automaticas del reloj segun los cambios de

. . SEL
ahorro con luz diurna, seleccione Desact y pulse X

« Para activar las transiciones automaticas del reloj, seleccione el pais o area
cuyos cambios de ahorro diurno deban seguirse y pulse %’ .

. . . SALIR
« Para volver a la pantalla anterior sin efectuar cambios, pulse =

LOC U AJUST FECHA —

iE).03.05

CANCELA| 00:00 [ OK

Desact

UE

EEUWU  _ . .
Australial:NsSw,Vict..
Australia2:Tasmania..

LOC__AHORRO DIURN _—1]
Desact |

SALIR | 00:00 [ SEL

LoC AYUDA
UE:

Conexién: Mar.,
ultimo domingo
Desconexion: Oct.,
ultimo domingo
SALIR | 00:00
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Modo de Copia de seguridad de parametros

El modo de Copia de seguridad de parametros sirve para exportar parametros de un
convertidor a otro o para efectuar una copia de seguridad de los parametros del
convertidor. La carga en el panel guarda todos los parametros del convertidor,
incluyendo hasta dos conjuntos de usuario, en el Panel de control asistente. La serie
completa, la serie de parametros parcial (aplicacion) y las series de usuario pueden
descargarse del panel de control a otro convertidor o el mismo convertidor. La carga
y descarga se puede llevar a cabo en control local.

La memoria del Panel de control es permanente y no depende de la pila del panel.

En el modo de Copia de seguridad de parametros, puede:

copiar todos los parametros del convertidor al panel de control (CARGAR A
PANEL). Esto incluye todas las series de parametros definidas por el usuario y
parametros internos (no ajustables por el usuario) como los creados por la
Marcha de identificacion del motor.

ver la informacion acerca de la copia de seguridad guardada en el panel de
control con CARGAR A PANEL (INFO COPIA SEGURIDAD). Por ejemplo, ello
incluye el tipo y la especificacion del convertidor en el que se efectud la copia de
seguridad. Resulta util comprobar esta informacién cuando vaya a copiar los
parametros a otro convertidor con DESCARG TODO A UNIDAD para garantizar
que los convertidores concuerdan.

restaurar toda la serie de parametros del panel de control al convertidor
(DESCARG TODO A UNIDAD). Esto escribe todos los parametros, incluyendo
los parametros del motor internos no ajustables por el usuario, en el convertidor.
No incluye las series de parametros de usuario.

Nota: utilice esta funcion solamente para restaurar un convertidor desde una copia de
seguridad, o para transferir parametros a sistemas que sean idénticos al sistema original.

copiar una serie parcial de parametros (parte de la serie completa) del panel de
control a un convertidor (DESCARGAR APLICACION). La serie parcial no
incluye las series de usuario, los parametros internos del motor, los parametros
9905...9909, 1605, 1607, 5201, ni ningun parametro del Grupo 51: MOD
COMUNIC EXTy el Grupo 53: PROTOCOLO BCI.

Los convertidores de origen y destino y sus tamafios de motor no tienen que ser iguales.

copiar parametros de USUARIO S1 del panel de control al convertidor
(DESCARGA USUARIO1). Una serie de usuario incluye parametros del Grupo
99: DATOS DE PARTIDA y los parametros internos del motor.

La funcién sélo se muestra en el menu cuando la Serie de usuario 1 se ha
guardado con el parametro 9902 MACRO DE APLIC (véase el apartado Series de
parametros de usuario en la pagina 87) y se ha cargado en el panel de control
con CARGAR A PANEL.

copiar parametros de USUARIO S2 del panel de control al convertidor
(DESCARGA USUARIO2). Igual que se ha explicado para DESCARGA
USUARIO1 anteriormente.

efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre
control local y remoto.
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Como cargar y descargar parametros

En cuanto a las funciones de carga y descarga disponibles, véase la informacién
anterior. Observe que el convertidor debe estar en control local para la carga y la

descarga.

Paso

Accién

Pantalla

Vaya al menu principal pulsando <& si se encuentra en el modo de Salida, o

. S, . . . . .
si no pulsando 225 repetidamente hasta llegar al ment principal. — Si REM se
muestra en la linea de estado, pulse para cambiar a control local.

LOC UMENU PRPAL —1
PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO

SALIR | 00:00 [ INTRO

Vaya al modo de Copia de seguridad de parametros seleccionando SALVAR
INTRO

PARAM en el menu con las teclas ~~ A~y ¥ 7, y pulsando N

LOC_ U SALVAR PARAM —1
CARGAR A PAN

INFO COPIA SEGURIDAD
DESCARG TODO A UNIDAD
DESCARGAR APLICACION
DESCARGA USUARIO1

m
—

SALIR | 00:00 [ SEL

« Para copiar todos los parametros (incluyendo series de usuario y parametros
internos) del convertidor al panel de control, seleccione CARGAR A PANEL
en el menu Salvar param con las teclas <A™y ¥ 7, y pulse <=
Durante la transferencia, la pantalla muestra el estado de transferencia como
un porcentaje de finalizacion. Pulse ‘%LAR si desea detener el proceso.

Tras finalizar la carga, la pantalla muestra un mensaje acerca de la
finalizacion. Pulse % para volver al ment Salvar param.

« Para efectuar descargas, seleccione la operacion apropiada (aqui DESCARG
TODO A UNIDAD se usa como ejemplo) en el menu Salvar param con las
teclas ANy ¥ 7,y pulse % La pantalla muestra el estado de
transferencia como un porcentaje de finalizacion. Pulse % si desea
detener el proceso.

Tras finalizar la descarga, la pantalla muestra un mensaje acerca de la
. . . g 0K A
finalizacion. Pulseﬁ para volver al menu Salvar param.

LOC USALVAR PARAM —]
Copiando parametros
I 50%

ANULAR] 00:00 |

LOC UMENSAJE
Carga de parametros
completada

OK 100:00 |

LOC WSALVAR PARAM —|
Descargando
parametros
(entero)

50%

ANULAR | 00:00 |

LOC WMENSAJE —
Descarga de
parametros
finalizada
con éxito.

OK 100:00 [

Paneles de control



66

Manual del usuario del ACS550-01/U1

Como ver informacién sobre la copia de seguridad

Paso | Accion Pantalla
1. | Vaya al menu principal pulsando <& si se encuentra en el modo de Salida, o |[LOC TMENU PRPAL —1]
si no pulsando % repetidamente hasta llegar al men principal. PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO
SALIR | 00:00 [ INTRO
2. Vaya al modo de Copia de seguridad de parametros seleccionando SALVAR LOC_U SALVAR PARAM —1
PARAM en el ment con las teclas ~ &> Isand INTRO ICARGAR A PANEL
en el menu con las teclas Y \¥_/,y pulsando ‘- INFO COPIA SEGURIDAD
DESCARG TODO A UNIDAD
DESCARGAR APLICACION
DESCARGA USUARIOL
SALIR ] 00:00 [ SEL
3. Seleccione INFO COPIA SEGURIDAD en el menu Salvar param con las teclas ||[LOC T INFO COPIA —
ANy ¥, ypulse == . La pantalla muestra la informacion siguiente Tizgs% CONVERTIDOR
acerca del convertidor en el que se efectud la copia de seguridad: 3224ZESPECIF UNIDAD
I
TIPO DE CONVERTIDOR:tipo de convertidor 3301 FIRMWARE
ESPECIF UNIDAD: especificacion del convertidor en formato XXXYZ, donde |L_SALIR 100:00 |
XXX: especificacion de intensidad nominal. Si esta LOC L INFO COPIA —
presente, una “A” indica una coma decimal, p. ;. 3@84515|§(S)PECIF UNIDAD
4A6 significa 4,6 A. AG2i
Y: 2=200V 3%8% FﬁRMWARE
4 =400V F_hex
6= 600V SALIR | 00:00 [
Z: i = Paquete de carga europeo
n = Paquete de carga EEUU
FIRMWARE: version de firmware del convertidor.
Puede desplazar la informacién con las teclas ANy ¥ .
4. SALIR LOC_ U SALVAR PARAM —1

Pulse =7 para volver al menu Salvar param.

CARGAR A PANEL

INFO COPIA SEGURIDAD
DESCARG TODO A UNIDAD
DESCARGAR APLICACION
DESCARGA USUARIO1

SALIR ] 00:00 [ SEL

Paneles de control




Manual del usuario del ACS550-01/U1

Modo de Ajustes de E/S
En el modo de Ajustes de E/S, puede:
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» comprobar los ajustes de parametros relacionados con cualquier terminal de E/S

+ editar el ajuste de parametros. Por ejemplo, si “1103: REF1” figura debajo de
Aen1 (Entrada analdgica 1), es decir, el parametro 71703 SELEC REF1 tiene el valor
EA1, puede cambiar su valor a EA2, por ejemplo. No obstante, no puede ajustar el

valor del parametro 71706 SELEC REF2 a EA1.

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre

control local y remoto.

Coémo editar y cambiar ajustes de paréametros relacionados con terminales de E/S

Paso | Accion Pantalla
1. Vaya al menu principal pulsando <& si se encuentra en el modo de Salida, 0 |[LOC &MENU PRPAL —1
si no pulsando % repetidamente hasta llegar al menu principal. PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO
SALIR | 00:00 [ INTRO
2. Vaya al modo de Ajustes de E/S seleccionando AJUSTES E/S en el menu con RS D —1
INTRO
las teclas ~a™ y C_¥ 7, y pulsando N ENTR ANALOGICAS CEA
SALIDAS RELE (SALR)
SALIDAS ANALOG (SALA)
PANEL
SALIR | 00:00 [ SEL
3. Seleccione el grupo de E/S, p. ej. ENTR DIGITALES, con las teclas ~a™\y LOC L AJUSTES E/S —
¥,y pulse % Tras una pausa breve, la pantalla muestra los ajustes MARCHA PARG CET
actuales para la seleccion. —ED2—
—ED3—
SALIR | 00:00 |
4. Seleccione el ajuste (linea con un nimero de parametro) con las teclas ~a~ |[LOC L EDICION PAR —
EDITAR
yS¥/,ypulse - 1001 COMANDOS EXTL
[1]
CANCELA| 00:00 [GUARDAR|
5. Especifique un nuevo valor para el ajuste con las teclas ~a~Ny ¥ . LOC UEDICION PAR —
Una pulsacion de la tecla incrementa o reduce el valor. Mantener la tecla 1001 COMANDOS _EXT1
pulsada hace que el valor cambie con mayor rapidez. Pulsar las teclas y
simultdneamente sustituye el valor visualizado por el valor de fabrica. [2]
CANCELA| 00:00 [GUARDAR|
6 3UARDAF

« Para guardar el nuevo valor, pulse N

. ZANCEL/
« Para cancelar el nuevo valor y mantener el original, pulse v

LOC L AJUSTES E‘S —|
1001:MARCHA/PARO (EL

1001:DIR (E1)
—ED3-—

SALIR | 00:00 [
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Panel de control basico

Caracteristicas
El Panel de control basico tiene las siguientes caracteristicas:
« panel de control numérico con una pantalla LCD

« funcion de copia — los parametros pueden copiarse en la memoria del panel de
control para una transferencia posterior a otros convertidores, o para la copia de
seguridad de un sistema concreto.

Sinopsis

La tabla siguiente resume las funciones de las teclas y las pantallas del Panel de
control basico.

N.° |Uso
1 |Pantalla LCD — Se divide en cinco areas:
a. Parte superior izquierda — Lugar de control:
LOC: el control del convertidor es local, es decir, desde el panel de control.
REM: el control del convertidor es a distancia, como la E/S del convertidor
o bus de campo.

Parte superior derecha — Unidad del valor visualizado.

1a)Loc @ 11 A

1d)outPuT FWD

c

c. Centro — Variable, en general muestra valores de parametros y sefiales,

| RESET LIMENU I
menus o listas. También muestra cédigos de fallo y alarma.

| SALIR NTRO N

Q

Parte inferior izquierda y centro — Estado de funcionamiento del panel:
'E‘\ OUTPUT: Modo de Salida
Q>~ Q@ PAR: Modo de Parametro
U MENU: Mend principal
<® CQ) @ [FXNE: Modo de Fallo.
Parte inferior derecha — Indicadores:
— — FWD (avance) / REV (retroceso): direccion de la rotacion del motor
Destellando lentamente: parado
Destellando rapidamente: en marcha, no esta en el punto de consigna
Fijo: en marcha, esta en el punto de consigna
H=3: El valor visualizado puede modificarse (en los modos de Parametro y
Referencia).
2 |RESET/EXIT — Sale al siguiente nivel del menu superior sin guardar los
valores cambiados. Restaura los fallos en los modos de Salida y Fallo.
3 |MENU/ENTER — Permite profundizar en el nivel del menu. En el modo de
Parametro, guarda el valor visualizado como el nuevo ajuste.
4 |Arriba —
« Permite desplazarse hacia arriba por un menu o lista.
« Incrementa un valor si se ha seleccionado un parametro.
« Incrementa el valor de la referencia en el modo de Referencia.
Mantener la tecla pulsada hace que el valor cambie con mayor rapidez.
5 |Abajo -
« Permite desplazarse hacia abajo por un menu o lista.
« Reduce un valor si se ha seleccionado un parametro.
« Reduce el valor de la referencia en el modo de Referencia.
Mantener la tecla pulsada hace que el valor cambie con mayor rapidez.

@

LOC/REM — Cambia entre control local y remoto del convertidor.

DIR — Cambia la direccion de giro del motor.

STOP - Detiene el convertidor en control local.

©| o Nl o

START - Arranca el convertidor en control local.
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Manejo

El panel de control se maneja mediante menus y teclas. Puede seleccionar una opcion,
p. ej. modo de funcionamiento o parametro, desplazando las teclas de flecha ~a~y
¥ hasta que la opcién sea visible en la pantalla y pulsando la tecla <%J.

Con la tecla =77, puede volver al nivel anterior de funcionamiento sin guardar los
cambios efectuados.

El Panel de control basico tiene cinco modos de panel: Salida, Referencia, Parametro,
Copia y Fallo. El manejo en los cuatro primeros modos se describe en este capitulo.
Cuando se produce un fallo o una alarma, el panel pasa automaticamente al modo de
Fallo y muestra el codigo de fallo o alarma. Puede restaurar el fallo o la alarma en el
modo de Salida o Fallo (véase el capitulo Diagnésticos).

Tras conectar la alimentacion, el panel se encuentra

en modo de Salida, en el cual es posible efectuar la REM 4 9_1 Hz
puesta en marcha y el paro, cambiar la direccion, OUTPUT FWD
cambiar entre control remoto y local, y monitorizar

hasta tres valores actuales (uno a la vez). Para llevar |REM PA r'

a cabo otras tareas, vaya primero al Menu principal y MENU FWD

seleccione el modo apropiado.
Como realizar tareas comunes

La tabla siguiente detalla las tareas comunes, el modo en que es posible efectuarlas y el
numero de la pagina en que se describen en detalle los pasos para realizar la tarea.

Tarea Modo Pagina
Cdémo cambiar entre control local y remoto Cualquiera 70
Cdémo poner en marcha y detener el convertidor Cualquiera 70
Cdémo cambiar la direccion de giro del motor Cualquiera 70
Cdémo navegar por las sefiales monitorizadas Salida 71
Coémo ajustar la velocidad, frecuencia o referencia de par Referencia 72
Cdémo cambiar el valor de un parametro Parametro 73
Coémo seleccionar las sefiales monitorizadas Parametro 74
Cémo restaurar fallos y alarmas Salida, Fallo 266
Cdémo copiar parametros del convertidor al panel de control Copia 76
Cdémo restaurar parametros del panel de control al convertidor Copia 76
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Coémo efectuar la puesta en marcha y el paro y cambiar entre control local y remoto
Puede efectuar la puesta en marcha y el paro y cambiar entre control local y remoto
en cualquier modo. Para poder poner en marcha o detener el convertidor, éste debe
estar en control local.
Paso | Accion Pantalla
1. « Para cambiar entre control remoto (se muestra REM a la izquierda) y LOC
control local (se muestra LOC a la izquierda), pulse (). A Hz
Nota: el cambio a control local pude desactivarse con el parametro 1606 ||OUTPUT FWD
BLOQUEO LOCAL.
Tras pulsar la tecla, la pantalla muestra brevemente el mensaje “LoC” o LOC
“rE”, seglin corresponda, antes de volver a la pantalla anterior. L O C
FWD
La primera vez que se pone en marcha la unidad, esta en control remoto
(REM) y se controla desde los terminales de E/S del convertidor. Para
cambiar a control local (LOC) y controlar el convertidor con el panel de
control, pulse . El resultado dependera del tiempo que mantenga
pulsada la tecla:
« Si suelta la tecla inmediatamente (en la pantalla destella “LoC”), el
convertidor se detiene. Ajuste la referencia de control local como se
indica en la pagina 72.
« Si mantiene pulsada la tecla unos dos segundos (y la suelta cuando la
pantalla cambia de “LoC” a “LoC r”), el convertidor sigue funcionando
como antes. El convertidor copia los valores remotos actuales para el
estado de marcha/paro y la referencia, y los utiliza como los ajustes de
control local iniciales.

« Para detener el convertidor en control local, pulse (@D. El texto FWD o REV en la linea
inferior empieza a destellar
lentamente.

« Para arrancar el convertidor en control local, pulse (). El texto FWD o REV en la linea
inferior empieza a destellar
rapidamente. Deja de destellar
cuando el convertidor alcanza el
punto de consigna.

Coémo cambiar la direcciéon de giro del motor
Puede cambiar la direccion de giro del motor en cualquier modo.
Paso | Accién Pantalla
1. Si el convertidor se encuentra en control remoto (se muestra REM a la LOC
izquierda), cambie a control local pulsando . La pantalla muestra . Hz
brevemente el mensaje “LoC” antes de volver a la pantalla anterior. OUTPUT FwD
2. Para cambiar la direccion de avance (se muestra FWD en la linea de Loc

estado) a inversa (se muestra REV en la linea de estado), o viceversa, . Hz

pulse (%), ouTPUT REV

Nota: el parametro 7003 DIRECCION debe ajustarse a 3 (PETICION).
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Modo de Salida
En el Modo de Salida, puede:

71

* monitorizar valores actuales de hasta tres sefiales en el Grupo 01: DATOS

FUNCIONAM, una sefal a la vez.

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre

control local y remoto.

Puede acceder al modo de Salida pulsando =7 hasta que la pantalla muestre el

texto OUTPUT en la parte inferior.

La pantalla muestra el valor de una sefial del Grupo
01: DATOS FUNCIONAM. La unidad se muestra a la
derecha. La pagina 74 explica como seleccionar hasta
tres sefiales a monitorizar en el modo de Salida. La
tabla siguiente muestra como verlas una a una.

Coémo navegar por las sefiales monitorizadas

-~ 491 -

OUTPUT

Paso | Accién Pantalla
1. Si ha seleccionado mas de una sefial a monitorizar (véase la pagina 74),
puede navegar por ellas en el modo de Salida. REM - Hz
Para avanzar por las sefiales, pulse la tecla /~a™ repetidamente. Para OUTPUT FwD
retroceder por las sefiales, pulse la tecla <_¥_ repetidamente. O 5 A
REM
L
OUTPUT FWD
o 107 -
-
OUTPUT FWD
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Modo de Referencia
En el Modo de Referencia, puede:
« ajustar la velocidad, frecuencia o referencia de par

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre
control local y remoto.

Como ajustar la velocidad, frecuencia o referencia de par

Paso | Accion Pantalla
1. Para acceder al Menu principal, pulse “Y_J si se encuentra en modo de
Salida; en caso contrario, pulse (7 repetidamente hasta que vea MENU  ||REM PA r
en la parte inferior. MENU FwD
2. Si el convertidor se encuentra en control remoto (se muestra REM a la LOC
izquierda), cambie a control local pulsando . La pantalla muestra PA rl
brevemente “LoC” antes de cambiar a control local. MENU FwD

Nota: con el Grupo 11: SELEC REFERENCIA, puede permitir la
modificacién de referencias en control remoto (REM).

3. Si el panel no esta en modo de Referencia (“rEF” no es visible), pulse la LOC
tecla ~~a™ o <_¥_~ hasta que vea “rEF” y entonces pulse “X_J. Ahora la rl E F
pantalla muestra el valor de referencia actual con bajo el valor. MENU FwD
LoC
Hz
LI
FWD
4. « Para incrementar el valor de referencia, pulse /A ™. LoC 5 O 0
. . Hz
« Para reducir el valor de referencia, pulse <_v . n
El valor cambia inmediatamente al pulsar la tecla. Se guarda en la FWD

memoria permanente del convertidor y se restaura de forma automatica
tras desconectar la alimentacion.
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Modo de Parametro
En el modo de Parametro, puede:

* very cambiar valores de parametros

73

» seleccionar y modificar las sefiales mostradas en el modo de Salida

« efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre

control local y remoto.

Como seleccionar un parametro y cambiar su valor

Paso | Accion Pantalla
1. Para acceder al Menu principal, pulse “X_J si se encuentra en modo de LOC
Salida; en caso contrario, pulse =77 repetidamente hasta que vea MENU rl E F
en la parte inferior. MENU EwD
2. Si el panel no estd en modo de Parametro (“PAr” no es visible), pulse la LOC
tecla ~~A™ 0 <_¥_~ hasta que vea “PAr" y entonces pulse “X_J. La PA rl
pantalla muestra el nimero de uno de los grupos de parametros. MENU FwD
“ =01
PAR FWD
3. Utilice las teclas .“a™ y <_¥_~ para encontrar el grupo de parametros LoC
deseado. - -
PAR FWD
4. Pulse “X_J. La pantalla muestra uno de los parametros del grupo LoC
seleccionado.
PAR FWD
5. Utilice las teclas ,~a™ y <_¥_~ para encontrar el parametro deseado. LoC 1 1 O 3
PAR FWD
6. Pulse y mantenga pulsada “X_J durante unos dos segundos hasta que la LoC
pantalla muestre el valor del parametro con debajo indicando que ya
es posible cambiar el valor. PAR FWD
Nota: cuando sea visible, pulsar las teclas <Ay ¥~
simultdneamente cambia el valor visualizado al valor de fabrica del
parametro.
7. Utilice las teclas ~~a™ y ¥ _~ para seleccionar el valor del pardmetro. LoC
Cuando haya cambiado el valor del parametro, empieza a parpadear.
PAR FWD
« Para guardar el valor de parametro visualizado, pulse “X_J. Loc

« Para cancelar el nuevo valor y mantener el original, pulse T77".

1103
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Coémo seleccionar las sefiales monitorizadas
Paso | Accion Pantalla

1. Puede seleccionar qué sefiales se monitorizan en el modo de Salida y LoC 1
como se visualizan con los parametros del Grupo 34: PANTALLA PANEL.
Véase la pagina 55 para obtener instrucciones detalladas sobre el cambio PAR FWD
de los valores de parametros. Loc
Por defecto, puede monitorizar tres sefiales navegando por ellas (véase la 1 O 4
pagina 71). Las sefiales de fabrica especificas dependen del valor del PAR FWD
parametro 9902 MACRO DE APLIC: Para macros cuyo valor de fabrica del Loc
parametro 9904 MODO CTRL MOTOR es 1 (VECTOR:VELOC), el valor de fabrica 1 O 5
para la sefial 1 es 0102 VELOCIDAD, 0 si no 0703 FREC SALIDA. Los valores PAR FWD
de fabrica para las sefiales 2 y 3 son siempre 0704 INTENSIDAD y 0705 PAR,
respectivamente.
Para cambiar las sefiales de fabrica, seleccione en el Grupo 01: DATOS
FUNCIONAM hasta tres sefiales por las que navegar.
Sefial 1: cambie el valor del parametro 3407 PARAM SENAL1 al indice del
parametro de sefial en el Grupo 01: DATOS FUNCIONAM (= numero del
parametro sin el cero inicial), p. ej. 105 indica el parametro 0705 PAR. El
valor 100 significa que no se muestra ninguna sefial.
Repita lo mismo para las sefiales 2 (3408 PARAM SENAL2) y 3 (3415 PARAM
SENAL3). Por ejemplo, si 3407 =0y 3415 = 0, se desactiva la navegacion y
s6lo aparece la sefial especificada por 3408 en la pantalla. Si los tres
parametros se ajustan a 0, es decir, no se han seleccionado sefiales para
monitorizacion, el panel muestra el texto “n.A”.

2. Especifique la ubicacién de la coma decimal, o utilice la ubicacion de la LoC
coma decimal y la unidad de la sefial de origen [ajuste (9 (DIRECTO)]. Los
graficos de barras no estan disponibles en el Panel de manejo basico. PAR FWD
Para mas detalles, véase el parametro 3404.
Sefial 1: parametro 3404 FORM DSP SALIDA1
Sefial 2: parametro 3417 FORM DSP SALIDA2
Sefial 3: parametro 3478 FORM DSP SALIDA3.

3. Seleccione las unidades a visualizar para las sefiales. Esto no tiene efecto ||Loc
si el parametro 3404/3411/3418 se ajusta a 9 (DIRECTO). Para mas
detalles, véase el parametro 3405. PAR FWD
Sefial 1: parametro 3405 UNIDAD SALIDA1
Sefial 2: parametro 3472 UNIDAD SALIDA2
Sefial 3: parametro 3479 UNIDAD SALIDA3.

4. Seleccione el escalado para las sefiales especificando los valores de LoC
visualizacion minimo y maximo. Esto no tiene efecto si el parametro 3404/ A Hz
3411/3418 se ajusta a 9 (DIRECTO). Para mas detalles, véanse los PAR FWD
parametros 3406 y 3407. Loc
Sefial 1: pardmetros 3406 SALIDA1 MIN y 3407 SALIDAT MAX 5 O 0.0 Hz
Sefial 2: parametros 34713 SALIDA2 MIN y 3474 SALIDA2 MAX PAR FWD
Sefial 3: parametros 3420 SALIDA3 MIN y 3427 SALIDA3 MAX.
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Modo de Copia

El Panel de control basico puede almacenar una serie completa de parametros del
convertidor y hasta dos series de usuario de parametros del convertidor en el panel
de control. La memoria del panel de control es permanente.

En el modo de Copia, puede:

copiar todos los parametros del convertidor al panel de control (uL — Carga). Esto
incluye todas las series de parametros definidas por el usuario y parametros
internos (no ajustables por el usuario) como los creados por la Marcha de
identificacion del motor.

restaurar toda la serie de parametros del panel de control al convertidor (dL A —
Descargar todo). Esto escribe todos los parametros, incluyendo los pardametros
del motor internos no ajustables por el usuario, en el convertidor. No incluye las
series de parametros de usuario.

Nota: utilice esta funcidon solamente para restaurar un convertidor, o para
transferir parametros a sistemas que sean idénticos al sistema original.

copiar una serie de parametros parcial del panel de control a un convertidor (dL P —
Descarga parcial). La serie parcial no incluye las series de usuario, los parametros
internos del motor, los parametros 9905...9909, 1605, 1607, 5201, ni ningun
parametro del Grupo 51: MOD COMUNIC EXTy el Grupo 53: PROTOCOLO BCI.

Los convertidores de origen y destino y sus tamafios de motor no tienen que ser
iguales.

copiar parametros de USUARIO S1 del panel de control al convertidor (dL u1 —
Descargar serie de usuario 1). Una serie de usuario incluye parametros del
Grupo 99: DATOS DE PARTIDA y los parametros internos del motor.

La funcién sélo se muestra en el menu cuando la Serie de usuario 1 se ha
guardado con el parametro 9902 MACRO DE APLIC (véase el apartado Series de
parametros de usuario en la pagina 87) y se ha cargado en el panel.

copiar parametros de USUARIO S2 del panel de control al convertidor (dL u2 —
Descargar serie de usuario 2). El procedimiento es el mismo que se ha descrito
para dL u1 — Descargar serie de usuario 1.

efectuar la puesta en marcha y el paro, modificar la direccion y cambiar entre
control local y remoto.
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Coémo cargar y descargar parametros

En cuanto a las funciones de carga y descarga disponibles, véase la informacion

anterior.
Paso | Accion Pantalla
1. Para acceder al Menu principal, pulse “X_J si se encuentra en modo de LoC
Salida; en caso contrario, pulse (=77 repetidamente hasta que vea MENU PA r
en la parte inferior. MENU FwD
2. Si el panel no esta en modo de Copia (“CoPY” no es visible), pulse la tecla ||LocC
A 0 ¥~ hasta que vea “CoPY”. C O PY
MENU FwWD
s “dL ul
MENU FWD
3. « Para cargar todos los parametros (incluyendo series de usuario) del LOC
convertidor al panel de control, pase a “uL” con las teclas .~ ANy ¥ . u L
MENU FWD

Pulse “X_J. Durante la transferencia, la pantalla muestra el estado de Loc L 5 O %
transferencia como un porcentaje de finalizacion. u °
FWD

« Para efectuar descargas, pase a la operacion apropiada (aqui “dL A”, Loc d L A
Descargar todo, se usa como ejemplo) con las teclas ANy ¥ .
MENU F

WD
Pulse “X_J. Durante la transferencia, la pantalla muestra el estado de Loc d L 5 O %
FWD

transferencia como un porcentaje de finalizacion.

Codigos de alarma del panel de control basico

Ademas de los fallos y alarmas generados por el convertidor (véase el capitulo
Diagnésticos), el Panel de control basico indica las alarmas del panel con un cédigo
de formato A5xxx. Véase el apartado Codigos de alarma (Panel de control basico)
en la pagina 270 para obtener una lista de los cédigos de alarma y sus
descripciones.
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Macros de aplicacion

Las macros cambian un grupo de parametros a valores nuevos predefinidos. Utilice
macros para minimizar la necesidad de edicion manual de parametros. La seleccién de
una macro ajusta los demas parametros a sus valores predeterminados, excepto:

» Parametros del Grupo 99: DATOS DE PARTIDA (excepto el parametro 9904)
» 1602 BLOQUEO DE PARAMETROS

* 1607 SALVAR PARAM

* 3078 FUNC FALLO COMUN Yy 3079 TIEM FALLO COMUN

* 9802 SEL PROT COM

* Grupo 50: ENCODER ... Grupo 53: PROTOCOLO BCI parametros

* Parametros del Grupo 29: DISP MANTENIMIENTO

Tras seleccionar una macro, pueden efectuarse cambios de parametros adicionales
manualmente mediante el panel de control.

Las macros de aplicacion se habilitan ajustando el valor del parametro 9902 MACRO
DE APLIC. Por defecto, 1, ESTAND ABB, es la macro habilitada.

Los apartados siguientes describen cada una de las macros de aplicacion y facilitan
un ejemplo de conexion para cada macro.

El ultimo apartado de este capitulo, Valores por defecto de las macros para los
parametros, detalla los parametros que modifican las macros y los valores por
defecto definidos por cada macro.

Macros de aplicacion
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Macro Estandar ABB
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Es la macro por defecto. Proporciona una configuracion de E/S de 2 hilos de
cometido general con tres (3) velocidades constantes. Los valores de parametros
son los valores predeterminados definidos en el apartado Lista de parametros
completa en la pagina 917.

Ejemplo de conexion:

X1

[72]
Q
Pl

1...10 kohmios

Pantalla del cable de sefial (apantallamiento)

EA1

Referencia de frecuencia externa 1: 0...10 V'

Circuito de salida analégica comun

Tension de referencia 10 V CC

Sin usar

Circuito de entrada analégica comun

Frecuencia de salida: 0...20 mA

Intensidad de salida: 0...20 mA

Circuito de salida analégica comun

Salida de tension auxiliar +24 V CC

Salida de tension auxiliar comin

Entrada digital comun para todos

Marcha/Paro: Activar para arrancar

Av/Rtr: Activar para invertir la direccion de giro

Seleccion de velocidad constante 2

Senales de entrada
« Referencia analdgica (EA1) .

* Marcha, paro y direccion (ED1,2)
« Seleccion de velocidad constante *

(ED3,4)

« Seleccion del par de rampas

(1 de 2) (ED5)

ED4 Seleccion de velocidad constante 2
ED5 Seleccion del par de rampas: Activar para selec. el 2° par de rampas de ace/dec.
ED6 Sin usar Nota 1. La referencia externa se
. , utiliza como una referencia de
191SR1C Salida de relé 1, programable  § \e|ocidad si se selecciona un modo
20 |SR1A Funcionamiento predeterminado: [l \ ectorial.
21|SR1B Listo =>19 conectada a 21 L
X ) Nota 2. Codigo:
22 |SR2C Salldla de r_ele 2, programgble 0 = abierta, 1 = conectada
23 |SR2A Funcionamiento predeterminado:
24|SR2B — Enmarcha =>22 conectada a 24 | [ED3[ED4 Salida
25[SR3C Salida de relé 3, programable 0 [0 Referencia a través de EAT
26 |SR3A Funcionamiento predeterminado: [{[T [0 [VELOC CONST T (1202)
27|SR3B |~ Fallo (-1) =>25 conectadaa 27 [0 [T |[VELOC CONST 2 (1203)
(Fallo => 25 conectada a 26) 1 1 VELOC CONST 3 (1204)

Senales de salida
Salida analdgica SA1:

Ajuste del puente
J1

Frecuencia m TEA1:0...10V
Salida analdgica SA2: m EA2: 0(4)...20 mA
Intensidad - ' o

o

» Salida de relé 1: Listo
» Salida de relé 2: En marcha
« Salida de relé 3: Fallo (-1)

EA1:0...10 V

J
=Ko
~S[10%|EA2: 0(4)...20 mA
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Macro 3 hilos

79

Esta macro se utiliza cuando la unidad se controla mediante botones momentéaneos.
Proporciona tres (3) velocidades constantes. Para habilitarla, ajuste el valor del
parametro 9902 a 2 (3 HILOS).

Nota: cuando se desactiva la entrada de paro (ED2) (sin entrada), los botones de
marcha/paro del panel de control se inhabilitan.

Ejemplo de conexion:

X1
1..10kohmios A1 |SCR Pantalla del cable de sefal (apantallamiento)
2 |EA1 Referencia externa de velocidad 1: 0...10 V
3 |AGND | Circuito de entrada analégica comun
4 |10V Tension de referencia 10 V CC
5 |EA2 Sin usar
6 |[AGND | Circuito de entrada analdgica comun
7 |AO1 Velocidad de salida del motor: 0...20 mA
8 |AO2 Intensidad de salida: 0...20 mA
9 |[AGND | Circuito de salida analégica comdn
10]24V Salida de tension auxiliar +24 V CC
11 |GND Salida de tension auxiliar coman
|: 12|DCOM | Entrada digital comun para todos
- [13]ED1 Marcha: La activacion momentanea con ED2 activada arranca el convertidor
1 14 |ED2 Paro: La desactivacion momentanea detiene el convertidor
—"—15|ED3 Av/Rtr: La activacion invierte la direccion de giro
—"—16 |ED4 Seleccion de velocidad constante
—"—17 |ED5 Seleccion de velocidad constante *
L———18|ED6 Sin usar
19|SR1C Salida de relé 1, programable —
20|SR1A Funcionamiento predeterminado: || Nota 1. Cddigo:
51]SR1B |~  Listo =>19 conectada a 21 0 = abierta, 1 = conectada
22|SR2C Salida de relé 2, programable ED4[ED5 Salida
23|SR2A Funcionamiento predeterminado: | [0 0 Referencia a través de EA1
24|SR2B — Enmarcha=>22 conectadaa24 || [{ 0 |VELOC CONST 1 (1202)
25|SR3C Salida de relé 3, programable [ VELOC CONST 2 (1203)
26 |SR3A Funcionamiento predeterminado: § [T~ [T [VELOC CONST 3 (1204)
27|SR3B |~ Fallo (-1) =>25 conectada a 27
(Fallo => 25 conectada a 26)

Seiiales de entrada
« Referencia analégica (EA1) .

« Marcha, paro y direccién (ED1,2,3)
« Seleccion de velocidad constante *
(ED4,5)

Senales de salida
Salida analégica SA1:
Velocidad

Salida analégica SA2:
Intensidad

Salida de relé 1: Listo
Salida de relé 2: En marcha
Salida de relé 3: Fallo (-1)

Ajuste del puente
J1

(2] lEAt0...10V
_ |2 P |EA2: 04)...20 mA
o

EA1:0...10 V

J
~ |
~»[10%|EA2: 0(4)...20 mA
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Macro alterna
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Esta macro ofrece una configuracién de E/S adaptada a una secuencia de sefiales
de control de ED utilizadas cuando se alterna el sentido de rotacién del motor. Para
habilitarla, ajuste el valor del parametro 9902 a 3 (ALTERNA).

Ejemplo de conexion:

X1
1..10 kohmios 41 [SCR Pantalla del cable de sefal (apantallamiento)

2 |EA1 Referencia externa de velocidad 1: 0...10 V

AGND | Circuito de entrada analégica comin

10V Tension de referencia 10 V CC

EA2 Sin usar

AGND | Circuito de entrada analégica comun

SA1 Velocidad de salida del motor: 0...20 mA

SA2 Intensidad de salida: 0...20 mA

AGND | Circuito de salida analégica comin

24V Salida de tensién auxiliar +24 V CC

GND Salida de tensién auxiliar comun

DCOM | Entrada digital comun para todos

ED1 Marcha en avance: Si el estado ED1 es el mismo que ED2, el convertidor se detiene

ED2 Marcha inversa

ED3 Seleccion de velocidad constante

ED4 Seleccion de velocidad constante !

ED5 Seleccion del par de rampas: La activacion selec. el 2° par de rampas de ace/dec.

ED6 Permiso de marcha: La desactivacion siempre detiene el convertidor
19|SR1C Salida de relé 1, programable  ["Nota 1. Codigo:
20 |SR1A Funcionamiento predeterminado: | o = apierta, 1 = conectada
21|SR1B [~ Listo =>19 conectada a 21 ]
22[SR2C Salida de relé 2, programable  [|[ED3[ED4 _Salida
23|SR2A Funcionamiento predeterminado: |0 [0 [Referencia a través de EA1
24|SR2B |~  Enmarcha =>22 conectadaa 24 ||[T_ [0 |VELOC CONST T (1202)
25|SR3C Salida de relé 3, programable 0 [T |VELOC CONST 2 (1203)
26 [SR3A Funcionamiento predeterminado: ||[T__|T [VELOC CONST 3 (1204)
27|SR3B [~  Fallo (-1) =>25 conectada a 27

Senales de entrada
» Referencia analdgica (EA1) .
» Marcha, paro y direccion (ED1,2)
« Seleccion de velocidad constante °

(ED3,4)

» Seleccion del par de rampas 1/2

(Fallo => 25 conectada a 26)

Senales de salida
Salida analdgica SA1:

Ajuste del puente
J1

Velocidad (2] EAt0...10V
Salida analdgica SA2: E] EA2: 0(4)...20 mA
Intensidad - B

o

Salida de relé 1: Listo

J1
(EDS5) + Salida de relé 2: En marcha A Jo| EA1:0...10 Vv
+ Permiso de marcha (ED6) + Salida de relé 3: Fallo (-1) ~[TIZ|EA2: 0(4)...20 mA
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Macro de Potenciometro del motor
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Esta macro proporciona una interfase rentable para PLC que varien la velocidad del
motor empleando solamente sefiales digitales. Para habilitarla, ajuste el valor del

parametro 9902 a 4 (POTENC MOT).

Ejemplo de conexion:

EA1

Sin usar

Circuito de entrada analégica comuin
Tension de referencia 10 V CC

Sin usar

Circuito de entrada analégica comuin

Intensidad de salida: 0...20 mA
Circuito de salida analdgica comun

Salida de tension auxiliar +24 V CC
Salida de tension auxiliar comdn
Entrada digital comun para todos

Velocidad constante 1: 1202

Salida de relé 1, programable
Funcionamiento predeterminado:

Pantalla del cable de sefial (apantallamiento)

Velocidad de salida del motor: 0...20 mA

Marchalparo: La activacién arranca el convertidor.

Avancelretroceso: La activacion invierte la direccién de giro.
Incremento de referencia: La activacion aumenta la referencia
Reduccién de referencia : La activacion reduce la referencia

1
1

Permiso de marcha: La desactivacion siempre detiene el convertidor.

21|SR1B |~ Listo =>19 conectada a 21
22|SR2C Salida de relé 2, programable
23 [SR2A Funcionamiento predeterminado:
24[SR2B |~ Enmarcha =>22 conectada a 24
25|SR3C Salida de relé 3, programable
26 |SR3A Funcionamiento predeterminado:
27[SR3B |~ Fallo (-1) =>25 conectada a 27

(Fallo => 25 conectada a 26)

Sefales de entrada

Senales de salida

Nota 1. Para ED3 y ED4:

« Siambas estan activas o inactivas,
la referencia de velocidad no varia.

+ La referencia de velocidad
existente se guarda durante el
paro o la desexcitacion.

Nota 2.

« Ajustes de los tiempos de rampa con
tiempo de aceleracion y deceleracion
2 (parametros 2205 y 2206).

Ajuste del puente

« Marcha, paro y direccion (ED1,2) « Salida analégica SA1: J1
- Incremento/reduccion de la Velocidad B3 TEA1:0...10 V
referencia (ED3,4) + Salida analdgica SA2: E} EA2: 0(4)...20 mA
« Seleccion de velocidad constante Intensidad -
(ED5) + Salida de relé 1: Listo o R
« Permiso de marcha (ED6) + Salida de relé 2: En marcha

» Salida de relé 3: Fallo (-1)

~[T Jo| EA1:0...10 V
[ T0%|EA2: 0(4)...20 mA
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Macro Manual-Auto
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Esta macro proporciona una configuraciéon de E/S que normalmente se utiliza en
aplicaciones HVAC. Para habilitarla, ajuste el valor del parametro 9902 a 5
(MANUAL/AUTO).

Nota: el parametro 2108 INHIBIR MARCHA debe permanecer en el ajuste
predeterminado, 0 (NO).

Ejemplo de conexion:

1...10 kohmios

X1

SCR

Pantalla del cable de sefial (apantallamiento)

EA1

Referencia externa 1: 0...10 V (Control Manual)

AGND

Circuito de entrada analégica comun

1

(o

10V

Tension de referencia 10 V CC

EA2

Referencia externa 2: 0...20 mA (C. Automatico)

AGND

Circuito de entrada analdgica comin

SA1

Velocidad de salida del motor: 0...20 mA

SA2

Intensidad de salida: 0...20 mA

AGND

Circuito de salida analdgica comun

24V

Salida de tension auxiliar +24 V CC

GND

Salida de tension auxiliar comdn

DCOM

Entrada digital comun para todos

ED1

Marcha/Paro (Manual): La activacién arranca el convertidor

ED2

Avance/Retroceso (Manual): La activacion invierte la direccion de giro

ED3

Selecciéon EXT1/EXT2: La activacion selecciona control automatico

ED4

Permiso de marcha: La desactivacion siempre detiene el convertidor

ED5

Avance/Retroceso (Auto): La activacion invierte la direccion de giro

ED6

Marcha/Paro (Auto): La activacién arranca el convertidor

19|SR1C Salida de relé 1, programable
20[SR1A Funcionamiento predeterminado:
21|SR1B |~  Listo =>19 conectada a 21
22|SR2C Salida de relé 2, programable Nota1: .
23[SR2A Funcionamiento predeterminado: [| ES necesario excitar el sensor.
24|SR2B —  En marcha =>22 conectada a 24 [| Consulte las instrucciones del
. . fabricante. Véase la pagina 86.para
25|SR3C Salida de relé 3, programable utilizar sensores alimentados por la
26 |SR3A Funcionamiento predeterminado: salida de tension auxiliar.
27|SR3B |~ Fallo (-1) =>25 conectada a 27 ’
(Fallo => 25 conectada a 26)
Senales de entrada Senales de salida Ajuste del puente
+ Dos referencias analdgicas (EA1, 2) « Salida analdgica SA1: J1
+ Marchafparo - manual/auto (ED1,6) ~ Velocidad [2p] (EAt0...10V
« Direccién — manualiauto (ED2, 5)  * Salida analégica SA2: EA2: 0(4)...20 mA
Intensidad L
+ Seleccion del lugar de control (ED3) R ) ) o
+ Salida de relé 1: Listo

+ Permiso de marcha (ED4)

J1
+ Salida de relé 2: En marcha ~[T Jo| EAT:0...10 V
’ - ° :0...
+ Salida de relé 3: Fallo (-1) ~»[X0Z|EA2: 0(4)...20 mA
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Macro de Control PID

Esta macro proporciona ajustes de parametros para sistemas de control en bucle
cerrado como el control de presion, control de flujo, etc. Para habilitarla, ajuste el
valor del parametro 9902 a 6 (CONTROL PID).

83

Nota: el parametro 2108 INHIBIR MARCHA debe permanecer en el ajuste
predeterminado, 0 (NO).

Ejemplo de conexion:

1...10 kohmios

3

Circuito de entrada analdgica comun

Tension de referencia 10 V CC

Sefial actual (PID): 4...20 mA

1
2
3
4
COTIp
6
7
8
9

Circuito de entrada analégica comun

Intensidad de salida: 0...20 mA

Circuito de salida analégica comun

Salida de tensién auxiliar +24 V CC

Salida de tension auxiliar comdn

Entrada digital comun para todos

Salida de relé 1, programable

Funcionamiento predeterminado:

Listo =>19 conectada a 21

-

Salida de relé 2, programable

Funcionamiento predeterminado:

-

En marcha =>22 conectada a 24

Salida de relé 3, programable

Funcionamiento predeterminado:

-

Fallo (-1) =>25 conectada a 27

Sefales de entrada

Valor actual (EA2)

(Fallo => 25 conectada a 26)

Referencia analdgica (EA1) + Salida analégica SA1:
Velocidad

Marcha/paro — manual/PID (ED1, 6) * Salida analdgica SA2:
Intensidad

Seleccion EXT1/EXT2 (ED2)
Seleccién de velocidad constante

(ED3, 4)

Permiso de marcha (ED5)

+ Salida de relé 1: Listo

Salida de relé 2: En marcha
» Salida de relé 3: Fallo (-1)

Nota: utilice el siguiente orden de encendido:

1.
2.
3.

EXT1/EXT2
Permiso de marcha
Marcha.

Pantalla del cable de sefial (apantallamiento)
Ref. externa 1 (Manual) o Ref. ext. 2 (PID): 0...10 V'

Nota 1.

Manual: 0...10V => ref. de velocidad
PID: 0...10V => punto consig. PID
0...100%

Velocidad de salida del motor: 0...20 mA

Nota 3:

Es necesario excitar el sensor.
Consulte las instrucciones del
fabricante. Véase la pagina 86.para
utilizar sensores alimentados por la
salida de tensién auxiliar.

Marcha/Paro (Manual): La activacion arranca el convertidor
Seleccion EXT1/EXT2 : La activacion selecciona control PID
Seleccion de velocidad constante 1:
Seleccion de velocidad constante 2: (No se usa en control PID)?
Permiso de marcha: La desactivaciéon siempre detiene el convertidor
Marcha/Paro (PID): La activacién arranca el convertidor

(No se usa en control PID)?

Senales de salida

Nota 2. Cddigo:
0 = abierta, 1 = conectada

ED3[ED4 Salida

0 [0 Referencia a través de EAT
i 0  |VELOC CONsT T (1202)

0 |1 VELOC CONST 2 (1203)

] 1 VELOC CONST 3 (1204)

Ajuste del puente
J1

[2p] EAT0...10V
_ |2 P |EA2:04)...20 mA
o

J1
~[T Jo| EA1:0...10 V
~»[CT0%|EA2: 0(4)...20 mA
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Macro PFC
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Esta macro proporciona ajustes de parametros para aplicaciones de control de
bombas y ventiladores (PFC). Para habilitarla, ajuste el valor del parametro 9902 a 7
(CONTROL PFC).

Nota: el parametro 2108 INHIBIR MARCHA debe permanecer en el ajuste
predeterminado, 0 (NO).

Ejemplo de conexion:

1...10 kohmios

X1

Pantalla del cable de sefial (apantallamiento)

Ref. externa 1 (Manual) o Ref. ext. 2 (PID/PFC): 0...10 V'

2

fo

Sefales de entrada
+ Ref. analdgica y actual (EA1,2) -

Circuito de entrada analégica comin
Tension de referencia 10 V CC Nota 1.
Manual: 0...10V =>0...50 Hz

Sefial actual (PID): 4...20 mA PID/PFC: 0...10V => punto consig.

Circuito de entrada analégica comdn §p|D 0...100%

Frecuencia de salida: 0...20 mA

Actual 1 (valor actual del regulador PI): 0(4)...20 mA

Circuito de salida analégica comun

Salida de tension auxiliar +24 V CC

Salida de tension auxiliar comin

Entrada digital comun para todos

Marcha/Paro (Manual): La activacion arranca el convertidor

Permiso de marcha: La desactivacion siempre detiene el convertidor

Seleccion EXT1/EXT2: La activacion selecciona control PFC

Enclavamiento: La desactivacion siempre detiene el convertidor

Enclavamiento: La desactivacion detiene el motor de velocidad constante

Marcha/Paro (PFC): La activacion arranca el convertidor

Nota 2.

19|SR1C Salida de relé 1, programable Es necesario excitar el sensor.
20[SR1A Funcionamiento predeterminado: || Consulte las instrucciones del
21|SR1B —~ En marcha =>19 conectada a 21 || fabricante. Véase la pagina 86 para
22[SR2C Salida de relé 2, programable utilizar sensores alimentados por la
23|SR2A Funcionamiento predeterminado: Il Salida de tension auxiliar.
24[SR2B [~ Fallo (-1) =>22 conectada a 24 (Fallo => 22 conectada a 23)
25|SR3C Salida de relé 3, programable

26 |SR3A Funcionamiento predeterminado:

27|SR3B [~  Motor auxiliar conectado=>25 conectada a 27

Senales de salida
Salida analdgica SA1:
Frecuencia

Ajuste del puente

+ Marcha/paro — manual/PFC (ED1, 6)
* Permiso de marcha (ED2)

+ Seleccion EXT1/EXT2 (ED3) °
« Enclavamiento (ED4, 5) °

Salida analdgica SA2: Actual 1
Salida de relé 1: En marcha
Salida de relé 2: Fallo (-1)

Salida de relé 3: Motor aux.
conectado

J
op| 'EAT:0...10V
L [2 D> |EA2: 04)...20 mA
(o]
J
EA1:0...10 V

= o
~[CT0%|EA2: 0(4)...20 mA

Nota: utilice el siguiente orden de encendido:

1. EXT1/EXT2
2. Permiso de marcha
3. Marcha.
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Macro de Control del par
Esta macro proporciona ajustes de parametros para aplicaciones que requieren
control del par del motor. El control también puede conmutarse a control de
velocidad. Para habilitarla, ajuste el valor del parametro 9902 a 8 (CTRL PAR).
Ejemplo de conexion:
X1
1..10kohmios A1 |SCR Pantalla del cable de sefial (apantallamiento)
Referencia externa de velocidad 1: 0...10
Circuito de entrada analégica comuin
2 Tension de referencia 10 V CC
Referencia externa de par: 4...20 mA
Circuito de entrada analégica comun
Velocidad de salida del motor: 0...20 mA
Intensidad de salida: 0...20 mA
- . L . Nota 1.
Circuito de salida analdgica comun X . o, .
 Invierte la direccion de giro en
Salida de tension auxiliar +24 V CC control de velocidad.
Salida de tension auxiliar comdn * Invierte la direccién del par en
Entrada digital comun para todos control del par.
Marchalparo: La activacién arranca el convertidor.
Avancelretroceso: La activacion invierte la direccion
Control de velocidad/par: La activacién selecciona control del par
Velocidad constante 1: 1202
Seleccion del par de rampas: Activar para selec. el 2° par de rampas de ace/dec.
Permiso de marcha: La desactivacion siempre detiene el convertidor
Salida de relé 1, programable Nota 2:
Funcionamiento predeterminado: E° azs itar el
| Listo =>19 conectada a 21 s necesario excitar el sensor.
. X Consulte las instrucciones del
Salida de relé 2, programable | fapricante. Véase la pagina 86.para
Funcionamiento predeterminado: [ tjlizar sensores alimentados por la
=  Enmarcha =>22 conectada a 24 || salida de tension auxiliar.
Salida de relé 3, programable
Funcionamiento predeterminado:
|~ Fallo (-1) =>25 conectada a 27
(Fallo => 25 conectada a 26)
Senales de entrada Senales de salida Ajuste del puente
« Dos referencias analdgicas (EA1, 2) « Salida analégica SA1: J1
+ Marcha/paro y direccion (ED1,2) ~ Velocidad (2] EAt:0...10V
+ Control del par/velocidad (ED3)  * Salida analdgica SA2: [2 P> |EA2: 0(4)...20 mA
" . Intensidad L
« Seleccion de velocidad constante . 3 . o
+ Salida de relé 1: Listo

(ED4)

. ) J
+ Seleccion del par de rampas 1/2 * Salidaderelé 2: En marcha |, == |EA1:0...10 V
« Salida de relé 3: Fallo (—1) nmz EA2: 0(4). .20 mA

(ED5)

« Permiso de marcha (ED6)
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Ejemplos de conexiéon de sensores de dos hilos y tres hilos

Muchas aplicaciones emplean PI(D) de proceso y requieren una sefial de
realimentacion del proceso. La sefial de realimentacion suele estar conectada a la
entrada analégica 2 (EA2).

Los diagramas de conexion eléctrica de cada macro de este capitulo muestran la
conexion al utilizar un sensor excitado de forma independiente (conexiones no
mostradas). Las figuras siguientes proporcionan ejemplos de conexiones con un
sensor/transmisor de dos o tres hilos alimentadas por la salida de tension aukxiliar.

Sensor/transmisor de dos hilos

X1 / tarjeta de control
Medicién del valor actual del proceso,
6 |[AGND|0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohmios

4..20 mA

X1/ tarjeta de control
10|+24 V |Salida de tension auxiliar, no aislada, ‘

11|GND (24 V CC, 250 mA

Nota: el sensor se alimenta a través de su salida de intensidad y, a su vez, el convertidor se alimenta
de la tension de alimentacion (+24 V). Asi, la sefial de salida debe ser de 4...20 mA, no de 0...20 mA.

Sensor/transmisor de tres hilos

X1 / tarjeta de control
P OUT _ 0(4)... 20 mA 5 |EA2 |Medicion del valor actual del proceso, ‘

| | 6 |AGND|0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohmios
¥

X1 / tarjeta de control

[10[+24 V [Salida de tension auxiliar, no aislada,
11|GND |24 V CC, 250 mA
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Series de parametros de usuario

Ademas de las macros de aplicacion estandar, es posible guardar dos series de
parametros de usuario en la memoria permanente y cargarlas con posterioridad. Una
serie de parametros de usuario consta de los ajustes de parametros de usuario,
incluyendo el Grupo 99: DATOS DE PARTIDA, y los resultados de la identificacion del
motor. La referencia del panel también se guarda si la serie de parametros de usuario
se guarda y se carga en control local. El ajuste de control remoto se guarda en la serie
de parametros de usuario, pero el ajuste de control local no.

Los pasos siguientes muestran cémo guardar y cargar la Serie de parametros de
usuario 1. El procedimiento para la Serie de parametros de usuario 2 es idéntico,
tan solo son distintos los valores del parametro 9902.

Para guardar la Serie de parametros de usuario 1:

« Ajuste los parametros. Realice la identificacion del motor si lo requiere la
aplicacion pero no lo ha hecho aun.

* Guarde los ajustes de parametros y los resultados de la identificacion del motor
en la memoria permanente cambiando el parametro 9902 a -1 (SAL USUAR S1).

MENU
INTRO

(Panel de control asistente) o <5~ (Panel de control basico).

SUARDAF

* Pulse

Para cargar la Serie de parametros de usuario 1:
» Cambie el parametro 9902 a 0 (CAR USUAR s1).

- . MENY L.
+ Pulse ’%’ (Panel de control asistente) o % (Panel de control basico) para cargar.

La serie de parametros de usuario también puede conmutarse con entradas
digitales (véase el parametro 1605).

Nota: la carga de la serie de parametros de usuario restaura los ajustes de parametros
incluyendo el Grupo 99: DATOS DE PARTIDA vy los resultados de la identificacion del
motor. Compruebe que los ajustes correspondan al motor utilizado.

Sugerencia: por ejemplo, el usuario puede conmutar el convertidor entre dos
motores sin tener que ajustar los parametros del motor y repetir la identificacion del
mismo cada vez que se cambia. El usuario solo tiene que establecer los ajustes y
realizar la identificacion del motor una sola vez para cada motor, y guardar los datos
como dos series de parametros de usuario. Cuando se cambia el motor, sélo tiene
que cargarse la serie de parametros de usuario correspondiente, y el convertidor
esta listo para funcionar.
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Valores por defecto de las macros para los parametros

Los valores por defecto de los parametros se detallan en el apartado Lista de
parametros completa de la pagina 91. El cambio de la macro por defecto (Estand
ABB), es decir, la edicion del valor del parametro 9902, cambia los valores por
defecto de los parametros como se define en las tablas siguientes.

Nota: Hay dos series de valores porque los valores por defecto se han configurado
para cumplir 50 Hz/IEC (ACS550-01) y 60 Hz/NEMA (ACS550-U1).

ACS550-01
. Estandar . Potenciometro| Manual- | Control Control |Controldel
Pardmetro ABB 3hilos | Alterna | "4\ otor | auto PID PFC par
9902 [MACRO DE APLIC 1= 2= 3= 4= 5= 6= 7= 8=
ESTANDAR ABB|TRES HILOS |ALTERNA POTENC MOT |[MANUAL-  |CONTROL  [CONTROL  [CTRLPAR
IAUTO PID PFC
9904 [MODO CTRL 3 =ESCALAR: |1 =VECTOR: |1 =VECTOR: |1 =VECTOR: 1=VECTOR: |1 =VECTOR: |3 =ESCALAR:[2 =VECTOR:
MOTOR FREC VELOC VELOC VELOC VELOC VELOC FREC PAR
1001 COMANDOS EXT1 [2=ED1,2 4= 2 =ED1,2 2=ED1,2 [1=ED1 1=ED1 2 =ED1,2

9 =
ED1pP,2P,3 |[ED1F,2R

1002 |COMANDOS EXT2 [0=SINSEL [0=SINSEL 0=SINSEL 0=SINSEL |[7=ED6,5 [6=ED6 |[6=ED6 [2=ED1,2
1003 [DIRECCION 3=PETICION [3 = PETICION [3 = PETICION [3 =PETICION |3 = PETICION [1=AVANCE |1=AVANCE |3 = PETICION
1102 |SELEC EXT1/EXT2 |0 = EXT1 0=ext1 [0=ex71 |0=EXT1 3=ED3 2 =ED2 3 =ED3 3 =ED3
1103 |[SELEC REF1 1=EA1 1=EA1 1=EA1 12 = 1=EA1 1=EA1 1=EA1 1=EA1
ED3U,D4(NC)
1106 |[SELEC REF2 2 = EA2 2 =EA2 2 =EA2 2 =EA2 2 =EA2 ;?E;]SALIDA ;?;]SALIDA 2 =EA2
1201 |SEL VELOC CONST[9 = ED3,4 [10 =ED4,5/9 =ED3,4 |5=ED5 0=sINSEL 9=ED3,4 |0=SsINSEL |4=ED4
1304 |MiNIMO EA2 0,0% 0,0% 0,0% 0,0% 20,0% 20,0% 20,0% 20,0%
1401[SALIDARELE SRT [T=LSTO [1=LsTO |[1=wusTO |1 =LISTO 1=0USTO |1 =LSTO |2 = MARCHA[T = LISTO
1402

SALIDA RELE SR2 |2 = MARCHA |2 = MARCHA(2 = MARCHA[2 = MARCHA |2 = MARCHA[2 = MARCHA[3 = FALLO (- [2 = MARCHA
1)

1403

SALIDA RELE SR3 [3=FALLO (-1) [3=FALLO(-1) [3=FALO(-1) [3=FALO(-)  [3=FALLO(-1) [3=FALLO (-1) [31 =CONTROL[3 = FALLO (-1)
PFC

1501

ISEL CONTENID 103 =0103 (102 =0102[102 = 0102102 =0102 |102 =0102 102 = 0102 [103 = 0103 [102 = 0102
SA1 FREC SALIDA  |VELOCIDAD |VELOCIDAD |VELOCIDAD IVELOCIDAD |VELOCIDAD [FREC SALIDA |VELOCIDAD

1507

ISEL CONTENID 104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 130 = 104 =
SA2 INTENSIDAD [INTENSIDAD |INTENSIDAD [INTENSIDAD INTENSIDAD |INTENSIDAD [REALIM PID [INTENSIDAD
1

1510 (MINIMO SA2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 |PERMISO MARCHA [0 = SINSEL [0 =SINSEL 6=ED6 |6 = ED6 =ED4 |5=ED5 [2=ED2 |6=ED6
2201 |SEL ACE/DEC 1/2 |5 = ED5 0 = sIN SEL |5 = ED5 0 = SIN SEL 0 =SINSEL [0 =SINSEL [0=SINSEL [5=ED5

3201

PARAM SUPERV 1 (103 = 0103 [102 = 0102 (102 = 0102 [102 = 0102  |102 = 0102|102 = 0102|103 = 0103|102 = 0102
FREC SALIDA |VELOCIDAD |VELOCIDAD |VELOCIDAD IVELOCIDAD |VELOCIDAD [FREC SALIDA |VELOCIDAD

3401 |PARAM SENALT _ [103 = 0103 [102 = 0102 [102 = 0102 [102 = 0102 [102 = 0102|102 = 0102|103 = 0103 [102 = 0102
FREC SALIDA |[VELOCIDAD |VELOCIDAD [VELOCIDAD \VELOCIDAD |VELOCIDAD |FREC SALIDA [VELOCIDAD

4007 [GANANCIA 1.0 1,0 1,0 1,0 7,0 1,0 25 1,0

4002 [TIEMP INTEGRAC. 60,0 s 60,0 60,0s 60,0 60,05 60,0s 30s 60,05

4707 |GANANCIA 1,0 1,0 1,0 1,0 7,0 1,0 25 1,0

4702 [TIEMP INTEGRAC. 60,0 5 60,0 60,0s  [p0,0s 60,05 60,0s 30s 60,0s

8123 |ACTIVAR PFC 0 =SINSEL [0=SINSEL [0 =SINSEL [0 = SIN SEL 0 = SINSEL [0 =SIN SEL |1 = ACTIVO [0 = SIN SEL
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ACS550-U1
A Estandar . Potenciémetro| Manual- | Control Control |Controldel
Parémetro ABB 3hiles | Alterna | "y |\ otor | auto PID PFC par
9902 [MACRO DE APLIC [1= 2= 3= 4= = 6= 7= 8=
ESTANDAR ABBTRES HILOS  |ALTERNA POTENC MOT [MANUAL - [CONTROL ~ [CONTROL  [CTRLPAR
IAUTO PID PFC
9904 [MODO CTRL 3 =ESCALAR:[1 =VECTOR:|1 =VECTOR:[1 =VECTOR: |1 =VECTOR:[1 = VECTOR:|3 = 2 = VECTOR:
MOTOR FREC \VELOC \VELOC VELOC VELOC VELOC ESCALAR:  |PAR
FREC
1001 |COMANDOS ExT1 [2=ED1,2 [4=ED1P2P,3]9 = ED1F,2R[]2 = ED1,2 2=ED12 |1=ED1 1=ED1 2=ED1,2
1002 |cOMANDOS EXT2 [0 =SINSEL [0=SINSEL [0=SINSEL [0=SINSEL [7=ED6,5 [6=ED6 [6=ED6 [2=ED1,2
1003 [DIRECCION 3 =PETICION |3 =PETICION |3 = PETICION [3 = PETICION  [3 = PETICION [1=AVANCE |1 =AVANCE [3 = PETICION
1102 [SELEC EXT1/EXT2 |0 = EXT1 0 = ExT1 0=ext1 |0=EXT1 3 =ED3 2 =ED2 3 =ED3 3 =ED3
1103 [SELEC REF1 1=EA1 1=EA1 1=EA1 12 = 1=EA1 1=EA1 1=EA1 1=EA1
ED3U,D4(NC)
1106 [SELEC REF2 2 = EA2 2 =EA2 2 =EA2 2 =EA2 2 =EA2 ;?;]SALIDA ;?I:;SALIDA 2 =EA2
1201 |SEL VELOC CONST[9 = ED3,4 [10=ED4,59 =ED3,4 |5=ED5 0 =SINSEL 9=ED3,4 |0=SsINSEL |4=ED4
1304 [MiNIMO EA2 0,0% 0,0% 0,0% 0,0% 20,0% 20,0% 20,0% 20,0%
1401[SALIDARELE SR1 [1=LsTO [1=wuLsTO [1=LSTO [1=LISTO 1=LSTO [1=LISTO [2=MARCHA[1 = LISTO
1402 [SALIDA RELE SR2 [2 = MARCHA [2 = MARCHA[2 = MARCHA[2 = MARCHA |2 = MARCHA |2 = MARCHA :13): FALLO (- [2 = MARCHA
1403 [SALIDA RELE SR3 [3=FALLO(-1) [3=FALLO(-1) [3=FALLO(-1)[3=FALLO(-1)  [3=FALLO (-1) [3=FALLO(-1) :;"1: (=;CONTROL 3=FALLO (1)
1501 [SEL CONTENID 103 =0103 {102 =0102|102=0102102=0102 [102=0102{102 =0102{103 = 0103|102 = 0102
SA1 FREC SALIDA |VELOCIDAD |VELOCIDAD |[VELOCIDAD VELOCIDAD |VELOCIDAD |FREC SALIDA [VELOCIDAD
1507 [SEL CONTENID 104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 104 = 130 = 104 =
SA2 INTENSIDAD  INTENSIDAD [INTENSIDAD |INTENSIDAD  |INTENSIDAD [INTENSIDAD I12EALIM PID |INTENSIDAD
1510 |[MINIMO SA2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 |PERMISO MARCHA |0 = SIN SEL |0 = SIN SEL |6 = ED6 6 = ED6 4 = ED4 5 = ED5 2 =ED2 6 = ED6
2201 |sEL ACE/DEC 1/2 |5 = ED5 O=sINSEL 5=ED5 [0=sINSEL [0=SINSEL [0=SINSEL [0=SsINSEL [56=ED5
3201 [PARAM SUPERV 1 (103 = 0103 |102 = 0102 (102 = 0102 [102 =0102 {102 =0102|102 = 0102 103 = 0103 [102 = 0102
FREC SALIDA |VELOCIDAD |VELOCIDAD |[VELOCIDAD VELOCIDAD |VELOCIDAD |FREC SALIDA [VELOCIDAD
3401 [PARAM SENAL1 103 =0103 {102 =0102|102=0102102=0102 [{102 =0102{102 =0102{103 = 0103|102 = 0102
FREC SALIDA |VELOCIDAD |VELOCIDAD |[VELOCIDAD VELOCIDAD |VELOCIDAD |FREC SALIDA [VELOCIDAD
001 |[GANANCIA 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
002 [TIEMP INTEGRAC. |60,0 s 60,0 s |60,0's 60,0 s |60,0's 60,0 s 30s 60,0 s
4101 |GANANCIA 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 2,5 1,0
4102 [TIEMP INTEGRAC. (60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 60,0 s 3,0s 60,0 s
8123 |ACTIVAR PFC O=sINSEL [0=SINSEL [0=SINSEL 0=SINSEL [0 =SINSEL [0 =SINSEL [1=ACTIVO |0 =SIN SEL
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Lista de parametros completa

La tabla siguiente incluye todos los parametros. Las abreviaturas en los
encabezamientos de la tabla significan:

» S=Los parametros sélo pueden modificarse con el convertidor de frecuencia parado.

* Usua. = Espacio para introducir los valores de parametro deseados.

Algunos valores dependen de la "estructura” como se indica en la tabla mediante

“-01:” = Configuracion y piezas especificas a la instalacion IEC y cumplimiento

“-U1:” = Ajuste y piezas especificos para instalacion USA y cumplimiento NEMA
Consulte la designacién de tipo en el convertidor, por ejemplo ACS550-01-08A8-4.

Cédigo |Nombre Intervalo |§esoluci6n |Va|or por defecto |Usuario|S
Grupo 99: DATOS DE PARTIDA
9901 IDIOMA 0...16/0...3 1 0 (ENGLISH)
9902  [MACRO DE APLIC -3...8, 31 1 1 (ESTANDAR ABB) v
9904  |[MODO CTRL MOTOR |1 = VECTORIVELOC, 2 = VECTOR:PAR, 1 3 (ESCALAR:FREC) v
3 = ESCALAR:FREC
9905  [TENSION NOM MOT -01-yyyy-2: 115...345 V / 1V -01-yyyy-2: 230 V / 4
~U1-yyyy-2: 115...345V ~U1-yyyy-2: 230 V
-01-yyyy-4: 200...600 V / -01:-yyyy-4 400 V /
~U1-yyyy-4: 230...690 V ~U1-yyyy-4: 460 V
-U1-yyyy-6: 288...862 V ~U1-yyyy-6: 575 V
9906  |INTENS NOM MOT 0,2 Ipng --- 2,0 Ippg 0,1A 1,0 - Iong v
9907  |FREC NOM MOTOR 10,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / 4
-U1: 60,0 Hz
9908 IVELOC NOM MOTOR  |50...30000 rpm 1 rpm Depende del tamafo 4
9909  [POT NOM MOTOR 0,2...3,0 - Png -01: 0,1 kKW / 1,0 - Ppg v
-U1: 0,1 CV
9910  [MARCHA ID 0 = OFF/IDMAGN, 1 = S| 1 0 (OFF/IDMAGN) v
9915  |COSENO DEFI 0 = IDENTIFICADO, 0,01...0,97 0,01 0 (IDENTIFICADO) v
Grupo 01: DATOS FUNCIONAM.
0101 DIRECCION Y VEL. -30000...30000 rpm 1 rpm -
0102 VELOCIDAD 0...30000 rpm 1 rpm -
0103  |FREC SALIDA 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -
0104  |[INTENSIDAD 0,0...2,0  Ippg 0,1A -
0105  |PAR -200,0...200,0% 0,1% -
0106  |POTENCIA -2,0...2,0 - Ppq 0,1 kW -
0107  [TENSION BUS CC 0...2,5 Vgn 1V -
0109  [TENSION SALIDA 0...2,0 - Vgy 1V -
0110  [TEMP UNIDAD 0,0...150,0 °C 0,1°C -
0111 REF EXTERNA 1 0,0...500,0 Hz / 0...30,000 rpm 0,1Hz/1rpm |
0112 |REF EXTERNA 2 0,0...100,0% (0,0...600,0% para par)  (0,1% -
0113 [LUGAR CONTROL 0 = LOCAL, 1 = EXT1, 2 = EXT2 1 -
0114 [TIEMP MARCH(R) 0...9999 h 1h -
0115 [CONT.KWH(R) 0...65.535 kWh 1 kWh -
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Codigo [Nombre Intervalo [Resolucién \Valor por defecto Usuario
0116  [SALIDA BLOQ APL 0,0...100,0% (0,0...600,0% para par)  [0,1% -
0118 ESTADO ED 1-3 000...111 (decimal 0...7) 1 -
0119 ESTADO ED 4-6 000...111 (decimal 0...7) 1 -
0120 [EA1 0,0...100,0% 0,1% -
0121 EA 2 0,0...100,0% 0,1% -
0122  |ESTADO SR 1-3 000...111 (decimal 0...7) 1 -
0123  |ESTADO SR 4-6 000...111 (decimal 0...7) 1 -
0124 [SA1 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0125 [SA2 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0126  [SALIDAPID 1 -1000,0...1000,0% 0,1% -
0127  |SALIDA PID 2 -100,0...100,0% 0,1% -
0128 PUNT CONSIG PID1 Unidad y escala definidas por par. 4006/ |- -
4106 y 4007/4107
0129 PUNT CONSIG PID2 Unidad y escala definidas por par. 4206 -
y 4207
0130 REALIM PID 1 Unidad y escala definidas por par. 4006/ |- -
4106 y 4007/4107
0131 REALIM PID 2 Unidad y escala definidas por par. 4206 |- -
y 4207
0132 DESVIACION PID 1 Unidad y escala definidas por par. 4006/ |- -
4106 y 4007/4107
0133 DESVIACION PID 2 Unidad y escala definidas por par. 4206 |- -
y 4207
0134  |cob SR COMUNIC 0...65535 1 -
0135  |VALOR COM. 1 -32768...+32767 1 -
0136  [VALOR COM. 2 -32768...+32767 1 -
0137  |[VAR PROCESO 1 - 1
0138  [VAR PROCESO 2 - 1
0139  |[VAR PROCESO 3 - 1
0140  [TIEMPO MARCHA 0,00...499,99 kh 0,01 kh -
0141 CONT MWH 0...65.535 MWh 1 MWh -
0142  [CTRL REVOLUCION 0...65.535 Mrev 1 Mrev -
0143 [TIEM ON UNI ALT 0...65.535 dias 1 dia -
0144 [TIEM ON UNI BAJ 00:00:00...23:59:58 1=2s -
0145  [TEMP MOTOR Par. 3501 = 1...3: -10...200 °C 1 -
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohmios
Par. 3501 = 5...6: 0...1
0146  [ANGULO MECANICO 0...32768 1 -
0147  |ATRAS MECANICO -32768 ...+32767 1 -
0148  |DETECTADO Z PLS 0 = NO DETECTADO, 1 = DETECTADO 1 -
0150  [TEMP CB -20,0...150,0 °C 1,0°C -
0153  |[ESTRES TERM MOT 0,0...100,0% 0,1% -
0158  |[VALOR COM 1 PID -32768 ...+32767 1 -
0159  |VALOR COM 2 PID -32768 ...+32767 1 -
0174 [KWH AHORRADO 0,0...999,9 kWh 0,1 kWh -
0175  [MWH AHORRADO 0...65535 MWh 1 MWh -
0176  [CANT 1 AHORRADA 0,0...999,9 0,1 -
0177  [CANT 2 AHORRADA 0...65535 1 -
0178  |cCO2 AHORRADO 0,0...6553,5 t 0,1t -

Parametros




Manual del usuario del ACS550-01/U1 93
Codigo [Nombre Intervalo |§esoluci6n \Valor por defecto |Usuario|S
Grupo 03: SENALES ACT BC
0301 COD ORDEN BC 1 - - -
0302  |COD ORDEN BC 2 - - -
0303  |cOD ESTADO BC 1 - - -
0304  |COD ESTADO BC 2 - 1 -
0305  |CODIGO FALLO 1 - 1 -
0306  [CODIGO FALLO 2 - 1 -
0307  |CODIGO FALLO 3 - 1 -
0308  |[CODIGO ALARMA 1 - 1 -
0309  |CODIGO ALARMA 2 - 1 -
Grupo 04: HISTORIAL FALLOS
0401 ULTIMO FALLO Cddigos de fallo (el panel los indica 1 0
icomo texto)
0402 ITIEM FALLO 1 Fecha en dd.mm.aa / tiempo de 1 dia 0
lencendido en dias
0403 ITIEM FALLO 2 Hora en hh.mm.ss 2s (o]
0404  |VELOC EN FALLO -32768...+32767 1rpm 0
0405  |FREC EN FALLO -3276,8...+3276,7 0,1 Hz 0
0406  [TENSION EN FALLO 0,0...6553,5 0,1V 0
0407  |INTENS EN FALLO 0,0...6553,5 0,1 A 0
0408  |PAR EN FALLO -3276,8...+3276,7 0,1% 0
0409  |[ESTADO EN FALLO 0000...FFFF hex 1 0
0410  |ED 1-3 EN FALLO 000...111 (decimal 0...7) 1 0
0411 ED 4-6 EN FALLO 000...111 (decimal 0...7) 1 0
0412 FALLO ANTERIOR 1 Como par. 0401 1 0
0413 FALLO ANTERIOR 2 Como par. 0401 1 0
Grupo 10: MARCHA/PARO/DIR
1001 COMANDOS EXT1 0...14 1 2 (ED1,2) v
1002  |COMANDOS EXT2 0...14 1 0 (SIN SEL) v
1003  |DIRECCION 1 = AVANCE, 2 = RETROCESO, 1 3 (PETICION) v
3 = PETICION
1004  |SEL LENTITUD -6...6 1 0 (SIN SEL) v
Grupo 11: SEL REFERENCIA
1101 SELEC REF PANEL 1 = REF1(Hz/rpm), 2 = REF2(%) 1 1 [REF1(Hz/rpm)]
1102 SELEC EXT1/EXT2 -6...12 1 0 (ExTT) v
1103 SELEC REF1 0...17, 20...21 1 1 (EA2) v
1104 REF1 MINIMO 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [0,0 Hz/0 rpm
1105  |REF1 MAXIMO 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01:50,0 (52,0) Hz /
1500 rpm
-U1: 60,0 (62,0) Hz / 1800
rom
1106 SELEC REF2 0...17,19...21 1 2 (EA2) v
1107 REF2 MINIMO 0,0...100,0% (0,0...600,0% para par)  [0,1% 0,0%
1108 REF2 MAXIMO 0,0...100,0% (0,0...600,0% para par)  (0,1% 100,0%
Grupo 12: VELOC CONSTANTES
1201 SEL VELOC CONST ~14 ...19 1 9 (ED3,4) v
1202  |VELOC CONST 1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01:5,0 Hz /300 rpm
-U1: 6,0 Hz / 360 rpm
1203  |VELOC CONST 2 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 10,0 Hz /600 rpm
-U1: 12,0 Hz / 720 rpm
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Codigo [Nombre Intervalo [Resolucién \Valor por defecto Usuario

1204  \VELOC CONST 3 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 15,0 Hz/ 900 rpm
-U1: 18,0 Hz/ 1080 rpm

1205  |VELOC CONST 4 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01:20,0 Hz/ 1200 rpm
-U1: 24,0 Hz / 1440 rpm

1206  |VELOC CONST 5 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 25,0 Hz/ 1500 rpm
-U1: 30,0 Hz / 1800 rpm

1207  |VELOC CONST 6 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 40,0 Hz/ 2400 rpm
-U1: 48,0 Hz / 2880 rpm

1208  |VELOC CONST 7 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 50,0 Hz/ 3000 rpm
-U1: 60,0 Hz / 3600 rpm

1209  |SEL MODO TEMP 1 =EeST/VC1/2/3, 2 = vc1/2/3/4 1 2 (vc1/2/3/4)

Grupo 13: ENTRADAS ANALOG

1301 MINIMO EA1 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

1302  [MAXIMO EA1 0,0...100,0% 0,1% 100,0%

1303  [FILTRO EA1 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

1304  |MINIMO EA2 0,0...100,0% 0,1% 0,0%

1305  |MAXIMO EA2 0,0...100,0% 0,1% 100,0%

1306  [FILTRO EA2 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s

Grupo 14: SALIDAS DE RELE

1401 SALIDA RELE SR1 0...44, 46, 47, 52 1 1 (LISTO)

1402  |SALIDA RELE SR2 0...44, 46, 47, 52 1 2 (EN MARCHA)

1403  |SALIDA RELE SR3 0...44, 46, 47, 52 1 3 [FALLO(-1)]

1404  |RETAR ON SR1 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1405  |RETAR OFF SR1 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1406  |RETAR ON SR2 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1407  |RETAR OFF SR2 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1408  |RETAR ON SR3 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1409  |RETAR OFF SR3 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1410  |SALIDA RELE SR4 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SIN SEL)

1411 SALIDA RELE SR5 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SIN SEL)

1412 |SALIDA RELE 6 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SIN SEL)

1413 |RETAR ON SR4 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1414  |RETAR OFF SR4 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1415  |RETAR ON SR5 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1416  |RETAR OFF SR5 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1417 |RETAR ON SR6 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

1418  |RETAR OFF SR6 0,0...3600,0 s 0,1s 0,0s

Grupo 15: SALIDAS ANALOG

1501 SEL CONTENID SA1 99...178 1 103 (parametro 0103
FREC SALIDA)

1502 CONT SAT MIN - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 1501

1503 CONT SAT MAX - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 1501

1504  [MINIMO SA1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA

1505  [MAXIMO sA1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA

1506  [FILTRO SA1 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s
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Codigo [Nombre Intervalo [Resolucién \Valor por defecto Usuario
1507  |SEL CONTENID SA2  [99...178 1 104 (parametro 0104
INTENSIDAD)
1508 CONT SA2 MIN - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 1507
1509 CON SA2 MAX - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 1507
1510  |MINIMO SA2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA
1511 MAXIMO SA2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA
1512 [FILTRO SA2 0,0...10,0 s 0,1s 0,1s
Grupo 16: CONTROLES SISTEMA
1601 PERMISO MARCHA -6...7 1 0 (SIN SEL)
1602  [BLOQUEO DE 0 = BLOQUEADO, 1 = ABIERTO, 1 1 (ABIERTO)
PARAMETROS 2 = NO GUARDADO
1603  |CODIGO ACCESO 0...65535 1 0
1604  [SEL REST FALLO -6...8 1 0 (PANEL)
1605  |CAMB AJ PAR USU -6...6 1 0 (SIN SEL)
1606  |[BLOQUEO LOCAL -6...8 1 0 (SIN SEL)
1607  [SALVAR PARAM 0 = REALIZADO, 1 = SALVAR...... 1 0 (REALIZADO)
1608  |PERMISO DE INI 1 -6...7 1 0 (SIN SEL)
1609  |PERMISO DE INI 2 -6...7 1 0 (SIN SEL)
1610  |ALARMAS PANEL 0=NO, 1=3I 1 0 (NO)
1611 \VISTA PARAMETROS |0 = DE DEFECTO, 1 = FLASHDROP 1 0 (DE DEFECTO)
Grupo 20: LIMITES
2001 \VELOCIDAD MINIMA -30000...30000 rpm 1 rpm 0 rpm
2002 \VELOCIDAD MAXIMA  |0...30000 rpm 1 rpm -01: 1500 rpm /
~U1: 1800 rpm
2003  |INTENSID MAXIMA 0... 1,8 Ipg 0,1A 1,8 - Iong
2005  [CTRL SOBRETENS 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 1 (HABILITADO)
2006  |[CTRL SUBTENSION 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO (TIEMPO), |1 1 [HABILITADO(TIEMPO)]
2 = HABILITADO
2007  [FRECUENCIA MIN -500,0...20 mA 0,1 Hz 0,0 Hz
2008  [FRECUENCIA MAX 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 (52,0) Hz /
-U1: 60,0 (62,0) Hz
2013  [SEL PAR MINIMO -6...7 1 0 (PAR MIN 1)
2014 [SEL PAR MAXIMO -6...7 1 0 (PAR MAX 1)
2015  |PAR MIN 1 -600,0...0,0% 0,1% -300,0%
2016  [PAR MIN 2 -600,0...0,0% 0,1% -300,0%
2017  |PAR MAX 1 0,0...600,0% 0,1% 300,0%
2018  |PAR MAX 2 0,0...600,0% 0,1% 300,0%
Grupo 21: MARCHA/PARO
2101 FUNCION MARCHA Modos de control vectorial: 1, 2, 8 1 8 (RAMPA)
Modo de control escalar: 1...5, 8
2102  |[FUNCION PARO 1 = PARO LIBRE, 2 = RAMPA 1 1 (PARO LIBRE)
2103  [TIEMPO MAGN CC 0,00...10,00 s 0,01s 0,30 s
2104  |RETENCION POR CC [0 = SIN SEL, 1 = RETENER DC, 2 = FRENO |1 0 (SIN SEL)
DC
2105  |VELOC RETENC CC 0...360 rpm 1 rpm 5 rpm
2106  |REF INTENS CC 0...100% 1% 30%
2107  [TIEM FRENADO CC 0,0...250,0 s 0,1s 0,0s
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2108  |INHIBIR MARCHA 0=NO, 1=8I 1 0 (NO)

2109  [SEL PARO EM -6...6 1 0 (SIN SEL)
2110 INTENS SOBREPAR 15...300% 1% 100%

2112 RETARDO VEL CERO (0,0 = SIN SEL, 0,1...60,0 s 0,1s 0,0 s (SIN SEL)
2113 RETARDO MARCHA 0,00...60,00 s 0,01s 0,00 s

Grupo 22: ACEL/DECEL

2201 SEL ACE/DEC 1/2 -6...7 1 5 (ED5)

2202  [TIEMPO ACELER 1 0,0...1800,0 s 0,1s 50s

2203  [TIEMPO DESAC 1 0,0...1800,0 s 0,1s 50s

2204  [TIPO RAMPA 1 0,0 = LINEAL, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2205  [TIEMPO ACELER 2 0,0...1800,0 s 0,1s 60,0 s

2206  [TIEMPO DESAC 2 0,0...1800,0 s 0,1s 60,0 s

2207  [TIPO RAMPA 2 0,0 = LINEAL, 0,1...1000,0 s 0,1s 0,0s

2208  [TIEMPO DESAC EM 0,0...1800,0 s 0,1s 10s

2209  [ENTRADA RAMPA O -6...7 1 0 (SIN SEL)
Grupo 23: CTRL VELOCIDAD

2301 GANANCIA PROP 0,00...200,00 0,01 5,00

2302  [TIEMP INTEGRAC. 0,00...600,00 s 0,01s 0,50 s

2303  [TIEMP DERIVACION 0...10000 ms 1ms 0 ms

2304  [COMPENSACION ACE  [0,00...600,00 s 0,01s 0,00 s

2305  [MARCHA AUTOAJUST [0 =NO, 1 =si 1 0 (NO)

Grupo 24: CTRL PAR

2401 IAUMENT RAMPA PAR  [0,00...120,00 s 0,01s 0,00 s

2402  [DISMIN RAMPA PAR 0,00...120,00 s 0,01s 0,00 s

Grupo 25: VELOC CRITICAS

2501 SEL VEL CRITICA 0=NO, 1=8I 1 0 (NO)

2502  |VELOC CRIT 1 BAJ 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm (0,0 Hz/0 rpm
2503  |VELOC CRIT 1 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm (0,0 Hz/0 rpm
2504  |VELOC CRIT 2 BAJ 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm (0,0 Hz/0 rpm
2505  |VELOC CRIT 2 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm (0,0 Hz/0 rpm
2506  [VELOC CRIT 3 BAJ 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm (0,0 Hz/0 rpm
2507  |VELOC CRIT 3 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm (0,0 Hz/0 rpm
Grupo 26: CONTROL MOTOR

2601 OPTIMIZAC FLUJ 0=NO, 1=8i 1 0 (NO)

2602  [FRENADO FLUJO 0=NO, 1=8i 1 0 (NO)

2603  [TENS COMP IR 0,0...100,0 V 0,1V Depende del tamafo
2604  |FREC COMP IR 0...100% 1% 80%

2605  |RELACION U/F 1 = LINEAL, 2 = CUADRATICO 1 1 (LINEAL)
2606  |FREC CONMUTACION (1,2, 4,8, 12 kHz - 4 kHz

2607  |CTRL FREC CONMUT [0 =NO, 1 =si 1 1 (si)

2608  [RATIO COMP DESL 0...200% 1% 0%

2609  [SUAVIZAR RUIDO 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD)
2619  |[ESTABILIZADOR DC 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD)
Grupo 29: DISP MANTENIMIENTO

2901 DISP VENT REFRIG 0,0...6553,5 kh, 0,0 desactiva 0,1 kh 0,0 kh

2902  |ACT VENT REFRIG 0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2903 DISP REVOLUCION 0...65535 Mrev, 0 desactiva 1 Mrev 0 Mrev

2904  |ACT REVOLUCION 0...65535 Mrev 1 Mrev 0 Mrev
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2905  [DISP TIEM MARCH 0,0...6553,5 kh, 0,0 desactiva 0,1 kh 0,0 kh

2906  |ACT TIEM MARCH 0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2907  |pISP MWh USuARIO  [0,0...6553,5 MWh, 0,0 desactiva 0,1 MWh 0,0 MWh

2908  |ACT MWh usuaAriO  [0,0...6553,5 MWh 0,1 MWh 0,0 MWh

Grupo 30: FUNCIONES FALLOS

3001 EA<FUNCION MIN 0...3 1 0 (SIN SEL)

3002  |ERROR COM PANEL 1...3 1 1 (FALLO)

3003  |FALLO EXTERNO 1 -6...6 1 0 (SIN SEL)

3004  |FALLO EXTERNO 2 -6...6 1 0 (SIN SEL)

3005  |PROT TERMIC MOT 0 = SIN SEL, 1 = FALLO, 2 = AVISO 1 1 (FALLO)

3006  |TIEMPO TERM MOT 256...9999 s 1s 500 s

3007  |CURVA CARGA MOT 50...150% 1% 100%

3008  [CARGA VEL CERO 25...150% 1% 70%

3009  [PUNTO RUPTURA 1...250 Hz 1 Hz 35 Hz

3010  |FUNCION BLOQUEO 0 = SIN SEL, 1 = FALLO, 2 = AVISO 1 0 (SIN SEL)

3011 FREC DE BLOQUEO 0,5...50,0 Hz 0,1 Hz 20,0 Hz

3012 [TIEMPO BLOQUEO 10...400 s 1s 20 s

3017  |FALLO TIERRA 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 1 (HABILITADO)

3018  |FUNC FALLO COMUN [0 = SIN SEL, 1 = FALLO, 2 = VELOC 1 0 (SIN SEL)
ICONST 7, 3 = ULTIMA VELOC

3019  [TIEM FALLO COMUN  [0.0...600.0 s 0.1s 3.0s

3021 EA1 FALLO LIMIT 0.0...100.0% 0.1% 0.0%

3022  |[EA2 FALLO LIMIT 0.0...100.0% 0.1% 0.0%

3023  |FALLO CABLE 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 1 (HABILITADO)

3024  |FALLO TEMP CP 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 1 (HABILITADO)

Grupo 31: REARME AUTOMATIC

3101 INUM TENTATIVAS 0...5 1 0

3102  [TIEM TENTATIVAS 1.0...600.0 s 0.1s 30.0s

3103 [TIEMPO DEMORA 0.0...120.0 s 0.1s 0.0s

3104  [SOBREINTENS AR 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD)

3105  [SOBRETENSION AR 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD)

3106  [SUBTENSION AR 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD)

3107  |[EA AR<MIN 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD)

3108  |[FALLO EXTERNO AR [0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD)

Grupo 32: SUPERVISION

3201 PARAM SUPERV 1

100 = NO SELECCION, 101...178

103 (parametro 0103
FREC SALIDA)

3202 LIM SUPER 1 BAJ

Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3201

3203 LIM SUPER 1 ALT

Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3201

3204 PARAM SUPERV 2

100 = NO SELECCION, 101...178

104 (parametro 0104
INTENSIDAD)

3205 LIM SUPER 2 BAJ

Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3204

3206 LIM SUPER 2 ALT

Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3204
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3207  |PARAM SUPERV 3 100 = NO SELECCION, 101...178 1 105 (parametro 0105 PAR)

3208 LIM SUPER 3 BAJ - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3207

3209 LIM SUPER 3 ALT - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3207

Grupo 33: INFORMACION

3301 IVERSION DE FW 0000...FFFF hex 1 \Version de firmware

3302  |PAQUETE DE CARGA  [0000...FFFF hex 1 Depende del tipo

3303  |FECHA PRUEBA aa.ss 0.01 -

3304 ESPECIF UNIDAD - - Depende del tipo

3305  [TABLA PARAMETROS  [0000...FFFF hex 1 Depende del tipo

Grupo 34: PANTALLA PANEL

3401 PARAM SENAL1 100 = NO SELECCION, 101...178 1 103 (parametro 0103
FREC SALIDA)

3402 SENALT MIN - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3401

3403 SENALT MAX - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3401

3404  [FORM DSP SALIDA1 0...9 1 9 (DIRECTO)

3405 UNIDAD SALIDA1 0...127 1 Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3401

3406 SALIDAT MIN - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3401

3407 SALIDAT MAX - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3401

3408  |PARAM SENAL2 100 = NO SELECCION, 101...178 1 104 (parametro 0104
INTENSIDAD)

3409 SENAL2 MIN - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3408

3410 SENAL2 MAX - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3408

3411 FORM DSP SALIDA2 0...9 1 9 (DIRECTO)

3412 UNIDAD SALIDA2 0...127 1 Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3408

3413 SALIDA2 MIN - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3408

3414 SALIDA2 MAX - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3408

3415  |PARAM SENAL3 100 = NO SELECCION, 101...178 1 105 (parametro 0105 PAR)

3416 SENAL3 MIN - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3415
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3417 SENAL3 MAX - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3415
3418  |FORM DSP SALIDA3 0...9 1 9 (DIRECTO)
3419 UNIDAD SALIDA3 0...127 1 Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3415
3420 SALIDA3 MIN - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3415
3421 SALIDA3 MAX - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 3415
Grupo 35: TEMP MOT MED
3501 TIPO DE SENSOR 0...6 1 0 (NINGUNO)
3502  [SELEC DE ENTRADA  [1...8 1 1 (EAT)
3503  [LIMITE DE ALARMA Par. 3501 = 1...3:-10...200 °C 1 110 °C / 1500 ohmios / 0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohmios
Par. 3501 =5...6: 0...1
3504  |LIMITE DE FALLO Par. 3501 = 1...3:-10...200 °C 1 130 °C / 4000 ohmios / 0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohmios
Par. 3501 =5...6: 0...1
Grupo 36: FUNCIONES TEMP
3601 HABILITAR TEMPOR -6...7 1 0 (SIN SEL)
3602  [HORA DE INICIO 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3603  [HORA DE PARO 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3604  |DIA DE INICIO 1 1...7 1 1 (LUNES)
3605  [DIA DE PARO 1 1...7 1 1 (LUNES)
3606  [HORA DE INICIO 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3607  [HORA DE PARO 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3608  |DIA DE INICIO 2 1...7 1 1 (LUNES)
3609  [DIA DE PARO 2 1...7 1 1 (LUNES)
3610  [HORA DE INICIO 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3611 HORA DE PARO 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3612  |DIA DE INICIO 3 1...7 1 1 (LUNES)
3613  [DIA DE PARO 3 1...7 1 1 (LUNES)
3614  |HORA DE INICIO 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3615  |HORA DE PARO 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3616  |DIA DE INICIO 4 1...7 1 1 (LUNES)
3617  |DIA DE PARO 4 1...7 1 1 (LUNES)
3622  [SEL REFORZ -6...6 1 0 (SIN SEL)
3623  [TIEMPO REFORZ 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3626  |[FUEN FUNC TEMP 1...40...31 1 0 (SIN SEL)
3629
Grupo 37: CURVA CARGA USUA
3701 CARGA USUAMOD C  [0...3 1 0 (SIN SEL)
3702  [CARGAUSUAFUNC |1 =FALLO, 2 = AVISO 1 1 (FALLO)
3703  |CARG USUA TIEM C 10...400 s 1s 20's
3704  |CARGA FREC 1 0...500 Hz 1 Hz 5 Hz
3705  |CARGA BAJO PAR 1 0...600% 1% 10%
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3706  [CARGA ALTO PAR 1 0...600% 1% 300%
3707  |CARGA FREC 2 0...500 Hz 1Hz 25 Hz
3708  [CARGA BAJO PAR 2 0...600% 1% 15%
3709  [CARGA ALTO PAR 2 0...600% 1% 300%
3710  |CARGA FREC 3 0...500 Hz 1Hz 43 Hz
3711 CARGA BAJO PAR 3 0...600% 1% 25%
3712 |CARGA ALTO PAR 3 0...600% 1% 300%
3713  |CARGA FREC 4 0...500 Hz 1Hz 50 Hz
3714  [CARGA BAJO PAR 4 0...600% 1% 30%
3715  [CARGA ALTO PAR 4 0...600% 1% 300%
3716  |CARGA FREC 5 0...500 Hz 1Hz 500 Hz
3717  |CARGA BAJO PAR 5 0...600% 1% 30%
3718  [CARGA ALTO PAR 5 0...600% 1% 300%
Grupo 40: CONJ PID PROCESO 1
4001 GANANCIA 0.1...100.0 0,1 1,0
4002  [TIEMP INTEGRAC. 0,0 = SIN SEL, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4003  [TIEMP DERIVACION 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4004  [FILTRO DERIV PID 0,0...10,0 s 0,1s 10s
4005  [INV VALOR ERROR 0=NO, 1=8i 1 0 (NO)
4006  |UNIDADES 0...127 1 4 (%)
4007  [ESCALA UNIDADES 0...4 1 1
4008  |VALOR 0% Unidad y escala definidas por par. 4006 |- 0.0
y 4007
4009  |VALOR 100% Unidad y escala definidas por par. 4006 |- 100.0
y 4007
4010  |SEL PUNTO CONSIG  (0...2, 8...17,19...20 1 1 (EAT)
4011 PUNTO CONSIG INT Unidad y escala definidas por par. 4006 |- 40,0
y 4007
4012 |PUNTO CONSIG MIN -500,0...500,0% 0,1% 0,0%
4013 |PUNTO CONSIG MAX  [-500,0...500,0% 0,1% 100,0%
4014 |SEL REALIM 1..13 1 1 (AcT1)
4015 [MULTIPLIC REALIM 0,000 = SIN SEL, -32,768...32,767 0,001 0,000 (SIN SEL)
4016  [ENTRADA ACT1 1.7 1 2 (EA2)
4017 [ENTRADA ACT2 1.7 1 2 (EA2)
4018  |ACT1 MINIMO -1000...1000% 1% 0%
4019 |ACT1 MAXIMO -1000...1000% 1% 100%
4020  |ACT2 MINIMO -1000...1000% 1% 0%
4021 IACT2 MAXIMO -1000...1000% 1% 100%
4022  |SELECCION DORMIR  [-6...7 1 0 (SIN SEL)
4023  INIVEL DORM PID 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm (0,0 Hz/0 rpm
4024  |DEMORA DORM PID 0,0...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4025 NIVEL DESPERTAR Unidad y escala definidas por par. 4006 y |- 0,0
4026  |DEMORA DESPERT 0,00...60,00 s 0,01s 0,50 s
4027  |SERIE PARAM pID1 -6...14 1 0 (CONJUNTO 1)
Grupo 41: CONJ PID PROCESO 2
4101 GANANCIA 0,1...100,0 0,1 1,0
4102 [TIEMP INTEGRAC. 0,0 = SIN SEL, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4103 [TIEMP DERIVACION 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s

Parametros




Manual del usuario del ACS550-01/U1 101
Codigo [Nombre Intervalo [Resolucién \Valor por defecto Usuario
4104  [FILTRO DERIV PID 0,0...10,0 s 0,1s 1,0s
4105  [INV VALOR ERROR 0=NoO, 1=si 1 0 (NO)
4106  |UNIDADES 0...127 1 4 (%)
4107  |[ESCALA UNIDADES 0...4 1 1
4108 IVALOR 0% Unidad y escala definidas por par. 4106 |- 0,0

y 4107
4109  |VALOR 100% Unidad y escala definidas por par. 4106 |- 100,0

y 4107
4110 SEL PUNTO CONSIG ~ [0...2, 8...17, 19...20 1 1 (EAT)
4111 PUNTO CONSIG INT Unidad y escala definidas por par. 4106 |- 40,0

y 4107
4112 PUNTO CONSIG MIN -500,0...500,0% 0,1% 0,0%
4113 PUNTO CONSIG MAX  [-500,0...500,0% 0,1% 100,0%
4114 SEL REALIM 1...13 1 1 (ACT1)
4115 [MULTIPLIC REALIM 0,000 = SIN SEL, -32,768...32,767 0,001 0,000 (SIN SEL)
4116 ENTRADA ACT1 1.7 1 2 (EA2)
4117 ENTRADA ACT2 1.7 1 2 (EA2)
4118  |aACT1 MINIMO -1000...1000% 1% 0%
4119 |ACT1 MAXIMO -1000...1000% 1% 100%
4120  |ACT2 MINIMO -1000...1000% 1% 0%
4121 IACT2 MAXIMO -1000...1000% 1% 100%
4122  |SELECCION DORMIR  |-6...7 1 0 (SIN SEL)
4123 |NIVEL DORM PID 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [0,0 Hz/0 rpm
4124  |DEMORA DORM PID 0,0...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4125 NIVEL DESPERTAR Unidad y escala definidas por par. 4106 |- 0,0

y 4107
4126  |DEMORA DESPERT 0,00...60,00 s 0,01s 0,50 s
Grupo 42: PID TRIM / EXT
4201 GANANCIA 0,1...100,0 0,1 1,0
4202 [TIEMP INTEGRAC. 0,0 = sIN SEL, 0,1...3600,0 s 0,1s 60,0 s
4203  [TIEMP DERIVACION 0,0...10,0 s 0,1s 0,0s
4204  [FILTRO DERIV PID 0,0...10,0 s 0,1s 1,0s
4205  [INV VALOR ERROR 0=NoO, 1=si 1 0 (NO)
4206  |UNIDADES 0...127 1 4 (%)
4207  |[ESCALA UNIDADES 0...4 1 1
4208 IVALOR 0% Unidad y escala definidas por par. 4206 |- 0,0

y 4207
4209  |VALOR 100% Unidad y escala definidas por par. 4206 |- 100,0

y 4207
4210  |SEL PUNTO CONsIG  [0...2, 8...17, 19...20 1 1 (EAT)
4211 PUNTO CONSIG INT Unidad y escala definidas por par. 4206 |- 40,0

y 4207
4212 |PUNTO CONSIG MIN -500,0...500,0% 0,1% 0,0%
4213 |PUNTO CONSIG MAX  [-500,0...500,0% 0,1% 100,0%
4214 |SEL REALIM 1...13 1 1 (ACT1)
4215 [MULTIPLIC REALIM 0,000 = SIN SEL, -32,768...32,767 0,001 0,000 (SIN SEL)
4216  |[ENTRADA ACT1 1.7 1 2 (EA2)
4217 |[ENTRADA ACT2 1.7 1 2 (EA2)
4218  |aACT1 MINIMO -1000...1000% 1% 0%
4219  |ACT1 MAXIMO -1000...1000% 1% 100%
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4220  |ACT2 MINIMO -1000...1000% 1% 0%
4221 IACT2 MAXIMO -1000...1000% 1% 100%
4228  |ACTIVAR -6...12 1 0 (SIN SEL)
4229  |AJUSTE 0,0...100,0% 0,1% 0,0%
4230  [MODO TRIM 0 = SIN SEL, 1 = PROPORCIONAL, 1 0 (SIN SEL)
3 = DIRECTO
4231 ESCALA TRIM -100,0...100,0% 0,1% 0,0%
4232  |FUENTE DE CORREC |1 = REFPID2, 2 = SALIDAPID2 1 1 (REFPID2)
Grupo 45: AHORRO ENERGETICO
4502  |PRECIO ENERGIA 0,00...655,35 0,01 0,00
4507  [FACTO CONV CO2 0,0...10,0 t‘MWh 0,1 tMWh 0,5 ttMWh
4508  [POTENCIA BOMBA 0,0...1000,0% 0,1% 100,0%
4509  |RESET ENERGIA 0 = REALIZADO, 1 = REARME 1 0 (REALIZADO)
Grupo 50: ENCODER
5001 NUM PULSOS 50...16384 1 1024 v
5002  |ACTIVO ENCODER 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD) v
5003  |FALLO ENCODER 1 =FALLO, 2 = AVISO 1 1 (FALLO) v
5010  |ACTIVO Z PLS 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD) v
5011 RESET POSICION 0 = DESHABILITAD, 1 = HABILITADO 1 0 (DESHABILITAD)
Grupo 51: MOD COMUNIC EXT
5101 TIPO DE ABC - - 0 (NO DEFINIDO)
5102 ... [PAR DE ABC 2...26 0...65535 1 0
5126
5127  |ACTUALIZ PAR ABC 0 = REALIZADO, 1 = REARME 1 0 (REALIZADO) v
5128  |REV FW CPI ARCH 0000...FFFF hex 1 0
5129  |ID CONFIG ARCH 0000...FFFF hex 1 0
5130  |REV CONFIG ARCH 0000...FFFF hex 1 0
5131 ESTADO DE ABC 0...6 1 0 (INACTIVO)
5132  |REV FW CPI ABC 0000...FFFF hex 1 0
5133  |REV FW APL ABC 0000...FFFF hex 1 0
Grupo 52: COMUNIC PANEL
5201 ID DE ESTACION 1...247 1 1
5202  [VEL TRANSM 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kbits/s - 9,6 kbits/s
5203  [PARIDAD 0=8N1,1=8N2,2=8E1,3=801 |1 0(8NT)
5204  [MENSAJES CORRECT [0...65535 1 -
5205  [ERRORES PARIDAD 0...65535 1 -
5206  [ERRORES DE TRAMA  [0...65535 1 -
5207  [SOBREESC BUFFE 0...65535 1 -
5208  [ERRORES CRC 0...65535 1 -
Grupo 53: PROTOCOLO BCI
5301 ID PROTOCOLO BCI 0...0xFFFF 1 0
5302  |ID ESTACION BCI 0...65535 1 1 v
5303  |[VEL TRANSM BCI 1,2,2,4,4,8,96, 19,2, 384,576,768 | 9,6 kbits/s
kbits/s
5304  [PARIDAD BCI 0=8N1,1=8N2,2=8E1,3=801 0(8NT)
5305  |PERFIL CTRL BCI 0 = ABB DRV LIM, 1 = DCU PROFILE, 1 0 (ABB DRV LIM)
2 = ABB DRV FULL
5306  [MENSAJ CORR BCI 0...65535 1 0
5307  [ERRORES CRC BCI 0...65535 1 0
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Codigo [Nombre Intervalo [Resolucién \Valor por defecto Usuario

5308  |ERRORES UART BCI 0...65535 1 0

5309  |[ESTADO BCI 0...7 1 0 (INACTIVO)

5310  |PAR BCI 10 0...65535 1 0

5311 PAR BCI 11 0...65535 1 0

5312  |PARBCI 12 0...65535 1 0

5313  |PARBCI 13 0...65535 1 0

5314  |PAR BCI 14 0...65535 1 0

5315  |PAR BCI 15 0...65535 1 0

5316  |PAR BCI 16 0...65535 1 0

5317  |PARBCI 17 0...65535 1 0

5318  |PARBCI 18 0...65535 1 0

5319  |PARBCI 19 0000...FFFF hex 1 0

5320  |PAR BCI 20 0000...FFFF hex 1 0

Grupo 64: ANALIZADOR DE CARGA

6401 SENAL PVL 100...178 1 103 (parametro 0103
FREC SALIDA)

6402  [TIEMP FIL PVL 0,0...120,0 s 0,1s 0,1s

6403  |RESET LOGGER -6...7 1 0 ((SIN SEL)

6404  [SENAL AL2 101...178 1 103 (parametro 0103
FREC SALIDA)

6405 SENAL BASE AL2 - - Depende de la sefal
seleccionada con el
parametro 6404.

6406  [VALOR MAX - - -

6407 TIEMP MAX 1 Fecha en dd.mm.aa / tiempo de 1d -

lencendido en dias

6408 ITIEMP MAX 2 Hora en hh.mm.ss 2s -

6409  [CORR MAX 0,0...6553,5 A 0,1 A -

6410  |{UDC MAX 0...65535V 1V -

6411 FREC PICO 0,0...6553,5 Hz 0,1 Hz -

6412 TIEMPO RESET 1 Fecha en dd.mm.aa / tiempo de 1d -

lencendido en dias

6413 TIEMP RESET 2 Hora en hh.mm.ss 2s -

6414  |AL1TRANGOOA10 0,0...100,0% 0,1% -

6415  [ALTRANGO10A20 0,0...100,0% 0,1% -

6416  [ALTRANGO20A30 0,0...100,0% 0,1% -

6417  |[ALTRANGO30A40 0,0...100,0% 0,1% -

6418  [ALTRANGO40A50 0,0...100,0% 0,1% -

6419  [ALTRANGO50A60 0,0...100,0% 0,1% -

6420  [ALTRANGOBOA70 0,0...100,0% 0,1% -

6421 IALTRANGO70A80 0,0...100,0% 0,1% -

6422  [ALTRANGO80A90 0,0...100,0% 0,1% -

6423  |[ALTRANGO90A 0,0...100,0% 0,1% -

6424  |AL2RANGOOA10 0,0...100,0% 0,1% -

6425  [AL2RANGO10A20 0,0...100,0% 0,1% -

6426  [AL2RANGO20A30 0,0...100,0% 0,1% -

6427  |[AL2RANGO30A40 0,0...100,0% 0,1% -

6428  [AL2RANGO40A50 0,0...100,0% 0,1% -

6429  [AL2RANGO50A60 0,0...100,0% 0,1% -

6430  [AL2RANGOBOA70 0,0...100,0% 0,1% -

Parametros
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Codigo [Nombre Intervalo [Resolucién \Valor por defecto UsuariolS
6431  [AL2RANGO70A80 0,0...100,0% 0,1% -
6432  [AL2RANGOB0A90 0,0...100,0% 0,1% -
6433  [AL2RANGO90A 0,0...100,0% 0,1% -
Grupo 81: CONTROL PFC
8103  [REFER ESCALON 1 0,0...100,0% 0,1% 0,0%
8104  [REFER ESCALON 2 0,0...100,0% 0,1% 0,0%
8105  [REFER ESCALON 3 0,0...100,0% 0,1% 0,0%
8109  [MARCHA FREC 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz
8110  [MARCHA FREC 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz
8111 MARCHA FREC 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz /
-U1: 60,0 Hz
8112 [BAJAFREC 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /
-U1: 30,0 Hz
8113  [BAJA FREC 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /
-U1: 30,0 Hz
8114  [BAJAFREC 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz /
-U1: 30,0 Hz
8115  [RET MAR MOT AUX 0,0...3600,0 s 0,1s 50s
8116  [RET PAR MOT AUX 0,0...3600,0 s 0,1s 30s
8117 NUM DE MOT AUX 0...4 1 1 v
8118  [INTERV AUTOCAMB -0,1 = MODO TEST, 0,0 = SIN SEL, 0,1h 0,0 h (SIN SEL) v
0,1...336,0 h
8119  [NIVEL AUTOCAMB 0,0...100,0% 0,1% 50,0%
8120  [ENCLAVAMIENTOS 0...6 1 4 (ED4) v
8121  [CONT BYPASS REG 0=NO, 1=si 1 0 (NO)
8122  [RETAR MARCH PFC 0,00...10,00 s 0,01s 0,50 s
8123  [ACTIVAR PFC 0 = SIN SEL, 1 = ACTIVO 1 0 (SIN SEL) v
8124 [PARO AUX EN ACE 0,0 = NOT SEL, 0,1...1800,0 s 0,1s 0,0 s (SIN SEL)
8125  [MARCH AUX EN DEC  [0,0 = NOT SEL, 0,1...1800,0 s 0,1s 0,0 s (SIN SEL)
8126  [auTOCAMB TEMPOR  [0...4 1 0 (SIN SEL)
8127  |[MOTORES 1.7 1 2 v
8128  [ORDEN MARCHA AUX |1 = A TIEMPO RUN, 2 = ORDEN RELE 1 1 (A TIEMPO RUN) v
Grupo 98: OPCIONES
9802  [SEL PROT COM 0 = SIN SEL, 1 = MODBUS EST, 4 = ABC EXT|1 [0 (SIN SEL) [ |~/

Parametros
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Descripciones completas de los parametros

Este apartado describe las sefiales actuales y los parametros del ACS550.

Grupo 99: DATOS DE PARTIDA
Este grupo define los datos de partida especiales necesarios para:
« configurar el convertidor

* introducir informacién del motor

Codigo |Descripcion

9901 |IDIOMA
Selecciona el idioma de visualizaciéon. Hay dos Paneles de control asistentes distintos, y cada uno ofrece soporte
para un conjunto de idioma diferente. (El panel ACS-CP-L que ofrece soporte para los idiomas 0, 2, 11...15 ha sido
integrado en el ACS-CP-A.)
Panel de control asistente ACS-CP-A:
0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL
5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANCAIS 8 = DANSK 9 = suomi
10 = SVENSKA 11 = RUSSKI 12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CZECH
15 = MAGYAR 16 = ELLINIKA
Panel de control asistente ACS-CP-D (Asia):
0 = ENGLISH 1 = CHINESE 2 = KOREAN 3 = JAPANESE
9902 |MACRO DE APLIC
Selecciona una macro de aplicacion. Las macros de aplicacion editan automaticamente parametros para configurar
el ACS550 para una aplicacion determinada.
1 = ESTAND ABB 2 = 3-HILOS 3 = ALTERNA 4 = POTENC MOT 5 = MANUAL/AUTO
6 = CONTROL PID 7 = CONTROL PFC 8 = CTRL PAR 31 = CARGA SET FD
0 = CAR USUAR s1 -1 = SAL USUAR s1 -2 = CAR USUAR S2 -3 = SAL USUAR S2
31 = CARGA SET FD — Valores de parametros FlashDrop definidos por el archivo FlashDrop. La vista de Parametros
se selecciona con el pardametro 1611 VISTA PARAMETROS.

« FlashDrop es un dispositivo opcional para la copia rapida de parametros a convertidores desexcitados. FlashDrop
facilita la personalizacién de la lista de parametros, p. €j. es posible ocultar parametros seleccionados. Para obtener
mas informacion, véase el Manual del usuario de MFDT-01 FlashDrop (3AFE68591074 [Inglés]).

-1 = SAL USUAR S1, -3 = SAL USUAR S2 — Permiten salvar dos series de parametros distintas en la memoria
permanente del convertidor para su uso posterior. Cada serie consta de ajustes de parametros, incluyendo el

Grupo 99: DATOS DE PARTIDA, y los resultados de la marcha de identificacién del motor.

0 = CAR USUAR S1, -2 = CAR USUAR S2 — Permiten recuperar para el uso las series de parametros de usuario.
9904 |MODO CTRL MOTOR

Selecciona el modo de control del motor.
1 = VECTOR:VELOC — modo de control vectorial sin sensor.

« La referencia 1 es la referencia de velocidad en rpm.

« La referencia 2 es la referencia de velocidad en % (100% es la velocidad maxima absoluta, equivalente al valor
del parametro 2002 VELOCIDAD MAXIMA, 0 2001 VELOCIDAD MINIMA si el valor absoluto de la velocidad minima es
superior a la velocidad maxima).

2 = VECTOR:PAR.
« La referencia 1 es la referencia de velocidad en rpm.
« La referencia 2 es la referencia de par en % (100% es el par nominal.)

3 = ESCALAR:FREC — modo de control escalar.

« La referencia 1 es la referencia de frecuencia en Hz.

« La referencia 2 es la referencia de frecuencia en % (100% es la frecuencia maxima absoluta, equivalente al
valor del parametro 2008 FRECUENCIA MAX, 0 2007 FRECUENCIA MIN si el valor absoluto de la velocidad minima es

superior a la velocidad maxima).
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Cdodigo |Descripcion
9905 |[TENSION NOM MOT

Define la tensién nominal del motor. ) )

+ Debe ser igual al valor en la placa de caracteristicas del motor. Tension de salida

» ElI ACS550 no puede suministrar al motor una tensién superior a la
tension de alimentacion de entrada (red).

9906 |[INTENS NOM MOT P 9905

Define la intensidad nominal del motor.

» Debe ser igual al valor en la placa de caracteristicas del motor. .

- Rango permitido: 0.2...2.0 - Ipnq (donde Iy, es la intensidad del convertidor). | ggescgﬁ;‘:'a

9907 |FREC NOM MOTOR )
Define la frecuencia nominal del motor. P 9907
» Rango: 10...500 Hz (normalmente 50 o 60 Hz)
- Ajusta la frecuencia a la cual la tension de salida equivale a la TENSION
NOM MOT.
+ Punto inicio debil. campo = Frec nom - Tens Alimentacién / Tensién Nom Mot
9908 |VELOC NOM MOTOR

Define la velocidad nominal del motor.

» Debe ser igual al valor en la placa de caracteristicas del motor.
9909 |POT NOM MOTOR

Define la potencia nominal del motor.

» Debe ser igual al valor en la placa de caracteristicas del motor.
9910 |MARCHA ID

Este parametro controla un proceso de autocalibracion llamado la Marcha de identificacion del motor. Durante este

proceso, el convertidor acciona el motor (motor en giro) y efectiia mediciones para identificar sus caracteristicas, y

crear un modelo utilizado para calculos internos. Una Marcha de identificacion es especialmente eficaz cuando:

» se emplea el modo de control vectorial [parametro 9904 = 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PARY)], y/0

- el punto de funcionamiento esta cerca de la velocidad cero, y/o

- el funcionamiento requiere un rango de par por encima del par motor nominal, en un amplio rango de velocidades
y sin realimentacion de velocidad medida (es decir, sin un generador de pulsos).

0 = OFF/IDMAGN — El proceso de marcha de identificacion del motor no se esta ejecutando. Se efectua la
magnetizacion de identificacion, en funcion de los ajustes de los parametros 9904 y 2101. En la magnetizacién de
identificacion, el modelo del motor se calcula durante el primer arranque magnetizando el motor de 10 a 15s a
velocidad cero (el motor no gira). El modelo siempre se recalcula al arrancar tras efectuar cambios en los
parametros del motor.

*Parametro9904 = 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PAR): Se realiza la magnetizacion de identificacion.

*Parametro 9904 = 3 (ESCALAR:FREC) y parametro 2707 = 3 (FLYSTART ESC) 0 5 (GIRAR+SOBREP): Se realiza la
magnetizacion de identificacion.

*Parametro 9904 = 3 (ESCALAR:FREC) y el parametro 2707 tiene un valor distinto de 3 (FLYSTART ESC) 0 5
(GIRAR+SOBREP): No se realiza la magnetizacion de identificacion.

1 = sI — Habilita la Marcha de identificaciéon del motor, durante la cual el motor gira, con la siguiente orden de
marcha. Tras completarse la marcha, este valor cambia automaticamente a 0.

Nota: el motor debe desacoplarse del equipo accionado.

Nota: si los parametros de motor se cambian después de la Marcha de ID, ésta debe repetirse.
ADVERTENCIA: el motor funcionara hasta aproximadamente un 50...80% de la velocidad nominal
durante la Marcha de ID. El motor girara en avance.

Verifique que sea seguro accionar el motor antes de efectuar la Marcha de ID.

Véase también el apartado Coémo efectuar la Marcha de ID en la pagina 44.

9915 |COSENO DEFI

Define el coseno de fi nominal del motor (factor de potencia). El parametro mejora el rendimiento sobre todo en
motores muy eficientes.
0 = IDENTIFICADO — EI convertidor identifica el coseno de fi de forma automatica por estimacion.

0.01...0.97 — Valor introducido que se utiliza como coseno de fi.
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Grupo 01: DATOS FUNCIONAM

Este grupo contiene datos de funcionamiento del convertidor, incluyendo las
sefiales actuales. El convertidor ajusta los valores para las sefales actuales
basandose en mediciones o calculos. El usuario no puede ajustar estos valores.

Codigo

Descripcion

0101

DIRECCION Y VEL

La velocidad con signo calculada del motor (rpm). El valor absoluto de 0101 DIRECCION Y VEL. es el mismo que el
valor de 0102 VELOCIDAD.

» El valor de 0101 VELOCIDAD Y DIR. es positivo si el motor funciona en avance.

» El valor de 0101 VELOCIDAD Y DIR. es negativo si el motor funciona en retroceso.

0102

VELOCIDAD
La velocidad calculada del motor (rpm). (Se muestra el parametro 0102 o 0103 por defecto en el modo de Salida del
panel de control.)

0103

FREC SALIDA
La frecuencia (Hz) aplicada al motor. (Se muestra el parametro 0102 o 0103 por defecto en el modo de Salida del
panel de control.)

0104

INTENSIDAD
La intensidad del motor, medida por el ACS550. (Se muestra por defecto en el modo de Salida del panel de control.),

0105

PAR
El par de salida. El valor calculado del par en el eje del motor en % del par motor nominal. (Se muestra por defecto
en el modo de Salida del panel de control.)

0106

POTENCIA
La potencia medida del motor en kW.

0107

TENSION BUS CC
La tensién del bus de CC en V CC, medida por el ACS550.

0109

TENSION SALIDA
La tensién aplicada al motor.

0110

TEMP UNIDAD
La temperatura de los transistores de potencia del convertidor en grados Celsius.

0111

REF EXTERNA 1
La referencia externa, REF1, en rpm o Hz — unidades determinadas por el parametro 9904.

0112

EXTERNAL REF 2
La referencia externa, REF2, en %.

0113

LUGAR CONTROL

Lugar de control activo. Las alternativas son:
0 = LOCAL

1=EexT1

2 = EXT2

0114

TIEMP MARCH(R)

El tiempo acumulado de funcionamiento del convertidor en horas (h).

» Puede restaurarse pulsando las teclas ARRIBA y ABAJO a la vez con el panel de control en modo de
Paréametros.

0115

CONT.kWh(R)

El consumo de potencia acumulado del convertidor en kilovatios por hora.

+ El valor del contador se acumula hasta llegar a 65535, momento en que el contador reinicia la cuenta desde 0.
» Puede restaurarse pulsando las teclas ARRIBA y ABAJO a la vez con el panel de control en modo de Parametros.

0116

SALIDA BLOQ APL

Sefial de salida del bloque de aplicacién. El valor procede de:
- El control PFC, si esta activo el Control PFC, o

» El parametro 0112 REF EXTERNA 2.
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Codigo|Descripcion

0118 |[ESTADO ED 1-3

Estado de las tres entradas digitales. / /7 /
- El estado se indica como un nimero binario. / l

- 1indica que la entrada estéa activada.
- 0indica que la entrada esta desactivada.

0119 [ESTADO ED 4-6 ED 1 ED2 ED3

Estado de las tres entradas digitales.
- Véase el parametro 0118 ESTADO ED 1-3.

0120 [EA1
El valor relativo de la entrada analégica 1 en %.
0121 [EA2

El valor relativo de la entrada analdgica 2 en %.

0122 |[ESTADO SR 1-3
Estado de las tres salidas de relé.
- 1indica que el relé esta excitado.

» 0indica que el relé esta desexcitado.

L

0123 |[ESTADO SR 4-6 ESTADO RELE 1
Estado de las tres salidas de relé. Disponible si esta instalado el Médulo de ESTADO RELE 2
expansion de Salidas de Relés OREL-01. ESTADO RELE 3
- Véase el parametro 0122.

0124 [SA1
El valor de la salida analdgica 1 en miliamperios.

0125 |[SA2
El valor de la salida analdgica 2 en miliamperios.

0126 |SALIDA PID 1
El valor de salida del regulador PID 1 en %.

0127 |SALIDA PID 2
El valor de salida del regulador PID 2 en %.

0128 [PUNT CONSIG PID1

La sefal de punto de consigna del regulador PID 1.
» Las unidades y la escala se definen mediante parametros PID.

0129 [PUNT CONSIG PID2

La sefal de punto de consigna del regulador PID 2.
» Las unidades y la escala se definen mediante parametros PID.

0130 |[REALIMPID 1

La sefal de realimentacion del regulador PID 1.
- Las unidades y la escala se definen mediante parametros PID.

0131 |[REALIM PID 2

La sefal de realimentacion del regulador PID 2.
- Las unidades y la escala se definen mediante parametros PID.

0132 |DESVIACION PID 1

La diferencia entre el valor de referencia del regulador PID 1y el valor actual.
» Las unidades y la escala se definen mediante parametros PID.

0133 |DESVIACION PID 2

La diferencia entre el valor de referencia del regulador PID 2 y el valor actual.
» Las unidades y la escala se definen mediante parametros PID.

0134 |COD SR COMUNIC

Ubicacion de datos libres que puede escribirse desde el enlace serie.
- Se utiliza para el control de salidas de relé.

- Véase el parametro 1401.

0135 |VALOR COMUNIC 1
Ubicacion de datos libres que puede escribirse desde el enlace serie.
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Codigo

Descripcion

0136

\VALOR COMUNIC 2
Ubicacion de datos libres que puede escribirse desde el enlace serie.

0137 |VAR PROCESO 1
Variable de proceso 1
-+ Definida por los parametros en el Grupo 34: PANTALLA PANEL.
0138 |VAR PROCESO 2
Variable de proceso 2
- Definida por los parametros en el Grupo 34: PANTALLA PANEL.
0139 |[VAR PROCESO 3
Variable de proceso 3
» Definida por los parametros en el Grupo 34: PANTALLA PANEL.
0140 |TIEMPO MARCHA
El tiempo acumulado de funcionamiento del convertidor en miles de horas (kh).
» No se puede restaurar.
0141 |CONT MWh
El consumo de potencia acumulado del convertidor en megavatios por hora.
+ El valor del contador se acumula hasta llegar a 65535, momento en que el contador reinicia la cuenta desde 0.
» No se puede restaurar.
0142 |CTRL REVOLUCION
Las revoluciones acumuladas del motor en millones de revoluciones.
» Puede restaurarse pulsando las teclas ARRIBA y ABAJO a la vez con el panel de control en modo de Parametros.
0143 [TIEM ON UNI ALT
El tiempo acumulado de encendido del convertidor en dias.
» No se puede restaurar.
0144 |TIEM ON UNI BAJ
El tiempo acumulado de encendido del convertidor en registros de 2 segundos (30 registros = 60 segundos).
» Se muestra en formato hh.mm.ss.
» No se puede restaurar.
0145 |TEMP MOTOR
La temperatura del motor en grados Celsius / resistencia PTC en ohmios.
» Solo es aplicable si se ha configurado el sensor de temperatura del motor.
» Véase el parametro 3501.
0146 |ANGULO MECANICO
Define la posicion angular del eje del motor hasta aproximadamente 0,01° (32.768 divisiones para 360°). La posicion
se define como 0 a la conexion.
Durante el funcionamiento la posicién cero puede ajustarse mediante:
» una entrada de pulso Z, si el parametro 5010 ACTIVO z PLS = 1 (HABILITADO)
+ el parametro 5011 RESET POSICION, si el parametro 5010 ACTIVO Z PLS = 2 (DESHABILITAD)
+ cualquier cambio de estado del parametro 5002 ACTIVO ENCODER.
0147 |ATRAS MECANICO
Un entero con signo que cuenta revoluciones completas del eje del motor. El valor:
» aumenta cuando el parametro 0146 ANGULO MECANICO cambia de 32767 a 0
» disminuye cuando el pardmetro 0146 ANGULO MECANICO cambia de 0 a 32767
0148 |DETECTADO ZPLS
Detector de cero pulsos del generador. Cuando un pulso Z define la posicion cero, el eje debe pasar por la posicion
cero para poner en marcha el pulso Z. Hasta ese momento se desconoce la posicién del eje (el convertidor supone
que la posicion del eje al arranca es cero). Este parametro indica cuando el parametro 0146 ANGULO MECANICO es
valido. El parametro empieza en 0 = NO DETECTADO durante la conexién y cambia a 1 = DETECTADO solo si:
+ el parametro 5010 ACTIVO Z PLS = 1 (HABILITADO) y
- se ha detectado un pulso Z de generador.
0150 [TEMP CB

La temperatura de la tarjeta de control del convertidor en grados Celsius.

Nota: Algunos convertidores tienen una tarjeta de control (OMIO) que no es compatible con esta caracteristica.
Estos convertidores siempre muestran el valor constante de 25,0 °C.
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0153 |[ESTRES TERM MOT
Aumento estimado de la temperatura del motor. El valor es igual al estrés térmico estimado del motor como
porcentaje del nivel de disparo de la temperatura del motor.
0158 |VALOR COM 1 PID
Datos recibidos del bus de campo para control PID (PID1y PID2).
0159 |VALOR COM 2 PID
Datos recibidos del bus de campo para control PID (PID1y PID2).
0174 |KWH AHORRADO
Energia ahorrada en kWh en comparacion con la energia utilizada cuando la bomba esté conectada directamente a
la alimentacién. Véase la notaen la pagina 179.
- El valor del contador se acumula hasta llegar a 999.9, momento en que el contador reinicia la cuenta desde 0.0.
+ Puede reiniciarse mediante el parametro 4509 RESET ENERGIA (reinicia todas las calculadoras de energia a la vez).
-+ Véase el Grupo 45: AHORRO ENERGETICO.
0175 |MWH AHORRADO
Energia ahorrada en MWh en comparacién con la energia utilizada cuando la bomba esté conectada directamente a
la alimentacion. Véase la notaen la pagina 179.
- El valor del contador se acumula hasta llegar a 65535, momento en que el contador reinicia la cuenta desde 0.
+ Puede reiniciarse mediante el parametro 4509 RESET ENERGIA (reinicia todas las calculadoras de energia a la vez).
-+ Véase el Grupo 45: AHORRO ENERGETICO.
0176 |CANT 1 AHORRADA
Energia ahorrada en moneda local (recordatorio cuando la energia total ahorrada se divide por 1000). Véase la nota
en la pagina 179.
- Para saber el ahorro total de energia en unidades de la moneda, afiada el valor del pardmetro 0177 multiplicado
por 1000 al valor del parametro 0176.
Ejemplo:
0176 CANT 1 AHORRADA = 123,4
0177 CANT 2 AHORRADA =5
Energia total ahorrada =5 - 1000 + 123,4 = 5123,4 unidades de moneda.
- El valor del contador se va acumulando hasta llegar a 999,9 (el contador no se reinicia).
» Puede reiniciarse mediante el parametro 4509 RESET ENERGIA (reinicia todas las calculadoras de energia a la vez).
+ El precio local de la energia se ajusta mediante el parametro 4502 PRECIO ENERGIA.
-+ Véase el Grupo 45: AHORRO ENERGETICO.
0177 |CANT 2 AHORRADA
Energia ahorrada en moneda local en unidades de millar de la moneda. El valor Eg 5 significa 5000 unidades de
moneda. Véase la notaen la pagina 7179.
- El valor del contador se va acumulando hasta llegar a 65535 (el contador no se reinicia).
- Véase el parametro 0176 caNT 1 AHORRADA.
0178 |CO2 AHORRADO

Reduccion en tn de las emisiones de dioxido de carbono. Véase la notaen la pagina 779.

» El valor del contador se va acumulando hasta llegar a 6553.5 (el contador no se reinicia).

- Puede reiniciarse mediante el parametro 4509 RESET ENERGIA (reinicia todas las calculadoras de energia a la vez).
+ El factor de conversion del CO2 se ajusta mediante el parametro 4507 FACTOR CONV CO2.

-+ Véase Grupo 45: AHORRO ENERGETICO.
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Grupo 03: SENALES ACT BC

Este grupo supervisa las comunicaciones de bus de campo.

111

Codigo

Descripcion

0301

COD ORDEN BC 1

Copia de solo lectura del Codigo de Bit n° 0301, cob ORDEN BC 1 0302, cob ORDEN BC 2
comando de bus de campo 1. 0 |sToP FBLOCAL CTL
» El comando de bus de campo es el —
medio principal para controlar el 1 [START FBLOCAL_REF
convertidor desde un controlador de 2 |REVERSE START DISABLE1
bus de campo. El comando consta de =
dos Codigos de comando. Las 3 |LOCAL START_DISABLE2
instrucciones codificadas en bits en 4 |RESET Reservado
los Cédigos de com_ando cambian los 5 |EXT2 Reservado
estados del convertidor.
- Para controlar el convertidor con los 6 |RUN_DISABLE Reservado
Cadigos de comando, debe estar 7 |STPMODE R Reservado
activa una ubicacién externa (EXT1 o =
EXT2) y ajustada COMUNIC. (Véanse los 8 |STPMODE_EM Reservado
parametros 1001 y 1002). o 9 |STPMODE_C Reservado
> El panel de _control mu_estra el codigo 10 IRAMP 2 Reservado
en hexadecimal. Por ejemplo, todo =
ceros y un 1 en el Bit 0 se indica como 11 |RAMP_OUT_0 REF_CONST
0001. Todo ceros y un 1 en el Bit 15 se 12 |RAMP HOLD REF AVE
indi 8000. = =
0302 CgDIE:R(;)E: BC 2 13 IRAMP_IN_O LINK_ON
Copia de solo lectura del Codigo de 14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
comando de bus de campo 2. 15 |[TORQLIM2 OFF_INTERLOCK
- Véase el parametro 0301.
0303 |(COD ESTADO BC 1
Copia de solo lectura del Codigo de Bit n° 0303, cop ESTADO BC 1 0304, coD ESTADO BC 2
estado 1.
- El convertidor envia informacién de 0 |READY ALARM
estado al controlador de bus de 1 |[ENABLED NOTICE
campo. El estado consta de dos 2 |STARTED DIRLOCK
Cadigos de estado.
- El panel de control muestra el cédigo 3 |RUNNING LOCALLOCK
en hexadecimal. Por ejemplo, todo 4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
ceros y un 1 en el Bit 0 se indica como
0001. Todo ceros y un 1 en el Bit 15 se 5 |ACCELERATE Reservado
indica como 8000. 6 |DECELERATE Reservado
0304 |COD ESTADO BC 2 7 |AT_SETPOINT CPY_CTL
Copia de solo lectura del Codigo de 8 [LIMIT CPY_REF1
estado 2.
- Véase el parametro 0303. 9 [SUPERVISION CPY_REF2
10 |REV_REF REQ_CTL
11 |REV_ACT REQ_REF1
12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2
13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 |FAULT ACK_OFF_ILCK
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Codigo

Descripcion

0305

CODIGO FALLO 1

Copia de sdlo lectura del Cédigo de fallo Bit n° 0305, coDpIGO FALLO | 0306, CODIGO FALLO | 0307, CODIGO FALLO
. 1 2 3

* Cuando hay un fallo activo, el bit 0 |SOBREINTENSIDAD [Obsoleto BCI 1
correspondiente para el fallo activo se
ajusta en los Caodigos de fallo. 1 |SOBRETENSION CC [FALLO TERM BCI 2

- Cada f(aj"o “eg?(;{n b“;Xg'lﬁSlVO 2 |EXCESO TEMP DISP [ENLACE OPEX BCI 3
asignado en Cadigos de fallo.

. Véase el apartado Listado de fallos en 3 |CORTOCIRCUITO |POT OPEX INCOMPATIBLE SW
la pégina_ 260 para obtener una 4 |Reservado MED INTENS CURVA CARGA USUARIO
descripcion de los fallos. o 5 |SUBTENSION CC |FASE RED Reservado

- El panel de control muestra el cédigo
en hexadecimal. Por ejemplo, todo 6 |FALLO EA1 ENCODER Reservado
835018 yrug 1 en el Bit 0156 Indllgflt i%mo 7 |FALLO EA2 SOBREVELOCIDAD |[Reservado

.Todocerosyun1ene se
indice como 8000- ' 8 |EXCESO TEMP MOTOR |Reservado Reservado
0306 |CODIGO FALLO 2 9 |PERDIDA DE PANEL |ID UNIDAD Reservado
Copia de sdlo lectura del Codigo de fallo 10 |ERR MARID IARCHIVO CONFIG (Error de sistema
2.V' | Ametro 0305 11 |MOTOR BLOQUEADO [ERR SERIE 1 Error de sistema
— co;?égi:ifg; 095 12 [SOBRETEMP CB _ |ARCH CONBCI __|Error de sistema
. . - 13 |FALLO EXT 1 FORZAR DISPARO |Error de sistema

Copia de solo lectura del Codigo de fallo

3. 14 |FALLO EXT 2 MOTOR PHASE Error de sistema

- Véase el parametro 0305. 15 |FALLO TIERRA CABLEADO SAL  [Fallo de ajuste de

param.
0308 |CODIGO ALARMA 1

- Cuando hZY urt1a alarnlwa aIC"Va’ el lk?'t Bitn°| 0308, CODIGO ALARMA 1 0309, CODIGO ALARMA 2
correspondiente para la alarma activa
se ajusta en los Cddigos de alarma. 0 |SOBREINTENSIDAD Reservado

- Cada alarma tiene un bit exclusivo 1 |SOBRETENSION DORMIR PID
asignado en Coddigos de alarma. 2 |SUBTENSION MARCHA ID

» Los bits permanecen ajustados hasta _
que la totalidad del codigo de alarma 3 |BLOQUEO DE DIRECCION  [Reservado
S? re:§taura. %-a rgstauracmn Ise’d' ) 4 |COMUNICACION ES FALTA PERMISO DE INI 1
efectua escribiendo cero en el cédigo.

- El panel de control muestra el cédigo 5 |FALLO EA1 FALTA PERMISO DE INI 2
en hexadecimal. Por ejemplo, todo 6 |FALLO EA2 STOP EMERGENCIA
ceros y un 1 en el Bit 0 se indica como
0001. Todo ceros y un 1 en el Bit 15 se 7 |PERD PANEL ERROR ENCODER
indica como 8000. 8 |EXCESO TEMP DISP PRIMERA MARCHA

0309 |CODIGO ALARMA 2 9 |TEMP MOTOR Reservado
Véase el parametro 0308. 10 |[Reservado CURVA CARGA USUARIO
11 |[MOTOR BLOQUEADO RETARDO MARCHA
12 |REARME AUTOMATICO Reservado
13 |AUTOCAMBIO Reservado
14 |BLOQUEO PFC | Reservado
15 |Reservado Reservado
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Grupo 04: HISTORIAL FALLOS

Este grupo almacena un historial reciente de los fallos comunicados por el
convertidor.

Codigo

Descripcion

0401

ULTIMO FALLO

0 — Borrar el historial de fallos (en el panel = NO RECORD).

n — Caodigo de fallo del ultimo fallo registrado. El cédigo de fallo se visualiza como un nombre. Véase el apartado
Listado de fallos en la pagina 260 acerca de los nombres y los cédigos de los fallos. El nombre de fallo mostrado
para este parametro puede ser mas corto que el nombre correspondiente en el listado de fallos, que muestra los
nombres tal como aparecen en la pantalla de fallos.

0402

TIEM FALLO 1

El dia en que se produjo el ultimo fallo. Se indica como:

» Una fecha — si funciona el reloj de tiempo real.

- El numero de dias tras el encendido — si no se utiliza el reloj de tiempo real o no se ajusto.

0403

TIEM FALLO 2

La hora en que se produjo el tltimo fallo. Se indica como:

» Hora real, en formato hh:mm:ss — si el reloj de tiempo real funciona.

- El tiempo desde el encendido (menos los dias completos reflejados en 0402), en formato hh:mm:ss — si no se
utiliza o no se ajusté el reloj de tiempo real.

» Formato en el Panel de control basico: El tiempo desde el encendido en registros de 2 segundos (menos los dias
completos reflejados en 0402). 30 registros = 60 segundos. P. ej. el valor 514 equivale a 17 minutos y 8 segundos
(= 514/30).

0404

VELOC EN FALLO
La velocidad del motor (rpm) en el momento en que se produjo el tltimo fallo.

0405

FREC EN FALLO
La frecuencia (Hz) en el momento en que se produjo el ultimo fallo.

0406

TENSION EN FALLO
La tension del bus de CC (V) en el momento en que se produjo el ultimo fallo.

0407

INTENS EN FALLO
La intensidad del motor (A) en el momento en que se produjo el ultimo fallo.

0408

PAR EN FALLO
El par motor (%) en el momento en que se produjo el ultimo fallo.

0409

ESTADO EN FALLO
El estado del convertidor (codigo hexadecimal) en el momento en que se produjo el tltimo fallo.

0410

ED 1-3 EN FALLO
El estado de las entradas digitales 1...3 en el momento en que se produjo el ultimo fallo.

0411

ED 4-6 EN FALLO
El estado de las entradas digitales 4...6 en el momento en que se produjo el ultimo fallo.

0412

FALLO ANTERIOR 1
Cadigo de fallo del penultimo fallo. Sélo lectura.

0413

FALLO ANTERIOR 2

Cadigo de fallo del antepenultimo fallo. Sélo lectura.
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Grupo 10: MARCHA/PARO/DIR
Este grupo:
» Define fuentes externas (EXT1, y EXT2) para comandos que permiten la marcha,
el paro y los cambios de direccion.
« Bloquea la direccion o permite el control de la misma.
Para efectuar la seleccion entre dos lugares de control externo, emplee el grupo
siguiente (parametro 1102).
Codigo |Descripcion
1001 |COMANDOS EXT1

Define el lugar de control externo 1 (ExT1) — la configuracién de los comandos de marcha, paro y direccion.
0 = SIN SEL — Sin ninguna fuente de comandos externos de marcha, paro ni direccién.
1 =€eD1 — Marcha/Paro de dos hilos.
« La Marcha/Paro se efectua a través de la entrada digital ED1 (ED1 activada = Marcha; ED1 desactivada = Paro)
« El parametro 1003 define la direccién de giro. La seleccion de 1003 = 3 (PETICION) equivale a 1003 = 1 (AVANCE).
2 = ED1,2 — Marcha/Paro/Direccion de dos hilos.
« La Marcha/Paro se efectua a través de la entrada digital ED1 (ED1 activada = Marcha; ED1 desactivada = Paro)
« El control de la direccion [requiere el parametro 1003 = 3 (PETICION)] se realiza a través de la entrada digital ED2
(ED2 activada = Inversion; desactivada = Avance).
3 = ED1P,2P — Marcha/Paro de tres hilos.
« Los comandos de Marcha/Paro se realizan a través de pulsadores momentaneos (P significa “pulso”).
« La marcha se realiza con un pulsador normalmente abierto conectado a la entrada digital ED1. Para poner en
marcha el convertidor, la entrada digital ED2 debe ser activada antes que el pulso de ED1.
« Conecte multiples pulsadores de Marcha en paralelo.
« El Paro se realiza a través de un pulsador normalmente cerrado conectado a la entrada digital ED2.
« Conecte multiples pulsadores de Paro en serie.
« El parametro 1003 define la direccién de giro. La seleccion de 1003 = 3 (PETICION) equivale a 1003 = 1 (AVANCE).
4 = ED1P,2P,3 — Marcha/Paro/Direccién de tres hilos.
« Los comandos de Marcha/Paro se realizan a través de pulsadores momentaneos, como se describe para ED1P,2P.
« El control de la direccién [requiere el parametro 1003 = 3 (PETICION)] se realiza a través de la entrada digital ED3
(ED3 activada = Inversion; desactivada = Avance).
5 = ED1P,2P,3P — Marcha en avance, Marcha inversa y Paro.
 Los comandos de Marcha y Direccion se indican simultdneamente con dos pulsadores momentaneos separados
(P significa “pulso”).
« El comando de Marcha en avance se realiza con un pulsador normalmente abierto conectado a la entrada digital
ED1. Para poner en marcha el convertidor, la entrada digital ED3 debe ser activada antes que el pulso de ED1.
« El comando de Marcha inversa se realiza con un pulsador normalmente abierto conectado a la entrada digital
ED2. Para poner en marcha el convertidor, la entrada digital ED3 debe ser activada durante el pulso de ED2.
« Conecte multiples pulsadores de Marcha en paralelo.
« El Paro se realiza a través de un pulsador normalmente cerrado conectado a la entrada digital ED3.
« Conecte multiples pulsadores de Paro en serie.
* Requiere el parametro 1003 = 3 (PETICION).
6 = ED6 — Marcha/Paro de dos hilos.
« La Marcha/Paro se efectua a través de la entrada digital ED6 (ED6 activada = Marcha; ED6 desactivada = Paro)
« El parametro 1003 define la direccién de giro. La seleccion de 1003 = 3 (PETICION) equivale a 1003 = 1 (AVANCE).
7 = ED6,5 — Marcha/Paro/Direccion de dos hilos.
« La Marcha/Paro se efectua a través de la entrada digital ED6 (ED6 activada = Marcha; ED6 desactivada = Paro)
« El control de la direccion [requiere el parametro 1003 = 3 (PETICION)] se realiza a través de la entrada digital ED5.
(ED5 activada = Inversion; desactivada = Avance).
8 = PANEL — Panel de control.
« Los comandos de Marcha/Paro y Direccion se emiten a través del panel de control cuando EXT1 esta activa.
« El control de la direccién requiere el parametro 1003 = 3 (PETICION).
9 = ED1F,2R — Comandos de Marcha/Paro/Direccién a través de combinaciones de ED1 y ED 2.
« Marcha en avance = ED1 activada y ED2 desactivada.
« Marcha inversa = ED1 desactivada y ED2 activada.
« Paro = ED1 y ED2 activadas, o ambas desactivadas.
* Requiere el parametro 1003 = 3 (PETICION).
10 = COMUNIC — Asigna el Codigo de comando del bus de campo como la fuente para los comandos de marcha/paro y direccion.
« Los bits 0,1, 2 del Codigo de comando 1 (parametro 0301) activan los comandos de marcha/paro y direccion.

« Para instrucciones detalladas, véase el manual de instrucciones.
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Codigo

Descripcion

11 = FUNC TEMP 1 — Asigna el control de Marcha/Paro a la Funcién de temporizador 1 (Funcién de temporizador
activada = MARCHA; Funcién de temporizador desactivada = PARO). Véase el Grupo 36: FUNCIONES TEMP.
12...14 = FUNC TEMP 2... 4 — Asigna el control de Marcha/Paro a la Funcién de temporizador 2...4. Véase
FUNC TEMP 1 anteriormente.

1002 |COMANDOS EXT2
Define el lugar de control externo 2 (ExT2) — la configuracién de los comandos de marcha, paro y direccion.
- Véase el parametro 1001 COMANDOS EXT1 anterior.
1003 |DIRECCION
Define el control de la direccion de giro del motor.
1 = AVANCE - El giro esta fijado en avance.
2 = INVERSO — El giro esta fijado en direccion inversa.
3 = PETICION — La direccion de giro puede cambiarse con un comando.
1004 |SEL LENTITUD

Define la sefial que activa la funcién de avance lento. El avance lento utiliza la Velocidad constante 7 (parametro

1208) para la referencia de velocidad y el par de rampas 2 (parametros 2205 y 2206) para acelerar y decelerar.

Cuando se pierde la sefial de activacion de avance lento, el convertidor emplea el paro en rampa para decelerar

hasta velocidad cero, incluso si se usa el paro libre en funcionamiento normal (parametro 2102). El estado de

avance lento puede parametrizarse a salidas de relé (parametro 1401). El estado de avance lento también se ve en

el bit de estado 21 del Perfil DCU.

0 = sIN SEL — Desactiva la funcién de avance lento.

1 = ED1 — Activa/desactiva el avance lento basandose en el estado de ED1 (ED1 activada = avance lento activo; ED1
desactivada = avance lento inactivo).

2...6 = ED2...ED6 — Activa el avance lento basandose en el estado de la entrada digital seleccionada. Véase ED1
mas arriba.

-1 = ED1(INV) — Activa el avance lento basandose en el estado de ED1 (ED1 activada = avance lento inactivo; ED1
desactivada = avance lento activo).

-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Activa el avance lento basandose en el estado de la entrada digital seleccionada.
Véase ED1(INV) mas arriba.
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Grupo 11: SELEC REFERENCIA
Este grupo define:
« como efectua el convertidor la seleccion entre fuentes de comandos

 las caracteristicas y fuentes de REF1 y REF2.

Codigo |Descripci6n

1101  |[SELEC REF PANEL
Selecciona la referencia controlada en modo de control local.
1 = ReEF1 (Hz/rpm) — El tipo de referencia depende del parametro 9904 MODO CTRL MOTOR.
« Referencia de velocidad (rpm) si 9904 = 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PAR).
« Referencia de frecuencia (Hz) si 9904 = 3 (ESCALAR:FREC).
2 = REF2(%)
1102  [SELEC EXT1/EXT2

Define la fuente para seleccionar entre los dos lugares de control externo, EXT1 0 EXT2. Por lo tanto, define la fuente
para los comandos de Marcha/Paro/Direccion y las sefiales de referencia.
0 = EXT1 — Selecciona el lugar de control externo 1 (EXT1).
« Véase el parametro 1001 EXT1 COMMANDS para las definiciones Marcha/paro/direccién de EXT1.
« Véase el parametro 1103 REF1 SELECT para las definiciones de referencia de EXT1.
1 =ED1 - Asigna el control a EXT1 0 EXT2 basandose en el estado de ED1 (ED1 activada = EXT2; ED1 desactivada = EXT1).
2...6 = ED2...ED6 — Asigna el control a EXT1 0 EXT2 basandose en el estado de la entrada digital seleccionada.
Véase ED1 mas arriba.
7 = EXT2 — Selecciona el lugar de control externo 2 (EXT2).
« Véase el parametro 1002 COMANDOS EXT2 para las definiciones Marcha/paro/direccion de EXT2.
« Véase el parametro 1106 SELEC REF2 para las definiciones de referencia de EXT2.
8 = COMUNIC — Asigna el control del convertidor a través del lugar de control externo EXT1 o EXT2 basandose en el
codigo de control del bus de campo.
« El bit 5 del Codigo de comando 1 (parametro 0301) define el lugar de control externo activo (EXT1 o EXT2).
« Para instrucciones detalladas, véase el manual de instrucciones.
9 = FUNC TEMP 1 — Asigna el control a EXT1 0 EXT2 basandose en el estado de la Funcién temporizada (Funcion
temporizada activada = EXT2; Funcion temporizada desactivada = ExT1). Véase el Grupo 36: FUNCIONES TEMP.
10...12 = FUNC TEMP 2...4 — Asigna el control a EXT1 o EXT2 basandose en el estado de la Funcién temporizada.
Véase FUNC TEMP 1 anteriormente.
-1 =ED1(INV) — Asigna el control a EXT1 0 EXT2 basandose en el estado de ED1 (ED1 activada = EXT1; ED1 desactivada = EXT2).,
-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Asigna el control a EXT1 0 EXT2 basandose en el estado de la entrada digital
seleccionada. Véase ED1(INV) mas arriba.
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Codigo |Descripcion
1103  |SELEC REF1

Selecciona la fuente de sefial para la referencia externa REF1. EXT REF 1 MAX 4

0 = PANEL — Define el panel de control como la fuente de
referencia.

1 =EeA1 - Define la entrada analdgica 1 (EA1) como la fuente de EXT REF 1 MINH
referencia.

2 = EA2 — Define la entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. - EXT REF 1 MIN

3 = EA1/PALANCA — Define la entrada analdgica 1 (EA11),
configurada para fynmonamlento mediante joystick, como la - EXT REF 1 MAX|
fuente de referencia. v
» La sefial de entrada minima acciona el convertidor a la 2V/4mA

referencia méxima en direccion inversa. Defina el minimo 0V/0mA EXT REF 1 MIN

con el parametro 1104.

« La sefial de entrada méxima acciona el convertidor a la
méxima referencia en direccion de avance. Defina el méximo
con el parametro 1105. Histéresis 4% de la escala plena

* Requiere el parametro 1003 = 3 (PETICION).

ADVERTENCIA: Puesto que el extremo inferior del rango de referencia ordena un funcionamiento en
inversion completa, no utilice 0 V como el extremo inferior del rango de referencia. Hacerlo implica que si se
pierde la sefial de control (que es una entrada de 0 V), el resultado seria un funcionamiento en inversién
completa. En lugar de ello, utilice la configuracion siguiente de modo que la pérdida de la entrada analdgica
desencadene un fallo que detendra el convertidor:

« Ajuste el parametro 1301 MINIMO EA1 (1304 MINIMO EA2) al 20% (2 V 0 4 mA).

« Ajuste el parametro 3021 EA1 FALLO LIMIT a un valor del 5% o superior.

« Ajuste el parametro 3001 EA<FUNCION MIN a 1 (FALLO).

4 = EA2/PALANCA — Define la entrada analdgica 2 (EA2), configurada para funcionamiento mediante joystick, como la
fuente de referencia.
\Véase la descripcion anterior (EA1/PALANCA).

- EXT REF 1 MIN
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Codigo

Descripcion

5 = ED3A,4D(R) — Define entradas digitales como la fuente de referencia de velocidad (control del potenciometro del motor).
« La entrada digital ED3 incrementa la velocidad (la A significa “arriba”).
« La entrada digital ED4 incrementa la velocidad (la D significa “descenso”).
« Un comando de Paro restaura la referencia a cero (la R significa “restauracion”).
« El parametro 2205 ACCELER TIEMPO 2 controla el ritmo de cambio de las sefiales de referencia.

6 = ED3A,4D — Igual que (ED3A,4D(R)), excepto:
« Un comando de Paro no restaura la referencia a cero. La referencia se guarda.
« Cuando el convertidor rearranca, el motor acelera en rampa (a la tasa de aceleracion seleccionada) hasta

alcanzar la referencia guardada.

7 = ED5A,6D — Igual que (ED3A,4D), excepto que ED5 y ED6 son las entradas digitales utilizadas.

8 = COMUNIC — Define el bus de campo como la fuente de referencia.

9 = cOMUNIC+EA1 — Define una combinacién de bus de campo y entrada analdgica 1 (EA1) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analdgica a continuacion.

10 = comuNic+EA1 — Define una combinacion de bus de campo y entrada analdgica 1 (EA1) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analdgica a continuacion.

11 = ED3A,4D(RNC) — Igual que ED3A,4D(R), excepto que:
« El cambio de la fuente de control (EXT1 a EXT2, EXT2 a EXT1, LOC a REM) no copia la referencia.

12 = ED3A,4D(NC) — Igual que ED3A,4D, excepto que:
« El cambio de la fuente de control (EXT1 a EXT2, EXT2 a EXT1, LOC a REM) no copia la referencia.

13 = ED5A,6D(NC) — Igual que ED5A,6D, excepto que:
« El cambio de la fuente de control (EXT1 a EXT2, EXT2 a EXT1, LOC a REM) no copia la referencia.

14 = EA1+EA2 — Define una combinacion de entrada analdgica 1 (EA1) y entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analdgica a continuacion.

15 = EA1*EA2 — Define una combinacion de entrada analdgica 1 (EA1) y entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analdgica a continuacion.

16 = EA1-EA2 — Define una combinacion de entrada analdgica 1 (EA1) y entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analdgica a continuacion.

17 = EA1/EA2 — Define una combinacion de entrada analdgica 1 (EA1) y entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analdgica a continuacion.

20 = PANEL (RNC) — Define el panel de control como la fuente de referencia.
« Un comando de Paro restaura la referencia a cero (la R significa restauracion).
« El cambio de la fuente de control (EXT1 a EXT2, EXT2 a EXT1) no copia la referencia.

21 = PANEL (NC) — Define el panel de control como la fuente de referencia.
« Un comando de Paro no restaura la referencia a cero. La referencia se guarda.
« El cambio de la fuente de control (EXT1 a EXT2, EXT2 a EXT1) no copia la referencia.

Correccion de referencia de entrada analégica
Los valores de parametro 9, 10, y 14...17 utilizan la férmula de la tabla siguiente.

Ajuste de valor Calculo de la referencia de EA
C+B Valor C + (valor B - 50% del valor de referencia)
C+*B Valor C - (valor B/ 50% del valor de referencia)
C-B (Valor C + 50% del valor de referencia) - valor B
C/B (Valor C - 50% del valor de referencia) / valor B
Donde:
» C = Valor de referencia principal 1204
(= CcOMM para los valores 9, 10 y 17 (/)
= EA1 para los valores 14...17). 10—~~~ === == ===~
» B = Referencia de correccién
(= EA1 para los valores 9, 10 y 804--A--------------"-
= EA2 para los valores 14...17). 604>\ __ %9, 14 (+)
Ejemplo:
La figura muestra las curvas de la fuente de referencia 40 - - - = 2 - m o T =m0, 15 (¥)
para los ajustes de valor 9, 10 y 14...17, donde: ’
+ C=25%. 20-- - - - - N—— = — -
» P 4012 PUNTO CONSIG MIN = 0. 16 ()
» P 4013 PUNTO CONSIG MAX = 0. 0 0 160% B

» B varia a lo largo del eje horizontal.
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Codigo |Descripcion

1104  |REF1 MINIMO A Refext
/Ajusta el minimo para la referencia externa 1.

La sefal de entrada analégica minima (como un
porcentaje de la sefial completa en voltios o0 amperios) P105 | _ _ _________
corresponde a REF1 MINIMO en Hz/rpm. (MAX)
El parametro 1301 MINIMO EA1 0 1304 MINIMO EA2 ajusta
la sefial de entrada analdgica minima.

Estos parametros (ajustes min. y méax. analégicos y de
referencia) proporcionan un ajuste de desviacion y

escala para la referencia. P 1104 Senial
1105 |REF1 MAXIMO (MIN) I 1 de entr. anflég.

Ajusta el maximo para la referencia externa 1. P 1301 P 1302
- La sefial de entrada analégica maxima (como un 01304 0 1305

porcentaje de la sefial completa en voltios o amperios)

corresponde a REF1 MAXIMO en Hz/rpm. Ref ext
« El parametro 1302 MAXIMO EA1 0 1305 MAXIMO EA2 A

ajusta la sefal de entrada anal6gica maxima. P 1104

(MIN) |

P 1105 |
(MAX) [ Sefial
I_de entr. analdg.
P 1301 P 1302
01304 01305

1106 |SELEC REF2

Selecciona la fuente de sefial para la referencia externa REF2.

0...17 — Igual que para el parametro 1103 SELEC REF1.

19 = sALPID1 — La referencia se toma de la salida PID1. Véanse el Grupo 40: CONJ PID PROCESO 1y el Grupo 41:
CONJ PID PROCESO 2.

20...21 — Igual que para el parametro 1103 SELEC REF1.

19=pID1 '—» SELEC LIMITE , SiseusaPFC,
' | PFC '

SELECC. MAX (1107, 1108) .
1...17
20..21 [—» MIN (1107, 1108)

1107  |REF2 MINIMO

/Ajusta el minimo para la referencia externa 2.

La sefal de entrada analdégica minima (en voltios 0 amperios) corresponde a REF2 MINIMO en %.
El parametro 1301 MINIMO EA1 0 1304 MINIMO EA2 ajusta la sefial de entrada analdgica minima.
Este parametro ajusta la referencia de frecuencia minima.

El valor es un porcentaje de:

— la frecuencia o velocidad maxima

— la referencia maxima de proceso

— el par nominal.

1108 |REF2 MAXIMO
Ajusta el maximo para la referencia externa 2.
-+ La sefial de entrada analégica maxima (en voltios 0 amperios) corresponde a REF2 MAXIMO en %.
+ El parametro 1302 MAXIMO EA1 0 1305 MAXIMO EA2 ajusta la sefial de entrada analégica maxima.
- Este parametro ajusta la referencia de frecuencia maxima.
« El valor es un porcentaje de:

— la velocidad o frecuencia maxima

— la referencia maxima de proceso

— el par nominal.
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Grupo 12: VELOC CONSTANTES
Este grupo define una serie de velocidades constantes. En general:

Puede programar un maximo de 7 velocidades constantes, entre 0...500 Hz o

0..

.30000 rpm.

Los valores deben ser positivos (no se permiten valores de velocidad negativos
para velocidades constantes).

Las selecciones de velocidad constante se ignoran si:

el control del par esta activo, o

se sigue la referencia PID de proceso, o

el convertidor esta en modo de control local, o

estéa activo el PFC (Control de bombas-ventiladores).
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Nota: el parametro 1208 VELOC CONST 7 actlia también como una velocidad de fallo que
puede activarse si se pierde la sefial de control. Por ejemplo, vea los parametros 3001
EA<FUNCION MIN, 3002 ERROR COM PANEL y 3018 FUNC FALLO COMUN

Codigo|Descripcion

1201 |SEL VELOC CONST

Define las entradas digitales utilizadas para seleccionar Velocidades constantes. Véanse los comentarios generales
en la introduccién.

0 = sIN SEL — Desactiva la funcién de velocidad constante.

1 =EeD1 — Selecciona la Velocidad constante 1 con la entrada digital ED1.
« Entrada digital activada = Velocidad constante 1 activada.

2...6 = ED2...ED6 — Selecciona la Velocidad constante 1 con la entrada digital ED2...ED6. Ver mas arriba.

7 = ED1.2 — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED1 y ED2.
« Utiliza dos entradas digitales, como se define a continuacién (0 = ED desactivada, 1 = ED activada):

ED1 | ED2 Funcién
0 0 [Sin velocidad constante
1 0 [Velocidad constante 1 (1202)
0 1 [Velocidad constante 2 (1203)
1 1 |Velocidad constante 3 (1204)

« Puede configurarse como una velocidad de fallo, que se activa si se pierde la sefial de control. Véase el
pardmetro 3001 EA<FUNCION MIN y el pardmetro 3002 ERROR COM PANEL.
8 = ED2.3 — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED2 y ED3.
« Véase (ED1,2) en cuanto al cddigo.
9 = ED3.4 — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED3 y ED4.
« Véase (ED1,2) en cuanto al cédigo.
10 = ED4.5 — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED4 y ED5.
« Véase (ED1,2) en cuanto al cédigo.
11 = ED5,6 — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED5 y ED6.
« Véase (ED1,2) en cuanto al cédigo.
12 = ED1,2,3 — Selecciona una de las siete Velocidades constantes (1...7) utilizando ED1, ED2 y ED3.
« Utiliza tres entradas digitales, como se define a continuacién (0 = ED desactivada, 1 = ED activada):

ED1| ED2 | ED3 Funcién

0 0 0 [Sin velocidad constante

1 0 0 |Velocidad constante 1 (1202)
0 1 0 [|Velocidad constante 2 (1203)
1 1 0 [Velocidad constante 3 (1204)
0 0 1 |Velocidad constante 4 (1205)
1 0 1 |Velocidad constante 5 (1206)
0 1 1 |Velocidad constante 6 (1207)
1 1 1 |Velocidad constante 7 (1208)
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Codigo|

Descripcion

13 = ED3,4,5 — Selecciona una de las siete Velocidades constantes (1...7) utilizando ED3, ED4 y ED5.
« Véase (ED1,2,3) en cuanto al codigo.

14 = ED4,5,6 — Selecciona una de las siete Velocidades constantes (1...7) utilizando ED4, ED5 y ED6.
« Véase (ED1,2,3) en cuanto al codigo.

15...18 = FUNCTEMP 1...4 — Selecciona Velocidad constante 1, Velocidad constante 2 o la referencia externa, en
funcion del estado de la Funcion Temporizada (1...4) y el modo de velocidad constante. Véase el parametro 1209
SEL MODO TEMP y Grupo 36: FUNCIONES TEMP.

19 = Func TEMP1&2 — Selecciona Velocidad constante 1, Velocidad constante 2 o la referencia externa, en funcion
del estado de las Funciones Temporizadas 1 & 2 y del modo de velocidad constante. Véase el parametro 1209
SEL MODO TEMP y Grupo 36: FUNCIONES TEMP.

-1 = ED1(INV) — Selecciona la Velocidad constante 1 con la entrada digital ED1.

» Funcionamiento inverso: Entrada digital desactivada = Velocidad constante 1 activada.

-2...- 6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Selecciona la Velocidad constante 1 con la entrada digital. Véase mas arriba.

-7 = ED1.2(INV) — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED1 y ED2.

« El funcionamiento inverso utiliza dos entradas digitales, como se define a continuacion (0 = ED desactivada, 1 = ED activada):

ED1|ED2 Funcién
1| 1 [Sin velocidad constante
0 | 1 |Velocidad constante 1 (1202)
1 | 0 [Velocidad constante 2 (1203)
0 | 0 |Velocidad constante 3 (1204)

-8 = ED2.3(INV) — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED2 y ED3.
« Véase (ED1,2(INV)) en cuanto al cddigo.
-9 = ED3.4(INV) — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED3 y ED4.
« Véase (ED1,2(INV)) en cuanto al cddigo.
-10 = ED4.5(INV) — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED4 y ED5.
« Véase (ED1,2(INV)) en cuanto al cddigo.
-11 = ED5,6(INV) — Selecciona una de las tres Velocidades constantes (1...3) utilizando ED5 y ED6.
« Véase (ED1,2(INV)) en cuanto al cddigo.
-12 = ED1,2,3(INV) — Selecciona una de las siete Velocidades constantes (1...7) utilizando ED1, ED2 y ED3.
« El funcionamiento inverso utiliza tres entradas digitales, como se define a continuacién (0 = ED desactivada, 1 = ED activada):

=y
m
W

Funcién

Sin velocidad constante
Velocidad constante 1 (1202)
Velocidad constante 2 (1203)
Velocidad constante 3 (1204)
Velocidad constante 4 (1205)
(1206)
(1207)
(1208)

El ED2

Velocidad constante 5 (1206
Velocidad constante 6 (1207
Velocidad constante 7 (1208

oo o - alalalo

1
1
0
0
1
1
0

O = O = O = O = O

0

[=]

-13 = ED3,4,5(INV) — Selecciona una de las siete Velocidades constantes (1...7) utilizando ED3, ED4 y ED5.
* Véase (ED1,2,3(INV)) en cuanto al cédigo.

-14 = ED4,5,6(INV) — Selecciona una de las siete Velocidades constantes (1...7) utilizando ED4, ED5 y ED6.
* Véase (ED1,2,3(INV)) en cuanto al cédigo.

1202

VELOC CONST 1

/Ajusta el valor para la Velocidad constante 1.

+ Elrango y las unidades dependen del parametro 9904 MODO CTRL MOTOR.
* Rango: 0...30000 rpm cuando 9904 = 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PAR).
+ Rango: 0...500 Hz cuando 9904 = 3 (ESCALAR:FREC).

1203

1208

VELOC CONST 2...VELOC CONST 7
Cada uno ajusta un valor para una Velocidad constante. Véase VELOC CONST 1 mas arriba.

La Velocidad constante 7 también se utiliza como velocidad de avance lento. Véase el parametro 1004 SEL LENTITUD.
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Codigo|Descripcion

1209

SEL MODO TEMP
Define el modo de velocidad constante activado por funcién temporizada. La funcion temporizada puede utilizarse
para cambiar entre la referencia externa y las velocidades constantes cuando el parametro 1201 SEL VEL CONST =
15...18 (FUNC TEMP 1...4) 0 19 (FUNC TEMP1&2).
1 =ExT/cs1/2/3
« Si el parametro 1201 = 15...18 (FUNC TEMP 1...4), selecciona una velocidad externa cuando la funcién
temporizada (1...4) no esta activa, y selecciona Velocidad Constante 1 cuando estéa activa.

FUNCION TEMPORIZADA 1...4 Funcién
0 Referencia externa
1 \Velocidad constante 1 (1202)

« Si el parametro 1201 = 19 (FUNC TEMP1&2), selecciona una velocidad externa cuando no hay ninguna funcién
temporizada activa, selecciona la Velocidad constante 1 cuando sélo la Funcién temporizada 1 esta activa,
selecciona la Velocidad constante 2 cuando sélo la Funcién temporizada 2 esta activa y selecciona la Velocidad
constante 3 cuando las Funciones temporizadas 1y 2 estan activas.

FUNCION TEMPORIZADA 1[FUNCION TEMPORIZADA 2 Funcién
0 0 Referencia externa
1 0 Velocidad constante 1 (1202)
0 1 Velocidad constante 2 (1203)
1 1 Velocidad constante 3 (1204)

2 =vC1/2/3/4)
« Si el parametro 1201 = 15...18 (FUNC TEMP 1...4), selecciona la Velocidad constante 1 cuando la funcién
temporizada (1...4) no esta activa, y selecciona la Velocidad constante 2 cuando estéa activa.

FUNCION TEMPORIZADA 1...4 Funcién
0 Velocidad constante 1 (1202)
1 Velocidad constante 2 (1203)

« Si el parametro 1201 = 19 (FUNC TEMP1&2), selecciona la Velocidad constante 1 cuando no hay ninguna funcién
temporizada activa, selecciona la Velocidad constante 2 cuando sélo la Funcién temporizada 1 esta activa,
selecciona la Velocidad constante 3 cuando sélo la Funcion temporizada 2 esté activa y selecciona la Velocidad
constante 4 cuando las Funciones temporizadas 1y 2 estan activas.

FUNCION TEMPORIZADA 1 | FUNCION TEMPORIZADA 2 Funcion
0 0 Velocidad constante 1 (1202)
1 0 Velocidad constante 2 (1203)
0 1 Velocidad constante 3 (1204)
1 1 Velocidad constante 4 (1205)
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Grupo 13: ENTRADAS ANALOG
Este grupo define los limites y el filtrado para entradas analdgicas.

Cédigo|Descripci6n

1301

MINIMO EA1

Define el valor minimo de la entrada analdgica.

- Define el valor como un porcentaje del rango completo de sefial analdgica. Véase el ejemplo siguiente.

-+ La sefal de entrada analdgica minima corresponde a 1104 REF1 MINIMO 0 1107 REF2 MINIMO.

* MINIMO EA no puede ser mayor que MAXIMO EA.

- Estos parametros (ajustes min. y max. analdgicos y de referencia) proporcionan un ajuste de desviacion y escala
para la referencia.

- Véase la figura en el parametro 1104.

Ejemplo: para ajustar el valor de entrada analdgica minima a 4 mA:

- Configure la entrada analdgica para la sefial de intensidad 0...20 mA.

+ Calcule el minimo (4 mA) como un porcentaje del rango completo (20 mA) =4 mA /20 mA - 100% = 20%

1302

MAXIMO EA1

Define el valor maximo de la entrada analdgica.

» Define el valor como un porcentaje del rango completo de sefial analdgica.

- La sefal de entrada analégica maxima corresponde a 1105 REF1 MAXIMO 0 1108 REF2 MAXIMO.
- Véase la figura en el parametro 1104.

1303

FILTRO EA1

Define la constante de tiempo de filtro para la entrada analégica 1 (EA1).
- La sefal filtrada alcanza el 63% de un cambio de escalén dentro
del tiempo especificado. 00

[ a——— 7\

% Sefial sin filtrar

Sefial filtrada

v
~

—

Constante de tiempo

1304

MINIMO EA2

Define el valor minimo de la entrada analdgica.
+ Véase MINIMO EA1 mas arriba.

1305

MAXIMO EA2

Define el valor maximo de la entrada analdgica.
+ Véase MAXIMO EA1 mas arriba.

1306

FILTRO EA2

Define la constante de tiempo de filtro para la entrada analégica 2 (EA2).
» Véase FILTRO EA1 mas arriba.
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Grupo 14: SALIDAS DE RELE

Este grupo define la condicién que activa cada una de las salidas de relé. Las
salidas de relé 4...6 sélo estan disponibles si esta instalado el Médulo de expansion
de Salidas de Relés OREL-01.

C()digo|Descripci6n

1401

SALIDA RELE SR1

Define el evento o condicién que activa el relé 1 — qué significa salida de relé SR1..

0 = SIN SEL — El relé no se utiliza y esta desexcitado.

1 = LISTO — Excitar el relé cuando el convertidor esté listo para funcionar. Requiere:
« La presencia de la sefial de Permiso de marcha.
« La ausencia de fallos.
« La tension de alimentacion dentro del rango.
« La desactivacion del comando de Paro de emergencia.

2 = MARCHA — Excitar el relé con el convertidor en marcha.

3 = FALLO (-1) — Excitar el relé al suministrar alimentacion. Se desexcita al producirse un fallo.

4 = FALLO — Excitar el relé con un fallo activo.

5 = ALARMA — Excitar el relé con una alarma activa.

6 = INVERTIDO — Excitar el relé cuando el motor gire en direccion inversa.

7 = ARRANCADO — Excitar el relé cuando el convertidor reciba un comando de marcha (incluso si la sefial de Permiso de
marcha no esta presente). Relé desexcitado cuando el convertidor recibe un comando de paro o se produce un fallo.

8= SUPERV1 SOBR — Excitar el relé cuando el primer parametro supervisado (3201) exceda el limite (3203).
« Véase el Grupo 32: SUPERVISION a partir de la pagina 152.

9 = sUPRV1 BAJO — Excitar el relé cuando el primer pardmetro supervisado (3201) descienda por debajo del limite (3202).
« Véase el Grupo 32: SUPERVISION a partir de la pagina 152.

10 = SUPERV2 SOBR — Excitar el relé cuando el segundo parametro supervisado (3204) exceda el limite (3206).
« Véase el Grupo 32: SUPERVISION a partir de la pagina 152.

11 = SUPRV2 BAJO — Excitar el relé cuando el segundo parametro supervisado (3204) descienda por debajo del limite (3205).
« Véase el Grupo 32: SUPERVISION a partir de la pagina 152.

12 = SUPERV3 SOBR — Excitar el relé cuando el tercer pardametro supervisado (3207) exceda el limite (3209).
« Véase el Grupo 32: SUPERVISION a partir de la pagina 152.

13 = suPRV3 BAJO — Excitar el relé cuando el tercer parametro supervisado (3207) descienda por debajo del limite (3208).
« Véase el Grupo 32: SUPERVISION a partir de la pagina 152.

14 = VELOC AT — Excitar el relé cuando la frecuencia de salida equivalga a la frecuencia de referencia.

15 = FALLO (RST) — Excitar el relé cuando el convertidor se encuentre en un estado de fallo y vaya a restaurarse tras
la demora de restauracion automatica programada.
« Véase el parametro 3103 TIEMPO DEMORA.

16 = FALLO/ALARMA — Excitar el relé cuando se produzca un fallo o alarma.

17 = CONTROL EXT — Excitar el relé cuando se seleccione el control externo.

18 = SELEC REF 2 — Excitar el relé cuando se seleccione EXT2.

19 = FREC CONST — Excitar el relé cuando se seleccione una velocidad constante.

20 = PERD REF — Excitar el relé cuando se pierda la referencia o el lugar de control activo.

21 = SOBREINTENS — Excitar el relé cuando se produzca un fallo o una alarma por sobreintensidad.

22 = SOBRETENSION — Excitar el relé cuando se produzca un fallo o una alarma por sobretension.

23 = TEMP UNIDAD — Excitar el relé cuando se produzca un fallo o una alarma por limite de temperatura del
convertidor o la tarjeta de control.

24 = SUBTENSION — Excitar el relé cuando se produzca un fallo o una alarma por subtension.

25 = FALLO EA1 — Excitar el relé cuando se pierda la sefial EA1.

26 = FALLO EA2 — Excitar el relé cuando se pierda la sefial EA2.

27 = TEMP MOTOR — Excitar el relé cuando se produzca un fallo o una alarma por limite de temperatura del motor.

28 = BLOQUEO — Excitar el relé cuando exista un fallo o alarma por bloqueo.

30 = DORMIR PID — Excitar el relé cuando la funcién dormir PID esté activa.

31 = PFC — Utilizar el relé para arrancar/parar el motor en control PFC (véase el Grupo 81: CONTROL PFC).
« Emplee esta opcion solamente cuando se utilice control PFC.
« La seleccion se activa/desactiva si el convertidor no esta en marcha.

32 = AUTOCAMBIO — Excitar el relé al efectuar la operacion de autocambio PFC.
« Emplee esta opcion solamente cuando se utilice control PFC.

33 = FLUJO LISTO — Excitar el relé cuando el motor esté magnetizado y preparado para suministrar par nominal (el
motor ha alcanzado la magnetizacién nominal).

34 = MACRO USUA 2 — Excitar el relé cuando esté activa la Serie de parametros de usuario 2.
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Codigo|Descripcion
35 = COMUNIC — Excitar el relé basandose en la entrada de la comunicacién de bus de campo.
« El bus de campo escribe cddigo binario en el parametro 0134 que puede excitar el relé 1...relé 6 de conformidad
con lo siguiente:
Par. 0134 | Binario | SR6 | SR5 | SR4 | SR3 | SR2 | SR1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
« 0 = Desexcitar relé, 1 = Excitar relé.
36 = COMUNIC(-1) — Excitar el relé basandose en la entrada de la comunicacion de bus de campo.
« El bus de campo escribe cédigo binario en el parametro 0134 que puede excitar el relé 1...relé 6 de conformidad
con lo siguiente:
Par. 0134 [Binario |SR6 |SR5 |[SR4 |[SR3 [SR2 [SR1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
0 = Desexcitar relé, 1 = Excitar relé.
37 = FUNC TEMP 1 — Excitar el relé cuando la Funcién temporizada 1 esté activa. Véase el Grupo 36: FUNCIONES TEMP.
38...40 = FUNC TEMP 2...4 — Excitar el relé cuando la Funcién temporizada 2...4 esté activa. Véase FUNC TEMP 1
anteriormente.
41 = M DISP VENT — Excitar el relé cuando el contador del ventilador de refrigeracion esté activado. Véase el Grupo
29: DISP MANTENIMIENTO.
42 = M DISP REV — Excitar el relé cuando el contador de revoluciones esté activado. Véase el Grupo 29: DISP
MANTENIMIENTO.
43 = M DISP MARC — Excitar el relé cuando el contador de tiempo de marcha esté activado. Véase el Grupo 29: DISP
MANTENIMIENTO.
44 = M DISP MWH — Excitar el relé cuando el contador de MWh esté activado. Véase el Grupo 29: DISP MANTENIMIENTO.
46 = INICIO RETAR — Excitar el relé con una demora de marcha activa.
47 = USER LOAD C — Excitar relé cuando tiene lugar un fallo o alarma en la curva de carga del usuario.
52 = JOG ACTIVO — Excitar el relé cuando la funcién de avance lento esté activa.
1402 |SALIDA RELE SR2
Define el evento o condicién que activa el relé 2 — qué significa salida de relé SR2.
+ Véase 1401 SALIDA RELE SR1.
1403 |SALIDA RELE SR3
Define el evento o condicién que activa el relé 3 — qué significa salida de relé SR3.
* Véase 1401 SALIDA RELE SR1.
1404 |RETAR ON SR1
Define la demora de conexion para el relé 1. Evento de —,—‘—
+ Las demoras de conexién/desconexion se ignoran cuando la control
salida de relé 1401 se ajusta a PFC. | |
1405 |RETAR OFF SR1 Estdorele [ | | —
Define la demora de desconexion para el relé 1. — —
- Las demoras de conexion/desconexion se ignoran cuando la 1404 RETAR ON 1405 RETAR OFF
salida de relé 1401 se ajusta a PFC.
1406 |RETAR ON SR2
Define la demora de conexioén para el relé 2.
* Véase RETAR ON SR1.
1407 |RETAR OFF SR2

Define la demora de desconexion para el relé 2.

* Vease RETAR OFF SRT.
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Codigo

Descripcion

1408

RETAR ON SR3

Define la demora de conexion para el relé 3.
+ Véase RETAR ON SR1.

1409

RETAR OFF SR3

Demora de desconexion para el relé 3.
+ Véase RETAR OFF SR1.

1410...
1412

SALIDA RELE SR4...SR6

Define el evento o condicién que activa el relé 4...6 — qué significa salida de relé SR4...6. Disponible si esté instalado
el Modulo de expansion de Salidas de Relés OREL-01.
» Véase 1401 SALIDA RELE SR1.

1413

RETAR ON SR4

Define la demora de conexion para el relé 4.
+ Véase RETAR ON SR1.

1414

RETAR OFF SR4

Define la demora de desconexién para el relé 4.
+ Véase RETAR OFF SR1.

1415

RETAR ON SRS

Define la demora de conexion para el relé 5.
» Véase RETAR ON SR1.

1416

RETAR OFF SR5

Define la demora de desconexién para el relé 5.
+ Véase RETAR OFF SR1.

1417

RETAR ON SR6

Define la demora de conexion para el relé 6.
+ Véase RETAR ON SR1.

1418

RETAR OFF SR6

Define la demora de desconexién para el relé 6.
+ Véase RETAR OFF SR1.
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Grupo 15: SALIDAS ANALOG
Este grupo define las salidas analdgicas del convertidor (sefial de intensidad). Las
salidas analdgicas del convertidor pueden:
« ser cualquier parametro en el Grupo 01: DATOS FUNCIONAM
« estar limitadas a valores maximos y minimos programables de intensidad de salida
» escalarse (y/o invertirse) definiendo los valores maximo y minimo del parametro
de origen (o contenido). La definicion de un valor méximo (parametro 1503 o
1509) inferior al valor de minimo de contenido (parametro 1502 o 1508) da lugar
a una salida inversa.
« filtrarse.
Codigo|Descripcion
1501 |SEL CONTENID SA1
Define el contenido de la salida analdgica SA1.
99 = EXCIT PTC — Proporciona una fuente de intensidad para el tipo de sensor PTC. Salida = 1.6 mA. Véase el Grupo
35: TEMP MOT MED.
100 = excITE PT100 — Proporciona una fuente de intensidad para el tipo de sensor PT100. Salida = 9.1 mA. Véase el
Grupo 35: TEMP MOT MED.
101...178 — La salida corresponde a un parametro en el Grupo 01: DATOS FUNCIONAM.
« Parametro definido por un valor (valor 102 = parametro 0102)
1502 |CONT SA1 MIN ASA (MA)
/Ajusta el valor minimo de contenido. P1505/1 - - ~-—-——-———— —
- El contenido es el parametro seleccionado por el pardmetro 1501. P 1511 |
+ El valor minimo hace referencia al valor de contenido minimo !
que se convertird a una salida analdgica. :
- Estos parametros (ajustes min. y max. de contenido e |
intensidad) proporcionan un ajuste de desviacion y escala para |
la salida. Véase la figura. P 1504 /| !
1503 |CONT SA1 MAX P 1510 | :CONTENID SA
/Ajusta el valor maximo de contenido P 1502/ 1508 ' g
- El contenido es el parametro seleccionado por el parametro 1501. P 1503 /1509
- El valor maximo hace referencia al valor de contenido maximo A SA(mA)
que se convertira a una salida analdgica. P 1505/
1504 |MINIMO SA1 P 1511
Ajusta la intensidad de salida minima.
1505 |[MAXIMO SA1
Lﬂusta la intensidad de salida maxima.
1506 |FILTRO SA1 P 1504 /.
Define la constante de tiempo de filtro para sA1. P 1510 ! l
- La sefial filtrada alcanza el 63% de un cambio de escalén ‘ ICONTENID SA
dentro del tiempo especificado. j P 1502/ 1508 i
+ Véase la figura en el parametro 1303. P 1503/ 1509
1507 |SEL CONTENID SA2
Define el contenido de la salida analdgica sA2. Véase SEL CONTENID SA1 mas arriba.
1508 |[CONT SA2 MIN
Ajusta el valor minimo de contenido. Véase CONT SA1 MIN mas arriba.
1509 |[CONT SA2 MAX
/Ajusta el valor maximo de contenido. Véase CONT SA1 MAX mas arriba.
1510 |[MINIMO SA2
Ajusta la intensidad de salida minima. Véase MINIMO SA1 mas arriba.
1511 |[MAXIMO SA2
Ajusta la intensidad de salida maxima. Véase MAXIMO SA1 mas arriba.
1512 [FILTRO SA2

Define la constante de tiempo de filtro para sA2. Véase FILTRO SA1 mas arriba.
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Grupo 16: CONTROLES SISTEMA
Este grupo define diversos bloqueos, restauraciones y habilitaciones al nivel del sistema.

Codigo

Descripcion

1601

PERMISO MARCHA
Selecciona la fuente de la sefial de permiso de marcha.
0 = SIN SEL — Permite arrancar al convertidor sin una sefial externa de permiso de marcha.
1 = ebp1 - Define la entrada digital ED1 como la sefial de permiso de marcha.
« Esta entrada digital debe activarse para el permiso de marcha.
« Si la tension cae y desactiva esta entrada digital, el convertidor parara por si solo y no arrancara hasta que se
reanude la sefial de permiso de marcha.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como la sefial de permiso de marcha.
* Véase ED1 mas arriba.
7 = COMUNIC — Asigna el Cddigo de comando del bus de campo como la fuente para la sefial de permiso de marcha.
« El bit 6 del Codigo de comando 1 (parametro 0301) activa la sefial de inhabilitacion de marcha.
» Para mas detalles, véase el manual de instrucciones del Fielbus..
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como la sefial de permiso de marcha.
« Esta entrada digital debe desactivarse para el permiso de marcha.
« Si se activa esta entrada digital, el convertidor parara por si solo y no arrancara hasta que se reanude la sefial de
permiso de marcha.
-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como la sefial de permiso de marcha.
» Véase ED1(INV) mas arriba.

1602 |BLOQUEO PARAM
Determina si el panel de control puede cambiar los valores de parametro.
« Este bloqueo no limita los cambios de parametros efectuados por macros.
+ Este bloqueo no limita los cambios de parametros escritos por entradas de bus de campo.
+ Este valor de parametro solo puede cambiarse si se introduce el codigo de acceso correcto. Véase el parametro
1603 CODIGO ACCESO.
0 = BLOQUEADO — No puede utilizar el panel de control para cambiar valores de parametros.
« El bloqueo puede abrirse introduciendo el cédigo de acceso valido para el parametro 1603.
1 = ABIERTO — Puede utilizar el panel de control para cambiar valores de parametros.
2 = NO GUARDADO — Puede utilizar el panel de control para cambiar los valores de parametros, pero no se guardan en
la memoria permanente.
« Ajuste el parametro 1607 SALVAR PARAM a 1 (SALVAR) para guardar los valores de parametros modificados en la memoria.
1603 |CODIGO ACCESO
La introduccion del codigo de acceso correcto le permite cambiar el bloqueo de parametros.
- Véase el parametro 1602 mas arriba.
« El codigo 358 le permite cambiar el valor del pardametro 1602 una vez.
- Esta entrada vuelve a 0 automaticamente.
1604 |SEL REST FALLO

Selecciona la fuente de la sefial de restauracion de fallos. La sefial restaura el convertidor tras un disparo por fallo si
la causa del fallo ya no existe.
0 = PANEL — Define el panel de control como la unica fuente de restauracion de fallos.
« La restauracion de fallos siempre es posible con el panel de control.
1 = eb1 - Define la entrada digital ED1 como una fuente de restauracién de fallos.
« La activacion de la entrada digital restaura el convertidor.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como una fuente de restauracion de fallos.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = MARCHA/PARO — Define el comando de Paro como una fuente de restauracion de fallos.
* No utilice esta opcién cuando los comandos de marcha, paro y direccion se faciliten a través de comunicacion de
bus de campo.
8 = COMUNIC — Define el bus de campo como una fuente de restauracion de fallos.
« El Codigo de comando se facilita a través de comunicacion de bus de campo.
« El bit 4 del Codigo de comando 1 (parametro 0301) restaura el convertidor.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como una fuente de restauracion de fallos.
« La desactivacion de la entrada digital restaura el convertidor.
-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como una fuente de restauracion de fallos.
» Véase ED1(INV) mas arriba.
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Codigo [Descripcion
1605 |CAMB AJ PAR USU
Define el control para cambiar la serie de parametros de usuario.
- Véase el parametro 9902 MACRO DE APLIC.
» El convertidor debe pararse para cambiar las Series de parametros de usuario.
- Durante un cambio, el convertidor no arrancara.
Nota: guarde siempre la Serie de parametros de usuario tras cambiar ajustes de parametros o efectuar una
identificacién del motor.
» Cuando se apaga y se enciende la alimentacion, o se cambia el parametro 9902 MACRO DE APLIC, el convertidor carga los
ultimos ajustes guardados. Los cambios no guardados en una serie de parametros de usuario se pierden.
Nota: el valor de este parametro (1605) no se incluye en las Series de parametros de usuario, y no cambia si dichas
series cambian.
Nota: puede utilizar una salida de relé para supervisar la seleccion de la Serie de parametros de usuario 2.
- Véase el parametro 1401.
0 = sIN SEL — Define el panel de control (con el parametro 9902) como el Gnico control para cambiar Series de
parametros de usuario.
1 = ED1 - Define la entrada digital ED1 como un control para cambiar Series de parametros de usuario.
« El convertidor carga la Serie de parametros de usuario 1 en el extremo descendente de la entrada digital.
« El convertidor carga la Serie de parametros de usuario 2 en el extremo ascendente de la entrada digital.
« La Serie de parametros de usuario cambia solamente cuando el convertidor esta parado.
2...6 =ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como un control para cambiar Series de parametros de usuario.
« Véase ED1 mas arriba.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como un control para cambiar Series de parametros de usuario.
« El convertidor carga la Serie de parametros de usuario 1 en el extremo ascendente de la entrada digital.
« El convertidor carga la Serie de parametros de usuario 2 en el extremo descendente de la entrada digital.
« La Serie de parametros de usuario cambia solamente cuando el convertidor esta parado.
-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como un control para cambiar Series de
parametros de usuario.
« Véase ED1(INV) mas arriba.
1606 |BLOQUEO LOCAL
Define el control para el uso del modo LOC. El modo LOC permite controlar el convertidor desde el panel de control.
« Cuando el BLOQUEO LOCAL esta activo, el panel de control no puede cambiar a modo LOC.
0 = SIN SEL — Desactiva el bloqueo. El panel de control puede seleccionar LOC y controlar el convertidor.
1 = eD1 - Define la entrada digital ED1 como el control para ajustar el bloqueo local.
« La activacion de la entrada digital bloquea el control local.
« La desactivacion de la entrada digital habilita la seleccién LOC.
2...6 =ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para ajustar el bloqueo local.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = si — Ajusta el bloqueo. El panel de control no puede seleccionar LOC y no puede controlar el convertidor.
8 = coMuNIC — Define el bit 14 del Cédigo de comando 1 como el control para ajustar el bloqueo local.
« El Codigo de comando se facilita a través de comunicacion de bus de campo.
« El Codigo de comando es 0301.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital invertida ED1 como el control para ajustar el bloqueo local.
« La desactivacion de la entrada digital bloquea el control local.
« La activacion de la entrada digital habilita la seleccién LOC.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital invertida ED2...ED6 como el control para ajustar el bloqueo local.
« Véase ED1(INV) mas arriba.
1607 |SALVAR PARAM

Guarda todos los parametros alterados en la memoria permanente.

» Los parametros alterados a través de un bus de campo no se guardan automaticamente en la memoria
permanente. Para ello, debe utilizar este parametro.

» Si 1602 BLOQUEO PARAM = 2 (NO GUARDADO), los parametros alterados desde el panel de control no se guardan.
Para ello, debe utilizar este parametro.

» Si 1602 BLOQUEO PARAM = 2 (ABIERTO), los parametros alterados desde el panel de control se almacenan de forma
inmediata en la memoria permanente.

0 = REALIZADO — El valor cambia automaticamente cuando se han guardado todos los parametros.

1 = SALVAR — Guarda los pardmetros alterados en la memoria permanente.
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Codigo

Descripcion

1608

PERMISO DE INI 1
Selecciona la fuente de la sefial de permiso de inicio 1.
Nota: la funcién Permiso de inicio es diferente de la funcién Permiso de marcha
0 = SIN SEL — Permite arrancar al convertidor sin una sefial externa de permiso de inicio.
1 = DI1 — Define la entrada digital DI1 como la sefial de permiso de inicio 1.
« Esta entrada digital debe activarse para la sefial de permiso de inicio 1.
« Si la tensioén cae y desactiva esta entrada digital, el convertidor parara por si solo y mostrara la alarma 2021 en la
pantalla del panel. El convertidor no arrancara hasta que se reanude la sefial de permiso de inicio 1.
2...6 = ED2...ED6 - Define una entrada digital ED2...ED6 como la sefial de permiso de inicio 1.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = COMUNIC — Asigna el Cédigo de comando del bus de campo como la fuente para la sefial de permiso de inicio 1.
« El bit 2 del Codigo de comando 2 (parametro 0302) activa la sefial de inhabilitacion de inicio 1.
» Para mas detalles, véase el manual de instrucciones del Fielbus..
-1 = DI1(INV) — Define una entrada digital invertida DI1 como la sefial de permiso de inicio 1.
-2...-6 = ED2 (INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como la sefial de permiso de inicio 1.

» Véase ED1(INV ) mas arriba.
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Codigo [Descripcion
1609 |PERMISO DE INI 2
Selecciona la fuente de la sefial de permiso de inicio 2.
Nota: la funcion Permiso de inicio es diferente de la funcion Permiso de marcha
0 = SIN SEL — Permite arrancar al convertidor sin una sefial externa de permiso de inicio.
1 = eb1 - Define la entrada digital ED1 como la sefial de permiso de inicio 2.
« Esta entrada digital debe activarse para la sefial de permiso de inicio 2.
« Sila tensién cae y desactiva esta entrada digital, el convertidor parara por si solo y mostrara la alarma 2022 en la
pantalla del panel. El convertidor no arrancara hasta que se reanude la sefial de permiso de inicio 2.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como la sefial de permiso de inicio 2.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = COMUNIC — Asigna el Codigo de comando del bus de campo como la fuente para la sefial de permiso de inicio 2.
El bit 3 del Cédigo de comando 2 (parametro 0302) activa la sefial de inhabilitacién de inicio 2.
« Para mas detalles, véase el manual de instrucciones del Fielbus..
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital invertida ED1 como la sefial de permiso de inicio 2.
-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como la sefial de permiso de inicio 2.
« Véase ED1(INV ) mas arriba.
1610 |ALARMAS PANEL
Controla la visibilidad de las siguientes alarmas:
- 2001, Alarma de sobreintensidad
» 2002, Alarma de sobretensién
» 2003, Alarma de subtension
- 2009, Alarma de exceso de temperatura del dispositivo.
Para obtener mas informacién, véase el apartado Listado de alarmas en la pagina 267.
0 = NO — Las alarmas anteriores se suprimen.
1 = sl — Todas las alarmas anteriores estan activadas.
1611 |VISTA PARAMETROS

Selecciona la vista de parametros, es decir, qué parametros se muestran.

Nota: este parametro sélo es visible cuando se activa a través del dispositivo FlashDrop opcional. FlashDrop es un

dispositivo disefiado para la copia rapida de parametros a convertidores desexcitados. Facilita la personalizacién de

la lista de parametros, p. €j. es posible ocultar parametros seleccionados. Para obtener mas informacion, véase el

Manual del usuario de MFDT-01 FlashDrop (3AFE68591074 [Inglés]).

Los valores de parametros FlashDrop se activan ajustando el parametro 9902 a 31 (CARGA SET FD).

0 = DE DEFECTO — Se muestran listas largas y cortas completas de parametros.

1 = FLASHDROP — Se muestra la lista de parametros FlashDrop. No incluye la lista de parametros corta. Los
parametros ocultados por el dispositivo FlashDrop no son visibles.
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Grupo 20: LIMITS

Este grupo define limites minimos y maximos a seguir durante el accionamiento del
motor — velocidad, frecuencia, intensidad, par, etc.

Cadigo|Descripcion
2001 IVELOCIDAD MINIMA - Velocidad El valor 2001 es < 0
Define la velocidad minima (rpm) permitida. P 2002
» Un valor de velocidad minima positivo (o cero) define dos
rangos, uno positivo y otro negativo. ) .
+ Un valor de frecuencia minima negativo define un rango de 0 Rango de velocidad pe"“'t'g°
velocidad. Tiempo i
- Véase la figura.
P 2001
Velocidad El valor 2001 es > 0
2002 |[VELOCIDAD MAXIMA
N . . . P 2002
Define la velocidad maxima (rpm) permitida. ) .
Rango de velocidad permitido
P 200& Tiemp(;
-(P 2001)
Rango de velocidad permitido
-(P 2002)

2003 [INTENSID MAXIMA

Define la intensidad de salida maxima (A) suministrada por el convertidor al motor.

2005 [CTRL SOBRETENS

Conecta o desconecta el regulador de sobretension de CC.

+ El frenado rapido de una carga de alta inercia aumenta la tension del bus de CC hasta el nivel de control de
sobretension. Para evitar que la tension de CC exceda el limite de disparo, el regulador de sobretension reduce el
par de frenado automaticamente incrementando la frecuencia de salida.

0 = DESHABILITAD — Desactiva el regulador.

1 = HABILITADO — Activa el regulador.

Nota: si se ha conectado un chopper de frenado o una resistencia de frenado al convertidor, este valor de
parametro debe ajustarse a 0 (DESHABILITAD) para garantizar un correcto funcionamiento del chopper.

2006 [CTRL SUBTENSION

Conecta o desconecta el regulador de subtension de CC. Cuando se conecta:

+ Sila tension del bus de CC cae debido a la pérdida de alimentacién de entrada, el regulador de subtensién reduce
la velocidad del motor para mantener la tensién del bus de CC por encima del limite inferior.

- Al reducirse la velocidad del motor, la inercia de la carga causa regeneracion hacia el convertidor, manteniendo el
bus de CC cargado y evitando un disparo por subtension.

» El regulador de subtensién de CC incrementa el funcionamiento con cortes de la red en sistemas con una alta
inercia, como una centrifuga o un ventilador.

0 = DESHABILITAD — Desactiva el regulador.

1 = ACT(TIEMPO) — Activa el regulador con un limite de tiempo para el funcionamiento de 500 ms.

2 = HABILITADO — Activa el regulador sin un limite de tiempo méximo para el funcionamiento.
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Cddigo|Descripcion
2007 [FRECUENCIA MIN , , , Frec El valor 2007 es < 0
Define el limite minimo para la frecuencia de salida del convertidor. P 2008
+ Un valor de frecuencia minima positivo o cero define dos
rangos, uno positivo y otro negativo. Rango de frecuencia permitido
+ Un valor de frecuencia minima negativo define un rango de velocidad. 0 N
Véase la figura. Tiempo
Nota: mantenga la FRECUENCIA MIN < FRECUENCIA MAX.
2008 [FRECUENCIA MAX P 2007
Define el limite maximo para la frecuencia de salida del convertidor.
Frec El valor 2007 es > 0
P 2008
Rango de frecuencia permitido
P 2006
Ti >
(P 2007) 1empo
Rango de frecuencia permitido
-(P 2008)
2013  [SEL PAR MINIMO
Define el control de la seleccién entre dos limites de par minimo (2015 PAR MIN 1y 2016 PAR MIN 2).
0 = PAR MIN 1 — Selecciona 2015 PAR MIN 1 como el limite minimo utilizado.
1 = ebp1 - Define la entrada digital ED1 como el control para seleccionar el limite minimo utilizado.
« La activacion de la entrada digital selecciona el valor PAR MIN 2.
« La desactivacién de la entrada digital selecciona el valor PAR MIN 1.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para seleccionar el limite minimo utilizado.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = cOMUNIC — Define el bit 15 del Cédigo de comando 1 como el control para seleccionar el limite minimo utilizado.
« El Cédigo de comando se facilita a través de comunicacion de bus de campo.
« El Codigo de comando es el parametro 0301.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como el control para seleccionar el limite minimo utilizado.
« La activacion de la entrada digital selecciona el valor PAR MIN 1.
« La desactivacién de la entrada digital selecciona el valor PAR MIN 2.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como el control para seleccionar el limite
minimo utilizado.
» Véase ED1(INV) mas arriba.
2014 [SEL PAR MAXIMO
Define el control de la seleccién entre dos limites de par maximo (2017 PAR MAX 1y 2018 PAR MAX 2).
0 = PAR MAX 1 — Selecciona 2017 PAR MAX 1 como el limite maximo utilizado.
1 = ebp1 - Define la entrada digital ED1 como el control para seleccionar el limite maximo utilizado.
« La activacion de la entrada digital selecciona el valor PAR MAX 2.
« La desactivacién de la entrada digital selecciona el valor PAR MAX 1.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para seleccionar el limite maximo utilizado.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = COMUNIC — Define el bit 15 del Cédigo de comando 1 como el control para seleccionar el limite maximo utilizado.
« El Cédigo de comando se facilita a través de comunicacion de bus de campo.
« El Codigo de comando es el parametro 0301.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ed1 como el control para seleccionar el limite maximo utilizado.
« La activacion de la entrada digital selecciona el valor PAR MAX 1.
« La desactivacion de la entrada digital selecciona el valor PAR MAX 2.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como el control para seleccionar el limite
maximo utilizado.
« Véase ED1(INV) mas arriba.
2015 |[PARMIN 1
/Ajusta el primer limite minimo para el par (%). El valor es un porcentaje del par motor nominal.
2016 |[PARMIN 2
/Ajusta el segundo limite minimo para el par (%). El valor es un porcentaje del par motor nominal.
2017 |[PARMAX1
Ajusta el primer limite maximo para el par (%). El valor es un porcentaje del par motor nominal.
2018 [PAR MAX 2

/Ajusta el segundo limite maximo para el par (%). El valor es un porcentaje del par motor nominal.
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Grupo 21: MARCHA/PARO

Este grupo define como arranca y se detiene el motor. EI ACS550 soporta varios
modos de marcha y paro.

Codigo |Descripcion

2101  |FUNCION MARCHA
Selecciona el método de arranque del motor. Las opciones validas dependen del valor del parametro 9904 MoDO
CTRL MOTOR.
1 = AUTO — Selecciona el modo de arranque automatico.

« Modos de control vectorial: arranque éptimo en la mayoria de los casos. El convertidor selecciona
automaticamente la frecuencia de salida correcta para arrancar un motor en giro.

* Modo ESCALAR:FREC: arranque inmediato desde frecuencia cero. Igual que la seleccién 8 = RAMPA.

2 = MAGN CC — Selecciona el modo de marcha de Magnetizacion por CC.

Nota: el modo de marcha de Magnetizacién por CC no puede arrancar un motor en giro.

Nota: el convertidor arranca cuando el tiempo de premagnetizacion ajustado (parametro 2103 TIEMPO MAGN CC) ha
transcurrido, incluso si la magnetizacién del motor no se ha completado.

« Modos de control vectorial: magnetizan el motor en el tiempo determinado por el parametro 2103 TIEMPO MAGN
cc empleando intensidad de CC. El control normal se libera exactamente después del tiempo de magnetizacién.
Esta seleccion garantiza el maximo par de arranque posible.

« Modo ESCALAR:FREC: magnetiza el motor en el tiempo determinado por el parametro 2103 TIEMPO MAGN CC
empleando intensidad de CC. El control normal se libera exactamente después del tiempo de magnetizacion.

3 = FLYSTART ESC — Selecciona el modo de arranque girando.

« Modos de control vectorial: no procede.

« Modo ESCALAR:FREC: el convertidor selecciona automaticamente la frecuencia de salida correcta para arrancar
un motor en giro, lo que es util si el motor ya esta girando y si el convertidor va a arrancar con suavidad a la
frecuencia actual.

« No puede utilizarse en sistemas multimotor.

4 = SOBREPAR — Selecciona el modo de sobrepar automatico (SOLO MODO ESCALAR:FREC).

« Puede ser necesario en convertidores con un par de arranque elevado.

« El sobrepar sélo se aplica al arrancar, y termina cuando la frecuencia de salida excede 20 Hz o cuando la
frecuencia de salida equivale a la referencia.

« Al principio, el motor se magnetiza en el tiempo determinado por el parametro 2103 TIEMPO MAGN CC empleando
intensidad de CC.

« Véase el parametro 2110 INTENS SOBREPAR.

5 = GIRAR+SOBREP — Selecciona el modo de sobrepar y el modo de arranque girando (SOLO MODO ESCALAR:FREC).
« La rutina de arranque girando se efecttia en primer lugar y se magnetiza el motor. Si la velocidad se determina
como cero, el sobrepar termina.
8 = RAMPA — Arranque inmediato desde frecuencia cero.
2102 |FUNCION PARO
Selecciona el método de paro del motor.
1 = PARO LIBRE — Selecciona el corte de la alimentacion del motor como el método de paro. El motor para por si solo.
2 = RAMPA — Selecciona el uso de una rampa de deceleracion.
« La rampa de deceleracion se define con 2203 TIEMPO DESAC 1 0 2206 TIEMPO DESAC 2 (el que esté activo).
2103 [TIEMPO MAGN CC

Define el tiempo de premagnetizacion para el modo de arranque de Magnetizacion por CC.

- Utilice el parametro 2101 para seleccionar el modo de arranque.

- Tras el comando de marcha, el convertidor premagnetiza el motor durante el tiempo aqui definido y,
seguidamente, arranca el motor.

- Ajuste un tiempo de premagnetizacion lo bastante elevado para permitir una magnetizacién completa del motor.

Un tiempo demasiado prolongado calienta el motor en exceso.
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Codigo

Descripcion

2104

RETENCION POR CC
Selecciona si la intensidad de CC se utiliza para el frenado o la Retencion por CC.
0 = sIN SEL — Desactiva el funcionamiento de la intensidad de CC.
1 = RETENER DC — Habilita la funcién de Retencion por CC. Véase el diagrama.
* Requiere el parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = 1 (VECTOR:VELOC).
« Deja de generar intensidad sinusoidal e inyecta CC en el motor cuando la
referencia y la velocidad del motor caen por debajo del valor del parametro 2105.
» Cuando la referencia supera el nivel del parametro 2105, el convertidor
reanuda el funcionamiento normal.
2 = FRENO DC — Activa el frenado por inyeccién de CC tras detenerse la modulacion.
« Si el parametro 2102 FUNCION PARO es 1 (PARO LIBRE), el frenado se aplica
tras eliminar la marcha.
« Si el parametro 2102 FUNCION PARO es 2 (RAMPA), el frenado se aplica después de la rampa.

2105

VELOC RETENC CC
Define la velocidad de retencién por CC. Requiere que el parametro 2104 RETENCION POR CC = 1 (RETENER DC).

2106

REF INTENS CC
Define la referencia de control de la intensidad de CC como un porcentaje del parametro 9906 INTENS NOM MOT.

2107

TIEM FRENADO CC
Define el tiempo de frenado por CC tras detenerse la modulacion, si el parametro 2104 es 2 (FRENO DC).

2108

INHIBIR MARCHA

Conecta o desconecta la funcién de inhibicion de marcha. Si el convertidor no esta en marcha y funcionando, la
funcién de inhibicién de marcha hace caso omiso de un comando de marcha pendiente en cualquiera de las
situaciones siguientes, y se requiere un nuevo comando de marcha:

- Se restaura un fallo.

Se activa el Permiso de marcha (pardametro 1601) mientras el comando de marcha esta activo.

El modo cambia de local a remoto.

El control cambia de EXT1 a EXT2.

El control cambia de EXT2 a EXT1.

0 = NO — Desconecta la funcién de inhibicion de marcha.

1 = sI— Conecta la funcién de inhibicién de marcha.

2109

SEL PARO EM

Define el control del comando de Paro de emergencia. Cuando se activa:

+ El paro de emergencia desacelera el motor empleando la rampa de paro de emergencia (parametro 2208 TIEMPO
DESAC EM).).

* Requiere un comando de paro externo y la eliminacion del comando de paro de emergencia antes de que el
convertidor pueda rearrancar.

0 = sSIN SEL — Desactiva la funciéon de Paro de emergencia a través de entradas digitales.

1 = ebp1 - Define la entrada digital ED1 como el control para el comando de Paro de emergencia.
« La activacion de la entrada digital emite un comando de Paro de emergencia.
« La desactivacién de la entrada digital elimina el comando de Paro de emergencia.

2...6 =ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para el comando de Paro de emergencia.
* Véase ED1 mas arriba.

-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como el control para el comando de Paro de emergencia.
« La desactivacién de la entrada digital emite un comando de Paro de emergencia.
« La activacion de la entrada digital elimina el comando de Paro de emergencia.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como el control para el comando de Paro
de emergencia.
» Véase ED1(INV) mas arriba.

2110

INTENS SOBREPAR

Ajusta la intensidad maxima suministrada durante el sobrepar.
« Véase el parametro 2101 FUNCION MARCHA.
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Codigo

Descripcion

2112

RETARDO VEL CERO

Define la demora para la funcion Demora de velocidad cero. Si el valor del parametro se ajusta a cero, la funcion
Demora de velocidad cero se desactiva.

La funcion es util en aplicaciones en que es esencial un rearranque rapido y suave. Durante la demora el convertidor
conoce con precision la posicion del rotor.

Sin demora de velocidad cero Con demora de velocidad cero
Velocidad Velocidad

Regulador de velocidad
desconectado:
El motor se detiene en paro libre.

El regulador de velocidad sigue activado.
El motor se desacelera a velocidad 0
verdadera.

\L Velocidad cero

Velocidad cero

<
Demora
Por ejemplo, la demora de velocidad cero puede utilizarse con la funcién de avance lento o el freno mecanico.
Sin demora de velocidad cero
El convertidor recibe un comando de paro y decelera por una rampa. Cuando la velocidad real del motor cae por

debajo de un limite interno (llamado velocidad cero), el regulador de velocidad se desconecta. Se detiene la
modulacién del convertidor y el motor para por si solo.

Con demora de velocidad cero

El convertidor recibe un comando de paro y decelera por una rampa. Cuando la velocidad real del motor cae por
debajo de un limite interno (llamado Velocidad cero), se activa la funcién de demora de velocidad cero. Durante la

demora, la funcién mantiene el regulador de velocidad activado: El convertidor modula, el motor se magnetiza y el
convertidor esta listo para un rearranque répido.

Nota: El parametro 2102 FUNCION PARO debe ser 2 = RAMPA para que la demora de velocidad cero funcione.
0.0 = NOT SEL — Desabilita la funcién de demora de velocidad cero.

2113

INICIO RETARDO

Define la demora de Marcha. Tras cumplirse las condiciones necesarias para la marcha, el convertidor espera hasta
que ha transcurrido la demora y pone en marcha el motor. La demora de Marcha puede emplearse con todos los
modos de marcha.

» Si INICIO RETARDO = cero, la demora esta desactivada.

» Durante la demora de Marcha, se muestra la alarma 2028 RETARDO MARCHA.
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Grupo 22: ACEL/DECEL

Este grupo define rampas que controlan la tasa de aceleracion y deceleracion.
Estas rampas se definen como un par, una para aceleracion y otra para
deceleracion. Puede definir dos pares de rampas y utilizar una entrada digital para
seleccionar un par u otro.

Codigo|

Descripcion

2201

SEL ACE/DEC 1/2

Define el control para la seleccion de rampas de aceleracién/deceleracion.

« Las rampas se definen en pares, una para aceleracién y otra para deceleracion, respectivamente.

+ A continuacion se facilitan los parametros de definicion de rampas.

0 = SIN SEL — Desactiva la seleccién, se utiliza el primer par de rampas.

1 = ebp1 - Define la entrada digital ED1 como el control para la seleccion del par de rampas.
« La activacion de la entrada digital selecciona el par de rampas 2.
« La desactivacion de la entrada digital selecciona el par de rampas 1.

2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para la seleccién del par de rampas.
« Véase ED1 mas arriba.

7 = cOMUNIC — Define el bit 10 del Cédigo de comando 1 como el control de la seleccion del par de rampas.
« El Codigo de comando se facilita a través de comunicacion de bus de campo.
« El Codigo de comando es el parametro 0301.

-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como el control para la seleccion del par de rampas.
« La desactivacién de la entrada digital selecciona el par de rampas 2
« La activacion de la entrada digital selecciona el par de rampas 1.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como el control para la seleccion del par
de rampas.
» Véase ED1(INV) mas arriba.

2202

TIEMPO ACELER 1

Ajusta el tiempo de aceleracion de la frecuencia cero a la maxima para el par de
rampas 1. Véase A en la figura.

+ El tiempo de aceleracion real también depende de 2204 TIPO RAMPA 1.

+ Véase 2008 FRECUENCIA MAX.

2203

TIEMPO DESAC 1

Ajusta el tiempo de deceleracién de la frecuencia maxima a la cero para el par de
rampas 1.

« El tiempo de deceleracién real también depende de 2204 TIPO RAMPA 1.

+ Véase 2008 FRECUENCIA MAX.

2204

TIPO RAMPA 1

Selecciona la forma de la rampa de aceleracién/deceleracion para el par de

rampas 1. Véase B en la figura.

+ La forma se define como una rampa, a menos que se especifique tiempo
adicional aqui para alcanzar la frecuencia maxima. Un periodo de tiempo
superior proporciona una transicion mas suave en cada extremo de la
pendiente. La forma se convierte en una curva en s.

+ Regla general: 1/5 es una relacion adecuada entre el tiempo de forma de rampa
y el tiempo de rampa de aceleracion.

0.0 = LINEAL — Especifica rampas de aceleracion/deceleracion lineales para el par
de rampas 1.

0.1...1000.0 = CURVA s — Especifica rampas de aceleracién/deceleracion en curva
s para el par de rampas 1.

|
A = 2202 TIEMPO ACELER 1
B = 2204 TIPO RAMPA 1

2205

TIEMPO ACELER 2

Ajusta el tiempo de aceleracion de la frecuencia cero a la maxima para el par de rampas 2.

+ Véase 2202 TIEMPO ACELER 1.

+ También se utiliza como tiempo de aceleracion de avance lento. Véase el parametro 1004 SEL LENTITUD.

2206

TIEMPO DESAC 2
/Ajusta el tiempo de deceleracion de la frecuencia maxima a la cero para el par de rampas 2.
* Véase 2203 TIEMPO DESAC 1.

« También se utiliza como tiempo de deceleracion de avance lento. Véase el parametro 1004 SEL LENTITUD.
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Codigo|Descripcion

2207 |TIPO RAMPA 2

Selecciona la forma de la rampa de aceleraciéon/deceleracion para el par de rampas 2.
+ Véase 2204 TIPO RAMPA 1.

2208 [TIEMPO DESAC EM

Ajusta el tiempo de deceleracion de la frecuencia méaxima a la cero en una emergencia.
- Véase el parametro 2109 SEL PARO EM.

» Larampa es lineal.

2209 |ENTRADA RAMPA 0
Define el control para forzar la velocidad a 0 con la rampa de deceleracion utilizada actualmente (véanse los
parametros 2203 TIEMPO ACELER 1y 2206 TIEMPO DESAC 2).
0 = sSIN SEL — No seleccionada.
1 = ep1 - Define la entrada digital ED1 como el control para forzar la velocidad a 0.
« La activacion de la entrada digital fuerza la velocidad a cero, tras lo que la velocidad permanecera en 0.
« Desactivacion de la entrada digital: el control de velocidad reanuda el funcionamiento normal.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para forzar la velocidad a 0.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = coMUNIC — Define el bit 13 del Cédigo de comando 1 como el control para forzar la velocidad a 0.
« El Codigo de comando se facilita a través de comunicacion de bus de campo.
« El Codigo de comando es el parametro 0301.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como el control para forzar la velocidad a 0.
« La desactivacion de la entrada digital fuerza la velocidad a 0.
« Activacion de la entrada digital: el control de velocidad reanuda el funcionamiento normal.
-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como el control para forzar la velocidad a 0.
« Véase ED1(INV) mas arriba.
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Grupo 23: SPEED CONTROL

Este grupo define variables utilizadas para el funcionamiento del control de
velocidad.

Codigo [Descripcion

2301

GANANCIA PROP

Ajusta la ganancia relativa para el regulador de 7, = Tiem. integracion = 0
velocidad. o A Tp= Tiem. derivacion = 0
» Unos valores mayores pueden provocar %
oscilacién de velocidad. Salida Valor de error
 La figura muestra la salida del regulador de del XA
velocidad tras un escalén de error (el error regulador |
permanece constante). -
Nota: puede emplear el parametro 2305,
MARCHA AUTOAJUST, para ajustar
automaticamente la ganancia proporcional.

Ganancia =K, =1

Salida del regulador

| = Valor de error
Kp ‘e I
1

t

2302

TIEMP INTEGRAC.

Ajusta el tiempo de integracién para el
regulador de velocidad. [
Este tiempo define la velocidad a la que varia

la salida del regulador para un valor de error Ko e
constante.

Unos tiempos de integracién menores corrigen
los errores continuos con mayor rapidez.

El control se desestabiliza si el tiempo de
integracion es demasiado breve. Kp ey
La figura muestra la salida del regulador de

velocidad tras un escalén de error (el error L
permanece constante).

Nota: puede emplear el parametro 2305,

MARCHA AUTOAJUST, para ajustar

automaticamente el tiempo de integracion.

o 4 Salida del regulador

Ganancia = K, =1
T, = Tiem. integracion > 0
Tp= Tiem. derivacion = 0

e = Valor de error

2303

TIEMP DERIVACION

Ajusta el tiempo de derivacion para el regulador de velocidad.

- La accién derivada hace que el control sea mas sensible a cambios del valor de error.

- Cuanto mayor es el tiempo de derivacion, mas se potencia la salida del regulador de velocidad durante el cambio.
« Si el tiempo de derivacion se ajusta a cero, el regulador funciona como un regulador PI, y si no como un regulador PID.

La figura siguiente muestra la salida del regulador de velocidad tras un escalén de error cuando el error permanece
constante.

Ganancia = K; = 1

T, = Tiempo de integracion > 0
Tp= Tiempo de derivacion > 0
Ts= Periodo de muestreo = 2 ms
Ae = Cambio del valor de error entre dos muestras T

>
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Codigo

Descripcion

2304

COMPENSACION ACE

/Ajusta el tiempo de derivacién para la compensacion de aceleracion.

La adicion de una derivada de la referencia a la salida del regulador de velocidad compensa la inercia durante la
aceleracion.

2303 TIEMP DERIVACION describe el principio de la accion derivada.

Regla general: Ajuste este parametro entre el 50 y el 100% de la suma de las constantes de tiempo mecanico para
el motor y la maquina accionada.

La figura muestra las respuestas de velocidad cuando se acelera una carga de alta inercia por una rampa.

* Con compensacion de aceleracion Con compensacion de aceleraciéon

% %

- — — Referencia de velocidad
—— Velocidad actual

t t

“Nota: puede emplear el parametro 2305, MARCHA AUTOAJUST, para ajustar automéaticamente la compensacion de
aceleracion.

2305

MARCHA AUTOAJUST

Inicia el ajuste automatico del regulador de velocidad.

0 = NO — Desconecta el proceso de creacion de Autoajuste. (No inhabilita el funcionamiento de los ajustes de
Autoajuste.)

1 = sl — Activa el autoajuste del regulador de velocidad. Vuelve automaticamente a NO.

Procedimiento:

Nota: la carga del motor debe estar conectada.

« Haga funcionar el motor a una velocidad constante del 20 al 40% de la velocidad nominal.

« Cambie el parametro de autoajuste 2305 a sl.
El convertidor:
« Acelera el motor.
« Calcula valores para la ganancia proporcional, el tiempo de integracion y la compensacion de aceleracion.
» Cambia los parametros 2301, 2302 y 2304 a estos valores.
* Restaura 2305 a No.
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Grupo 24: CTRL PAR
Este grupo define variables utilizadas para el funcionamiento del control de par.
Codigo [Descripcion
2401 |AUMENT RAMPA PAR
Define el tiempo de aumento de rampa de la referencia de par — El tiempo minimo para que la referencia aumente de
cero al par motor nominal.
2402 [DISMIN RAMPA PAR

Define el tiempo de disminucién de rampa de la referencia de par — El tiempo minimo para que la referencia
disminuya del par motor nominal a cero.
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Grupo 25: VELOC CRITICAS

Este grupo define un maximo de tres velocidades criticas o rangos de velocidades
que deben evitarse debido a, por ejemplo, problemas de resonancia mecanica a
ciertas velocidades.

Cédigo ]Descripcién

2501 SEL VEL CRITICA fsalida
Conecta o desconecta la funcién de velocidades criticas. La
funcién de velocidades criticas evita rangos de velocidad
especificos.
0 = NO — Desconecta la funcién de velocidades criticas.
1 =No — Conecta la funcién de velocidades criticas.
Ejemplo: para evitar velocidades a las que un sistema de
ventilacion vibre mucho:
- Determine los rangos de velocidades problematicos. Asuma
que son: 18...23 Hz y 46...52 Hz.
+ Ajuste 2501 SEL VEL CRITICA = 1. » frer (H2)
-+ Ajuste 2502 VELOC CRIT 1 BAJ = 18 Hz.
-+ Ajuste 2503 VELOC CRIT 1 ALT = 23 Hz.
-+ Ajuste 2504 VELOC CRIT 2 BAJ = 46 Hz.
+ Ajuste 2505 VELOC CRIT 2 ALT = 52 Hz.
2502 |VELOC CRIT 1 BAJ
Ajusta el limite minimo para el rango de velocidades criticas 1.
- El valor debe ser inferior o igual a 2503 VELOC CRIT 1 ALT.
- Las unidades son rpm, a menos que 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:FREC), entonces las unidades seran Hz.
2503 |VELOC CRIT 1 ALT
Ajusta el limite maximo para el rango de velocidades criticas 1.
- El valor debe ser superior o igual a 2502 VELOC CRIT 1 BAJ.
- Las unidades son rpm, a menos que 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:FREC), entonces las unidades seran Hz.
2504 |VELOC CRIT 2 BAJ
Ajusta el limite minimo para el rango de velocidades criticas 2.
- Véase el parametro 2502.
2505 |VELOC CRIT 2 ALT
Ajusta el limite maximo para el rango de velocidades criticas 2.
- Véase el parametro 2503.
2506 |[VELOC CRIT 3 BAJ
Ajusta el limite minimo para el rango de velocidades criticas 3.
- Véase el parametro 2502.
2507 |VELOC CRIT 3 ALT

Ajusta el limite maximo para el rango de velocidades criticas 3.

- Véase el parametro 2503.
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Grupo 26: CONTROL MOTOR

Este grupo define variables utilizadas para el control del motor.

Codigo|Descripcion

2601 |OPTIMIZAC FLUJ
Cambia la magnitud del flujo en funcién de la carga real. La optimizacion del flujo puede reducir el consumo de
energia total y el ruido, y deberia habilitarse en convertidores que suelan operar por debajo de la carga nominal.
0 = NO — Funcién desactivada.
1 = sl — Funcién activada.
2602 |FRENADO FLUJO Par de
Proporciona una deceleracion mas rapida elevando el nivel frenado (%) Pot. nominal motor
de magnetizacién en el motor cuando sea necesario, en 120% a — Sin do flui (1) 2,2kw
lugar de limitar la rampa de deceleracion. Al incrementar el A in frenado Tlujo (2 15 kW
flujo en el motor, la energia del sistema mecanico se (3) 37 kW
transforma en energia térmica en el motor. 80 1- - () 75 kW
* Requiere el parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = (5) 250 kW
1 (VECTOR:VVELOC) O 2 (VECTOR:PAR).
0 = NO — Funcién desactivada.
1 = sl — Funcién activada.
5 10 20 30 40 50
f(Hz)
2603 |TENS COMP IR Compensacion IR
Ajusta la tension de compensacion IR utilizada para 0 Hz. |* Cuando se activa, la compensacion IR proporciona un
- Requiere el parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = sobrepar de tension extra al motor a bajas velocidades.
3 (ESCALAR:FREC). Utilice la compensacién IR, por ejemplo, en aplicaciones
-+ Mantenga la compensacion IR lo mas baja posible que requieran un elevado par de arranque.
para evitar un sobrecalentamiento. Carga
+ Los valores tipicos de compensacion IR son: motor
Convertidores de 380...480 A
PN W) [ 3 [75] 5[ 37 [132 / _
CompIR(V) | 18 | 15 | 12| 8 | 3 A = Compens. IR
P 2603 | B = Sin compensacion
2604 |FREC COMP IR ‘ f(Hz)
/Ajusta la frecuencia a la cual la compensacion IR es de B | -
0, 1. |
0V (en % de la frecuencia del motor). P 2604
2605 |RELACION U/F

Selecciona la forma de la relacion U/f (tension/frecuencia) por debajo del punto de inicio de debilitamiento del campo.
1 = LINEAL — Preferible para aplicaciones de par constante.
2 = CUADRATICO — Preferible para aplicaciones de ventiladores y bombas centrifugas (CUADRATICO es mas silencioso

para la mayoria de las frecuencias operativas).
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Codigo

Descripcion

2606

FREC CONMUTACION

Ajusta la frecuencia de conmutacion para el convertidor. Véase también el parametro 2607 CTRL FREC CONMUT y la
seccion Derrateo por frecuencia de conmutacion en la pagina 282.

Unas frecuencias de conmutacion mayores significan menos ruido.

La frecuencia de conmutacion de 12 kHz estéa disponible en el modo de control escalar, que es cuando el
pardmetro 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (SCALAR:FREQ).

Vease la disponibilidad de las frecuencias de conmutacion para los diferentes modelos de convertidor en la tabla
que se muestra a continuacion.

1,2,4y 8 kHz 12 kHz
208...240 V [Todos los tipos Bastidores R1...R4 en modo de control escalar
380...480 V [Todos los tipos Bastidores R1...R4 (excepto el ACS550-01-097A-4) en modo de control escalar
500...600 V [Todos los tipos Bastidores R2...R4 en modo de control escalar
2607 |CTRL FREC CONMUT fon
La frecuencia de conmutacion puede reducirse si la uscomid Conv. R1...R4, ver par 2606
temperatura interna del ACS550 aumenta por encima de un
limite. Véase la figura. Esta funcion permite el uso de la 12 kHz Conv. R5...R6, ver par 2606
mayor frecuencia de conmutacion posible sobre la base de
las condiciones de funcionamiento. Una mayor frecuencia 8 kHz Temperatura del
de conmutacién da lugar a un menor ruido acustico. 4 KH . convertidor
0 = NO — Funcién desactivada. S A .
1 = sI - La frecuencia de conmutacién estd limitada . ' ) -
segun la figura. 80 °C 90°C 100 °C T
2608 |RATIO COMP DESL
Ajusta la ganancia para la compensacién de deslizamiento (en %).
+ Un motor de jaula de ardilla se desliza bajo carga. El incremento de la frecuencia a medida que aumenta el par
motor compensa el deslizamiento.
* Requiere el parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:FREC).
0 — Sin compensacion de deslizamiento.
1...200 — Incremento de la compensacion de deslizamiento. 100% supone la plena compensacion de deslizamiento.
2609 [SUAVIZAR RUIDO
Este parametro introduce un componente aleatorio en la frecuencia de conmutacion. La accion de suavizar el ruido
distribuye el ruido del motor acustico por un rango de frecuencias en lugar de una sola frecuencia tonal, lo que
reduce la intensidad maxima del ruido. El componente aleatorio tiene un valor medio de o Hz. Se suma a la
frecuencia de conmutacion ajustada con el parametro 2606 FREC CONMUTACION. Este parametro no tiene efecto si el
parametro 2606 = 12 kHz.
0 = DESHABILITAD.
1 = HABILITADO.
2619 |ESTABILIZADOR DC

Activa o desactiva el estabilizador de tensién de CC. El estabilizador de CC se utiliza en modo de control escalar
para evitar las posibles oscilaciones de tension en el bus de CC del convertidor provocadas por la carga del motor o
una red de alimentacion débil. En caso de una variacion de tension el convertidor ajusta la referencia de frecuencia
para estabilizar la tension del bus de CC y, por lo tanto, la oscilacién del par de carga.

0 = DESHABILITAD — Desactiva el estabilizador de CC.

1 = HABILITADO — Activa el estabilizador de CC.
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Grupo 29: DISP MANTENIMIENTO

Este grupo contiene niveles de uso y puntos desencadenantes. Cuando el uso
alcanza el punto desencadenante ajustado, un aviso en el panel de control sefiala
que se requiere mantenimiento..

Codigo [Descripcion

2901 [DISP VENT REFRIG

Ajusta el punto desencadenante para el contador del ventilador de refrigeracion del convertidor.
- El valor se compara con el valor del parametro 2902.

0.0 — Desactiva el desencadenante.

2902 |ACT VENT REFRIG

Define el parametro real del contador del ventilador de refrigeracion del convertidor.

- Si el parametro 2901 se ha ajustado a un valor distinto de cero, se inicia el contador.

» Cuando el valor real del contador supera el valor definido por el parametro 2901, se muestra un aviso de
mantenimiento en el panel.

0.0 — Restaura el parametro.

2903 [DISP REVOLUCION

Ajusta el punto desencadenante para el contador de las revoluciones acumuladas del motor.
- El valor se compara con el valor del parametro 2904.

0 — Desactiva el desencadenante.

2904 |ACT REVOLUCION

Define el parametro real del contador de las revoluciones acumuladas del motor.

- Si el parametro 2903 se ha ajustado a un valor distinto de cero, se inicia el contador.

» Cuando el valor real del contador supera el valor definido por el parametro 2903, se muestra un aviso de
mantenimiento en el panel.

0 — Restaura el parametro.

2905 |DISP TIEM MARCH

Ajusta el punto desencadenante para el contador del tiempo de marcha del convertidor.
- El valor se compara con el valor del parametro 2906.

0.0 — Desactiva el desencadenante.

2906 |ACT TIEM MARCH

Define el parametro real del contador del tiempo de marcha del convertidor..

- Si el parametro 2905 se ha ajustado a un valor distinto de cero, se inicia el contador.

» Cuando el valor real del contador supera el valor definido por el parametro 2905, se muestra un aviso de
mantenimiento en el panel.

0.0 — Restaura el parametro.

2907 |[DISP MWh USUARIO

Ajusta el punto desencadenante para el contador del consumo de energia acumulado del convertidor (en
megavatios/hora).

- El valor se compara con el valor del parametro 2908.

0.0 — Desactiva el desencadenante.

2908 |ACT MWh USUARIO

Define el parametro real del contador del consumo de energia acumulado del convertidor (en megavatios/hora).

» Si el parametro 2907 se ha ajustado a un valor distinto de cero, se inicia el contador.

» Cuando el valor real del contador supera el valor definido por el parametro 2907, se muestra un aviso de
mantenimiento en el panel.

0.0 — Restaura el parametro.
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Grupo 30: FUNCIONES FALLOS

Este grupo define situaciones que el convertidor deberia reconocer como fallos
potenciales, y define cdmo deberia responder el convertidor si se detecta el fallo.

Codigo

Descripcion

3001

EA<FUNCION MIN

Define la respuesta del convertidor si la sefial de entrada analdgica (EA) cae por debajo de los limites de fallo y se

utiliza EA

- como fuente activa de referencia (Grupo 11: SELEC REFERENCIA)

- como la fuente del punto consig. o de la retroalimentacién de los controladores PID externos o de proceso (Grupo
40: CONJ PID PROCESO 1, Grupo 41: CONJ PID PROCESO 2 orGrupo 42: PID TRIM / EXT)y el controlador PID
correspondiente esta activo.

3021 EA1 FALLO LIMIT y 3022 EA2 FALLO LIMIT ajustan los limites de fallo

0 = SIN SEL — Sin respuesta.

1 = FALLO — Muestra un fallo (7, FALLO EA1 u 8, FALLO EA2) y el convertidor para por si solo.

2 = VEL CONST 7 — Muestra una alarma (2006, FALLO EA1 0 2007, FALLO EA2) y ajusta la velocidad utilizando 1208
VELOC CONST 7.

3 = ULTIMA VELOC — Muestra una alarma (2006, FALLO EA1 0 2007, FALLO EA2) y ajusta la velocidad empleando el
ultimo nivel operativo. Este valor es la velocidad media durante los 10 segundos anteriores.

ADVERTENCIA: si selecciona VEL CONST 7 0 ULTIMA VELOC, asegUrese de que el funcionamiento
continuado sea seguro cuando se pierda la sefial de entrada analdgica.

3002

ERROR COM PANEL

Define la respuesta del convertidor a un error de comunicacion del panel de control.

1 = FALLO — Muestra un fallo (10, PERD PANEL) y el convertidor para por si solo.

2 = VEL CONST 7 — Muestra una alarma (2008, PERD PANEL) y ajusta la velocidad utilizando 1208 VELOC CONST 7.

3 = ULTIMA VELOC — Muestra una alarma (2008, PERD PANEL) y ajusta la velocidad utilizando el dltimo nivel operativo.
Este valor es la velocidad media durante los 10 segundos anteriores.

Nota: cuando alguno de los dos lugares de control externos esta activo, y los comandos de marcha, paro y/o
direccion se emiten a través del panel de control — 1001 COMANDOS EXT1/ 1002 COMANDOS EXT2 = 8 (PANEL) — el
convertidor toma la referencia de velocidad/frecuencia conforme a la configuracion de los lugares de control
externos, en lugar de los valores de la Ultima velocidad o del parametro 1208 VELOC CONSTANT 7.

ADVERTENCIA: si selecciona VEL CONST 7 0 ULTIMA VELOC, asegUrese de que el funcionamiento
continuado sea seguro cuando se pierda la comunicacién con el panel de control.

3003

FALLO EXTERNO 1
Define la entrada de sefial de Fallo externo 1y la respuesta del convertidor a un fallo externo.
0 = sIN SEL — No se utiliza sefial de fallo externo.
1 = ep1 - Define la entrada digital ED1 como la entrada de fallo externo.
« La activacion de la entrada digital indica un fallo. El convertidor muestra un fallo (14, FALLO EXT 1) y el convertidor
para por si solo.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como la entrada de fallo externo.
« Véase ED1 mas arriba.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como la entrada de fallo externo.
« La desactivacion de la entrada digital indica un fallo. El convertidor muestra un fallo (14, FALLO EXT 1) y el
convertidor para por si solo.
-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como la entrada de fallo externo.
« Véase ED1(INV ) mas arriba.

3004

FALLO EXTERNO 2
Define la entrada de sefial de Fallo externo 2 y la respuesta del convertidor a un fallo externo.
- Véase el parametro 3003 mas arriba.

3005

PROT TERMIC MOT

Define la respuesta del convertidor a un sobrecalentamiento del motor.

0 = SIN SEL — Sin respuesta y/o proteccién térmica del motor no ajustada.

1 = FALLO — Cuando la temperatura calculada del motor excede 90 °C, muestra una alarma (2010, EXC TEMP MOT).
Cuando la temperatura calculada del motor excede 110 °C, muestra un fallo (9, EXC TEMP MOT) y el convertidor
para por si solo.

2 = AVISO — Cuando la temperatura calculada del motor excede 90 °C, muestra una alarma (2010, EXC TEMP MOT).
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Codigo|

Descripcion

3006

TIEMPO TERM MOT

temperatura del motor.

+ Se trata del tiempo necesario para que el motor alcance el 63%
de la temperatura final con carga constante.

Para la proteccion térmica de conformidad con los requisitos de
UL para motores de clase NEMA, utilice la regla general: TIEMPO
TERM MOT equivale a 35 veces t6, donde t6 (en segundos) es
especificado por el fabricante del motor como el tiempo que
puede funcionar el motor con seguridad a seis veces su
intensidad nominal.

El tiempo térmico para una curva de disparo de Clase 10 es de
350 s, para una curva de disparo de Clase 20 de 700 s, y para
una curva de disparo de Clase 30 de 1050 s.

Carga
Ajusta la constante de tiempo térmico del motor para el modelode  gg| ?notor

Aumento temp.

100%{ - - = === -~
63% - -

3007

CURVA CARGA MOT

Ajusta la carga de funcionamiento maxima permisible del motor.

+ Con el valor por defecto del 100%, la proteccién contra sobrecarga
del motor esté activa cuando la intensidad constante supera el 127%
del valor del parametro 9906 INTENS NOM MOT.

El margen de sobrecarga por defecto es igual al que suelen permitir
los fabricantes de motores con una temperatura ambiente por
debajo de los 30 °C (86 °F) y a una altitud menor de 1000 m (3300
ft). Cuando la temperatura ambiente supera los 30 °C (86 °F) o la
instalaciéon se encuentra a mas de 1000 m (3300 ft), disminuya el
valor del parametro 3007 conforme a las recomendaciones del
fabricante del motor.

Ejemplo: si el nivel de proteccion constante ha de ser del 115% de

la intensidad nominal del motor, ajuste el parametro 3007 al 91%

(= 115/127-100%).

3008

CARGA VEL CERO

/Ajusta la intensidad maxima permisible a velocidad cero.
« El valor es relativo a 9906 INTENS NOM MOT.

3009

PUNTO RUPTURA

/Ajusta la frecuencia del punto de ruptura para la curva de carga del
motor.

P 3007

P 3008

150 +

100 =+
127%

50 -

Laintensidad de salida en
funcién de 9906 INTENS
NOM MOT

| Frecuencia

P 3009

Ejemplo: tiempos de disparo de proteccién térmica cuando los parametros 3006 TIEMPO TERM MOT, 3007 CURVA

CARGA MOT y 3008 CARGA VEL CERO tienen valores por defecto.

) WY A
35 ] o/In

3.0 1

251

lo =
In=
fo = Frecuencia de salida

fgrk = Frecuencia del punto de ruptura
A = Tiempo de disparo

Intensidad de salida
Intensidad nominal del motor
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Codigo

Descripcion

3010

FUNCION BLOQUEO
Este parametro define el funcionamiento de la funcion de bloqueo. Esta
proteccidn estéa activa si el convertidor opera en la region de bloqueo Par/
(véase la figura) durante el tiempo definido por 3012 TIEMPO BLOQUEO. El
“Limite de usuario” se define en el Grupo 20: LIMITS a través de 2017 PAR
MAX 1, 2018 PAR MAX 2, 0 el limite en la entrada COMUNIC.
0 = SIN SEL — La proteccion contra bloqueo no se utiliza.
1 = FALLO — Cuando el convertidor opera en la regién de bloqueo .,
durante el tiempo ajustado por 3012 TIEMPO BLOQUEO: gion de bloqu
« El convertidor para por si solo. 95%
« Se visualiza una indicacion de fallo.
2 = AVISO — Cuando el convertidor opera en la region de bloqueo

Intensidad

Lim. def

. 1
durante el tiempo ajustado por 3012 TIEMPO BLOQUEO: usuario I
« Se visualiza una indicacion de alarma. :
« La alarma desaparece cuando el convertidor se encuentra fuera de ,
la region de bloqueo durante la mitad del tiempo ajustado por el 1 f
parametro 3012 TIEMPO BLOQUEO. P 3011
3011 |FREC DE BLOQUEO Frecuencia de bloqueo
Este parametro ajusta el valor de frecuencia para la Funcion de
blogueo. Véase la Figura.
3012 |TIEMPO BLOQUEO
Este pardmetro ajusta el valor de tiempo para la Funcién de bloqueo.
3017 |FALLO TIERRA
Define la respuesta del convertidor si detecta un fallo a tierra en el motor o cables a motor. El convertidor supervisa
los fallos a tierra mientras esta funcionando y mientras no lo esta. Véase también el parametro 3023 FALLO CABLE.
0 = DESHABILITAD — Sin respuesta del convertidor a fallos a tierra.
Nota: la desconexion de la toma a tierra (fallo a tierra) puede anular la garantia.
1 = HABILITADO — Los fallos a tierra visualizan el fallo 16 (FALLO TIERRA), y (si estd en marcha) el convertidor para por si solo.
3018 |FUNC FALLO COMUN
Define la respuesta del convertidor si se pierde la comunicacién de bus de campo.
0 = SIN SEL — Sin respuesta.
1 = FALLO — Muestra un fallo (28, ERR SERIE 1) y el convertidor para por si solo.
2 = VEL CONST 7 — Muestra una alarma (2005, COMUNICACION ES) y ajusta la velocidad utilizando 1208 VELOC CONST
7. Esta “velocidad de alarma” permanece activa hasta que el bus de campo escribe un nuevo valor de referencia.
3 = ULTIMA VELOC — Muestra una alarma (2005, COMUNICACION ES) y ajusta la velocidad utilizando el ultimo nivel
operativo. Este valor es la velocidad media durante los 10 segundos anteriores. Esta “velocidad de alarma”
permanece activa hasta que el bus de campo escribe un nuevo valor de referencia.
ADVERTENCIA: si selecciona VEL CONST 77, 0 ULTIMA VELOC, asegUrese de que el funcionamiento
continuado sea seguro cuando se pierda la comunicacién con el bus de campo.
3019 |TIEM FALLO COMUN
Ajusta el tiempo de fallo de comunicacion utilizado con 3018 FUNC FALLO COMUN.
- Las interrupciones breves en la comunicacién de bus de campo no se tratan como fallos si son inferiores al valor
de TIEM FALLO COMUN.
3021 |[EA1 FALLO LIMIT
Ajusta un nivel de fallos para la entrada analdgica 1.
+ Véase 3001 EA<FUNCION MIN.
3022 |EA2 FALLO LIMIT

Ajusta un nivel de fallos para la entrada analdgica 2.

» Véase 3001 EA<FUNCION MIN.
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Codigo|

Descripcion

3023

FALLO CABLE

Define la respuesta del convertidor a fallos de conexiones cruzadas y a fallos a tierra detectados cuando el

convertidor NO esta funcionando. Cuando el convertidor no esta funcionando, supervisa:

« Conexiones incorrectas de la alimentacién de entrada con la salida del convertidor (el convertidor puede visualizar
el fallo 35, CABLEADO SAL si se detectan conexiones incorrectas).

« Fallos a tierra (el convertidor puede visualizar el fallo 16, FALLO TIERRA si se detecta un fallo a tierra). Véase
también el parametro 3017 FALLO TIERRA.

0 = DESHABILITAD — Sin respuesta del convertidor a ninguno de los resultados de supervision anteriores.

Nota: la desconexion del cableado a tierra (fallo a tierra) puede anular la garantia.

1 = HABILITADO — EI convertidor muestra fallos cuando esta supervision detecta problemas.

3024

FALLO TEMP CP

Define la respuesta del convertidor a un sobrecalentamiento de la tarjeta de control. No es aplicable a convertidores
con una tarjeta de control OMIO.

0 = DESHABILITAD — Sin respuesta.

1 = HABILITADO — Muestra el fallo 37 (SOBRETEMP CB) y el convertidor para por si solo.
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Grupo 31: REARME AUTOMATIC

Este grupo define condiciones para rearmes automaticos. Un rearme automatico se
produce tras la deteccion de un fallo especifico. El convertidor espera durante un
tiempo de demora ajustado y rearranca automaticamente. Puede limitar el nimero
de rearmes en un periodo de tiempo especificado, y puede configurar rearmes
automaticos para diversos fallos.

Codigo [Descripcion

3101 NUM TENTATIVAS Ejemplo: se han producido tres fallos
/Ajusta el nimero de rearmes automaticos permitidos dentro de un durante el tiempo de tentativas. El tltimo
periodo de tentativas definido por 3102 TIEM TENTATIVAS. se restaura solamente si el valor de 3101

- Si el nimero de rearmes automaticos excede este limite (dentro del ~ [NUM TENTATIVAS es 3 o superior.
tiempo de tentativas), el convertidor impide rearmes automaticos
adicionales y permanece en paro. TIEM TENTATIVAS

- El arranque requiere un rearme con éxito desde el panel de control o —— T

. iempo
desde una fuente seleccionada por 1604 SEL REST FALLO.

3102

TIEM TENTATIVAS

/Ajusta el periodo de tiempo utilizado para contar y limitar el nimero de rearmes.
+ Véase 3101 NUM TENTATIVAS.

x = Rearme automatico

3103

TIEMPO DEMORA

/Ajusta el tiempo de demora entre una deteccion de fallo y el intento de rearranque del convertidor.
-+ Si TIEMPO DEMORA = cero, el convertidor se restaura inmediatamente.

3104

SOBREINTENS AR
Conecta o desconecta el rearme automatico para la funcién de sobreintensidad.
0 = DESHABILITAD — Desactiva el rearme automatico.
1 = HABILITADO — Activa el rearme automatico.
« Restaura el fallo automaticamente (SOBREINTENS) tras la demora ajustada por 3103 TIEMPO DEMORA, y el
convertidor reanuda el funcionamiento normal.

3105

SOBRETENSION AR
Conecta o desconecta el rearme automatico para la funcién de sobretension.
0 = DESHABILITAD — Desactiva el rearme automatico.
1 = HABILITADO — Activa el rearme automatico.
« Restaura el fallo automaticamente (SOBRETENS.CC) tras la demora ajustada por 3103 TIEMPO DEMORA, y el
convertidor reanuda el funcionamiento normal.

3106

SUBTENSION AR
Conecta o desconecta el rearme automatico para la funcién de subtension.
0 = DESHABILITAD — Desactiva el rearme automatico.
1 = HABILITADO — Activa el rearme automatico.
« Restaura el fallo automaticamente (SUBTENS. cC) tras la demora ajustada por 3103 TIEMPO DEMORA, Y el
convertidor reanuda el funcionamiento normal.

3107

EA AR<MIN

Conecta o desconecta el rearme automatico para la funcién de entrada analdgica inferior al valor minimo.

0 = DESHABILITAD — Desactiva el rearme automatico.

1 = HABILITADO — Activa el rearme automatico.

« Restaura el fallo automaticamente (EA<MIN) tras la demora ajustada por 3103 TIEMPO DEMORA, y el convertidor
reanuda el funcionamiento normal.

ADVERTENCIA: cuando se restaura la sefial de entrada analdgica, es posible que el convertidor
rearranque incluso después de un paro prolongado. Asegurese de que los arranques automaticos y con una
demora elevada no provoquen lesiones fisicas y/o dafios en el equipo.

3108

FALLO EXTERNO AR
Conecta o desconecta el rearme automatico para la funcién de fallos externos.
0 = DESHABILITAD — Desactiva el rearme automatico.
1 = HABILITADO — Activa el rearme automatico.
« Restaura el fallo automaticamente (FALLO EXT 1 o0 FALLO EXT 2) tras la demora ajustada por 3103 TIEMPO DEMORA,
y el convertidor reanuda el funcionamiento normal.
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Grupo 32: SUPERVISION
Este grupo define la supervision para un maximo de tres sefiales del Grupo 01:
DATOS FUNCIONAM. La supervision monitoriza un parametro especificado y excita
una salida de relé si el parametro sobrepasa un limite definido. Utilice el Grupo 14:
SALIDAS DE RELE para definir el relé y si éste se activa cuando la sefial es
demasiado baja o demasiado alta.
Codigo|Descripcion
3201 |PARAM SUPERV 1
Selecciona el primer parametro supervisado.
« Debe ser un numero de parametro del Grupo 01: DATOS
FUNCIONAM.
- 100 = NO SELECCION — Ningun parametro seleccionado. ~ |[BAJ < ALT i )
- 101...178 — Selecciona el parametro 0101...0178. Nota: El caso BAJ < ALT representa una histéresis normal.
+ Si el pardmetro supervisado supera un limite, se excita Valor del parametro supervisado
una salida de relé.
- Los limites de supervision se definen en este grupo. ALT (3203)
- Las salidas de relé se definen en el Grupo 14: SALIDAS BAJ (3202)
DE RELE (la definicion también especifica qué limite de
supervisiéon se monitoriza).
BAJ < ALT
s . . . Caso A
Supervision de datos operativos con salidas de relé, cuando .
BAJ<ALT. Excitado (1)
« Caso A = El valor del parametro 1401 SALIDA RELE SR1 (0 0
1402 SALIDA RELE SR2, etc.) es SUPRV1 SOBR 0 SUPRV2
SOBR. Utilizar para la monitorizacion cuando/si la sefal Caso B
supervisada excede un limite dado. El relé permanece Excitado (1)
activo hasta que el valor supervisado desciende por
debajo del limite bajo. 0
« Caso B = El valor del parametro 1401 SALIDA RELE SR1 (0
1402 SALIDA RELE SR2, etc.) es SUPRV1 BAJO 0 SUPRV2 BAJ > ALT _ i
BAJO. Utilizar para la monitorizacién cuando/si la sefial Nota: El caso BAJO>ALTO representa una histéresis
supervisada desciende por debajo de un limite dado. El especial con dos limites de supervision separados.
relé permanece activo hasta que el valor supervisado . ) Limite activo
aumenta por encima del limite alto. Valor del parametro supervisado
BAJ > ALT
Supervision de datos operativos con salidas de relé, cuando
BAJ>ALT. ‘ -+ 4 =4
El limite inferior (ALT 3203) estéa activo inicialmente, y | | | | i
permanece activo hasta que el parametro supervisado | | | =
supera el limite mas elevado (BAJ 3202), convirtiendo a ese | Caso A A ‘ ‘
limite en el limite activo. Este limite se mantiene activo hasta Excitado (1) {-
que el parametro supervisado desciende por debajo del t
limite inferior (ALT 3203), convirtiendo a ese limite en activo. 0 >
- Caso A = El valor del parametro 1401 SALIDARELE 1 (0 | Caso B o o
1402 SALIDA RELE 2, etc.) es SUPRV1 SOBR 0 SUPRV2 SOBR. Excitado (1 b 1o I
Inicialmente, el relé esta desexcitado. Se excita cuando el xcitado (1) t
parametro supervisado supera el limite activo. 0
+ Caso B = El valor del pardmetro 1401 SALIDA RELE 1 (0 1402
SALIDA RELE 2, etc.) es SUPRV1 BAJO 0 SUPRV2 BAJO.
Inicialmente, el relé esté excitado. Se desexcita cuando el
parametro supervisado desciende por debajo del limite activo.
3202 |LIM SUPER 1 BAJ
Ajusta el limite bajo para el primer parametro supervisado.
'Véase 3201 PARAM SUPERV 1 mas arriba.
3203 |LIM SUPER 1 ALT

/Ajusta el limite alto para el primer parametro supervisado.
'Véase 3201 PARAM SUPERV 1 mas arriba.
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Codigo

Descripcion

3204

PARAM SUPERV 2
Selecciona el segundo parametro supervisado. Véase 3201 PARAM SUPERV 1 mas arriba.

3205 |LIM SUPER 2 BAJ

Ajusta el limite bajo para el segundo parametro supervisado. Véase 3204 PARAM SUPERV 2 mas arriba.
3206 [LIM SUPER 2 ALT

Ajusta el limite alto para el segundo parametro supervisado. Véase 3204 PARAM SUPERV 2 mas arriba.
3207 |PARAM SUPERV 3

Selecciona el tercer parametro supervisado. Véase 3201 PARAM SUPERV 1 mas arriba.
3208 |LIM SUPER 3 BAJ

Ajusta el limite bajo para el tercer parametro supervisado. Véase 3207 PARAM SUPERV 3 mas arriba.
3209 [LIM SUPER 3 ALT

Ajusta el limite alto para el tercer parametro supervisado. Véase 3207 PARAM SUPERV 3 mas arriba.
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Grupo 33: INFORMACION

Este grupo facilita informacion sobre la programacion actual del convertidor:
versiones y fecha de prueba.

Codigo

Descripcion

3301

VERSION DE FW
Contiene la version de firmware del convertidor.

3302

PAQUETE DE CARGA
Contiene la version del paquete de carga.

3303

FECHA PRUEBA
Contiene la fecha de prueba (aa.ss).

3304

ESPECIF UNIDAD

Indica la especificacion de intensidad y tension del convertidor. El formato es XXXY, donde:

- XXX = La especificacion de intensidad nominal del convertidor en amperios. Si esta presente, una “A” indica una
coma decimal en la especificacion de intensidad. Por ejemplo XXX = 8A8 indica una especificacion de intensidad
nominal de 8,8 A.

Y = La especificaciéon de tensién del convertidor, donde Y = :

* 2 indica una especificacion de tension de 208...240 V.

* 4 indica una especificacion de tension de 380...480 V.

« 6 indica una especificacion de tensiéon de 500...600 V.

3305

TABLA PARAMETROS
Contiene la version de la tabla de parametros utilizada en el convertidor.
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Grupo 34: PANTALLA PANEL

155

Este grupo define el contenido de la pantalla del panel de control (area central),
cuando el panel de control esta en el modo de Salida.

Codigo

Descripcion

3401

PARAM SENAL 1

Selecciona el primer parametro (por numero) visualizado en el panel
de control.

Las definiciones en este grupo definen el contenido de la visualizacion
cuando el panel de control se halla en el modo de control.

Es posible seleccionar cualquier nimero de parametro del Grupo
01: DATOS FUNCIONAM.

Mediante los parametros siguientes, es posible escalar el valor de
visualizacion, convertirlo a unidades mas practicas y/o verlo como
un gréfico de barra.

La figura identifica selecciones realizadas por parametros en este grupo.
Si se selecciona que se muestren en pantalla s6lo uno o dos
parametros, es decir, s6lo uno o dos de los valores de los
parametros 3401 PARAM SENAL1 , 3408 PARAM SENAL2 y 3415
PARAM SENAL3 son diferentes a 100 (NO SELECCION), el numero y el
nombre de cada parametro que se muestre en pantalla aparecera
junto al valor.

100 = NO SELECCION — No se visualiza el primer parametro.
101...178 = Visualiza el parametro 0101...0159. Si el parametro no
existe, la pantalla muestra “n.a.”

P 3401 (=137

P 3408 (=138)—» (.5
P3415(=139+—=10.7 %

P 3404

P 3404 P 3405

Loc v 49, 1HZ]

H—=49!

>

QO
(=)

1 00:00 [ MENU

3402

SENAL1 MIN

Define el valor minimo previsto del primer parametro de
visualizacion.

Utilice los parametros 3402, 3403, 3406 y 3407, por ejemplo, para
convertir un parametro del Grupo 01: DATOS FUNCIONAM, como
0102 VELOCIDAD (en rpm) a la velocidad de una cinta transportadora
accionada por el motor (en pies/min). Para esta conversion, los
valores de origen en la figura son la velocidad min. y max. del motor,
y los valores de visualizacion son la velocidad min. y max.
correspondiente de la cinta transportadora. Utilice el parametro 3405
para seleccionar las unidades correctas para la visualizacion.

Nota: la seleccion de unidades no convierte valores. El parametro no
tiene efecto si el parametro 3404 FORM DSP SALIDA1 = 9 (DIRECTO).

3403

SENAL1 MAX

Define el valor maximo previsto del primer parametro de
visualizacion.

Nota: el parametro no tiene efecto si el parametro 3404 FORM DSP
SALIDAT = 9 (DIRECTO).

Valor de
visualiz.

P 3406

P3402 P 3403
Valor de origen

3404

|FORM DSP SALIDA1

Define la ubicacion de la coma decimal del primer parametro de

visualizacion.

0...7 — Define la ubicacién de la coma decimal.
* Introduzca el nimero de digitos requerido después de la coma

decimal.

« Véase el ejemplo de la tabla con pi (3,14159).

8 = BAROMETRO — Especifica una visualizaciéon en medidor de barra.

9 = DIRECTO — La ubicacion de la coma decimal y las unidades de
medida son idénticas a la sefal de origen. Véase la lista de
parametros del Grupo 01: DATOS FUNCIONAM en el apartado
Lista de parametros completa de la pagina 97 acerca de la
resolucion (que indica la ubicacién de la coma decimal) y las
unidades de medida.

Valor 3404

Visualizacién Intervalo

+3 -32768...+32767

+3.1 (con signo)

+3.14

+3.142

3 0...65535

3.1 (sin signo)

3.14

3.142

Medidor de barra visualizado.

©| 00| N| O O B W N = Of

La ubicacion de la coma decimal y
las unidades corresponden a las
de la sefal de origen.




156 Manual del usuario del ACS550-01/U1
Codigo |Descripcion
3405 [UNIDAD SALIDA1
Selecciona las unidades utilizadas con el primer parametro de visualizacion.
Nota: El parametro no tiene efecto si el parametro 3404 FORM DSP SALIDA1 = 9 (DIRECTO).
0 =SINUNIDAD 9 =°C 18=MWh 27 =ft 36=1ls 45 =Pa 54 = Ib/m 63 = Mrev
1=A 10=1Ibft 19=m/s 28=MGD 37 =I/min 46 = GPS 55 = Ib/h 64=d
2=V 11=mA 20 =m3h 29 =inHg 38=1h 47 = galls 56 = FPS 65 =inWC
3=Hz 12=mv 21=dm®s 30=FPM 39=m’s 48=gallm 57=ft/s 66 = m/min
4=% 13 = kW 22 = bar 31 =kb/s 40=m¥m 49=galh 58 =inH,O 67 =Nm
5=s 14=W 23 =kPa 32=kHz 41=kg/s 50=fds 59=inwg 68=Kmdh
6=h 15 = kWh 24=GPM 33 =ohm 42 = kg/m 51 = ft3/m 60 = ft wg
7 =rpm 16 =°F 25=PSI 34 = ppm 43 = kg/h 52 = ft3h 61 = Ibsi
8 =kh 17=CV 26 = CFM 35 = pps 44 =mbar 53 =Ib/s 62 =ms
Las siguientes unidades son utiles para la visualizacion en barra.
1M7=%ref 119=%dev 121=%SP 123 =lsal 125=Fsal 127 =Vcc
118=%act 120=%LD 122=%FBK 124 =Vsal 126 = Tsal
3406 |SALIDA1 MIN
/Ajusta el valor minimo visualizado para el primer parametro de visualizacion.
Nota: El parametro no tiene efecto si el parametro 3404 FORM DSP SALIDA1 = 9 (DIRECTO).
3407 [SALIDA1 MAX
/Ajusta el valor maximo visualizado para el primer parametro de visualizacion.
Nota: El parametro no tiene efecto si el parametro 3404 FORM DSP SALIDA1 = 9 (DIRECTO).
3408 |PARAM SENAL2
Selecciona el segundo parametro (por nimero) visualizado en el panel de control. Véase el parametro 3401.
3409 |SENAL2 MIN
Define el valor minimo previsto del segundo parametro de visualizacién. Véase el parametro 3402.
3410 |SENAL2 MAX
\E)efine el valor méaximo previsto del segundo parametro de visualizacion. Véase el parametro 3403.
3411 |FORM DSP SALIDA2
Define la ubicacion de la coma decimal del segundo pardmetro de visualizacién. Véase el parametro 3404.
3412 |[UNIDAD SALIDA2
Selecciona las unidades utilizadas con el segundo parametro de visualizacién. Véase el parametro 3405.
3413 |SALIDA2 MIN
/Ajusta el valor minimo visualizado para el segundo parametro de visualizacién. Véase el parametro 3406.
3414 [SALIDA2 MAX
/Ajusta el valor maximo visualizado para el segundo parametro de visualizacién. Véase el parametro 3407.
3415 |PARAM SENAL3
Selecciona el tercer parametro (por niumero) visualizado en el panel de control. Véase el parametro 3401.
3416 |SENAL3 MIN
Define el valor minimo previsto del tercer parametro de visualizacién. Véase el parametro 3402.
3417 |SENAL3 MAX
\E)efine el valor maximo previsto del tercer parametro de visualizacion. Véase el parametro 3403.
3418 |FORM DSP SALIDA3
Define la ubicacion de la coma decimal del tercer parametro de visualizacion. Véase el parametro 3404.
3419 |UNIDAD SALIDA3
Selecciona las unidades utilizadas con el tercer parametro de visualizacién. Véase el parametro 3405.
3420 |[SALIDA3 MIN
/Ajusta el valor minimo visualizado para el tercer parametro de visualizacion. Véase el parametro 3406.
3421

SALIDA3 MAX
/Ajusta el valor maximo visualizado para el tercer parametro de visualizacion. Véase el parametro 3407.
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Grupo 35: TEMP MOT MED

Este grupo define la deteccion e informe de un fallo potencial determinado —
sobrecalentamiento del motor, detectado por un sensor de temperatura. Las
conexiones tipicas se muestran a continuacion.

Un sensor
Tres sensores
] EA1
: EA !
Carga ,‘ : AGND
v AGND .
. L e L sa1
. sa1 L s
- . | . |aeND
L '+ _|AGND W o
33 nF - ’ 3,3nF % %

ADVERTENCIA: IEC 60664 requiere aislamiento doble o reforzado entre las piezas

A con corriente y la superficie de las piezas del equipo eléctrico a las que pueda
accederse que sean no conductoras o conductoras pero que no estén conectadas al
conductor a tierra.

Para satisfacer este requisito, conecte un termistor (y otros componentes similares) a los
terminales de control del convertidor de frecuencia con cualquiera de estas alternativas:

+ Aisle el termistor de las piezas con corriente del motor con aislamiento reforzado doble.

» Proteja todos los circuitos conectados a las entradas analoégicas y digitales del
convertidor. Debe protegerse del contacto y aislarse del resto de circuitos de baja
tensién mediante un aislamiento basico (ajustado a la misma tension que el
circuito principal del convertidor).

+ Utilice un relé de termistores externo. El aislamiento del relé debe ajustarse a la
misma tension que el circuito principal del convertidor.

En la figura siguiente se muestran las conexiones para relé de termistores y sensor
PTC con una entrada digital. En el extremo del motor, el apantallamiento del cable
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debe conectarse a tierra a través de un condensador de 3,3 nF por ejemplo. Si ello

no es posible, deje la pantalla sin conectar.
Sensor PTC

Relé de termistores
3501 TIPO DE SENSOR = 5 (TERM(0))

3501 TIPO DE SENSOR = 5 (TERM(0)) 0 6 (TERM(1))

T A
@ Carg 3,3nF @

Relé de
termist. Tarjeta de control
Tarjeta de control
- [ED6
m +24V CC g
B _ [+24vce

e




Manual del usuario del ACS550-01/U1 159

Acerca de otros fallos, o de la prevision del sobrecalentamiento del motor mediante
un modelo, véase el Grupo 30: FUNCIONES FALLOS.

Codigo

Descripcion

3501

TIPO DE SENSOR
Identifica el tipo de sensor de temperatura del motor utilizado, PT100 (°C), PTC (ohmios) o termistor.
Véanse los parametros 1501 SEL CONTENID SA1y 1507 SEL CONTENID SA2.
0 = NINGUNO
1=1xPT100 - La configuracién del sensor utiliza un sensor PT100.
* La salida analdgica sA1 o SA2 alimenta intensidad constante a través del sensor.
+ La resistencia del sensor crece a medida que aumenta la temperatura del motor, al igual que la tensién en el sensor.
« La funcién de medicion de temperatura lee la tensién a través de la entrada analdgica EA1 0 EA2 y la convierte a
grados Celsius.
2 =2 x PT100 — La configuracién del sensor utiliza dos sensores PT100.
« El funcionamiento es el mismo que para 1 x PT100.
3 =3 x PT100 — La configuracién del sensor utiliza tres sensores PT100.
« El funcionamiento es el mismo que para 1 x PT100.
4 = pTC — La configuracion del sensor utiliza un PTC.
« La salida analdgica alimenta una intensidad constante a través del sensor.
« La resistencia del sensor crece de forma acusada a medida que
aumenta la temperatura del motor por encima de la temperatura de
referencia PTC (T,), igual que la tension en la resistencia. La Excesiva
funcién de medicion de temperatura lee la tension a través de la
entrada analdgica EA 1y la convierte a ohmios.
+ La tabla siguiente y la figura muestran la resistencia tipica del sensor
PTC como una funcién de la temperatura de funcionamiento del motor.

Temperatura Resistencia
Normal < 1,5 kohmios
Excesiva > 4 kohmios

Normal

5 = TERM(0) — La configuracién del sensor utiliza un termistor.

« La proteccion térmica del motor se activa a través de una entrada
digital. Conecte un sensor PTC o un relé de termistores cerrado
normalmente a una entrada digital.

« Cuando la entrada digital indica ‘0’, el motor esta sobrecalentado.

* Véase la figura de conexion de la pagina 758.

« La tabla siguiente y la figura muestran los requisitos de resistencia para un sensor PTC conectado entre 24 V y la
entrada digital como una funcién de la temperatura de funcionamiento del motor.

Temperatura Resistencia

Normal < 3 kohmios
Excesiva > 28 kohmios

6 = TERM(1) — La configuracion del sensor utiliza un termistor.
« La proteccion térmica del motor se activa a través de una entrada digital. Conecte un relé de termistores abierto
normalmente a una entrada digital.
» Cuando la entrada digital indica ‘1’, el motor esta sobrecalentado.
+ Véase la figura de conexion de la pagina 758.

3502

SELEC DE ENTRADA

Define la entrada utilizada para el sensor de temperatura.
1=eA1-PT100y PTC.

2 =EA2-PT100y PTC.

3...8 = ED1...ED6 — Termistor y PTC

3503

LIMITE DE ALARMA

Define el limite de alarma para la medicién de temperatura del motor.

- A temperaturas del motor por encima de este limite, el convertidor muestra una alarma (2010, EXC TEMP MOT)
Para los termistores o PTC conectados a una entrada digital:

0 — desactivado

1 — activado
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Codigo|Descripcion

3504 |LIMITE DE FALLO

Define el limite de fallo para la medicion de temperatura del motor.

- A temperaturas del motor por encima de este limite, el convertidor muestra un fallo (9, EXC TEMP MOT) y para el convertidor.
Para los termistores o PTC conectados a una entrada digital:

0 — desactivado

1 — activado
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Grupo 36: FUNCIONES TEMP
Este grupo define las funciones temporizadas. Tales funciones incluyen:
« cuatro horas de marcha y paro diarias
« cuatro horas de marcha, paro y refuerzo semanales
+ cuatro temporizadores para agrupar periodos seleccionados.

Se puede conectar un temporizador a varios periodos de tiempo y un periodo de
tiempo puede estar en varios temporizadores.

Periodo de tiempo 1

3602 HORA DE INICIO 1
3603 HORA DE PARO 1
3604 DIA DE INICIO 1
3605 DIA DE PARO 1

Periodo de tiempo 2

3606 HORA DE INICIO 2 Temp. 1

3607 HORA DE PARO 2 3626 FUEN FUNC TEMP 1
3608 DIA DE INICIO 2

3609 DIA DE PARO 2 Temp. 2

3627 FUEN FUNC TEMP 2

Periodo de tiempo 3
3610 HORA DE INICIO 3 Temp. 3

3611 HORA DE PARO 3 3628 FUEN FUNC TEMP 3
3612 DIA DE INICIO 3

3613 DIA DE PARO 3

Temp. 4
3629 FUEN FUNC TEMP 4

Periodo de tiempo 4

3614 HORA DE INICIO 4
3615 HORA DE PARO 4
3616 DIA DE INICIO 4
3617 DIA DE PARO 4

Reforzador

3622 SEL REFORZ
3623 TIEMPO REFORZ

Un parametro puede conectarse solamente a un temporizador.

1001 COMANDOS EXT1

Temp. 1 1002 COMANDOS EXT2
3626 FUEN FUNC TEMP 1 1102 SELEC EXT1/EXT2
1201 SEL VELOC CONST
Temp. 2 1401 SALIDA RELE SR1...1403 SALIDA RELE SR3
3627 FUEN FUNC TEMP 2 1410 SALIDA RELE SR4...1412 SALIDA RELE SR6
(Disponible si esta instalado el OREL-01).

4027 SERIE PARAM PID1
4228 ACTIVAR
1401 AUTOCAMB TEMPOR

Puede utilizar el asistente de funciones temporizadas para que la configuracion
resulte mas sencilla. Para obtener mas informacion acerca de los asistentes, véase
el apartado Modo de Asistentes en la pagina 57.
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Codigo [Descripcion
3601 |HABILITAR TEMPOR
Selecciona la fuente para la sefial de habilitacién del temporizador.
0 = SIN SEL — Funciones temporizadas desactivadas.
1 = ED1 - Define la entrada digital ED1 como la sefial de habilitacion de la funcién temporizada.
« La entrada digital debe activarse para habilitar la funcion temporizada.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como la sefial de habilitaciéon de la funcién temporizada.
7 = ACTIVO — Funciones temporizadas activadas.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como la sefial de habilitacion de la funcién temporizada.
« Esta entrada digital debe desactivarse para habilitar la funcién temporizada.
» -2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como la sefial de habilitacion de la
funcién temporizada.
3602 |HORA DEINICIO 1
Define la hora diaria para la puesta en marcha. 20:30:00 - -
« La hora puede cambiarse en incrementos de 2 segundos. Periodo de tiempo 2 |
« Si el valor del parametro es 07:00:00, el temporizador ~ 17:00:00 i .
se activa a las 7 de la mafiana. . Periodo de tiempo 4 I:I
. f . . 15:00:00
« La figura muestra varios temporizadores en distintos
dias de la semana. 13:00:00
12:00:00 Periodo de tiempo 3 ‘:I
10:30:00
Periodo de tiempo 1 |
09:00:00
00:00:00
Lun Mar Mié Jue Vie Sab Dom
3603 |HORA DE PARO 1
Define la hora diaria de paro.
« La hora puede cambiarse en incrementos de 2 segundos.
« Si el valor del parametro es 09:00:00, el temporizador se desactiva a las 9 de la mafiana.
3604 [DIA DE INICIO 1
Define el dia para la puesta en marcha semanal.
1 = LUNES...7 = DOMINGO
« Si el valor del parametro es 1, el temporizador semanal 1 esté activo a partir de la medianoche del lunes
(00:00:00).
3605 |DIA DE PARO 1
Define el dia de paro semanal.
1 = LUNES...7 = DOMINGO
« Si el valor del parametro es 5, el temporizador semanal 1 se desactiva en la medianoche del viernes (23:59:58).
3606 |HORA DE INICIO 2
Define la hora diaria para la puesta en marcha del temporizador 2.
« Véase el parametro 3602.
3607 |HORA DE PARO 2
Define la hora diaria de paro del temporizador 2.
« Véase el parametro 3603.
3608 [DIA DE INICIO 2
Define el dia para la puesta en marcha semanal del temporizador 2.
« Véase el parametro 3604.
3609 |DIA DE PARO 2
Define el dia de paro semanal del temporizador 2.
« Véase el parametro 3605.
3610 |HORA DEINICIO 3

Define la hora diaria para la puesta en marcha del temporizador 3.
« Véase el parametro 3602.
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Codigo

Descripcion

3611

HORA DE PARO 3
Define la hora diaria de paro del temporizador 3.
« Véase el parametro 3603.

3612

DIA DE INICIO 3
Define el dia para la puesta en marcha semanal del temporizador 3.
« Véase el parametro 3604.

3613

DIA DE PARO 3
Define el dia de paro semanal del temporizador 3.
« Véase el parametro 3605.

3614

HORA DE INICIO 4
Define la hora diaria para la puesta en marcha del temporizador 4.
« Véase el parametro 3602.

3615

HORA DE PARO 4
Define la hora diaria de paro del temporizador 4.
« Véase el parametro 3603.

3616

DIA DE INICIO 4
Define el dia para la puesta en marcha semanal del temporizador 4.
« Véase el parametro 3604.

3617

DIA DE PARO 4
Define el dia de paro semanal del temporizador 4.
« Véase el parametro 3605.

3622

SEL REFORZ

Selecciona el origen de la sefial de refuerzo o sobrecontrol.

0 = SIN SEL — Sefial de reforzador desactivada.

1 =EeD1 — Define ED1 como la sefial de refuerzo.

2...6 = ED2...ED6 — Define ED2...ED6 como la sefial de refuerzo.

-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como la sefial de refuerzo.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como la sefial de refuerzo.

3623

TIEMPO REFORZ ‘

Define el tiempo de conexién del reforzador. El tiempo |

empieza a contar al liberarse la sefial de seleccion de Reforz. activo

reforzador. Si el valor del parametro es 01:30:00, el reforzador [ !
esta activo durante 1 hora y 30 minutos tras la liberacion de la | |

ED de activacion. I |
ED de activacion 14'—

' Tiempo reforz. !

3626

FUEN FUNC TEMP 1

Define los periodos de tiempo utilizados por el temporizador.

0 = SIN SEL — No se han seleccionado periodos de tiempo.

1 =71 - Periodo de tiempo 1 seleccionado en el temporizador.

2 = T2 — Periodo de tiempo 2 seleccionado en el temporizador.

3 = T1+T2 — Periodos de tiempo 1y 2 seleccionados en el temporizador.
4 = T3 — Periodo de tiempo 3 seleccionado en el temporizador.

5 = T1+T3 — Periodos de tiempo 1y 3 seleccionados en el temporizador.
6 = T2+T3 — Periodos de tiempo 2 y 3 seleccionados en el temporizador.
7 = T1+12+73 — Periodos de tiempo 1, 2 y 3 seleccionados en el temporizador.
8 = T4 — Periodo de tiempo 4 seleccionado en el temporizador.

9 = T1+T4 — Periodos de tiempo 1y 4 seleccionados en el temporizador.
10 = T2+74 — Periodos de tiempo 2 y 4 seleccionados en el temporizador.
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Codigo [Descripcion

11 = T1+T2+T4 — Periodos de tiempo 1, 2 y 4 seleccionados en el temporizador.

12 = 13+74 — Periodos de tiempo 3 y 4 seleccionados en el temporizador.

13 = T1+13+T4 — Periodos de tiempo 1, 3 y 4 seleccionados en el temporizador.

14 = T2+713+T4 — Periodos de tiempo 2, 3 y 4 seleccionados en el temporizador.

15 = T1+12+713+74 — Periodos de tiempo 1, 2, 3 y 4 seleccionados en el temporizador.
16 = REFORZADOR — Reforzador seleccionado en el temporizador.

17 = T1+B — Reforzador y Periodo de tiempo 1 seleccionados en el temporizador.

18 = 12+B — Reforzador y Periodo de tiempo 2 seleccionados en el temporizador.

19 = T1+712+B — Reforzador y Periodos de tiempo 1y 2 seleccionados en el temporizador.
20 = 13+B — Reforzador y Periodo de tiempo 3 seleccionados en el temporizador.

21 = 71+73+B — Reforzador y Periodos de tiempo 1y 3 seleccionados en el temporizador.

22 = 712+73+B — Reforzador y Periodos de tiempo 2 y 3 seleccionados en el temporizador.

23 = 71+72+73+B — Reforzador y Periodos de tiempo 1, 2 y 3 seleccionados en el temporizador.
24 = 74+B — Reforzador y Periodo de tiempo 4 seleccionados en el temporizador.

25 = 71+74+B — Reforzador y Periodos de tiempo 1y 4 seleccionados en el temporizador.

26 = T2+74+B — Reforzador y Periodos de tiempo 2 y 4 seleccionados en el temporizador.

27 = T1+72+74+B — Reforzador y Periodos de tiempo 1, 2 y 4 seleccionados en el temporizador.
28 = 13+74+B — Reforzador y Periodos de tiempo 3 y 4 seleccionados en el temporizador.

29 = T1+73+74+B — Reforzador y Periodos de tiempo 1, 3 y 4 seleccionados en el temporizador.
30 = T12+T3+T4+B — Reforzador y Periodos de tiempo 2, 3 y 4 seleccionados en el temporizador.
31 = T1+2+3+4+B — Reforzador y Periodos de tiempo 1, 2, 3 y 4 seleccionados en el temporizador.

3627 |[FUEN FUNC TEMP 2
« Véase el parametro 3626.

3628 |[FUEN FUNC TEMP 3
« Véase el parametro 3626.

3629 [FUEN FUNC TEMP 4
« Véase el parametro 3626.
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Grupo 37: CURVA CARGA USUA

Este grupo define la supervisién de curvas de carga ajustables por el usuario (par
motor como funcién de la frecuencia). La curva se define a través de cinco puntos.

Codigo

Descripcion

3701

CARGA USUA MOD C
Modo de supervision para las curvas de carga
ajustables por el usuario.
Esta funcion sustituye a la supervisiéon de baja ]
carga anterior en el Grupo 30: FUNCIONES p3M
FALLOS. Para emularla, véase el apartado P3712%53775 P38
Correspondencia con la supervisién de baja P3714 P3717
carga obsoleta en la pagina 166. Area de funcionamiento
0 = SIN SEL — Supervision inactiva. permitida
1 = BAJA CARGA — La supervision del par cae por
debajo de la curva de baja carga.
2 = SOBRECARGA — La supervision del par supera P3705
la curva de sobrecarga.
3 = AMBAS — La supervision del par cae por debajo
de la curva de baja carga o supera la curva de . P3‘.708 —
sobrecarga. P3704 P3707 P3710 P3713 P371
Frecuencia de salida (Hz)

Par motor (%)

Area de sobrecarga )

Area de baja carga

oy

3702

CARGA USUA FUNC C

Accion deseada durante la supervision de la carga.

1 = FALLO — Se genera un fallo cuando el estado definido por 3701 CARGA USUA MOD C ha sido valido durante mas
tiempo que el definido por 3703 CARG USUA TIEM C.

2 = AVISO — Se genera una alarma cuando el estado definido por 3701 CARGA USUA MOD C ha sido valido durante mas
de la mitad del tiempo definido por 3703 CARG USUA TIEM C.

3703

CARG USUA TIEM C

Define el limite de tiempo para generar un fallo.
- La mitad de este tiempo se emplea como el limite para generar una alarma.

3704

CARGA FREC 1

Define el valor de frecuencia del primer punto de definicion de la curva de carga.
» Debe ser inferior a 3707 CARGA FREC 2.

3705

CARGA BAJO PAR 1

Define el valor de par del primer punto de definicion de la curva de baja carga.
- Debe ser inferior a 3706 CARGA ALTO PAR 1.

3706

CARGA ALTO PAR 1
Define el valor de par del primer punto de definicion de la curva de sobrecarga.

3707

CARGA FREC 2

Define el valor de frecuencia del segundo punto de definicion de la curva de carga.
» Debe ser inferior a 3710 CARGA FREC 3.

3708

CARGA BAJO PAR 2

Define el valor de par del segundo punto de definicion de la curva de baja carga.
- Debe ser inferior a 3709 CARGA ALTO PAR 2.

3709

CARGA ALTO PAR 2
Define el valor de par del segundo punto de definicién de la curva de sobrecarga.

3710

CARGA FREC 3

Define el valor de frecuencia del tercer punto de definicion de la curva de carga.
» Debe ser inferior a 3713 CARGA FREC 4.

3711

CARGA BAJO PAR 3

Define el valor de par del tercer punto de definicion de la curva de baja carga.
- Debe ser inferior a 3712 CARGA ALTO PAR 3.

3712

CARGA ALTO PAR 3
Define el valor de par del tercer punto de definicion de la curva de sobrecarga.
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Codigo|Descripcion
3713 |CARGA FREC 4
Define el valor de frecuencia del cuarto punto de definicién de la curva de carga.
- Debe ser inferior a 3716 CARGA FREC 5.
3714 |CARGA BAJO PAR 4
Define el valor de par del cuarto punto de definicion de la curva de baja carga.
- Debe ser inferior a 3715 CARGA ALTO PAR 4.
3715 |CARGA ALTO PAR 4
Define el valor de par del cuarto punto de definicion de la curva de sobrecarga.
3716 |CARGA FREC 5
Define el valor de frecuencia del quinto punto de definicion de la curva de carga.
3717 |CARGA BAJO PAR 5
Define el valor de par del quinto punto de definicién de la curva de baja carga.
- Debe ser inferior a 3718 CARGA ALTO PAR 5.
3718 |CARGA ALTO PAR 5

Define el valor de par del quinto punto de definicién de la curva de sobrecarga.

Correspondencia con la supervision de baja carga obsoleta

El parametro obsoleto 3015 CURVA SUBCARGA proporcionaba cinco curvas
seleccionables que se muestran en la figura. Las caracteristicas del parametro eran
las descritas a continuacion.

« Sila carga cae por debajo T

de la curva ajustada (%) A Tipos de curva de subcarga
durante mas tiempo que el 80 @
ajustado por el parametro i 70%
3014 TIEM BAJA CARGA 60 - | )
(obsoleto), la proteccién NG
de baja carga se activa. b l xT — 50%
—
+ Lascurvas 1...3 alcanzan 40 :(,1/‘ — 5)
el maximo a la frecuencia S ——— 30%
nominal del motor 20| ——= — = =
ajustada por el parametro _— _ — \QD
9907 FREC NOM MOTOR. i | p
. 0 T t T T >
* Ty = par nominal del motor. Iy 24 fN

* fn = frecuencia nominal
del motor.

Si desea emular el comportamiento de una curva de baja carga antigua con los
parametros de las columnas sombreadas, ajuste los nuevos parametros como en
las columnas blancas de las dos tablas siguientes:

Parametros obsoletos Nuevos parametros

Supervision de baja carga con los 3701 3702
parametros 3013...3015 3013 | 3014 TEmM | O oo CARGA 3703
(obsoletos) FUNC BAJA BAJA CARG USUA

CARGA CARGA USUQMOD USU':\: FUN TIEM C
Sin funcionalidad de baja carga 0 - 0 - -
Curva subcarga, fallo generado 1 t 1 1 t
Curva subcarga, alarma generada 2 t 1 2 2-t
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Bar Nuevos parametros

obs.

3015 3704 3705 3707 | 3708 | 3710 371 3713 | 3714 | 3716 | 3717
CURVA| CARGA |CARGA | CARGA [CARGA| CARGA |CARGA| CARGA [CARGA| CARGA |CARGA
SUBCA| FREC1 | BAJO | FREC2 | BAJO | FREC3 | BAJO | FREC4 | BAJO | FREC5 | BAJO

RGA PAR 1 PAR 2 PAR 3 PAR 4 PAR 5

(Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%)
UE |EE UE |[EEU UE |[EEU UE |EEU UE |EEU
u U U U U
1 5|6 10 32 (38| 17 |41 |50 | 23 |50 |60 | 30 |500|500| 30
2 5|6 20 31|37 | 3 |42 |50 | 40 |50 | 60| 50 |500|500| 50
3 5|6 30 31|37 | 43 |42 |50 | 57 |50 |60 | 70 |500|500| 70
4 5|6 10 73188 | 17 |98 |117| 23 |120|144| 30 |500|500| 30
5 5|6 20 71186 | 30 |99 |119| 40 |120|144| 50 |500|500| 50
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Grupo 40: CONJ PID PROCESO 1

Este grupo define una serie de parametros que se utilizan con el regulador PID de
proceso (PID1).

Normalmente, sélo se requieren los parametros de este grupo.
Regulador PID - Configuracion basica

En modo de control PID, el convertidor compara una sefal de referencia (punto de
consigna) con una sefial actual (realimentacién), y ajusta automaticamente la
velocidad del convertidor para igualar las dos sefiales. La diferencia entre las dos
sefales es el valor de error.

Normalmente, el modo de control PID se utiliza cuando la velocidad de un motor
precisa ser controlada en base a la presion, el flujo o la temperatura. En la mayoria
de los casos - en los que sélo hay 1 sefial de transductor conectada al ACS550 -
solo es necesario el grupo de parametros 40.

A continuacién se presenta un esquema del flujo de sefiales de punto de consigna/
realimentacién que utilizan el grupo de parametros 40.

REF panel 1 | P1101
REF panel 2 1 5701 |REFT L
0...17, In REF2
REF panel 2 P. consig. PID fg...21
EA—P10716 G40
Intensidad —| PID 1 PANEL
Par— Seleccién
Potencia— LOC/REM
. EA—P4017 HLOC
Intensidad - Valor act PID
ar—| — REM
Potencia—
REF panel 1 —P1103 P1102
ED—| G12 P1104
—Veloc. — P1105 [ EXT 1
EA— Const. —
REF Com1 — EXT 2
REF panel 2 —{P1106 12
ED+ — Const
EA— Velo-
REF Com2 — cidad
P1106
REF panel 2—p4010]  P.consig. PID 9,17 [P1107
EA1— P4012 7 P1108
EAZ— P4013 19
canal 2—
Interno—
EA—
Intensidad—| - 4018 Sal PID1
Par—
Potencia—
Intensidad P07
Par—

Potencia—
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Nota: para activar y utilizar el regulador PID, el Parametro 1106 debe ajustarse al valor 19.

Regulador PD - Avanzado
El ACS550 tiene 2 reguladores PID diferentes:
* PID de proceso (PID1) y
« PID externo (PID2)
El PID de proceso (PID1) tiene dos series de parametros diferentes:
+ El Conjunto PID de proceso 1 (PID1), definido en el Grupo 40: CONJ PID PROCESO
1y

+ ElConjunto PID de proceso 2 (PID1), definido en el Grupo 41: CONJ PID PROCESO
2

El usuario puede elegir entre las dos series diferentes utilizando el parametro 4027.

Normalmente, se utilizan dos series diferentes de reguladores PID cuando la carga
del motor cambia considerablemente de una situacion a otra.

El PID externo (PID2), definido en el Grupo 42: PID TRIM / EXT, se puede utilizar de
dos maneras distintas:

* Enlugar de utilizar un hardware de regulador PID adicional, puede ajustar salidas
del ACS550 para controlar un instrumento de campo como un amortiguador o
una valvula. En este caso, el parametro 4230 se debe ajustar al valor 0 (0 es el
valor por defecto).

« EIPID externo (PID2) se puede utilizar para corregir o realizar un ajuste fino de la
velocidad del ACS550.

Codigo

Descripcion

4001

GANANCIA

Define la ganancia del regulador PID.

* Elrango de ajuste es 0,1...

+ En 0,1, la salida del regulador PID cambia una décima parte del valor de error.

+ En 100, la salida del regulador PID cambia cien veces el valor de error.

Utilice los valores de ganancia proporcional y tiempo de integracion para ajustar la sensibilidad del sistema.

+ Un valor bajo de ganancia proporcional y un valor elevado de tiempo integral garantiza un funcionamiento estable,
pero facilita una respuesta lenta.

Si el valor de ganancia proporcional es demasiado grande o si el tiempo integral es demasiado breve, el sistema

puede desestabilizarse.

Procedimiento:

Inicialmente, ajuste:

+ 4001 GANANCIA = 0.1.

* 4002TIEMP INTEGRAC. = 20 segundos.

Arranque el sistema y compruebe si alcanza el punto de consigna rapidamente manteniendo un funcionamiento

estable. En caso negativo, incremente la GANANCIA (4001) hasta que la sefial actual (o la velocidad del convertidor)

oscile constantemente. Quiza sea necesario arrancar y detener el convertidor para inducir esta oscilacion.

Reduzca la GANANCIA (4001) hasta que la oscilacion se detenga.

Ajuste la GANANCIA (4001) a 0,4-0,6 veces el valor anterior.

Reduzca el TIEMP INTEGRAC. (4002) hasta que la sefial de realimentacion (o la velocidad del convertidor) oscile

constantemente. Quiza sea necesario arrancar y detener el convertidor para inducir esta oscilacion.

Incremente el TIEMP INTEGRAC. (4002) hasta que la oscilacién se detenga.

Ajuste el TIEMP INTEGRAC. (4002) a 1,15-1,5 veces el valor anterior.

Si la sefal de realimentacion contiene ruido de alta frecuencia, incremente el valor del parametro 1303 FILTRO EA1

0 1306 FILTRO EA2 hasta que se filtre el ruido de la sefial.
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Codigo [Descripcion
4002 TIEMP INTEGRAC.
Define el tiempo de integracién del regulador PID. |
Por definicion, el tiempo de integracion es el tiempo necesario B
para incrementar la salida por el valor de error: D (P 4001 =10 L |
- El valor de error es constante y del 100%. |
- Ganancia = 1. C (P 4001=1)
- Un tiempo de integracion de 1 segundo indica que se alcanza |
un cambio del 100% en 1 segundo. | t
0.0 = sIN SEL — Desactiva la integracion (parte | del regulador). >
0.1...3600.0 — Tiempo de integracion (segundos). _ 4 P 4002 —>,
» Véase 4001 acerca del procedimiento de ajuste. A =Error |
B = Escalon del valor de error
C = Salida del regulador con ganancia = 1
D = Salida del regulador con ganancia = 10
4003 TIEMP DERIVACION Error Valor de error de proceso
Define el tiempo de derivacion del regulador PID.
» Puede sumar la derivada del error a la salida del Regulador PID. La 100% |F- - - ---- N
derivada es el ritmo de cambio del valor de error. Por ejemplo, si el
valor de error de proceso cambia linealmente, la derivada es una I
constante sumada a la salida del regulador PID. |
- La derivada de error se filtra con un filtro de 1 polo. La |
constante de tiempo del filtro se define con el parametro 4004
FILTRO DERIV PID. I
0.0...10.0 — Tiempo de derivacién (segundos). 0% |
! t
1
Salida PID o
Parte D de la salida del regulador
Ganancia !
P 4001
t
< P 4003 —»
4004 FILTRO DERIV PID

Define la constante de tiempo de filtro para la parte de derivada de error de la salida del regulador PID.
» Antes de sumarla a la salida del regulador PID, la derivada de error se filtra con un filtro de 1 polo.

- Elincremento del tiempo de filtro estabiliza la derivada de error, lo que reduce el ruido.

0.0...10,0 — Constante de tiempo de filtro (segundos).

4005 INV VALOR ERROR

Selecciona una relacién normal o inversa entre la sefial de realimentacion y la velocidad del convertidor.

0 = NO — Normal, una reduccion de la sefial de realimentacion incrementa la velocidad del convertidor. Error = Ref - Real

1 = sl — Inversa, una reduccion de la sefial de realimentacion reduce la velocidad del convertidor. Error = Real - Ref
4006 UNIDADES

Selecciona la unidad para los valores actuales del regulador PID. (Parametros PID1 0128, 0130 y 0132).

» Véase el parametro 3405 para obtener una lista de unidades disponibles.
4007 ESCALA UNIDADES

Valor 4007 | Entrada | Visualizacion
0 00003 |3

1 00031 (3.1

2 00314 [3.14

3 03142 [3.142

4 31416 [3.1416

Define la posicion de la coma decimal en los valores actuales del
regulador PID.

« Introduzca la posicién contando desde la derecha de la entrada.
- Véase el ejemplo de la tabla con pi (3,14159).
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Codigo |Descripcion
4008 VALOR 0% o ] , Unidades (P4006)

Define (junto con el siguiente parametro) la escala aplicada a los Escala (P4007) +1000.0%

valores reales del regulador PID (parametros PID1 0128, 0130y 0132). e

-+ Las unidades y la escala se definen con los parametros 4006 y 4007. :
4009  |VALOR 100% P4009-— — — — — = w

Define (junto con el anterior parametro) la escala aplicada a los |

valores reales del regulador PID. |

+ Las unidades y la escala se definen con los parametros 4006 y 4007. P 4008-| — —

‘ 1
.- ’o 0% 100%
-1000.0% Escala interna (%)

4010 SEL PUNTO CONSIG

Define la fuente de sefial de referencia para el regulador PID.
« El parametro no tiene significado si existe un bypass del regulador PID (véase 8121 CONT BYPASS REG).

0 = PANEL — El panel de control proporciona la referencia.

1 =EA1 — La entrada analdgica 1 proporciona la referencia.

2 = EA2 — La entrada analdgica 2 proporciona la referencia.

8 = COMUNIC — El bus de campo proporciona la referencia.

9 = COMUNIC+EAT — Define una combinacion de bus de campo y entrada analdgica 1 (EA1) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analégica a continuacion.

10 = comuNIc*EAT — Define una combinacién de bus de campo y entrada analégica 1 (EA1) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analégica a continuacion.

11 = ED3A,4D(RNC) — Las entradas digitales, actuando como control de potenciémetro del motor, proporcionan la referencia.
+ ED3 incrementa la velocidad (la A significa “arriba”)
« ED4 reduce la referencia (la D significa “descenso”).
« El parametro 2205 ACCELER TIEMPO 2 controla el ritmo de cambio de las sefiales de referencia.
* R = Un comando de paro restaura la referencia a cero.
» NC = El valor de referencia no se copia.

12 = ED3A,4D(NC) — Igual que ED3U,4D(RNC), excepto que:
» Un comando de paro no restaura la referencia a cero. Al rearrancar, el motor acelera en rampa, a la tasa de

aceleracion seleccionada, hasta la referencia almacenada.

13 = ED5A,6D(NC) — Igual que ED3A,4D(NC), excepto que:
« Utiliza las entradas digitales ED5 y ED6.

14 = EA1+EA2 — Define una combinacién de entrada analdgica 1 (EA1) y entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analégica a continuacion.

15 = EA1*EA2 — Define una combinacién de entrada analdgica 1 (EA1) y entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analégica a continuacion.

16 = EA1-EA2 — Define una combinacion de entrada analdgica 1 (EA1) y entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analégica a continuacion.

17 = EA1/eA2 — Define una combinacién de entrada analégica 1 (EA1) y entrada analdgica 2 (EA2) como la fuente de
referencia. Véase la Correccion de referencia de entrada analégica a continuacion.

19 = INTERNO — Un valor constante ajustado con el parametro 4011 proporciona la referencia.

20 = SALPID2 — Define la salida del regulador PID 2 (parametro 0127 SALIDA PID 2) como la fuente de referencia.
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Codigo |Descripcion
Correccion de referencia de entrada analégica
Los valores de parametro 9, 10, y 14...17 utilizan la férmula de la tabla siguiente.
Ajuste de valor]| Calculo de la referencia de EA
C+B Valor C + (valor B - 50% del valor de referencia)
C+*B Valor C - (valor B / 50% del valor de referencia)
C-B (Valor C + 50% del valor de referencia) - valor B
C/B (Valor C - 50% del valor de referencia) / valor B
Donde: A
» C = Valor de referencia principal 120-F
( = COMUNIC para los valores 9, 10 and 17.0)
= EA1 para los valores 14...17) 100- ;/ *****************
- B = Referencia de correccién
(= EA1 para los valores 9, 10 and 80--- -\ - - - - - - - - —-
= EA2 para los valores 14...17).
Ejemplo: 60-|- - e L 29,14 (1)
La figura muestra las curvas de la fuente de
referencia para los ajustes de valor 9, 10 y
14...17, donde: A0 TR T o — = 0,15 ()
+ C=25%.
+ P 4012 PUNTO CONSIG MIN = 0. 20-|------ -2 ==
+ P 4013 PUNTO CONSIG MAX = 0. - 16()
» B varia a lo largo del eje horizontal. 0 ! »
0 100% B
4011 PUNTO CONSIG INT

Ajusta un valor constante utilizado para la referencia de proceso.
« Las unidades y la escala se definen con los parametros 4006 y 4007.

4012

PUNTO CONSIG MIN

Ajusta el valor minimo para la fuente de la sefial de referencia.
+ Véase el parametro 4010.

4013

PUNTO CONSIG MAX

Ajusta el valor maximo para la fuente de la sefial de referencia.
» Véase el parametro 4010.

4014

SEL REALIM

Define la realimentacion del regulador PID (sefial actual).

» Puede definir una combinacion de dos valores actuales (ACT1y ACT2) como la sefial de realimentacion.
« Utilice el parametro 4016 para definir la fuente para el valor actual 1 (ACT1).

« Utilice el parametro 4017 para definir la fuente para el valor actual 2 (ACT2).

1 =AcT1 — El valor actual 1 (ACT1) proporciona la sefial de realimentacion.

2 = ACT1-ACT2 — ACT1 menos ACT2 proporciona la sefial de realimentacion.

3 = ACT1+ACT2 — ACT1 mas ACT2 proporciona la sefial de realimentacion.

4 = ACT1*ACT2 — ACT1 por ACT2 proporciona la sefial de realimentacion.

5 = ACT1/ACT2 — ACT1 dividido por ACT2 proporciona la sefial de realimentacion.

6 = MIN(A1,A2) — El menor valor de ACT1 o ACT2 proporciona la sefial de realimentacion.

7 = MAX(A1,A2) — El mayor valor de ACT1 o ACT2 proporciona la sefial de realimentacion.

8 = raiz(A1-A2) — La raiz cuadrada del valor de ACT1 menos ACT2 proporciona la sefial de realimentacion.
9 = sqA1+sgA2 — La raiz cuadrada de ACT1 mas la raiz cuadrada de ACT2 proporcionan la sefial de realimentacion.
10 = sqrt(ACT1) — La raiz cuadrada de ACT1 proporciona la sefial de realimentacion.

11 = FBK 1 COMUN — La sefial 0158 VALOR COM 1 PID proporciona la sefial de realimentacion.

12 = FBK 2 COMUN — La sefial 0158 VALOR COM 2 PID proporciona la sefial de realimentacion.

13 = MEDIA (ACT1,2) — La media de ACT1 y ACT2 proporciona la sefial de realimentacion.

4015

MULTIPLIC REALIM

Define un multiplicador extra para el valor REALIM PID definido por el parametro 4014.

« Se utiliza sobre todo en aplicaciones donde el flujo se calcula a partir de la diferencia de presion.
0.000 = SIN SEL — El parametro no tiene efecto (se utiliza 1.000 como multiplicador).
-32.768...32.767 — El parametro 4014 SeL ReALIM definido por el multiplicador aplicado a la sefial.

Ejemplo: FBK = Multiplicador x /A1 - A2
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Codigo

Descripcion

4016

ENTRADA ACT1

Define la fuente para el valor actual 1 (ACT1). Véase también el parametro 4018 ACT1 MINIMO.
1 = EA1 — Utiliza la entrada analdgica 1 para ACT1.

2 = EA2 — Utiliza la entrada analdgica 2 para ACT1.

3 = INTENSIDAD — Utiliza la intensidad para ACT1.

4 = PAR — Utiliza el par para ACT1.

5 = POTENCIA — Utiliza la potencia para ACT1.

6 = ACT 1 COMUN — Utiliza el valor de la sefial 0158 VALOR COM 1 PID para ACT2.

7 = ACT 2 COMUN — Utiliza el valor de la sefial 0159 VALOR COM 2 PID para ACT1.

4017

ENTRADA ACT2

Define la fuente para el valor actual 2 (ACT 2). Véase también el parametro 4020 ACT2 MINIMO.
1 =EA 1 - Utiliza la entrada analdgica 1 para ACT2.

2 = EA 2 — Utiliza la entrada analdgica 2 para ACT2.

3 = INTENSIDAD — Utiliza la intensidad para ACT2.

4 = PAR — Utiliza el par para ACT2.

5 = POTENCIA — Utiliza la potencia para ACT2.

6 = ACT 1 COMUN — Utiliza el valor de la sefial 0158 VALOR COM 1 PID para ACT2.

7 = ACT 2 COMUN — Utiliza el valor de la sefial 0159 VALOR COM 2 PID para ACT2.

4018

/ACT1 MINIMO

/Ajusta el valor minimo para ACT1.

- Escala la sefial de origen utilizada como el valor actual ACT1 P4019 - ~-~---~----~-~
(definida por el parametro 4016 ENTRADA ACT1). Para los valores
6 (ACT 1 COMUN) y 7 (ACT 2 COMUN) del parametro 4016 no se
realiza escalado.

ACT1 (%)) A

Par 4016/ Origen Origen min. Origen max. P 4018 I

1 Entrada 1301 MINIMO EAT [1302 MAXIMO EA1
analdgica 1
2 Entrada 1304 MINIMO EA2 |1305 MAXIMO EA2
analdgica 2
3 |Intensidad |0 2 - intensidad nominal ACT1 (%) B
4 Par -2 - par nominal |2 - par nominal P 4018 1
5 Potencia -2 - potencia 2 - potencia nominal
nominal

Origeﬁ min. Origeﬁ max.
Sefial de origen

+ Véase la figura: A = Normal; B = Inversion (ACT1 MINIMO > ACT1 MAXIMO),

4019

I
Ajusta el valor maximo para ACT1. ! !

1
1
1
1
1

F’4019’****:

ACT1 MAXIMO

. Véase 4018 ACT1 MINIMO. Origeri min. Origen max. *

4020

/ACT2 MINIMO Sefal de origen

/Ajusta el valor minimo para ACT2.
- Véase 4018 ACT1 MINIMO.

4021

/ACT2 MAXIMO

Ajusta el valor maximo para ACT2.
- Véase 4018 ACT1 MINIMO.
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Codigo |Descripci6n

4022

SELECCION DORMIR
Define el control para la funcién dormir PID.
0 = SIN SEL— Desactiva la funcién de control dormir PID.
1 = eD1 - Define la entrada digital ED1 como el control para la funcién dormir PID.
« La activacion de la entrada digital activa la funcion dormir.
« La desactivacion de la entrada digital restaura el control PID.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para la funcién dormir PID.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = INTERNO — Define la frecuencia/rpm de salida, la referencia de proceso y el valor actual de proceso como el
control para la funcion dormir PID. Véanse los parametros 4025 NIVEL DESPERTAR y 4023 NIVEL DORM PID.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como el control para la funcién dormir PID.
« La desactivacion de la entrada digital activa la funcion dormir.
« La activacion de la entrada digital restaura el control PID.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como el control para la funcién dormir PID.
« Véase ED1(INV) mas arriba.

4023

NFVEL DORM Plp . - 3 A i<pao2a A
Ajusta la frecuencia/velocidad del motor que habilita la funcion el e
dormir PID - una velocidad del motor por debajo de este nivel,
como minimo durante el periodo de tiempo 4024 DEMORA DORM PID
habilita la funcion dormir PID (parando el convertidor.) P 4023
» Requiere 4022 = 7 (INTERNO).
- Véase la figura: A = Nivel de salida PID; B = Realimentacién de

proceso PID. B | |

t>P 4024 \

|

4024

DEMORA DORM PID A o | m~ P 4026
paos | \/

4025

4026

minimo durante este periodo de tiempo habilita la funcion dormir
PID (parando el convertidor). ! T
Define la desviacion despertar: una desviacion del ajuste mayor \
que este valor, durante al menos el periodo indicado por 4026 }(4:005 -1
Paréametro 4005 = 0,
Nivel despertar = P. consig. - Desviacién despertar. - = = — — - D
El nivel despertar puede estar por encima o por debajo del punto
de consigna.
E = La realimentacién esta por encima del nivel despertar y dura P 402.5
mas que 4026 DEMORA DESPERT — la funcion PID despierta. -\ —P-ajuste
DEMORA DESPERT Al ‘ >
Define la demora al despertar - una desviacion del punto de |

Ajusta la demora temporal para la funcién dormir PID - una P. ajuste
» Véase 4023 NIVEL DORM PID mas arriba. I
NIVEL DESPERTAR reinicia el controlador PID.
Parametro 4005 = 1, )
n
Véanse las figuras: A I\E r
F = La realimentacion esta por debajo del nivel despertar y dura P 4025
consigna superior a 4025 NIVEL DESPERTAR, durante como minimo F

velocidad/frecuencia por debajo de 4023 NIVEL DORM PID como
NIVEL DESPERTAR Marcha

Los parametros 4006 y 4007 definen las unidades y la escala. P. ajuste

Nivel despertar = P. consig. + Desviacion despertar.

C = Nivel despertar cuando el pardametro 4005 = 1

D = Nivel despertar cuando el parametro 4005 = 0 Ag e |/ Jj — — ¢

—

mas que 4026 DEMORA DESPERT — la funcion PID despierta. - = - - W’D t

este periodo, rearranca el regulador PID.
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Codigo

Descripcion

4027

SERIE PARAM PID1

El PID de proceso (PID1) tiene dos conjuntos de parametros diferentes, PID 1y PID 2.
« El conjunto PID 1 utiliza los parametros 4001...4026.

« El conjunto PID 2 utiliza los parametros 4101...4126.

SERIE PARAM PID1 define qué conjunto se selecciona.

0 = CONJUNTO 1 — El conjunto PID 1 (pardmetros 4001...4026) esta activo.

1 = eb1 - Define la entrada digital ED1 como el control para la seleccion del conjunto PID.

« La activacion de la entrada digital selecciona el Conjunto PID 2.
« La desactivacion de la entrada digital selecciona el Conjunto PID 1.

2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para la seleccion del conjunto PID.
» Véase ED1 mas arriba.

7 = CONJUNTO 2 — El conjunto PID 2 (parametros 4101...4126) esta activo.

8...11 = FUNC TEMP 1..4 — Define la Funcion temporizada como el control para la seleccion del Conjunto PID (Funcién
temporizada desactivada = Conjunto PID 1; Funcion temporizada activada = Conjunto PID 2)

« Véase el Grupo 36: FUNCIONES TEMP.

12 = ZONA MIN 2 — El convertidor calcula la diferencia entre el punto de consigna 1 y la realimentacion 1y también el
punto de consigna 2 y la realimentacion 2. El controlador controlara la zona (y seleccionara el conjunto) con una
diferencia mayor.

« Una diferencia positiva (un punto de consigna mayor que la realimentacién) siempre es mayor que una diferencia
negativa. Ello mantiene los valores de realimentacion en el punto de consigna o por encima de él.

« El regulador no reacciona a la situacioén de la realimentacién por encima del punto de consigna si la
realimentacion de otra zona esta mas cerca de su punto de consigna.

13 = ZONA MAX 2 — El convertidor calcula la diferencia entre el punto de consigna 1 y la realimentacion 1 y también el
punto de consigna 2 y la realimentacion 2. El controlador controlara la zona (y seleccionara el conjunto) con una
diferencia menor.

«» Una diferencia negativa (un punto de consigna menor que la realimentacién) siempre es menor que una
diferencia positiva. Ello mantiene los valores de realimentacién en el punto de consigna o por debajo de él.

« El regulador no reacciona a la situacion de la realimentacién por debajo del punto de consigna si la
realimentacion de otra zona esta mas cerca de su punto de consigna.

14 = ZONA MEDIA 2 — El convertidor calcula la diferencia entre el punto de consigna 1y la realimentacion 1 y también
el punto de consigna 2 y la realimentacion 2. Ademas, calcula la media de las desviaciones y la emplea para
controlar la zona 1. Por lo tanto, una realimentacion se mantiene por encima de su punto de consigna y otra por
debajo en el mismo grado.

-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como el control para la seleccién del conjunto PID.

« La activacion de la entrada digital selecciona el Conjunto PID 1.
« La desactivacion de la entrada digital selecciona el Conjunto PID 2.

-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como el control para la seleccién del
conjunto PID.

» Véase ED1(INV) mas arriba.
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Grupo 41: CONJ PID PROCESO 2

Los parametros de este grupo pertenecen al conjunto de parametros PID 2. El
funcionamiento de los parametros 4101...4126 corresponde al de los parametros
4001... 4026 del conjunto 1.

El conjunto de parametros PID 2 puede seleccionarse con el parametro 4027 SERIE
PARAM PID1.

Codigo|Descripcion

4101 ...|Véase 4001...4026
4126
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Grupo 42: PID TRIM / EXT

Este grupo define los parametros utilizados para el segundo regulador PID (PID2),
que se utiliza para el PID Trim / ext.

El funcionamiento de los parametros 4201...4221 corresponde al de los parametros
del conjunto PID de proceso 1 (PID1) 4001...4021.

Codigo [Descripcion
4201 ...|Véase 4001...4021
4221
4228 |ACTIVAR
Define la fuente para activar la funcién PID externo.
* Requiere 4230 MODO TRIM = 0 (SIN SEL).
0 = sIN SEL — Desactiva el control PID externo.
1 = ebp1 - Define la entrada digital ED1 como el control para habilitar el control PID externo.
« La activacion de la entrada digital activa el control PID externo.
« La desactivacién de la entrada digital desactiva el control PID externo.
2...6 = ED2...ED6 — Define la entrada digital ED2...ED6 como el control para habilitar el control PID externo.
« Véase ED1 mas arriba.
7 = MARCH UNIDAD — Define el comando de marcha como el control para activar el control PID externo.
« La activacion del comando de marcha (convertidor en funcionamiento) activa el control PID externo.
8 = sI — Define el encendido como el control para activar el control PID externo.
« La activacion del encendido del convertidor activa el control PID externo.
9...12 = FUNC TEMP 1...4 — Define la Funcién temporizada como el control para activar el control PID externo (la
Funcién temporizada activa el control PID externo).
* Véase el Grupo 36: FUNCIONES TEMP.
-1 = ED1(INV) — Define una entrada digital inversa ED1 como el control para habilitar el control PID externo.
« La activacion de la entrada digital desactiva el control PID externo.
« La desactivacién de la entrada digital activa el control PID externo.
-2...-6 = ED2(INV)...ED6(INV) — Define una entrada digital inversa ED2...ED6 como el control para habilitar el control
PID externo.
« Véase ED1(INV) mas arriba.
4229 |AJUSTE
Define el ajuste para la salida PID.
+ Cuando se activa PID, la salida empieza en este valor.
- Cuando se desactiva PID, la salida se restaura a este valor.
- El parametro esta activo cuando 4230 MoDO TRIM = 0 (el modo trim no esta activo).
4230 |MODO TRIM
Selecciona el tipo de correccion, si existe. Con la correccién, es posible combinar un factor de correccién con la
referencia del convertidor.
0 = sIN SEL — Desactiva la funcién "trim".
1 = PROPORCIONAL — Afiade un factor de correccion que es proporcional a la referencia en rpm/Hz.
2 = DIRECTO — Afiade un factor de correccién basado en el limite maximo del bucle de control.
4231 |ESCALA TRIM

Define el multiplicador (como un porcentaje, positivo o negativo) utilizado en el modo trim.
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Codigo|Descripcion
4232 |FUENTE DE CORREC

Define la referencia de correccion para la fuente de correccion.

1 = REFPID2 — Utiliza el valor apropiado REF MAXIMO (CONMUT. A O B):
« 1105 REF1 MAXIMO cuando REF1 estd activa (A).

« 1108 REF2 MAXIMO cuando REF2 esta activa (B).

2 = SALIDAPID2 — Utiliza la velocidad o frecuencia maxima absoluta (Conmut. C):

+ 2002 VELOCIDAD MAXIMA si 9904 MODO CTRL MOTOR = 1 (VECTOR:VELOC) 0 2 (VECTOR:PAR).
+ 2008 FRECUENCIA MAX si 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:FREC).

Ref. correg.
>

Ref PID!

Suma
Ref rampa N
Selecc.
Conmut.
(par. 4230) Escala trim] _Mul. Mul. +
—>
—»| Refext 1 max (A) desconec. % NN
—»| Ref ext 2 max (B) proporcional
—» Vel méax abs/ directo Selecc.
frec (C) (par. 4232)
y Correc. ref PID2
PID 2 + Correc. sal PID2
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Grupo 45: AHORRO ENERGETICO
Este grupo define la configuracion del célculo y la optimizacion del ahorro de energia.

Nota: los valores de los parametros de ahorro de energia 0174 KWH AHORRADO,
0175 MWH AHORRADO, 0176 CANT 1 AHORRADA, 0177 CANT 2 AHORRADA y 0178 c02
AHORRADO se obtienen a partir de la resta de la energia consumida por el
convertidor a consumo DOL (direct-on-line) que se calcula en funcién del parametro
4508 POTENCIA BOMBA. Por esta razon, la exactitud de los valores depende de la
precisién en la estimacion de potencia introducida en dicho parametro.

Codigo

Descripcion

4502

PRECIO ENERGIA

Precio de la energia por kWh.

- Se utiliza como referencia al calcular el ahorro de energia.

-+ Véanse los parametros 0174 KWH AHORRADO, 0175 MWH AHORRADO, 0176 CANT 1 AHORRADA, 0177 CANT 2
AHORRADA y 0178 CO2 AHORRADO (reduccion en tn de las emisiones de diéxido de carbono).

4507 |FACTOR CONV CO2

Factor de conversién para la conversién de la energia en emisiones de CO2 (kg/kWh o tn/MWh). Se utiliza para

multiplicar la energia ahorrada en MWh para calcular el valor del parametro 0178 co2 AHORRADO (reduccion en tn de

las emisiones de didxido de carbono).
4508 |POTENCIA BOMBA

Potencia de la bomba (como porcentaje de la potencia nominal del motor) cuando se conecta directamente a la

alimentacién (DOL).

- Se utiliza como referencia al calcular el ahorro de energia.

-+ Véanse los parametros 0174 KWH AHORRADO, 0175 MWH AHORRADO, 0176 CANT 1 AHORRADA, 0177 CANT 2
AHORRADA y 0178 CO2 AHORRADO .

- También es posible utilizar este parametro como potencia de referencia para otras aplicaciones que no sean
bombas. La potencia de referencia también puede ser una potencia constante diferente a la de un motor
conectado directamente.

4509 |RESET ENERGIA

Reinicia las calculadoras de la energia de los parametros 0174 KwH AHORRADO, 0175 MWH AHORRADO, 0176 CANT 1
AHORRADA, 0177 CANT 2 AHORRADA y 0178 CO2 AHORRADO .
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Grupo 50: ENCODER
Este grupo define la configuracion del uso del generador:
« Ajusta el nimero de pulsos de generador por revolucion del eje.
« Habilita el funcionamiento del generador.
« Define cémo se restauran el angulo mecanico y los datos de revolucion.

Véase también el Manual del usuario del moédulo de interfase del generador de
pulsos OTAC-01 [3AUA0000001938 (en inglés)].

Codigo|Descripcion

5001 |NUM PULSOS

/Ajusta el nimero de pulsos proporcionados por un generador opcional para cada revoluciéon completa del eje del
motor (ppr).

5002 |ACTIVO ENCODER

/Activa/desactiva un generador opcional.

0 = DESHABILITAD — El convertidor emplea una realimentacion de velocidad derivada del modelo de motor interno (se
aplica a cualquier ajuste del parametro 9904 MODO CTRL MOTOR).

1 = HABILITADO — El convertidor emplea la realimentacion de un generador opcional. Esta funcién requiere el médulo
de interfase del generador de pulsos (OTAC-01) y un generador. El funcionamiento depende del ajuste del
parametro 9904 MODO CTRL MOTOR:

+ 9904 = 1 (VECTOR:VELOC): El generador proporciona una realimentacién de velocidad y una precisién de par a
baja velocidad mejoradas.

» 9904 = 2 (VECTOR:PAR): El generador proporciona una realimentacion de velocidad y una precision de par a baja
velocidad mejoradas.

» 9904 = 3 (ESCALAR:FREC): El generador proporciona realimentacion de velocidad. (No es una regulacién de
velocidad en bucle cerrado. No obstante, con el parametro 2608 RATIO COMP DESL y un generador se mejora la
precision de velocidad en estado estacionario).

5003 |FALLO ENCODER

Define el funcionamiento del convertidor si se detecta un fallo en la comunicacién entre el generador de pulsos y el

modulo de interfase del generador, o entre el médulo y el convertidor.

1 = FALLO — El convertidor genera el fallo ENCODER, y el motor para por si solo.

2 = AVISO — El convertidor genera la alarma ERROR ENCODER Y funciona como si el parametro 5002 ACTIVO ENCODER
= 0 (DESHABILITAD), es decir, la realimentacion de velocidad deriva del modelo de motor interno.

5010 |ACTIVO ZPLS

Activa/desactiva el uso de un pulso Z de generador para definir la posicion cero del eje del motor. Cuando se activa,
una entrada de pulso Z restaura el parametro 0146 ANGULO MECANICO a cero para definir la posicion cero del eje.
Esta funcion requiere un generador que proporcione sefiales de pulso Z.

0 = DESHABILITAD — La entrada de pulso Z no esta presente o se ignora si lo esta.

1 = HABILITADO — Una entrada de pulso Z restaura el parametro 0146 ANGULO MECANICO a cero.

5011 |RESET POSICION

Restaura la realimentacion de ‘posicion del generador. Este parametro se borra automaticamente.

0 = DESHABILITAD — Inactivo.

1 = HABILITADO — Restaura la realimentacion de posicion del generador. La restauracion de los parametros depende
del estado del parametro 5010 ACTIVO Z PLS:
+ 5010 = 0 (DESHABILITAD) — La restauracion se aplica a los parametros 0147 ATRAS MECANICO y 0146 ANGULO MECANICO.
+ 5010 = 1 (HABILITADO) — La restauracion se aplica solamente al parametro 0147 ATRAS MECANICO.
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Grupo 51: MOD COMUNIC EXT

Este grupo define variables de configuracioén para un médulo de comunicacion
adaptador de bus de campo (ABC). Para obtener mas informacién sobre estos
parametros, véase el manual del usuario facilitado con el médulo

Codigo

Descripcion

5101

TIPO DE ABC

Muestra el tipo de médulo adaptador de bus de campo conectado.
0 = NO DEFINIDO — Mddulo no encontrado, o mal conectado, o el parametro 9802 no estéa ajustado a 4 (ABC EXT).
1 = PROFIBUS-DP

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

132 = PROFINET

135 = EthercaT

136 = EPL — Ethernet POWERLINK

144 = CC-Link

5102...
5126

PAR DE ABC 2...PAR DE ABC 26
Consulte la documentacion del médulo de comunicacion para mas informacién acerca de estos parametros.

5127

IACTUALIZ PAR ABC

Valida cualquier ajuste modificado de parametros de bus de campo.
0 = REALIZADO — Actualizacion realizada.

1 = REFRESCO — Actualizando.

+ Tras la actualizacion, el valor vuelve automaticamente a REALIZADO.

5128

REV FW CPI ARCH

Muestra la version de firmware CPI del archivo de configuracion del adaptador de bus de campo del convertidor. El
formato es xyz, donde:

* X = numero de version principal

» y = numero de version secundaria

+ z =numero de correccién

Ejemplo: 107 = versién 1.07

5129

ID CONFIG ARCH

Muestra la revisién de la identificacion del archivo de configuracion del médulo adaptador de bus de campo del convertidor.
- La informacion de configuracion depende del programa de aplicacion del convertidor.

5130

REV CONFIG ARCH
Contiene la versién del archivo de configuracion del médulo adaptador de bus de campo del convertidor.
Ejemplo: 1 = versién 1

5131

ESTADO DE ABC
Contiene el estado del médulo adaptador.
0 = INACTIVO — Adaptador no configurado.
1 = EJECUC. INIC — El adaptador se esta inicializando.
2 = FINAL ESPERA — Se ha producido un final de espera en la comunicacion entre el adaptador y el convertidor.
3 = ERROR CONFIG — Error de configuracion del adaptador.
« El codigo de revision de la revision del firmware CPI del adaptador es anterior a la version del firmware CPI
requerida definida en el archivo de configuracion del convertidor (parametro 5132 < 5128).
4 = FUERA LINEA — EI convertidor esté fuera de linea.
5 = EN LINEA — El convertidor esta en linea.
6 = REARME — E| adaptador esta efectuando un rearme del hardware.

5132

REV FW CPI ABC

Contiene la version del programa CPI del médulo. El formato es xyz, donde:
* X = numero de version principal

* y = numero de version secundaria

» z =numero de correccién

Ejemplo: 107 = versién 1.07
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Codigo [Descripcion
5133 |REV FW APL ABC

Contiene la revision del programa de aplicacion del médulo. El formato es xyz (véase el parametro 5132).
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Grupo 52: COMUNIC PANEL

Este grupo define los ajustes de comunicacién para el puerto del panel de control en
el convertidor. Normalmente, al utilizar el panel de control suministrado, no es
necesario cambiar los ajustes en este grupo.

En dicho grupo, las modificaciones de parametros tienen efecto al siguiente encendido.

Codi [Descripcion
go
5201 |ID DE ESTACION
Define la direccién del convertidor.
+ Dos unidades con la misma direccion no pueden estar en linea.
+ Rango: 1...247
5202 |VEL TRANSM
Define la velocidad de comunicacién del convertidor en kbits por segundo (kb/s).
9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
115,2 kb/s
5203 |PARIDAD
/Ajusta el formato de caracteres a utilizar con la comunicacion de panel.
0 = 8N1 — 8 bits de datos, sin paridad, un bit de paro.
1 = 8N2 - 8 bits de datos, sin paridad, dos bits de paro.
2 = 8E1 — 8 bits de datos, paridad par, un bit de paro.
3 = 801 — 8 bits de datos, paridad impar, un bit de paro.
5204 IMENSAJES CORRECT
Contiene un recuento de mensajes Modbus validos recibidos por el convertidor.
- Durante el funcionamiento normal, este contador aumenta constantemente.
5205 |ERRORES PARIDAD
Contiene un recuento de los caracteres con un error de paridad que se recibe del bus. Para recuentos elevados,
compruebe:
+ Los ajustes de paridad de dispositivos conectados en el bus — no deben diferir.
+ Los niveles de ruido electromagnético ambiental — unos niveles elevados de ruido generan errores.
5206 |ERRORES DE TRAMA
Contiene un recuento de los caracteres con un error de trama que recibe el bus. Para recuentos elevados, compruebe:
+ Los ajustes de velocidad de comunicacién de dispositivos conectados en el bus — no deben diferir.
+ Los niveles de ruido electromagnético ambiental — unos niveles elevados de ruido generan errores.
5207 |SOBREESC BUFFE
Contiene un recuento de los caracteres recibidos que no pueden colocarse en el bufer.
+ La longitud maxima posible de mensajes del convertidor es de 128 bytes.
+ Los mensajes recibidos de mas de 128 bytes desbordan el bufer. Los caracteres sobrantes se cuentan.
5208 |ERRORES CRC

Contiene un recuento de los mensajes con un error CRC que recibe el convertidor. Para recuentos elevados,
compruebe:

+ Los niveles de ruido electromagnético ambiental — unos niveles elevados de ruido generan errores.

* Los calculos CRC de posibles errores.
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Grupo 53: PROTOCOLO BCI

Este grupo define variables de configuracion utilizadas para un protocolo de
comunicacién de bus de campo encajado (BCE). El protocolo BCE estandar en el
ACS550 es Modbus. Véase el capitulo Bus de campo encajado en la pagina 203.

Codigo |Descripci6n

5301 [ID PROTOCOLO BCI
Contiene la identificacion y la version de programa del protocolo.
- Formato: XXYY, donde xx = ID de protocolo, e YY = version de programa.
5302 (ID ESTACION BCI
Define la direccion de nodo del enlace RS485.
-+ La direccion de nodo en cada unidad debe ser exclusiva.
5303 [VEL TRANSM BCI
Define la velocidad de comunicacién del enlace RS485 en kbits por segundo (kb/s).
1,2 kb/s
2,4 kb/s
4,8 kb/s
9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
76,8 kb/s
5304 [PARIDAD BCI
Define la longitud de datos, paridad y bits de paro a utilizar con la comunicacién del enlace RS485.
- Deben utilizarse los mismos ajustes en todas las estaciones en linea.
0 = 8N1 — 8 bits de datos, sin paridad, un bit de paro.
1 = 8N2 — 8 bits de datos, sin paridad, dos bits de paro.
2 = 8E1 — 8 bits de datos, paridad par, un bit de paro.
3 =801 — 8 bits de datos, paridad impar, un bit de paro.
5305 |PERFIL CTRL BCI
Selecciona el perfil de comunicacion utilizado por el protocolo BCE.
0 = ABB DRV LIM — El funcionamiento del Cédigo de control/estado se ajusta al perfil ABB Drives, utilizado en el
ACS400.
1 = DCU PROFILE — El funcionamiento del Cédigo de control/estado se ajusta al perfil DCU de 32 bits.
2 = ABB DRV FULL — El funcionamiento del Cédigo de control/estado se ajusta al perfil ABB Drives, utilizado en el
ACS600/800.
5306 [MENSAJ CORR BCI
Contiene un recuento de mensajes validos recibidos por el convertidor.
- Durante el funcionamiento normal, este contador aumenta constantemente.
5307 |[ERRORES CRC BCI
Contiene un recuento de los mensajes con un error CRC recibidos por el convertidor. Para recuentos elevados,
compruebe:
- Los niveles de ruido electromagnético ambiental — unos niveles elevados de ruido generan errores.
> Los calculos CRC de posibles errores.
5308 [ERRORES UART BCI
Contiene un recuento de los mensajes con un error de caracter recibidos por el convertidor.
5309 |[ESTADO BCI

Contiene el estado del protocolo BCE.

0 = INACTIVO — El protocolo BCE se ha configurado, pero no recibe mensajes.

1 = EJECUC. INIC — El protocolo BCE se esta inicializando.

2 = FINAL ESPERA — Se ha producido un final de espera en la comunicacién entre el maestro de la red y el protocolo
BCE.

3 = ERROR CONFIG — El protocolo BCE tiene un error de configuracion.

4 = FUERA LINEA — El protocolo BCE recibe mensajes que NO se destinan a este convertidor.

5 = EN LINEA — El protocolo BCE recibe mensajes que se destinan a este convertidor.

6 = REARME — El protocolo BCE esta efectuando un rearme del hardware.

7 = SOLO ESCUCH — El protocolo BCE se encuentra en modo de sélo escucha.
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Codigo [Descripcion
5310 [PARBCI 10

Especifica el parametro correlacionado con el Registro Modbus 40005.
5311 |[PARBCI 11

Especifica el parametro correlacionado con el Registro Modbus 40006.
5312 |PARBCI 12

Especifica el parametro correlacionado con el Registro Modbus 40007.
5313 |PARBCI 13

Especifica el parametro correlacionado con el Registro Modbus 40008.
5314 |PAR BCI 14

Especifica el parametro correlacionado con el Registro Modbus 40009.
5315 |PARBCI 15

Especifica el parametro correlacionado con el Registro Modbus 40010.
5316 |PAR BCI 16

Especifica el parametro correlacionado con el Registro Modbus 40011.
5317 |PARBCI 17

Especifica el parametro correlacionado con el Registro Modbus 40012.
5318 |PARBCI 18

Para Modbus: Ajusta una demora adicional en milisegundos antes de que el ACS550 empiece a transmitir la
respuesta a la peticion del maestro.

5319 |PARBCI 19
Cdédigo de control del perfil ABB Drives (ABB DRV LIM 0 ABB DRV FULL). Copia de solo lectura del Cédigo de control de
bus de campo.

5320 [PAR BCI 20

Cddigo de estado del perfil ABB Drives (ABB DRV LIM 0 ABB DRV FULL). Copia de sélo lectura del Cédigo de estado de
bus de campo.
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Grupo 64: ANALIZADOR CARGA

Este grupo define el analizador de carga, que puede utilizarse para analizar el
proceso del cliente y ajustar el convertidor y el motor.

El valor pico se registra a un nivel de 2 ms, y los registros de distribucion se actualizan a
un nivel de tiempo de 0,2 s (200 ms). Es posible registrar tres valores diferentes.

1. Registrador de amplitud 1. La intensidad medida se registra continuamente. La
distribucién como porcentaje de la intensidad nominal 5y se muestra en diez clases.

2. Registrador de valores pico. Para el valor pico (maximo) puede registrarse una
sefial en el grupo 1. Se muestran el valor pico de la sefial, el tiempo pico
(momento en que se detectd el valor pico) asi como la frecuencia, la intensidad y la
tensién de CC en el tiempo pico.

3. Registrador de amplitud 2. Para la distribucién de amplitud puede registrarse una sefial
en el grupo 1. El valor base (valor del 100%) puede ser ajustado por el usuario.

El primer registrador no puede reiniciarse. Los otros dos registradores son
reiniciables mediante un método definido por el usuario. También se reinician si las
sefiales o el tiempo del filtro del valor pico cambia.

Codigo |Descripci6n

6401 [SENAL PVL
Define (mediante nimero) la sefial registrada para el valor pico.
- Es posible seleccionar cualquier nimero de parametro del Grupo 01: DATOS FUNCIONAM. Eg 102 = parametro
0102 vELOC.
100 = NO SELECCION — ningun(a) (parametro de) sefial registrado/a para el valor pico.
101...178 — Registra el parametro 0101...0178.
6402 [TIEMPO FIL PVL
Define el tiempo del filtro para el registro del valor pico.
» 0.0...120.0 — Tiempo del filtro (segundos).
6403 [RESET LOGGER
Define la fuente para el reinicio del registrador de valores pico y del registrador de amplitud 2.
0 = sIN SEL — Ningun reinicio seleccionado.
1 = ED1 — Reinicia los registradores en el flanco ascendente de la entrada digital ED1.
2...6 = ED2...ED6 — Reinicia los registradores en el flanco ascendente de la entrada digital ED2...ED6.
7 = RESET — Reinicia los registradores. El parametro se ajusta a SIN SEL.
-1 = ED1 (INV) — Reinicia los registradores en el flanco descendente de la entrada digital ED1.
-2...-6 = ED2(INV)...EDB(INV) — Reinicia los registradores en el flanco descendente de la entrada digital ED2...ED6.
6404 [SENAL AL2
Define la sefial registrada para el registrador de amplitud 2.
- Es posible seleccionar cualquier nimero de parametro del Grupo 01: DATOS FUNCIONAM. Eg 102 = parametro
0102 vELOC.
100 = NO SELECCION — Ningun(a) (parametro de) sefial registrado/a para la distribuciéon de amplitud (registrador de
amplitud 2).
101...178 — Registra el parametro 0101...0178.
6405 [SENAL BASE AL2
Define el valor base a partir del cual se calcula la distribucion del porcentaje.
- El valor por defecto y la representacion depende de la sefial seleccionado mediante el parametro 6404 SENAL AL2.
6406 (VALOR MAX
Valor pico detectado de la sefial seleccionada mediante el parametro 6401 SENAL PVL.
6407 [TIEMPO MAX 1

Fecha de deteccién del valor pico
- Formato: Fecha si funciona el reloj de tiempo real (dd.mm.aa.) / El numero de dias tras la puesta en marcha si no
se utiliza o no se ha ajustado el reloj de tiempo real (xx d).
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Codigo

Descripcion

6408

TIEMPO MAX 2

Hora de deteccion del valor pico
+ Formato: horas:minutos:segundos.

6409 |CORR MAX

Intensidad en el momento del valor pico (amperios).
6410 |UDC MAX

Tension de CC en el momento del valor pico (voltios).
6411 |[FREQPICO

Frecuencia de salida en el momento del valor pico (hercios).
6412 | TIEMP RESET 1

Ultima fecha de reinicio del registrador de picos y del registrador de amplitud 2.

« Formato: fecha si funciona el reloj de tiempo real (dd.mm.aa.) / El numero de dias tras la puesta en marcha si no

se utiliza o no se ha ajustado el reloj de tiempo real (xx d).

6413 |TIEMP RESET 2

Ultima hora de reinicio del registrador de picos y del registrador de amplitud 2.

- Formato: horas:minutos:segundos.
6414 |AL1RANGOO0A10

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 0...10%.
6415 |AL1RANGO10A20

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 10...20%.
6416 |AL1RANGO20A30

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 20...30%.
6417 |AL1IRANGO30A40

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 30...40%.
6418 |AL1RANGO40A50

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 40...50%.
6419 |AL1RANGO50A60

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 50...60%.
6420 |AL1RANGO60A70

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 60...70%.
6421 |AL1RANGO70A80

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 70...80%.
6422 |AL1RANGO80A90

registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /o) distribucién 80...90%.
6423 |AL1RANGO90A

Registrador de amplitud 1(intensidad en porcentaje de la intensidad nominal /,y) distribucién por encima del 90%.
6424 |AL2RANGOO0A10

Registrador de amplitud 2 (seleccion de la sefial mediante el parametro 6404) Distribucion 0...10%.
6425 |AL2RANGO10A20

Registrador de amplitud 2 (seleccién de la sefial mediante el parametro 6404) Distribucion 10...20%.
6426 |AL2RANGO20A30

Registrador de amplitud 2 (seleccién de la sefial mediante el parametro 6404) Distribucion 20...30%.
6427 |AL2RANGO30A40

Registrador de amplitud 2 (seleccién de la sefial mediante el parametro 6404) Distribucion 30...40%.
6428 |AL2RANGO40A50

Registrador de amplitud 2 (seleccion de la sefial mediante el parametro 6404) Distribucion 40...50%.
6429 |AL2RANGO50A60

Registrador de amplitud 2 (seleccién de la sefial mediante el parametro 6404) Distribucion 50...60%.
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6430 |AL2RANGOG60A70
Registrador de amplitud 2 (seleccién de la sefial mediante el parametro 6404). Distribucién 60...70%.
6431 |AL2RANGO70A80
Registrador de amplitud 2 (seleccién de la sefial mediante el parametro 6404). Distribucién 70...80%.
6432 |AL2RANGOB80A90
Registrador de amplitud 2 (seleccién de la sefial mediante el parametro 6404). Distribucién 80...90%.
6433 |AL2RANGO90A

Registrador de amplitud 2 (seleccién de la sefial mediante el parametro 6404). Distribucién por encima del 90%.
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Grupo 81: CONTROL PFC

Este grupo define un modo de funcionamiento de Control de bombas-ventiladores
(PFC). Las caracteristicas principales del control PFC son:

+ EIACS550 controla el motor de la bomba n° 1, variando la velocidad del motor para
controlar la capacidad de la misma. Este motor es el motor regulado por velocidad.

» Las conexiones de linea directa alimentan el motor de la bomba n°® 2 y la bomba
n° 3, etc. EI ACS550 conecta y desconecta la bomba n° 2 (y después la bomba n°
3, etc.) seguin se requiera. Estos motores son motores auxiliares.

» El control PID del ACS550 utiliza dos sefiales: una referencia de proceso y una
realimentacion de valor actual. El regulador PID ajusta la velocidad (frecuencia)
de la primera bomba de modo que el valor actual siga la referencia de proceso.

» Cuando la demanda (definida por la referencia de proceso) excede la capacidad
del primer motor (definida por el usuario como un limite de frecuencia), el PFA
arranca automaticamente una bomba auxiliar. EI PFA también reduce la
velocidad de la primera bomba para acomodar la aportacién de la bomba auxiliar
a la salida total. Seguidamente, como antes, el regulador PID ajusta la velocidad
(frecuencia) de la primera bomba de modo que el valor actual siga la referencia
de proceso. Si la demanda sigue aumentando, el PFC afiade bombas auxiliares
adicionales utilizando el mismo proceso.

» Cuando la demanda se reduce, de modo que la velocidad de la primera bomba
desciende por debajo de un limite maximo (definido por el usuario mediante un
limite de frecuencia), el control PFC detiene automaticamente una bomba
auxiliar. EI PFC también incrementa la velocidad de la primera bomba para
acomodar la ausencia de salida de la primera bomba.

» Una funcién de Enclavamiento (cuando esté habilitada) identifica los motores
fuera de linea (fuera de servicio), y el control PFC pasa al siguiente motor
disponible en la secuencia.

» Una funcién de Autocambio (cuando esta habilitada y cuenta con el interruptor
apropiado) equipara el tiempo de servicio entre los motores de la bomba. El
Autocambio incrementa periédicamente la posicion de cada motor en la rotacion
- el motor regulado por velocidad se convierte en el ultimo motor auxiliar, el
primer motor auxiliar se convierte en el motor regulado por velocidad, etc.

Caodigo
9

Descripcion

8103

REFER ESCALON 1

Ajusta un valor porcentual que se suma a la referencia de proceso.

+ Sdlo es aplicable cuando esta funcionando como minimo un motor auxiliar (velocidad constante).

+ El valor por defecto es el 0%.

Ejemplo: un ACS550 acciona tres bombas en paralelo que mantienen la presién del agua en una tuberia.

4011 PUNTO CONSIG INT ajusta una referencia de presion constante que controla la presién en la tuberia.

La bomba regulada por velocidad funciona sola a niveles de bajo consumo de agua.

A medida que aumenta este consumo, primero funciona una bomba de velocidad constante, y después la segunda.

A medida que aumenta el flujo, la presion en el extremo de salida de la tuberia cae en relacién con la presion
medida en el extremo de entrada. A medida que intervienen los motores auxiliares para incrementar el flujo, los
ajustes siguientes corrigen la referencia para igualar en mayor grado la presion de salida.

Cuando funcione la primera bomba auxiliar, incremente la referencia con el parametro 8103 REFER ESCALON 1.
Cuando funcionen dos bombas auxiliares, incremente la referencia con el parametro 8103 REFER ESCALON 1 + el
parametro 8104 REFER ESCALON 2.

Cuando funcionen tres bombas auxiliares, incremente la referencia con el parametro 8103 REFER ESCALON 1 + el
parametro 8104 REFER ESCALON 2 + el parametro 8105 REFER ESCALON 3.
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8104

REFER ESCALON 2

/Ajusta un valor porcentual que se suma a la referencia de proceso.

+ Solo es aplicable cuando estan funcionando como minimo dos motores auxiliares (velocidad constante).
+ Véase el parametro 8103 REFER ESCALON 1.

8105

REFER ESCALON 3

/Ajusta un valor porcentual que se suma a la referencia de proceso.

+ Solo es aplicable cuando estan funcionando como minimo tres motores auxiliares (velocidad constante).
+ Véase el pardametro 8103 REFER ESCALON 1.

8109

MARCHA FREC 1

Ajusta el limite de frecuencia utilizado para arrancar el primer motor auxiliar. El primer motor auxiliar arranca si:
No hay motores auxiliares en funcionamiento. f(Hz)

+ La frecuencia de salida del ACS550 excede el limite: L
8109 + 1 Hz. 1 P8115 —~

La frecuencia de salida permanece por encima de un limite fmax ‘

relajado (P 8109)+1 |
P8

(8109 - 1 Hz) como minimo durante el periodo: 8115 RET MAR
MOT AUX. 109
Tras el arranque del primer motor auxiliar: P 8112 |
- La frecuencia de salida disminuye con el valor = -
(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1). fviN
+ En efecto, la salida del motor regulado por velocidad se
reduce para compensar la entrada del motor auxiliar.
Véase la figura, donde: C
* A= (8109 MARCHA FREC 1) - (8112 BAJA FREC 1) 1
- B = Incremento de la frecuencia de salida durante la demora
de marcha.
- C = Diagrama que muestra el estado de marcha del motor
auxiliar al aumentar la frecuencia (1 = Activado).
Nota: 8109 MARCHA FREC 1 debe tener un valor entre:
* 8112 BAJA FREC 1
* (2008 FRECUENCIA MAX) -1.

8110

MARCHA FREC 2

/Ajusta el limite de frecuencia utilizado para arrancar el segundo motor auxiliar.

+ Véase 8109 MARCHA FREC 1 para obtener una descripcién completa del funcionamiento.

El segundo motor auxiliar arranca si:

+ Hay un motor auxiliar en marcha.

- La frecuencia de salida del ACS550 excede el limite: 8110 + 1.

-+ La frecuencia de salida permanece por encima del limite relajado (8110 - 1 Hz) como minimo durante el periodo:
8115 RET MAR MOT AUX.

8111

MARCHA FREC 3

/Ajusta el limite de frecuencia utilizado para arrancar el tercer motor auxiliar.

+ Véase 8109 MARCHA FREC 1 para obtener una descripcién completa del funcionamiento.

El tercer motor auxiliar arranca si:

+ Hay dos motores auxiliares en funcionamiento.

- La frecuencia de salida del ACS550 excede el limite: 8111 + 1 Hz.

+ La frecuencia de salida permanece por encima del limite relajado (8111 - 1 Hz) como minimo durante el periodo:
8115 RET MAR MOT AUX.
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8112

BAJAFREC 1
Ajusta el limite de frecuencia utilizado para parar el primer motor auxiliar. El primer motor auxiliar se para si:
» Solo hay un motor auxiliar en marcha (el primero). f (Hz)
+ La frecuencia de salida del ACS550 desciende por debajo del limite:
8112-1.
- La frecuencia de salida permanece por debajo del limite relajado P 8109
(8112 +1 Hz) como minimo durante el periodo: 8116 RET PAR MOT

fuax
AUX. MAX

i
Tras el paro del primer motor auxiliar: P 8112 A i
- La frecuencia de salida aumenta con el valor = AN if o i [}
(8109 START FREQ 1) - (8112 LOW FREQ 1), (P8112)1 N
MINT — — — — —| - - = -
B

» En efecto, la salida del motor regulado por velocidad aumenta t

\
para compensar la pérdida del motor auxiliar. I
Véase la figura, donde: P 8116 — ~—
» A= (8109 MARCHA FREC 1) - (8112 BAJA FREC 1) ‘
- B = Reduccion de la frecuencia de salida durante la demora C |
de paro. |
» C = Diagrama que muestra el estado de marcha del motor 1 —| t
auxiliar a medida que desciende la frecuencia (1 = Si). 0
» Recorrido gris = Muestra la histéresis — si el tiempo se invierte,
el recorrido hacia atras no es el mismo. Para obtener detalles acerca del recorrido para el arranque, véase el
diagrama en 8109 MARCHA FREC 1.
Nota: 8112 BAJA FREC 1 debe tener un valor entre:
+ (2007 FRECUENCIA MIN) +1.
» 8109 MARCHA FREC 1

8113 |BAJAFREC 2
Ajusta el limite de frecuencia utilizado para parar el segundo motor auxiliar.
- Véase 8112 BAJA FREC 1 para obtener una descripcién completa del funcionamiento.
El segundo motor auxiliar se para si:
- Hay dos motores auxiliares en funcionamiento.
» La frecuencia de salida del ACS550 desciende por debajo del limite: 8113 - 1.
- La frecuencia de salida permanece por debajo del limite relajado (8113 + 1 Hz) como minimo durante el periodo:
8116 RET PAR MOT AUX.
8114 |BAJAFREC 3
Ajusta el limite de frecuencia utilizado para parar el tercer motor auxiliar.
- Véase 8112 BAJA FREC 1 para obtener una descripcién completa del funcionamiento.
El tercer motor auxiliar se para si:
- Hay tres motores auxiliares en funcionamiento.
 La frecuencia de salida del ACS550 desciende por debajo del limite: 8114 - 1.
- La frecuencia de salida permanece por debajo del limite relajado (8114 + 1 Hz) como minimo durante el periodo:
8116 RET PAR MOT AUX.
8115 |RET MAR MOT AUX

Ajusta la Demora de marcha para los motores auxiliares.

- La frecuencia de salida debe mantenerse por encima del limite de frecuencia de marcha (parametro 8109, 8110 o
8111) durante este periodo de tiempo antes de que arranque el motor auxiliar.

- Véase 8109 MARCHA FREC 1 para obtener una descripcién completa del funcionamiento.

8116 [RET PAR MOT AUX

Ajusta la Demora de paro para los motores auxiliares.
- La frecuencia de salida debe mantenerse por debajo del limite de frecuencia bajo (parametro 8112, 8113 o0 8114)
durante este periodo de tiempo antes de que se pare el motor auxiliar.

- Véase 8112 BAJA FREC 1 para obtener una descripcién completa del funcionamiento.
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81177 |[NUM DE MOT AUX

/Ajusta el nimero de motores auxiliares.

+ Cada motor auxiliar requiere una salida de relé, que utiliza el convertidor para enviar sefiales de marcha/paro.

+ La funcion Autocambio, si se utiliza, requiere una salida de relé adicional para el motor regulado por velocidad.

+ A continuacion se describe la configuracion de las salidas de relé requeridas.

Salidas de relé

Como se indica anteriormente, cada motor auxiliar requiere una salida de relé, que utiliza el convertidor para enviar

sefiales de marcha/paro. A continuacion se describe el modo en que el convertidor controla los motores y relés.

+ ElI ACS550 proporciona las salidas de relé SR1...SR3.

+ Puede afadirse un médulo de salida digital externa (OREL-01) para proporcionar las salidas de relé SR4...SR6.

+ Los parametros 1401...1403 y 1410...1412 definen, respectivamente, como se utilizan los relés SR1...SR6: el
valor de parametro 31 PFC define cdmo se utiliza el relé para PFC.

« ElI ACS550 asigna motores auxiliares a relés en orden ascendente. Si se desactiva la funcion Autocambio, el
primer motor auxiliar es el conectado al primer relé con un ajuste de parametros = 31 PFC, etc. Si se emplea la
funcién Autocambio, las asignaciones rotan. Inicialmente, el motor regulado por velocidad es el conectado al
primer relé con el ajuste de parametros = 31 PFC, el primer motor auxiliar es el conectado al segundo relé con un
ajuste de parametros = 31 PFC, etc.

] j Relé 16gico
ACS550
(=
ACS550
—— — =~
e == 11 e
— ] ‘ ‘
— = ||
il 0l
L T 7 ]

= i

Modo PFC estandar PFC con modo Autocambio

+ El cuarto motor auxiliar utiliza los mismos valores de escaldn de referencia, baja frecuencia y frecuencia de
marcha que el tercer motor auxiliar.
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mientras el otro gira.

Ajuste de parametros Asignacion de relés del ACS550
1[1]1[1][1[1]8 Autocambio desactivado
4|/4|4/4/41411 SRT SR2 SR3 SR4 SR5 SR6
0o(of0 (11|11

112(3|0|11(2(7

BT X[X[X[X]X[1] Aux X X X X X
BT[3T[ X[ X[ X[X[2] Aux Aux X X X X
31[31[31[ X[ X[ X[ 3] Aux. Aux Aux. X X X
X313 X[ X|X] 2 X Aux. Aux. X X X
X[XTX]31] X [31] 2 X X X Aux. X Aux.
BT3B X[ X[ XTX[1T*] Aux Aux X X X X
*= Una salida de relé adicional para el PFC en uso. Un motor "duerme"

A

8118 [INTERV AUTOCAMB
Controla el funcionamiento de la funcién Autocambio y ajusta
el intervalo entre cambios.
El intervalo de tiempo de Autocambio sélo se aplica al tiempo
durante el cual funciona el motor regulado por velocidad.
Véase el parametro 8119 NIVEL AUTOCAMB para obtener una
sinopsis de la funciéon Autocambio.
El convertidor siempre para por si solo cuando se realiza el
autocambio.
El Autocambio habilitado requiere el parametro 8120
ENCLAVAMIENTOS = valor > 0.
-0.1 = MODO TEST — Fuerza el intervalo al valor 36...48 s.
0.0 = sIN SEL — Desactiva la funcién de Autocambio.
0.1...336 — El intervalo de tiempo de funcionamiento (el tiempo
durante el cual la sefial de marcha esta activada) entre
cambios automaticos de motor.

ADVERTENCIA: cuando se activa, la funcién

Funciona como un control PID estandar.

Ajuste de parametros Asignacion de relés del ACS550
1(1[1]|1]1]1]8 Autocambio activado
414/4|4|4|/4 /1 SR1 SR2 SR3 SR4 SR5 | SR6
o(oj0|1[1]|1(1

112(3|0(1[2|7

33T X[ X[ X|X[1] PFC PFC X X X X
31[31[31[ X[ X[ X[ 2] PFC PFC PFC X X X
X313 X[ X[ X]1 X PFC PFC X X X
X|IX[X[31] X [31] 1 X X X PFC X PFC
3131 X[ X[ X | X[0*] PFC PFC X X X X
** = Sin motores auxiliares, pero la funcién autocambio se esta utilizando.

- La tabla siguiente muestra las asignaciones del motor PFC del ACS550 para algunos ajustes tipicos en los
parametros de Salida de relé (1401...1403 y 1410...1412), donde los ajustes son =31 (PFC), o =X (cualquier valor
menos 31), y donde la funcién Autocambio esta desactivada (8118 INTERV AUTOCAMB = 0.0).

+ La tabla siguiente muestra las asignaciones del motor PFC del ACS550 para algunos ajustes tipicos en los
pardmetros de Salida de relé (1401...1403 y 1410...1412), donde los ajustes son =31 (PFC), o =X (cualquier valor
menos 31), y donde la funcién Autocambio esta activada (8118 INTERV AUTOCAMB = valor > 0.0).

Autocambio requiere la habilitaciéon de los
enclavamientos (8120 ENCLAVAMIENTOS = valor > 0).

Durante el autocambio, la salida de potencia se

interrumpe y el convertidor para por si solo, evitando
dafios en los contactos.

] j Relé logico
ACS550
—
L =
— " i
—
= ||l
=
—

i

PFC con modo Autocambio
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8119 |NIVEL AUTOCAMB

/Ajusta un limite superior, como un porcentaje de la capacidad de salida, para la légica de autocambio. Cuando la salida del
bloque de control PID/PFC excede este limite, se inhabilita el autocambio. Por ejemplo, utilice este parametro para denegar el
autocambio cuando el sistema de bombas-ventiladores funcione cerca de la maxima capacidad.

Sinopsis del Autocambio

La finalidad de la operacion de autocambio es equiparar el tiempo de servicio entre varios motores utilizados en un
sistema. En cada operacién de autocambio:

+ Un motor distinto se conecta durante su turno asignado a la salida del ACS550 — el motor regulado por velocidad.
- El orden de marcha de los demas motores rota.

La funcién Autocambio requiere:

« Un interruptor externo para cambiar las conexiones de salida a motor del convertidor.

+ El parametro 8120 ENCLAVAMIENTOS = valor > 0.

El Autocambio se realiza cuando:

« El tiempo de funcionamiento desde el autocambio anterior alcanza al tiempo ajustado por 8118 INTERV AUTOCAMB.
+ La entrada PFC se situa por debajo del nivel ajustado por este parametro, 8119 NIVEL AUTOCAMB.
Nota: el ACS550 siempre para por si solo cuando se realiza el autocambio.

En un autocgmbio, la funcién Autocambio hace todo lo Salida PID

siguiente (véase la figura):

Inicia un cambio cuando el tiempo de funcionamiento desde el
ultimo autocambio alcanza 8118 INTERV AUTOCAMB, y la entrada
PFC esta por debajo del limite 8119 NIVEL AUTOCAMB.

Detiene el motor regulado por velocidad.

Desconecta el contactor del motor regulado por velocidad.
Incrementa el contador de orden de marcha, para cambiar
el orden de marcha de los motores.

Identifica el siguiente motor en la cola para convertirse en
el motor regulado por velocidad.

Desconecta el contactor del motor anterior si estaba en
fincionamiento. Los demas motores en funcionamiento no
se interrumpen.

Conecta el contactor del nuevo motor regulado por )
velocidad. El interruptor de autocambio conecta este motor A = Area por encima 8119 NIVEL AUTOCAMB —

~— P8118 — <-— P 8118 —
B

a la salida de potencia del ACS550. autocambio no permitido.
- Retrasa la marcha del motor durante el tiempo 8122 RETAR B = Ocurre el autocambio.
MARCH PFC. 1PFC, etc. = Salida PID asociada a cada motor.

Arranca el motor regulado por velocidad.

Identifica el siguiente motor de velocidad constante en la
rotacion.

Conecta el motor anterior, pero soélo si el nuevo motor regulado por velocidad habia estado en funcionamiento
(como un motor de velocidad constante) — Este paso mantiene un numero equivalente de motores en marcha
antes y después del autocambio.

Sigue con el funcionamiento PFC normal. Salida

Contador de orden de marcha

Frec. [ 1
El funcionamiento del contador de orden de marcha: 4 Sinmot 1U’Q°t | gumxot |
+ Las definiciones del parametro de salida de relé (1401...1403 y fuaxt — — — — — _ - =
1410...1412) establecen la secuencia de motor inicial. (El menor l
numero de parametro con un valor 31 (PFC) identifica el relé |
conectado a 1PFC, el primer motor, etc.) |
+ Inicialmente, 1PFC = motor regulado por velocidad, 2PFC = 1er
motor auxiliar, etc. |
« El primer autocambio desplaza la secuencia a: 2PFC = motor |
regulado por velocidad, 3PFC = 1er motor auxiliar, ..., 1PFC = Autocambio
Gltimo motor auxiliar. de area |
- El siguiente autocambio desplaza la secuencia otra vez, y asi permitido Salida PID!
sucesivamente. b —»
- Si el autocambio no puede arrancar un motor requerido porque P 8119 100%

todos los motores inactivos estan enclavados, el convertidor

muestra una alarma (2015, BLOQUEO PFC 1).

Al desconectar la alimentacion del ACS550, el contador conserva las posiciones de rotacion de Autocambio
actuales en la memoria permanente. Al volver a suministrar alimentacion, la rotacion de Autocambio empieza en la
posicion guardada en la memoria.

Si se cambia la configuracion de relé PFC (o si se cambia el valor de ACTIVAR PFC), la rotacion se restaura
(véase el primer punto anterior).
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8120

ENCLAVAMIENTOS

Define el funcionamiento de la funcién Enclavamientos. Cuando se ha activado la funcién Enclavamientos:

- Un enclavamiento esta activo cuando no esta presente su sefial de comando.

- Un enclavamiento esta inactivo cuando esta presente su sefial de comando.

- EI ACS550 no arrancara si se da un comando de marcha cuando el enclavamiento del motor regulado por
velocidad esta activo — el panel de control muestra una alarma (2015, BLOQUEO PFC 1).

Conecte cada circuito de enclavamiento de esta manera:

- Conecte un contacto del interruptor de conexiéon/desconexion del motor al circuito de enclavamiento — la légica
PFC del convertidor podra reconocer que el motor esta desconectado, y arrancar el siguiente motor disponible.

» Conecte un contacto del relé térmico del motor (u otro dispositivo protector en el circuito del motor) a la entrada de
enclavamiento — la légica PFC del convertidor podra reconocer que hay un fallo de motor activado y detendra el motor.

0 = SIN SEL — Desactiva la funcion Enclavamientos. Todas las entradas digitales estan disponibles para otros cometidos.
« Requiere 8118 INTERV AUTOCAMB = 0.0 (La funcion Autocambio debe estar desactivada si la funcion

Enclavamientos esta desactivada.)

1 =ED1 - Activa la funcién Enclavamientos, y asigna una entrada digital (empezando por ED1) a la sefial de
enclavamiento para cada relé PFC. Estas asignaciones se definen en la tabla siguiente y dependen de:
« el numero de relés PFC [numero de parametro 1401...1403 y 1410...1412 con el valor = 31 PFC)]
« el estado de la funcién Autocambio (desactivada si 8118 INTERvV AUTOCAMB = 0.0, y activada en caso contrario).

N°relés | Autocambio desactivado Autocambio activado
PFC (P 8118) (P 8118)
0 ED1: Motor reg velocidad No se permite
ED2...ED6: Libre
1 ED1: Motor reg velocidad ED1: Primer relé PFC
ED2: Primer relé PFC ED2...ED6: Libre
ED3...ED6: Libre
2 ED1: Motor reg velocidad ED1: Primer relé PFC
ED2: Primer relé PFC ED2: Segundo relé PFC
ED3: Segundo relé PFC ED3...ED6: Libre
ED4...ED6: Libre
3 ED1: Motor reg velocidad ED1: Primer relé PFC
ED2: Primer relé PFC ED2: Segundo relé PFC
ED3: Segundo relé PFC ED3: Tercer relé PFC
ED4: Tercer relé PFC ED4...ED6: Libre
EDS...ED6: Libre
4 ED1: Motor reg velocidad eD1: Primer relé PFC
ED2: Primer relé PFC ED2: Segundo relé PFC
ED3: Segundo relé PFC eD3: Tercer relé PFC
ED4: Tercer relé PFC eD4: Cuarto relé PFC
ED5: Cuarto relé PFC EDS...ED6: Libre
ED6: Libre
5 ED1: Motor reg velocidad ED1: Primer relé PFC
ED2: Primer relé PFC ED2: Segundo relé PFC
ED3: Segundo relé PFC ED3: Tercer relé PFC
ED4: Tercer relé PFC ED4: Cuarto relé PFC
ED5: Cuarto relé PFC EDS5: Quinto relé PFC
EDG: Quinto relé PFC EDG: Libre
6 No se permite ED1: Primer relé PFC
ED2: Segundo relé PFC
eD3: Tercer relé PFC
eD4: Cuarto relé PFC
ED5: Quinto relé PFC
ED6: Sexto relé PFC
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2 = ED2 — Activa la funcidn Enclavamientos, y asigna una entrada digital (empezando por ED2) a la sefial de
enclavamiento para cada relé PFC. Estas asignaciones se definen en la tabla siguiente y dependen de:
« el numero de relés PFC [nimero de parametro 1401...1403 y 1410...1412 con el valor = 31 PFC)]
« el estado de la funcién Autocambio (desactivada si 8118 INTERV AUTOCAMB = 0.0, y activada en caso contrario).

N° relés | Autocambio desactivado Autocambio activado
PFC (P 8118) (P 8118)
0 ED1: Libre No se permite
ED2: Motor reg velocidad
ED3...ED6: Libre
1 ED1: Libre ED1: Libre
ED2: Motor reg velocidad  |ED2: Primer relé PFC
ED3: Primer relé PFC ED3...EDG: Libre
ED4...EDG: Libre
2 ED1: Libre eD1: Libre
ED2: Motor reg velocidad  |ED2: Primer relé PFC
ED3: Primer relé PFC eD3: Segundo relé PFC
ED4: Segundo relé PFC ED4...ED6: Libre
EDS5...ED6: Libre
3 ED1: Libre ED1: Libre
ED2: Motor reg velocidad  |ED2: Primer relé PFC
ED3: Primer relé PFC ED3: Segundo relé PFC
ED4: Segundo relé PFC ED4: Tercer relé PFC
EDS: Tercer relé PFC EDS...EDG: Libre
EDG: Libre
4 ED1: Libre eD1: Libre
ED2: Motor reg velocidad  |ED2: Primer relé PFC
ED3: Primer relé PFC eD3: Segundo relé PFC
ED4: Segundo relé PFC eD4: Tercer relé PFC
ED5: Tercer relé PFC ED5: Cuarto relé PFC
ED6: Cuarto relé PFC ED6: Libre
5 No se permite ED1: Libre
ED2: Primer relé PFC
ED3: Segundo relé PFC
ED4: Tercer relé PFC
EDS5: Cuarto relé PFC
EDG: Quinto relé PFC
6 No se permite No se permite
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3 = ED3 — Activa la funcién Enclavamientos, y asigna una entrada digital (empezando por ED3) a [a sefial de
enclavamiento para cada relé PFC. Estas asignaciones se definen en la tabla siguiente y dependen de:
« el numero de relés PFC [numero de parametro 1401...1403 y 1410...1412 con el valor = 31 PFC)]

« el estado de la funcién Autocambio (desactivada si 8118 INTERvV AUTOCAMB = 0.0, y activada en caso contrario).

N°relés | Autocambio desactivado Autocambio activado
PFC (P 8118) (P 8118)
0 ED1...eD2: Libre No se permite
ED3: Motor reg velocidad
ED4...EDG6: Libre
1 ED1...ED2: Libre ED1...ED2: Libre
ED3: Motor reg velocidad ED3: Primer relé PFC
ED4: Primer relé PFC ED4...ED6: Libre
EDS...ED6: Libre
2 ED1...ED2: Libre ED1...ED2: Libre
ED3: Motor reg velocidad ED3: Primer relé PFC
ED4: Primer relé PFC ED4: Segundo relé PFC
ED5: Segundo relé PFC EDS5...ED6: Libre
ED6: Libre
3 ED1...ED2: Libre ED1...ED2: Libre
ED3: Motor reg velocidad ED3: Primer relé PFC
ED4: Primer relé PFC ED4: Segundo relé PFC
EDS: Segundo relé PFC EDS: Tercer relé PFC
ED6: Tercer relé PFC EDG: Libre
4 No se permite ED1...eD2: Libre
ED3: Primer relé PFC
ED4: Segundo relé PFC
ED5: Tercer relé PFC
ED6: Cuarto relé PFC
5...6  |No se permite No se permite

4 = ED4 — Activa la funcion Enclavamientos, y asigna una entrada digital (empezando por ED4) a la sefial de
enclavamiento para cada relé PFC. Estas asignaciones se definen en la tabla siguiente y dependen de:
« el nimero de relés PFC [numero de parametro 1401...1403 y 1410...1412 con el valor = 31 PFC)]

« el estado de la funcion Autocambio (desactivada si 8118 INTERV AUTOCAMB = 0.0, y activada en caso contrario).

N° relés | Autocambio desactivado Autocambio activado
PFC (P 8118) (P 8118)
0 eD1...eD3: Libre No se permite
ED4: Motor reg velocidad
ED5...EDG: Libre
1 eD1...eD3: Libre eD1...eD3: Libre
ED4: Motor reg velocidad ED4: Primer relé PFC
ED5: Primer relé PFC EDS5...ED6: Libre
ED6: Libre
2 eD1...eD3: Libre ED1...eD3: Libre
ED4: Motor reg velocidad ED4: Primer relé PFC
ED5: Primer relé PFC ED5: Segundo relé PFC
EDB: Segundo relé PFC EDG: Libre
3 No se permite eD1...eD3: Libre
ED4: Primer relé PFC
ED5: Segundo relé PFC
ED6: Tercer relé PFC
4...6  |No se permite No se permite
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5 = ED5 — Activa la funcidn Enclavamientos, y asigna una entrada digital (empezando por ED5) a la sefial de
enclavamiento para cada relé PFC. Estas asignaciones se definen en la tabla siguiente y dependen de:
« el numero de relés PFC [nimero de parametro 1401...1403 y 1410...1412 con el valor = 31 PFC)]
« el estado de la funcién Autocambio (desactivada si 8118 INTERV AUTOCAMB = 0.0, y activada en caso contrario).

N°relés | Autocambio desactivado Autocambio activado
PFC (P 8118) (P 8118)
0 ED1...eD4: Libre No se permite
ED5: Motor reg velocidad
ED6: Libre
1 ED1...ED4: Libre ED1...ED4: Libre
ED5: Motor reg velocidad ED5: Primer relé PFC
EDG6: Primer relé PFC EDG: Libre
2 No se permite ED1...eD4: Libre
ED5: Primer relé PFC
ED6: Segundo relé PFC
3...6  |No se permite No se permite

6 = ED 6 — Activa la funcién Enclavamientos, y asigna la entrada digital ED6 a la sefial de enclavamiento para el
motor regulado por velocidad.
* Requiere 8118 INTERV AUTOCAMB = 0.0.

N°relés | Autocambio desactivado Autocambio activado
PFC
0 ED1...eD5: Libre No se permite
ED6: Motor reg velocidad
1 No se permite ED1...ED5: Libre
ED6: Primer relé PFC
2...6  |No se permite No se permite
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8121

CONT BYPASS REG

Selecciona el control bypass del Regulador. Cuando esta activado, el control bypass del Regulador proporciona un
mecanismo de control simple sin un regulador PID.

- Utilice el control bypass del Regulador sélo en foaL
aplicaciones especiales.
0 = NO — Desactiva el control bypass del Regulador. El fyax 4

convertidor utiliza la referencia PFC normal: 1106
SELEC REF2.
1 = sI — Activa el control bypass del Regulador.

- Se lleva a cabo el bypass del regulador PID de P 8110
proceso.

El valor actual de PID se utiliza como la referencia
PFC (entrada). Normalmente, REF EXT2 se utiliza
como la referencia PFC.

« El convertidor utiliza la sefial de realimentacion P 8113
definida por 4014 SEL REALIM (0 4114) para la
referencia de frecuencia PFC.

« La figura muestra la relacién entre la sefial de fvinN—
control 4014 SEL REALIM (0 4114) y la frecuencia del
motor regulado por velocidad en un sistema de tres

motores. = A B ¢ (%)
Ejemplo: en el diagrama siguiente, el flujo de salida de A = No hay motores auxiliares en funcionamiento
la estacion de bombeo se controla a través del flujo de B = Hay un motor auxiliar en funcionamiento
entrada medido (A). C = Hay dos motores auxiliares en funcionamiento

Red 3~ 3 3Contactores
e
3| Acsss0 P15
P2 |
P3|

Tubo de salida 1

Depésito de 7
aguas residualeg
P2 Tubo de salida 2

A
\
\

Tubo de entrada

Tubo de salida 3

8122 [RETAR MARCH PFC

Ajusta la demora de marcha para motores regulados por velocidad en el sistema. Al utilizar la demora, el convertidor
opera de este modo:

- Conecta el contactor del motor regulado por velocidad — conectando el motor a la salida de potencia del ACS550.
- Retrasa la marcha del motor durante el tiempo 8122 RETAR MARCH PFC.

- Arranca el motor regulado por velocidad.

» Arranca los motores auxiliares. Véase el parametro 8115 acerca de la demora.

A ADVERTENCIA: los motores equipados con arrancadores en estrella-triangulo requieren un Retar march
PF

» Después de que la salida de relé del ACS550 conecte un motor, el arrancador en estrella-tridngulo debe cambiar a la
conexion en estrella y, seguidamente, a la conexién en triangulo antes de que el convertidor suministre potencia.

- Asi, Retar march PFC debe ser mayor que el ajuste de tiempo del arrancador en estrella-tridangulo.
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8123

/ACTIVAR PFC

Selecciona control PFC. Cuando esta activado, el control PFC:

Conecta o desconecta motores auxiliares de velocidad constante a medida que aumenta o disminuye la demanda
de salida. Los parametros 8109 MARCHA FREC 1 a 8114 BAJA FREC 3 definen los puntos de conmutacién en
términos de la frecuencia de salida del convertidor.

Efectua un ajuste a la baja de la salida del motor regulado por velocidad, al afiadirse motores auxiliares, y ajusta al
alta la salida del motor regulado por velocidad a medida que los motores auxiliares pasan a estar fuera de linea.
Proporciona funciones de Enclavamientos, si se han activado.

Requiere el parametro 9904 MODO CTRL MOTOR = 3 (ESCALAR:FREC).

0 = sIN SEL — Desactiva el control PFC.

1 = ACTIVO — Activa el control PFC.

8124

PARO AUX EN ACE

/Ajusta el tiempo de aceleracion PFC para una rampa de

la frecuencia cero a la maxima. Esta rampa de

aceleracion PFC:

Se aplica al motor regulado por velocidad, cuando se

desconecta un motor auxiliar. |

sustituye a la rampa de aceleracion definida en el

Grupo 22: ACEL/DECEL: |

Se aplica solamente hasta que la salida del motor ‘
|
\
|

fsaL

A

regulado aumenta en una cantidad equivalente a la
salida del motor auxiliar desconectado. Entonces se
aplica la rampa de aceleracion definida en el Grupo 22:
ACEL/DECEL.

0 = SIN SEL.

0,1...1800 — Activa esta funcion utilizando el valor
introducido como el tiempo de aceleracion.

Motor
aux.

14
0
A = motor regulado por velocidad que acelera segun los

8125

MARCH AUX EN DEC

/Ajusta el tiempo de deceleracion PFC para una rampa de

la frecuencia maxima a la cero. Esta rampa de

deceleracién PFC:

Se aplica al motor regulado por velocidad, cuando se

conecta un motor auxiliar.

Sustituye a la rampa de deceleracién definida en el

Grupo 22: ACEL/DECEL:

Se aplica solamente hasta que la salida del motor

regulado disminuye en una cantidad equivalente a la

salida del motor auxiliar. Entonces se aplica la rampa

de deceleracion definida en el Grupo 22: ACEL/DECEL.

0 = SIN SEL.

0,1...1800 — Activa esta funcion utilizando el valor
introducido como el tiempo de deceleracion.

parametros del Grupo 22: ACEL/DECEL (2202 o 2205).

B = motor regulado por velocidad que decelera segun los

parametros del Grupo 22: ACEL/DECEL (2203 o 2206).

Al arrancar el motor aux., el motor regulado por

velocidad decelera segin 8125 MARCH AUX EN DEC.

- Al parar el motor aux., el motor regulado por velocidad
acelera seguin 8124 PARO AUX EN ACE.

8126

/AUTOCAMB TEMPOR

/Ajusta el autocambio utilizando una Funcién temporizada. Véase el parametro 8119 NIVEL AUTOCAMB.
0 = SIN SEL.

1 = FUNC TEMP 1 — Habilita el autocambio cuando la Funcion temporizada 1 esté activa.

2...4 = FUNC TEMP 2...4 — Habilita el autocambio cuando la Funcién temporizada 2...4 esta activa.

8127

MOTORES

/Ajusta el numero actual de motores controlados por el PFC (maximo 7 motores, 1 regulado por velocidad, 3

conectados directamente en linea y 3 de recambio).

« Este valor también incluye el motor regulado por velocidad.

-+ Este valor debe ser compatible con el numero de relés asignados al PFC si se usa la funcion Autocambio.

* Sino se usa la funcién Autocambio, el motor regulado por velocidad no precisa una salida de relé asignada al
PFC, sino que precisa ser incluido en este valor.

8128

ORDEN MARCHA AUX

/Ajusta el orden de marcha de los motores auxiliares.

1 = A TIEMPO RUN — Tiempo compartido activo. Iguala el tiempo de marcha acumulado de los motores auxiliares. El
orden de marcha depende del tiempo de marcha. El motor auxiliar cuyo tiempo de marcha acumulado es el menor
se pone en marcha en primer lugar, a continuacién el motor cuyo tiempo de marcha acumulado es el segundo
menor, y asi sucesivamente. Cuando la demanda se reduce, el primer motor que se detiene es aquel con el mayor
tiempo de marcha acumulado.

2 = ORDEN RELE — El orden de marcha esta fijado para ser el orden de los relés.
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Grupo 98: OPCIONES

Este grupo permite configurar opciones, en particular la habilitacion de la
comunicacion serie con el convertidor.

Codigo|Descripcion

9802 |SEL PROT COM

Selecciona el protocolo de comunicacion.

0 = SIN SEL — Sin seleccién de protocolo de comunicacion.

1 = MODBUS EST - El convertidor se comunica con Modbus mediante el canal RS485 (comunicaciones X1, terminal).
« Véase también el Grupo 563: PROTOCOLO BClI.

4 = ABC EXT — El convertidor se comunica a través de un médulo adaptador de bus de campo en la ranura de
opcién 2 del convertidor.
* Véase también el Grupo 51: MOD COMUNIC EXT.
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Bus de campo encajado

Sinopsis

ElI ACS550 puede configurarse para aceptar el control desde un sistema externo
utilizando protocolos de comunicacién serie estandar. Al utilizar comunicacion serie,
el ACS550 puede:

» recibir toda su informacién de control del bus de campo, o

+ controlarse desde alguna combinacion de control por bus de campo y otros lugares de
control disponibles, como entradas analdgicas o digitales, y el panel de control.

Controlador de bus de campo |
Bus de campo

v

Otros dispositivos

Efectue la conexion con:
. un bus de campo encajado (BCE)
estandar en los terminales X1:28...32

. un modulo adaptador de bus de campo
(ABC) montado en la ranura 2 (opcién
Rxxx) .

:

|

Estan disponibles dos configuraciones de comunicaciones serie basicas:

* bus de campo encajado (BCE) — Al emplear la interfase RS485 en los terminales
X1:28...32 en la tarjeta de control, un sistema de control puede comunicarse con el
convertidor empleando el protocolo Modbus®. (Acerca de las descripciones del perfil
y el protocolo, véanse los apartados Datos técnicos del protocolo Modbus y Datos
técnicos de los perfiles de control ABB mas adelante en este capitulo.)

» adaptador de bus de campo (ABC) — Véase el capitulo Adaptador de bus de
campo en la pagina 237.

Interfase de control
En general, la interfase de control basica entre Modbus y el convertidor consta de:
» Cddigos de salida
— Cadigo de control
— Referencia 1
— Referencia 2
» Cddigos de entrada
— Cadigo de estado
— Valor actual 1
— Valor actual 2

Bus de campo encajado
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— Valor actual 3
— Valor actual 4
— Valor actual 5
— Valor actual 6
— Valor actual 7
— Valor actual 8

El contenido de estos codigos se define a través de perfiles. Para mas informacion
sobre los perfiles utilizados, véase el apartado Datos técnicos de los perfiles de
control ABB en la pagina 225.

Nota: las palabras "salida" y "entrada" se utilizan desde el punto de vista del
controlador de bus de campo. Por ejemplo, una salida describe el flujo de datos del
controlador de bus de campo al convertidor y aparece como una entrada desde el
punto de vista del convertidor.

Planificacion
La planificacion de la red debera tener en cuenta las cuestiones siguientes:
* Qué tipos y cantidades de dispositivos deben conectarse a la red.
» Qué informacién de control debe enviarse a los convertidores.

* Qué informacion de realimentacion debe enviarse de los convertidores al sistema
controlador.

Instalacion mecanica y eléctrica — BCE

ADVERTENCIA: las conexiones solo deben efectuarse con el convertidor
desconectado de la fuente de alimentacion.

Los terminales 28... 32 se destinan a comunicaciones RS485.

« Utilice Belden 9842 o equivalente. Belden 9842 es un cable doble de par
apantallado con una impedancia caracteristica de 120 ohmios.

« Utilice uno de estos pares trenzados apantallados para el enlace RS485. Utilice este
par para conectar todos los terminales A (-) juntos y todos los terminales B (+) juntos.

« Utilice uno de los hilos en el otro par para tierra légica (terminal 31), dejando un
hilo sin usar.

* No conecte directamente a tierra la red RS485 en ningun punto. Conecte a tierra
todos los dispositivos de la red empleando sus terminales de conexion a tierra
correspondientes.

» Como siempre, los hilos de conexion a tierra no deben formar bucles cerrados, y
todos los dispositivos deben conectarse a un tierra comun.

+ Conecte el enlace RS485 en un bus en cadena de margarita, sin lineas desprendidas.

Bus de campo encajado
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» Para reducir el ruido en la red, realice la terminacién de la red RS485 empleando
resistencias de 120 Q en ambos extremos de la red. Utilice el conmutador DIP para
conectar o desconectar las resistencias de terminacién. Véase el diagrama siguiente.

Estacion Estacion
terminada Estacion Estacion terminada
Convertidor RS485
Bloque de terminales X1
o o
o o
Véasela & 2 % ?
Nota1 & 3 = K}
© a o} [=] ©
e T Z z =
© ! Q ©
o 1] < < o
29| (30 |31 -32
» ol 'eel leq

L)

Véase Nota 2: Pantalla

Notas:
1. Ajuste el conmutador J2 a OFF. La posicion ON
deberia activar la red (las resistencias Véase la Nota 3:» [l
[POLARIZACION] se encuentran en el panel del Tierra
convertidor). Véase Nota 4: Referencia/
2. Una los cables apantallados al convertidor - NO Comun
realice la terminacién en SCR.
3. Conecte el cable apantallado SOLO en el terminal Controlador |

de "Tierra" en el regulador de automatizacion.
4. Conecte el cable AGND al terminal de "Referencia”
en el regulador de automatizacion.

» Para obtener informacion de configuracion, véanse los apartados siguientes:

— Configuracion para la comunicacion — BCE en la pagina 205
— Activacion de las funciones de control del convertidor — BCE en la pagina 207

— Los datos técnicos especificos del protocolo BCE apropiado. Por ejemplo,
Datos técnicos del protocolo Modbus en la pagina 216.

Configuracion para la comunicacion — BCE

Seleccion de la comunicacion serie

Para activar la comunicacién serie, ajuste el parametro 9802 seL proT com = 1 (MoDBUS EST).

Nota: si no puede ver la seleccion deseada en el panel, su convertidor no dispone
de ese software de protocolo en la memoria de aplicacion.
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Configuracion de la comunicacién serie

El ajuste de 9802 ajusta automaticamente los valores por defecto apropiados en los
parametros que definen el proceso de comunicacion. A continuacion se definen

tales parametros y descripciones. En particular, observe que el id de estacién podria
requerir un ajuste.

Referencia de protocolo

Codigo Descripcion

Modbus

5301 ID PROTOCO-LO BCI No editar. Cualquier valor distinto de
Contiene la identificacion y la version de programa | Cero introducido para el parametro 9802
del protocolo. SEL PROT COM ajusta este parametro

automaticamente. El formato es: XXYY,
donde XX = ID de protocolo, e YY =
versién de programa.

5302 ID ESTACION BCI Ajuste cada convertidor en la red con un
Define la direccién de nodo del enlace RS485. valor exclusivo para este parametro.

Cuando se selecciona este protocolo, el

valor por defecto para este parametro es: 1
Nota: Para que una nueva direccion tenga efecto, debe efectuarse el ciclo de la alimentacién del
convertidor o 5302 debe ajustarse previamente a 0 antes de seleccionar una nueva direccion. Si se
deja 5302 = 0 el canal RS485 se sittia en restauracion, lo que desactiva la comunicacion.

5303 VEL TRANSM BCI Cuando se selecciona este protocolo, el
Define la velocidad de comunicacién del enlace | Valor por defecto para este parametro
RS485 en kbits por segundo (Kbits/s). es: 9.6
1,2 kb/s 19,2 kb/s
2,4 kb/s 38,4 kb/s
4,8 kb/s 57,6 kb/s
9,6 kb/s 76,8 kb/s

5304 PARIDAD BCI Cuando se selecciona este protocolo, el
Define la longitud de datos, paridad y bits de paro | Valor por defecto para este parametro es: 1
a utilizar con la comunicacion RS485.

« Deben utilizarse los mismos ajustes en todas
las estaciones en linea.

0 =8N 1-28 bits de datos, sin paridad, un bit de paro.

1 =8N 2 - 8 bits de datos, sin paridad, dos bits de paro.

2 =8E 1- 8 bits de datos, paridad par, un bit de paro.

3 =80 1-28bits de datos, paridad impar, un bit de paro.

5305 PERFIL CTRL BCI Cuando se selecciona este protocolo, el
Selecciona el perfil de comunicacién utilizado por | valor por defecto para este parametro es: 0
el protocolo BCE.

0 = ABB DRV LIM — El funcionamiento del Cédigo de
control/estado se ajusta al perfil ABB Drives,
utilizado en el ACS400.

1 = DCU PROFILE — El funcionamiento del Cédigo de
control/estado se ajusta al perfil DCU de 32 bits.

2 = ABB DRV FULL — El funcionamiento del Codigo de
control/estado se ajusta al perfil ABB Drives,
utilizado en el ACS600/800.

Nota: tras cualquier cambio en los ajustes de comunicacion, el protocolo debe
reactivarse conectando y desconectando la alimentacién del convertidor o borrando
y restaurando la Id de la estacién (5302).
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Activacion de las funciones de control del convertidor - BCE

Control del convertidor

El control por bus de campo de diversas funciones del convertidor requiere que la
configuracion:

ordene al convertidor que acepte el control por bus de campo de la funcion

defina como una entrada de bus de campo cualquier dato del convertidor
requerido para el control

defina como una salida de bus de campo cualquier dato de control requerido por
el convertidor

Los apartados siguientes describen, a un nivel general, la configuracion requerida
para cada funcion de control. Acerca de los detalles especificos de cada protocolo,
véase el documento suministrado con el médulo ABC.

Control de Marcha/Paro/Direccion
El uso del bus de campo para el control de marcha/paro/direccion del convertidor requiere:

el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion

comando(s) suministrado(s) por el controlador de bus de campo en el lugar apropiado.
(El lugar es definido por la Referencia de protocolo, que depende del protocolo.)

Parémetro d Referencia de p{otocolo
arametro de L Modbus
convertidor Valor Descripcion
ABB DRV DCU PROFILE
1001 | COMANDOS EXT1 10 Marcha/Paro por bus de | 40001 bits 0...3 | 40031 bits O, 1
(COMUNIC) campo con Ext1
seleccionado.
1002 | COMANDOS EXT2 10 Marcha/Paro por bus de | 40001 bits 0...3 | 40031 bits O, 1
(COMUNIC) campo con Ext2
seleccionado.
1003 | DIRECCION 3 (PETICION) | Direccion por bus de 4002/40032 40031 bit 3
campo.

1" Para Modbus, la referencia de protocolo puede depender del perfil utilizado, de ahi las dos
columnas en estas tablas. Una columna hace referencia al perfil ABB Drives, seleccionado cuando
el parametro 5305 = 0 (ABB DRV LIM) 0 5305 = 2 (ABB DRV FULL). La otra columna hace referencia al
perfil DCU seleccionado cuando el parametro 5305 = 1 (DCU PROFILE). Véase el apartado Datos
técnicos de los perfiles de control ABB en la pagina 225.

2 a referencia proporciona control de direccién — una referencia negativa proporciona giro inverso.
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Seleccion de referencia de entrada
El uso del bus de campo para proporcionar referencias de entrada al convertidor requiere:
» el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion

» codigo(s) de referencia suministrado(s) por el controlador de bus de campo en el
lugar apropiado. (El lugar es definido por la Referencia de protocolo, que
depende del protocolo.)

Parémetro d Referencia de protocolo
arametro de P Modbus
convertidor Valor Descripcion
ABB DRV DCU PROFILE
1102 | SELEC EXT1/ 8 Seleccion de serie de referencias 40001 bit 11 | 40031 bit 5
EXT2 (COMUNIC) | por bus de campo.
1103 | SELEC REF1 8 Referencia de entrada 1 por bus de 40002
(COMUNIC) | campo.
1106 | SELEC REF2 8 Referencia de entrada 2 por bus de 40003
(COMUNIC) | campo.

Escalado de referencia

Cuando se requiera, las rererencias pueden escalarse. Véase lo siguiente, segun
proceda:

* Registro Modbus 40002 en el apartado Datos técnicos del protocolo Modbus de
la pagina 216

« Escalado de referencia en el apartado Datos técnicos de los perfiles de control
ABB de la pagina 225.
Control heterogéneo del convertidor
El uso del bus de campo para el control heterogéneo del convertidor requiere:
« el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion

+ comando(s) suministrado(s) por el controlador de bus de campo en el lugar apropiado.
(El lugar es definido por la Referencia de protocolo, que depende del protocolo.)

Parémetro d Referencia de protocolo
arametro de i Modbus
convertidor Valor Descripcion
ABB DRV DCU PROFILE
1601 | PERMISO 7 Permiso de marcha por bus de 40001 bit 3 40031 bit 6
MARCHA (COMUNIC) | campo (inverso)
1604 | SELRESTFALLO |8 Restauracion de fallos por bus de 40001 bit 7 40031 bit 4
(COMUNIC) | campo.
1606 | BLOQUEO LOCAL | 8 La fuente para la seleccion del No procede. | 40031 bit 14
(comunic) | bloqueo local es el bus de campo.
1607 | SALVAR PARAM | 1 Guarda los parametros alterados en 41607
(SALVAR) | la memoria (y el valor vuelve a 0).
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Parametro de

Referencia de protocolo

incié Modbus
convertidor Valor Descripcion
ABB DRV DCU PROFILE
1608 | PERMISODE INI |7 La fuente para el permiso de No procede. | 40032 bit 2
1 (comunIc) | marcha 1 es el Codigo de comando
del bus de campo.
1609 | PERMISODE INI |7 La fuente para el permiso de 40032 bit 3
2 (comunIc) | marcha 2 es el Codigo de comando
del bus de campo.
2013 | SELPARMINIMO | 7 La fuente para la seleccion del par 40031 bit 15
(comunIC) | minimo es el bus de campo.
2014 | SEL PAR MAXIMO | 7 La fuente para la seleccion del par
(coMuNIC) | méaximo es el bus de campo.
2201 | SELACE/DEC 1/2 | 7 La fuente para la seleccion del par 40031 bit 10
(coMunIC) | de rampas es el bus de campo.
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El uso del bus de campo para el control de salidas de relé requiere:

» el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion

» comando(s) de relé, con codificacion binaria, suministrado(s) por el controlador
de bus de campo en el lugar apropiado. (El lugar es definido por la Referencia de
protocolo, que depende del protocolo.)

Referencia de protocolo
Parametro de convertidor Valor Descripcion Modbus
ABB DRV ‘ DCU PROFILE
1401 SALIDA RELE SR1 35 Salida de relé 1 controlada | 40134 bit 0 0 00033
(CoMUNIC) | por bus de campo.
1402 SALIDA RELE SR2 35 Salida de relé 2 controlada | 40134 bit 1 0 00034
(CoMUNIC) | por bus de campo.
1403 SALIDA RELE SR3 35 Salida de relé 3 controlada | 40134 bit 2 0 00035
(CoMUNIC) | por bus de campo.
14107 SALIDA RELE SR4 35 Salida de relé 4 controlada | 40134 bit 3 0 00036
(CoMUNIC) | por bus de campo.
14117 SALIDA RELE SR5 35 Salida de relé 5 controlada | 40134 bit 4 0 00037
(CoMUNIC) | por bus de campo.
14127 SALIDA RELE 6 35 Salida de relé 6 controlada | 40134 bit 5 0 00038
(CoMUNIC) | por bus de campo.

T Mas de 3 relés requieren la adicion de un moédulo de ampliacion de relés.

Nota: la realimentacion del estado de relé se produce sin la configuracién definida a
continuacion.

Referencia de protocolo
Parametro de convertidor Descripcion Modbus
ABBDRV | DCU PROFILE
0122 ESTADO SR 1-3 Estado del relé 1...3. 40122
0123 ESTADO SR 4-6 Estado del relé 4...3. 40123

Control de salidas analégicas

El uso del bus de campo para el control de salidas analdgicas (p. €j., punto de
consigna PID) requiere:

« el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion

« valor(es) analogico(s) suministrado(s) por el controlador de bus de campo en el
lugar apropiado. (El lugar es definido por la Referencia de protocolo, que
depende del protocolo.)

Parametro de

convertidor

Valor

Descripcion

Referencia de
protocolo Modbus

ABB DRV DCU PROFILE

1501

SEL CONTENID SA1

135 (VALOR COMUNIC. 1) | Salida analégica 1

0135

VALOR COMUNIC. 1

el parametro 0135.

controlada escribiendo en

40135
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Parametro de

Referencia de

0136.

inci6 rotocolo Modbus
convertidor Valor Descripcion P
ABB DRV | DCU PROFILE
1507 | SEL CONTENID SA2 | 136 (VALOR COMUNIC. 2) | Salida analdgica 2 controlada -
0136 | VALOR ComuNIC. 2 | = escribiendo en el pardmetro 20136

Fuente del punto de consigna del control PID

Utilice los ajustes siguientes para seleccionar el bus de campo como la fuente de
punto de consigna para los bucles PID:

Parémetro d Referencia de protocolo
arametro de i i Modbus
convertidor Valor Descripcion
ABB DRV DCU PROFILE

4010 | SELPUNTO CONSIG | 8 (VALOR COMUNIC. 1) | El punto de consigna es la 40003

(Serie 1) 9 (COMUNIC+EAT) referencia de entrada 2

(+/-1+ EA1)

4110 | SELPUNTOCONSIG | 10 (COMUNIC*EAT)

(Serie 2)
4210 | SEL PUNTO

CONSIG (Trim/Ext)

Fallo de comunicacion

Al utilizar control por bus de campo, especifique la accidon del convertidor si se
pierde la comunicacion serie.

Parametro de s
convertidor Valor Descripcion

3018 | FUNC FALLO COMUN | O (SIN SEL) Ajuste para obtener la respuesta apropiada del
1 (FALLO) convertidor.
2 (VEL CONST 7)
3 (ULTIMA VELOC)

3019 | TIEM FALLO COMUN | Ajuste la demora de tiempo antes de actuar en una pérdida de
comunicacion.
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Realimentacion del convertidor — BCE

Realimentacion predefinida

Las entradas del controlador (salidas del convertidor) tienen significados predefinidos
establecidos por el protocolo. Esta realimentacion no requiere configuracién del
convertidor. La tabla siguiente muestra un ejemplo de datos de realimentacion. Para
obtener una lista completa, véanse las listas de codigos/puntos/objetos en los datos
técnicos acerca del protocolo apropiado a partir de la pagina 276.

Referencia de protocolo
Parametro de convertidor Modbus
ABB DRV DCU PROFILE
0102 | VELOCIDAD 40102
0103 | FREC SALIDA 40103
0104 | INTENSIDAD 40104
0105 | PAR 40105
0106 | POTENCIA 40106
0107 | TENSION BUS CC 40107
0109 | TENSION SALIDA 40109
0301 | cob ORDEN BC1 — bit 0 (PARO) 40301 bit 0
0301 | cop ORDEN BC1 1 — bit 2 (INV) 40301 bit 2
0118 | ED 1-3 ESTADO — bit 0 (ED3) 40118

Nota: con Modbus, es posible acceder a cualquier parametro utilizando el formato:
“4” seguido del nimero de parametro.

Adaptacion a escala del valor actual

La adaptacién a escala de valores actuales puede depender de protocolo. En
general, para valores actuales, escale el valor entero de realimentacion utilizando la
resolucion del parametro. (Véase el apartado Lista de parametros completa en la
pagina 91 acerca de las resoluciones de parametros.) Por ejemplo:

Entero de Resoluciénde
realimentacion parametro

(Entero de realimentacion) (Resolucién de parametro) = Valor escalado

1

0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA

10

0,1% 10- 0,1% =1%

Cuando los parametros son un porcentaje, el apartado Descripciones completas de
los parametros especifica qué parametro corresponde al 100%. En tales casos, para
efectuar la conversion de un porcentaje a unidades de ingenieria, multiplique por el
valor del parametro que defina el 100% y divida por 100%.
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Por ejemplo:

Entero de Resolucién Valor del (Entero de realimentacion) (Resolucién de parametro)

realimentacion paré(:::etro 3:;?::3"100%‘; (Valor de ref. 100%) / 100% = Valor escalado

10 0,1% 1500 rpm’ 10+ 0,1% - 1500 RPM / 100% = 15 rpm
100 0,1% 500 Hz? 100 - 0,1% - 500 Hz / 100% = 50 Hz

1 Suponiendo para este ejemplo que el valor actual utilice el parametro 9908 VELOC NOM MOT como la
referencia al 100%, y que 9908 = 1500 rpm.

2 Suponiendo para este ejmplo que el valor actual utilice el parametro 9907 FREC NOM MOT como la referencia
al 100%, y que 9907 = 500 Hz.

Diagnésticos — BCI

Cola de fallos para el diagnéstico del convertidor

Acerca de la informacion de diagndstico general del ACS550, véase el capitulo
Diagnésticos en la pagina 259. Los tres fallos mas recientes del ACS550 se
comunican al bus de campo como se define a continuacion.

Referencia de protocolo
Parametro de convertidor Modbus

ABB DRV DCU PROFILE
0401 | LAST FAULT 40401
0412 | FALLO ANTERIOR 1 40412
0413 | FALLO ANTERIOR 2 40413

Diagnostico de la comunicacion serie
Los problemas de red pueden ser provocados por multiples causas. Algunas de ellas son:
« conexiones flojas
+ cableado incorrecto (incluyendo cables intercambiados)
* mala conexion a tierra
* numeros de estacion duplicados
« configuracion incorrecta de los convertidores u otros dispositivos de la red.

Las principales caracteristicas de diagndstico para el analisis de fallos en una red
BCl incluyen los parametros del Grupo 53: PROTOCOLO BCI 5306...5309. El
apartado Descripciones completas de los parametros de la pagina 705 describe
estos parametros en detalle.
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Situaciones de diagnéstico

Los subapartados siguientes describen diversas situaciones de diagnéstico, los
sintomas del problema y las acciones de correccion.

Funcionamiento normal

Durante el funcionamiento normal de la red, los valores de parametro 5306...5309
actuan del modo siguiente en cada convertidor:

» 5306 mensas corr Bcl avanza (avanza para cada mensaje recibido correctamente y
dirigido a este convertidor).

» 5307 errores cre BCI NO @avanza en absoluto (avanza cuando se recibe un mensaje
CRC no valido).

» 5308 errorEs UART BCl NO @vanza en absoluto (avanza cuando se detectan errores
de formato de caracteres, como errores de paridad o trama).

« 5309 El valor de estapo BCI varia en funcion del trafico de la red.
Pérdida de comunicacion

El comportamiento del ACS550, si se perdi6 la comunicacién, se configurd anteriormente
en el apartado Fallo de comunicacion de la pagina 211. Los parametros son 3018 Func
FaLLo comun Y 3019 TiEm FALLo comun. El apartado Descripciones completas de los
parametros de la pagina 7105 describe estos parametros en detalle.

Sin una estacion maestra en linea

Sin una estacion maestra en linea, ni los mensas corr el i los errores (5307 ERRORES CRC
Bcl y 5308 ERRORES UART BCl) aumentan en ninguna de las estaciones.

Para corregirlo:

« Compruebe que esté conectado un maestro de red y que esté correctamente
programado en la red.

« Verifique que el cable esté conectado y que no esté cortado o cortocircuitado.
Estaciones duplicadas

Si dos 0 mas estaciones tienen niumeros duplicados:

* No es posible dirigirse a dos 0 mas convertidores.

« Cada vez que se efectla una lectura o escritura en una estaciéon determinada, el
valor de 5307 errores crc Bcl 0 5308 ERRORES UART BCI avanza.

Para corregirlo: Verifique los nimeros de estacion de todas las estaciones. Cambie
los nimeros de estacion conflictivos.

Hilos intercambiados

Si se intercambian los hilos de comunicacion (el terminal A en un convertidor se
conecta al terminal B en otro):

» El valor de 5306 mensaJ corr BCl NO avanza.
* Los valores de 5307 erroRres crc Bcl Y 5308 ERRORES UART Bel estan avanzando.

Para corregirlo: Compruebe que las lineas RS-485 no se hayan intercambiado.
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Fallo 28 — Err serie 1

Si el panel de control del convertidor muestra el codigo de fallo 28, ERroR SEREE 1,
compruebe si se da uno de los supuestos siguientes:

El sistema maestro no funciona. Para corregirlo, resuelva el problema del
sistema maestro.

La conexién de comunicacion no es buena. Para corregirlo, compruebe la
conexion de comunicacion en el convertidor.

La seleccién de final de espera para el convertidor es demasiado breve para la
instalacién en cuestion. EI maestro no interroga al convertidor dentro de la
demora de final de espera especificada. Para corregirlo, incremente el tiempo
ajustado por el parametro 3019 TiEM FALLO COMUN.

Fallos 31...33 - BCI1...BCI3

Los tres cédigos de fallo BCl listados para el convertidor en el capitulo Diagnésticos
en la pagina 259 (cédigos de fallo 31...33) no se utilizan.

Sucesos intermitentes de desconexion de la linea

Los problemas descritos anteriormente son los problemas mas comunes apreciados
en la comunicacion serie del ACS550. También pueden surgir problemas
intermitentes provocados por:

conexiones levemente flojas
desgaste de los hilos provocado por vibraciones del equipo

conexion a tierra y apantallamiento insuficientes en los dispositivos y los cables
de comunicacion.
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Datos técnicos del protocolo Modbus

Sinopsis

El protocolo Modbus® fue introducido por Modicon, Inc. para su uso en entornos de
control con controladores programables Modicon. Debido a su facilidad de uso e
implementacion, este lenguaje PLC comun se adopto rapidamente como una norma
de facto para la integracion de una amplia variedad de controladores maestros y
dispositivos esclavos.

Modbus es un protocolo serie y asincrono. Las transacciones son de tipo
semiduplex, con un solo Maestro que controla uno o mas Esclavos. Aunque es
posible emplear RS232 para la comunicacion punto a punto entre un solo Maestro y
un solo Esclavo, una implementacion mas comun comprende una red RS485
multipunto con un solo Maestro que controla varios Esclavos. El ACS550 incorpora
RS485 como su interfase fisica Modbus.

RTU

La especificacion Modbus define dos modos de transmision diferenciados: ASCIl y
RTU. EI ACS550 so6lo soporta RTU.

Resumen de caracteristicas
EI ACS550 soporta los siguientes codigos de funcién Modbus.

Funcion Cad. (hex) Descripcion
Leer estado de 0x01 Leer estado de salida discreta. Para el ACS550, los bits
bobina individuales del cddigo de control se correlacionan con las

Bobinas 1...16. Las salidas de relé se correlacionan
secuencialmente con la Bobina 33 (p. ej. SR1=Bobina 33).

Leer estado de 0x02 Leer estado de entradas discretas. Para el ACS550, los bits
entrada discreta individuales del cddigo de estado se correlacionan con las
Entradas 1...16 0 1...32, en funcién del perfil activo. Las
entradas terminales se correlacionan secuencialmente
empezando por la Entrada 33 (p. ej. ED1=Entrada 33).

Leer varios 0x03 Leer varios registros de retencién. Para el ACS550, todo el
registros de conjunto de parametros se correlaciona como registros de
retencion retencioén, asi como los valores de comando, estado y referencia.
Leer varios 0x04 Leer varios registros de entrada. Para el ACS550, los 2 canales de
registros de entrada entrada analdgica se correlacionan como registros de entrada 1y 2.
Forzar una unica 0x05 Escribir una Unica salida discreta. Para el ACS550, los bits
bobina individuales del codigo de control se correlacionan con las

Bobinas 1...16. Las salidas de relé se correlacionan
secuencialmente con la Bobina 33 (p. ej. SR1=Bobina 33).

Escribir un tnico 0x06 Escribir un unico registro de retencion. Para el ACS550, todo el

registro de conjunto de parametros se correlaciona como registros de

retencion retencioén, asi como los valores de comando, estado y referencia.

Diagnésticos 0x08 Realizar diagnésticos Modbus. Se soportan subcddigos para
Consulta (0x00), Reinicio (0x01) & Soélo escuchar (0x04).

Forzar varias 0x0F Escribir varias salidas discretas. Para el ACS550, los bits

bobinas individuales del cddigo de control se correlacionan con las

Bobinas 1...16. Las salidas de relé se correlacionan
secuencialmente con la Bobina 33 (p. ej. SR1=Bobina 33).
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Funcion Cod. (hex) Descripcion
Escribir varios 0x10 Escribir varios registros de retencion. Para el ACS550, todo el
registros de conjunto de parametros se correlaciona como registros de
retencién retencion, asi como los valores de comando, estado y referencia.
Escribir/leer varios | 0x17 Esta funcion combina las funciones 0x03 y 0x10 en un Unico
registros de comando.
retencion

Resumen de correlaciones

La tabla siguiente resume la correlacién entre el ACS550 (parametros y E/S) y el
espacio de referencia Modbus. Para obtener detalles, véase Direccionamiento
Modbus a continuacion.

ACS550 Referencia Modbus Codigos de funcion soportados
» Bits de control Bobinas (0xxxx) * 01 - Leer estado de bobina
+ Salidas de relé * 05— Forzar una unica bobina

* 15— Forzar varias bobinas

» Bits de estado Entradas discretas (1xxxx) | « 02 — Leer el estado de entrada

+ Entradas discretas

» Entradas analog Registros de entrada « 04 - Leer registros de entrada

(3xxxx)

» Parametros Registros de retencion « 03 - Leer registros 4X

« Cédigos de control/ | (4xXxx) « 06 — Preajustar un solo registro 4X
estado + 16 — Preajustar varios registros 4X

* Referencias + 23— Leer/escribir registros 4X

Perfiles de comunicacion

Al efectuar la comunicacion a través de Modbus, el ACS550 soporta varios perfiles
para informacion de control y estado. El parametro 5305 perriL cTRL BcI Selecciona el
perfil empleado.

» s DRV LM — El perfil primario (y de fabrica) es el perfil ass brv Lm. Esta
implementacion del Perfil ABB Drives estandariza la interfase de control con
convertidores ACS400. El perfil ABB Drives se basa en la interfase PROFIBUS.
Se comenta en detalle en los apartados siguientes.

» bcu proFiLE — El perfil bcu proFiLE amplia la interfase de control y estado a 32 bits. Se
trata de la interfase interna entre la aplicacion del convertidor principal y el
entorno del bus de campo encajado.

* ABBDRVFULL — ABB DRV FULL €S la implementacion del perfil ABB Drives que estandariza
la interfase de control con convertidores ACS600 y ACS800. Esta
implementacion soporta dos bits de codigo de control no soportados por la
implementacion Ass brv LIM.

Direccionamiento Modbus

Con Modbus, cada codigo de funcion implica acceso a una serie de referencias
Modbus especifica. Por ello, el primer digito no se incluye en el campo de direccion
de un mensaje Modbus.
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Nota: el ACS550 soporta el direccionamiento basado en cero de la especificacion Modbus.
El registro de retencion 40002 esta direccionado como 0001 en un mensaje Modbus. De
manera similar, la bobina 33 se direcciona como 0032 en un mensaje Modbus.

Véase una vez mas el Resumen de correlaciones anterior. Los apartados siguientes
describen en detalle la correlacion con cada serie de referencias Modbus.

Correlacion 0xxxx — Entradas Modbus. El convertidor correlaciona la informacion
siguiente con la serie Modbus Oxxxx llamada Entradas discretas Modbus:

« correlacion en bits del copico controL (seleccionado con el parametro 5305 pPerriL
ctrLBel). Las primeras 32 bobinas se reservan para este cometido.

» estados de salida de relé, numerados secuencialmente empezando por la bobina 00033.

La tabla siguiente resume la serie de referencias 0xxxx:

Ref. Ubicacion interna ABB DRV LIM DCU PROFILE ABB DRV FULL
Modbus | (todos los perfiles) (5305 =0) (5305 =1) (5305 =2)
00001 [coDiGo CONTROL—Bit0 | OFF1T PARO OFF1T
00002 |copiGo coNTROL—Bit1 | OFF2T FUNCIONAR OFF2]

00003 |coDIGO CONTROL—Bit2 | OFF3T REVERSE OFF3T

00004 CODIGO CONTROL — Bit 3 | FUNCIONAR LOCAL FUNCIONAR
00005 CODIGO CONTROL — Bit4 | N/D RESET RAMP_OUT_ZERO'
00006 | CODIGO CONTROL—Bit5 |RAMP_HOLD' EXT2 RAMP_HOLDT
00007 CODIGO CONTROL —Bit6 |RAMP_IN_ZEROT |[RUN_DISABLE RAMP_IN_ZERO'
00008 CODIGO CONTROL —Bit 7 | RESET STPMODE_R RESET

00009 CODIGO CONTROL — Bit 8 | N/D STPMODE_EM N/D

00010 CODIGO CONTROL —Bit9 | N/D STPMODE_C N/D

00011 CODIGO CONTROL — Bit 10 | N/D RAMP_2 REMOTE_CMD
00012 CODIGO CONTROL — Bit 11 | EXT2 RAMP_OUT_0 EXT2

00013 CODIGO CONTROL — Bit 12 | N/D RAMP_HOLD N/D

00014 CODIGO CONTROL — Bit 13 | N/D RAMP_IN_0 N/D

00015 CODIGO CONTROL — Bit 14 | N/D REQ_LOCALLOCK |[N/D

00016 CODIGO CONTROL — Bit 15 | N/D TORQLIM2 N/D

00017 CODIGO CONTROL — Bit 16 | No procede. FBLOCAL_CTL No procede.
00018 CODIGO CONTROL — Bit 17 FBLOCAL_REF

00019 CODIGO CONTROL — Bit 18 START_DISABLE1

00020 CODIGO CONTROL — Bit 19 START_DISABLE2

00021... |Reservado Reservado Reservado Reservado
00032

00033 SALIDA RELE 1 salida relé 1 salida relé 1 salida relé 1
00034 SALIDA RELE 2 salida relé 2 salida relé 2 salida relé 2
00035 SALIDA RELE 3 salida relé 3 salida relé 3 salida relé 3
00036 SALIDA RELE 4 salida rele 4 salida rele 4 salida rele 4
00037 SALIDA RELE 5 salida rele 5 salida rele 5 salida rele 5
00038 SALIDA RELE 6 salida relé 6 salida relé 6 salida relé 6

T'= Baja activa
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Para los registros Oxxxx:
+ El estado siempre es legible.

+ Es posible forzar a través de la configuracion de usuario del convertidor para
control por bus de campo.

» Las salidas de relé adicionales se afiaden secuencialmente.

El ACS550 soporta los siguientes codigos de funcion Modbus para bobinas:

Cadigo de funcion

Descripcion

01

Leer estado de bobina

05

Forzar una unica bobina

Forzar varias bobinas

15 (OxOF Hex)

Correlacion 1xxxx — Entradas discretas Modbus. El convertidor correlaciona la
informacion siguiente con la serie Modbus 1xxxx llamada Entradas discretas Modbus:

+ correlacion en bits del copico estano (seleccionado con el parametro 5305 perriL cTRL
gcl). Las primeras 32 entradas se reservan para este cometido.

* entradas de hardware discretas, numeradas secuencialmente empezando por la
entrada 33.

La tabla siguiente resume la serie de referencias 1xxxx:

Ref. Ubicacion interna ABB DRV (5305 =1)
Modbus (todos los perfiles) (5305=00R 2) DCU PROFILE
10001 CODIGO ESTADO — Bit 0 RDY_ON LISTO
10002 CODIGO ESTADO — Bit 1 RDY_RUN HABILITADO
10003 CODIGO ESTADO — Bit 2 RDY_REF STARTED
10004 CODIGO ESTADO — Bit 3 TRIPPED EN FUNC.

10005 CODIGO ESTADO — Bit 4 OFF_2_STA' ZERO_SPEED
10006 CODIGO ESTADO — Bit 5 OFF_3_STA' ACCELERATE
10007 CODIGO ESTADO — Bit 6 SWC_ON_INHIB DECELERATE
10008 CODIGO ESTADO — Bit 7 ALARM AT_SETPOINT
10009 CODIGO ESTADO — Bit 8 AT_SETPOINT LIMIT

10010 CODIGO ESTADO — Bit 9 REMOTE SUPERVISION
10011 CODIGO ESTADO — Bit 10 ABOVE_LIMIT REV_REF
10012 CODIGO ESTADO — Bit 11 EXT2 REV_ACT
10013 CODIGO ESTADO — Bit 12 RUN_ENABLE PANEL_LOCAL
10014 CODIGO ESTADO — Bit 13 N/D FIELDBUS_LOCAL
10015 CODIGO ESTADO — Bit 14 N/D EXT2_ACT
10016 CODIGO ESTADO — Bit 15 N/D FALLO

10017 CODIGO ESTADO — Bit 16 Reservado ALARM

10018 CODIGO ESTADO — Bit 17 Reservado REQ_MAINT
10019 CODIGO ESTADO — Bit 18 Reservado DIRLOCK
10020 CODIGO ESTADO — Bit 19 Reservado LOCALLOCK
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Ref. Ubicacién interna ABB DRV (5305=1)
Modbus (todos los perfiles) (5305=00R 2) DCU PROFILE
10021 CODIGO ESTADO — Bit 20 Reservado CTL_MODE
10022 CODIGO ESTADO — Bit 21 Reservado Reservado
10023 CODIGO ESTADO — Bit 22 Reservado Reservado
10024 CODIGO ESTADO — Bit 23 Reservado Reservado
10025 CODIGO ESTADO — Bit 24 Reservado Reservado
10026 CODIGO ESTADO — Bit 25 Reservado Reservado
10027 CODIGO ESTADO — Bit 26 Reservado REQ_CTL
10028 CODIGO ESTADO — Bit 27 Reservado REQ_REF1
10029 CODIGO ESTADO — Bit 28 Reservado REQ_REF2
10030 CODIGO ESTADO — Bit 29 Reservado REQ_REF2EXT
10031 CODIGO ESTADO — Bit 30 Reservado ACK_STARTINH
10032 CODIGO ESTADO — Bit 31 Reservado ACK_OFF_ILCK
10033 ED1 ED1 ED1
10034 ED2 ED2 ED2
10035 ED3 ED3 ED3
10036 ED4 ED4 ED4
10037 ED5 ED5 ED5
10038 ED6 ED6 ED6

1 = Baja activa

Para los registros 1xxxx:

« Las entradas discretas adicionales se afiaden secuencialmente.

El ACS550 soporta los siguientes cddigos de funcién Modbus para entradas discretas:

Codigo de
funcion

Descripcion

02

Leer el estado de entrada

Correlacién 3xxxx — Entradas Modbus. El convertidor correlaciona la informacion
siguiente con las direcciones Modbus 3xxxx llamadas registros de entrada Modbus:

« cualquier entrada analégica definida por el usuario.

La tabla siguiente resume los registros de entrada:

. ACS550
Rslfgai'::a todos los Comentarios
perfiles
30001 EA1 Este registro comunicara el nivel de la Entrada analdgica 1 (0...100%).
30002 EA2 Este registro comunicara el nivel de la Entrada analdgica 2 (0...100%).
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ElI ACS550 soporta los siguientes codigos de funcién Modbus para registros 3xxxx:

Codigo de
funcion

Descripcion

04

3XXXX

Leer el estado de entrada

Correlacién del registro 4xxxx. El convertidor correlaciona sus parametros y otros
datos con los registros de retencion 4xxxx del modo siguiente:

* 40001...40099 se correlacionan con el control del convertidor y los valores
actuales. Estos registros se describen en la tabla siguiente.

* 40101...49999 se correlacionan con los parametros del convertidor 0101...9999. Las
direcciones de registro que no corresponden a parametros del convertidor no son
validas. Si se intenta efectuar la lectura o la escritura fuera de las direcciones de los
parametros, la interfase Modbus remite un codigo de excepcidn al controlador.

La tabla siguiente resume los registros de control del convertidor 4xxxx
40001...40099 (para registros 4xxxx por encima de 40099, véase la lista de
parametros del convertidor, p. ej. 40102 es el parametro 0102):

Registro Modbus Acceso Comentarios
40001 | CODIGO DE CONTROL L/E Se correlaciona directamente con el codigo de controlDEL
PERFIL. Soportado solamente si 5305 = 0 o 2 (perfil ABB Drives).
El parametro 5319 conserva una copia en formato hexadecimal.
40002 | Referencia 1 L/E Rango = 0...+20000 (escalado a 0...1105 REF1 MAXIMO), 0
-20000...0 (escalado a 1105 REF1 MAXIMO...0).
40003 | Referencia 2 L/E Rango = 0...+10000 (escalado a 0...1108 REF2 MAXIMO), 0
-10000...0 (escalado a 1108 REF2 MAXIMO...0).
40004 | CODIGO DE ESTADO R Se correlaciona directamente con el codigo de estadoDEL
PERFIL. Soportado solamente si 5305 = 0 o 2 (perfil ABB Drives).
El parametro 5320 conserva una copia en formato hexadecimal.
40005 | Actual 1 R Por defecto, guarda una copia de 0103 FREC SALIDA. Utilice el
(seleccién mediante parametro 5310 para seleccionar un valor actual distinto
5310) para este registro.
40006 | Actual 2 R Por defecto, guarda una copia de 0104 INTENSIDAD. Utilice el
(seleccién mediante parametro 5311 para seleccionar un valor actual distinto
5311) para este registro.
40007 | Actual 3 R Por defecto, no guarda nada. Utilice el parametro 5312 para
(seleccién mediante seleccionar un valor actual para este registro.
5312)
40008 | Actual 4 R Por defecto, no guarda nada. Utilice el parametro 5313 para
(seleccién mediante seleccionar un valor actual para este registro.
5313)
40009 | Actual 5 R Por defecto, no guarda nada. Utilice el parametro 5314 para
(seleccién mediante seleccionar un valor actual para este registro.
5314)
40010 | Actual 6 R Por defecto, no guarda nada. Utilice el parametro 5315 para
(seleccién mediante seleccionar un valor actual para este registro.
5315)
40011 | Actual 7 R Por defecto, no guarda nada. Utilice el parametro 5316 para
(seleccién mediante seleccionar un valor actual para este registro.
5316)
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Registro Modbus Acceso Comentarios
40012 | Actual 8 R Por defecto, no guarda nada. Utilice el parametro 5317 para
(seleccién mediante seleccionar un valor actual para este registro.
5317)
40031 | LSW DEL CODIGO DE L/E Se correlaciona directamente con el Cédigo Menos
CONTROL ACS550 Significativo (LSW) del cODIGO DE CONTROL DEL PERFIL DCU.
Soportado tan sélo si 5305 = 1.
Véase el parametro 0301.
40032 | MSW DEL CODIGO DE | R Se correlaciona directamente con el Cédigo Mas
CONTROL ACS550 Significativo (MSW) del codigo de CONTROL DEL PERFIL DCU..
Soportado tan sélo si 5305 = 1.
Véase el parametro 0302.
40033 | LSW DEL CODIGO DE R Se correlaciona directamente con el Cédigo Menos
ESTADO ACS550 Significativo (LSW) del cODIGO DE ESTADO DEL PERFIL DCU.
Soportado tan sélo si 5305 = 1.
Véase el parametro 0303.
40034 | MSW DEL CODIGO DE | R Se correlaciona directamente con el Cédigo Mas
ESTADO ACS550 Significativo (MSW) del CODIGO DE ESTADO DEL PERFIL DCU.
Soportado tan sélo si 5305 = 1.
Véase el parametro 0304.
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Para el protocolo Modbus, los parametros de convertidor en el Grupo 53:
PROTOCOLO BCI comunican la correlacion de parametros a Registros 4xxxx.

Codigo

Descripcion

5310

PAR BCI 10

Especifica el parametro correlacionado con el registro Modbus 40005.

5311

PAR BCI 11

Especifica el parametro correlacionado con el registro Modbus 40006.

5312

PAR BCI 12

Especifica el parametro correlacionado con el registro Modbus 40007.

5313

PAR BCI 13

Especifica el parametro correlacionado con el registro Modbus 40008.

5314

PAR BCI 14

Especifica el parametro correlacionado con el registro Modbus 40009.

5315

PAR BCI 15

Especifica el parametro correlacionado con el registro Modbus 40010.

5316

PAR BCI 16

Especifica el parametro correlacionado con el registro Modbus 40011.

5317

PAR BCI 17

Especifica el parametro correlacionado con el registro Modbus 40012.

5318

PAR BCI 18

Ajusta una demora adicional en milisegundos antes de que el ACS550
empiece a transmitir la respuesta a la peticion del maestro.

5319

PAR BCI 19

Conserva una copia (en hexadecimal) del CODIGO CONTROL, registro
Modbus 40001.

5320

PAR BCI 20

Conserva una copia (en hexadecimal) del CODIGO ESTADO, registro
Modbus 40004.
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Excepto en los casos restringidos por el propio convertidor, todos los parametros estan

disponibles tanto para lectura como para escritura. Las escrituras de parametro se
verifican en cuanto a su valor correcto, y en cuanto a direcciones de registro validas.

Nota: las escrituras de parametros a través de Modbus estandar siempre son

volatiles, es decir, que los valores modificados no se guardan automaticamente en
la memoria permanente. Utilice el parametro 1607 saLvar Param para guardar todos los
valores alterados.

El ACS550 soporta los siguientes cadigos de funcién Modbus para registros 4xxxx:

Cch (:‘ig%:e Descripcion
03 Leer registros de retencion 4xxxx
06 Preajustar un solo registro 4xxxx
16 (0x10 Hex) Preajustar varios registros 4xxxx
23 (0x17 Hex) Leer/escribir registros 4xxxx
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Valores actuales
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Los contenidos de las direcciones de registro 40005...40012 SON VALORES ACTUALES Y
son:

especificados mediante los parametros 5310...5317

valores de sélo lectura que contienen informacion acerca del funcionamiento del
convertidor

cédigos de 16 bits que contienen un bit de signo y un entero de 15 bits

cuando son valores negativos, se escriben como el complemento del dos del
valor positivo correspondiente

escalados como se ha descrito anteriormente en el apartado Adaptacion a escala
del valor actual de la pagina 212.

Codigos de excepcion

Los codigos de excepcion son respuestas de comunicacion serie del convertidor. El
ACS550 soporta los cédigos de excepcion de Modbus estandar definidos a
continuacion.

gf:;ggigi Nombre Significado

01 ILLEGAL FUNCTION Comando no soportado

02 ILLEGAL DATA ADDRESS La direccion de datos recibida en la consulta no es permisible.
No se trata de un grupo/parametro definido.

03 ILLEGAL DATA VALUE Un valor del campo de datos de consulta no es un valor permisible

para el ACS550, puesto que se da uno de los casos siguientes:

« Se encuentra fuera de los limites min. o max.

« El parametro es de solo lectura.

« El mensaje es demasiado largo.

* No se permite la escritura en el parametro cuando la marcha
esta activa.

« No se permite la escritura en el parametro cuando se ha
seleccionado la macro fabrica.
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Datos técnicos de los perfiles de control ABB

Sinopsis
Perfil ABB Drives

El perfil ABB Drives proporciona un perfil estandar que puede utilizarse en varios
protocolos, incluyendo Modbus y los protocolos disponibles en el médulo ABC.
Estan disponibles dos implementaciones del perfil ABB Drives:

* BB DRV FULL — ESta implementacién estandariza la interfase de control con
convertidores ACS600 y ACS800.

* BB DRV LIM — Esta implementacién estandariza la interfase de control con
convertidores ACS400. Esta implementacion no soporta dos bits de codigo de
control soportados por ABs DRV FULL.

Exceptuando los casos indicados, las siguientes descripciones del “Perfil ABB
Drives” se aplican a ambas implementaciones.

Perfil DCU

El perfil DCU amplia la interfase de control y estado a 32 bits. Se trata de la interfase
interna entre la aplicacién del convertidor principal y el entorno del bus de campo
encajado.

Cadigo de control

El copico conTroL es el medio principal de controlar el convertidor desde un sistema de bus
de campo. La estacion maestra de bus de campo envia el copico controL al convertidor. El
convertidor cambia entre estados de conformidad con las instrucciones codificadas en
bits del copico conTroL. El uso del copico controL requiere que:

» El convertidor se encuentre en control remoto (rewm).

» El canal de comunicacion serie se defina como la fuente para controlar
comandos (ajustados con parametros como 1001 comanpos ext1, 1002 comanpos EXT2
y 1102 seLeC EXT1/EXT2).

+ El canal de comunicacion serie empleado se configura para utilizar un perfil de
control ABB. Por ejemplo, para utilizar el perfil de control ass brv FuLL, Se requiere el
parametro 9802 seL ProT com = 1 (MODBUS EST), y el parametro 5305 perriL cTRL BCI = 2
(BB DRV FULL).
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Perfil ABB Drives

La tabla siguiente y el diagrama de estado que figura mas adelante en este
subapartado describen el contenido del copico conTroL para el perfil ABB Drives.
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CODIGO CONTROL del perfil ABB Drives (véase el parametro 5319)
Bit Nombre Valor | Estado ordenado Comentarios
0 OFF1 1 READY TO OPERATE Introducir READY TO OPERATE
CONTROL - -
0 EMERGENCY OFF El convertidor para en rampa de conformidad
con la rampa de deceleracion actualmente
activa (2203 o 2205).
Secuencia normal de comandos:
* Introducir OFF1 ACTIVE
» Seguir con READY TO SWITCH ON, @ menos
que haya otros enclavamientos (OFF2, OFF3)
activos.
1 OFF2 OPERATING Continuar con el funcionamiento (OFF2 inactivo)
CONTROL - -
0 EMERGENCY OFF El convertidor para por si solo.
Secuencia normal de comandos:
* Introducir OFF2 ACTIVE
+ Seguir con SWITCHON INHIBITED
2 OFF3 OPERATING Continuar con el funcionamiento (OFF3 inactivo)
CONTROL - -
0 STOP EMERGENCIA El convertidor se para dentro del tiempo
especificado por el parametro 2208.
Secuencia normal de comandos:
* Introducir OFF3 ACTIVE
+ Seguir con SWITCH ON INHIBITED
ADVERTENCIA: Verifique que el
motor y el equipo accionado puedan
pararse con este modo de paro.
3 INHIBIT 1 FUNCIONAMIENTO Introducir OPERATION ENABLED (Observe que la
OPERATION HABILITADO sefal de permiso de marcha debe estar activa.
Véase el parametro 1601. Si el parametro 1601
se ajusta en COMUNIC, este bit también activa la
sefal de permiso de marcha.)
0 FUNCIONAMIENTO Inhibir el funcionamiento. Introducir OPERATION
INHIBIDO INHIBITED
4 Sin usar (ABB DRV LIM)
RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION | Introducir RAMP FUNCTION GENERATOR:
ZERO ACCELERATION ENABLED
(AB3 DRV FULL) 0 RFG OUT ZERO Forzar a cero la salida del generador de
funcién de rampa. El convertidor para en
rampa (con los limites de intensidad y tension
de CC aplicados).
5 RAMP_HOLD 1 RFG OUT ENABLED Habilitar la funcién de rampa.
Introducir RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATOR ENABLED
0 RFG OUT HOLD Detener la rampa (retencion de la salida del
generador de funcién de rampa)
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CODIGO CONTROL del perfil ABB Drives (véase el parametro 5319)

Bit Nombre Valor | Estado ordenado Comentarios
6 RAMP_IN_ 1 RFG INPUT ENABLED Funcionamiento normal. Introducir OPERATING
ZERO
0 RFG INPUT ZERO Forzar a cero la entrada del generador de
funcién de rampa.
7 RESET 0=>1 | RESET Restauracion de fallos si existe un fallo activo.
(Introducir SWITCH-ON INHIBITED). Efectivo si
1604 = COMUNIC
0 OPERATING Continuar con el funcionamiento normal
8...9 | Sin usar
10 Sin usar (ABB DRV LIM)
REMOTE_CMD |1 Control por bus de campo habilitado.
(ABBDRVFULL) 5 « CW #0 0 Ref #0: Conservar dltimo CW y Ref.
+ CW =0y Ref = 0: Control por bus de
campo habilitado.
» Lareferencia y la rampa de aceleracién/
deceleracion se bloquean.
1 EXT CTRL LOC |1 EXT2 SELECT Seleccionar el lugar de control externo 2
(EXT2). Efectivo si 1102 = COMUNIC
0 EXT1 SELECT Seleccionar el lugar de control externo 1
(ExT1). Efectivo si 1102 = COMUNIC
12... | Sin usar
15
Perfil DCU

Las tablas siguientes describen el contenido del copico controL para el perfil DCU.

CODIGO CONTROL del perfil DCU (véase el parametro 0301)

Bit Nombre Valor Comando/Pet. Comentarios
0 | PARO 1 Paro Para de conformidad con el parametro de

0 inf modo de paro o las peticiones de modo de

(sin func.) paro (bits 7 y 8).
1 | FUNCIONAR 1 Marcha Los comandos MARCHA y PARO simultaneos
0 (sin func.) dan lugar a un comando de paro.
2 | REVERSE 1 Direccion inversa | Este bit con XOR con el signo de la
- — referencia define la direccion.

0 Direccion de

avance
3 | LOCAL Modo local Cuando el bus de campo ajusta este bit, se
0 Mod t apropia del control y el convertidor pasa a
0do externo modo de control local por bus de campo.
4 | RESET ->1 Reset Sensible al extremo.
otro (sin func.)
5 | EXT2 1 Cambiar a EXT2
0 Cambiar a EXT1
6 | RUN_DISABLE 1 Inhabilitacion de Permiso de marcha inverso.

marcha

0 Permiso de
marcha activado
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CODIGO CONTROL del perfil DCU (véase el parametro 0301)

Bit Nombre Valor Comando/Pet. Comentarios

7 | STPMODE_R 1 Modo de paro en
rampa normal

0 (sin func.)

8 | STPMODE_EM 1 Modo de paro en
rampa de
emergencia

(sin func.)

9 | STPMODE_C Modo de paro libre

(sin func.)

10 | RAMP_2 Par de rampas 2

Par de rampas 1

11 | RAMP_OUT_0 Salida de rampa a 0

(sin func.)

= Ol =lO|=|O|=|O

12 RAMP_HOLD Congelacion de

rampa

(sin func.)

13 RAMP_IN_O 1 Entrada de rampa
a0

0 (sin func.)

14 RREQ_LOCALL |1 Bloqueo de modo | En bloqueo, el convertidor no cambiara a
local modo local.

0 (sin func.)

15 TORQLIM2 1 Par de limites de
par 2

0 Par de limites de
par 1

CODIGO CONTROL del perfil DCU (véase el parametro 0302)

Bit Nombre | Valor | Funcion Comentarios
16...26 Reservado
27 REF_CONST 1 Ref. de velocidad Estos bits s6lo son para
constante supervision.
0 (sin func.)
28 REF_AVE 1 Ref. media de
velocidad
0 (sin func.)
29 LINK_ON 1 Maestro detectado en
el enlace
0 Enlace no disponible
30 REQ_STARTINH 1 Peticién de inhibicién
de marcha pendiente
0 Peticion de inhibicion
de marcha desactivada
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CODIGO CONTROL del perfil DCU (véase el parametro 0302)

Bit Nombre Valor Funcion Comentarios
31 OFF_INTERLOCK |1 Botdn de desconexion | Para el panel de control (o
del panel pulsado herramienta PC) se trata del
enclavamiento del botén de
desconexion.
0 (sin func.)

Cadigo de estado

El contenido del copico estapo es informacion de estado, enviada por el convertidor a
la estacion maestra.

Perfil ABB Drives

La tabla siguiente y el diagrama de estado que figura mas adelante en este
subapartado describen el contenido del cobico estapo para el perfil ABB Drives.

CODIGO ESTADO del perfil ABB DRIVES (BCI) (Véase el parametro 5320)

Bit

Nombre

Valor

Descripcion
(Corresponde a estados/cuadros en el diagrama de estado)

RDY_ON

LISTO PARA ENCENDIDO

NO LISTO PARA ENCENDIDO

RDY_RUN

READY TO OPERATE

OFF1 ACTIVO

RDY_REF

FUNCIONAMIENTO HABILITADO

FUNCIONAMIENTO INHIBIDO

TRIPPED

o

FALLO

Sin fallo

OFF_2_STA

OFF2 INACTIVO

OFF2 ACTIVO

OFF_3_STA

OFF3 INACTIVO

OFF3 ACTIVO

SWC_ON_INHIB

ENCENDIDO INHIBIDO ACTIVO

ENCENDIDO INHIBIDO NO ACTIVO

ALARM

Alarma (véase el apartado Listado de alarmas en la pagina 267
para obtener mas datos sobre las alarmas).

Sin alarma

AT_SETPOINT

EN FUNCIONAMIENTO. El valor actual equivale al valor de referencia
(dentro de los limites de tolerancia).

El valor actual esta fuera de los limites de tolerancia (no
equivale al valor de referencia).

REMOTE

Lugar de control del convertidor: REMOTO (EXT1 0 EXT2).

Lugar de control del convertidor: LOCAL.
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CODIGO ESTADO del perfil ABB DRIVES (BCI) (Véase el parametro 5320)
Bit Nombre Valor (Corresponde a esmdos?:jgéL%(;IZ?I el diagrama de estado)
10 ABOVE_LIMIT 1 Valor del parametro supervisado > limite alto de supervision.
El bit sigue siendo "1" hasta que el valor del parametro
supervisado < limite bajo de supervision.
Véase el Grupo 32: SUPERVISION.
0 Valor del parametro supervisado < limite bajo de supervision.
El bit sigue siendo "0" hasta que el valor del parametro
supervisado > limite alto de supervision.
Véase el Grupo 32: SUPERVISION.
11 EXT CTRL LOC 1 Lugar de control externo 2 (EXT2) seleccionado.
0 Lugar de control externo 1 (EXT1) seleccionado.
12 EXT RUN ENABLE | 1 Sefial de Permiso de Marcha externa recibida.
0 Sefial de Permiso de Marcha externa no recibida.
13... | Sin usar
15
Perfil DCU

Las tablas siguientes describen el contenido del copico Estapo para el perfil DCU.

CODIGO ESTADO del perfil DCU (véase el parametro 0303)

Bit Nombre Valor Estado

0 |LISTO 1 El convertidor esta listo para recibir el comando de marcha.
0 El convertidor no est3 listo.

1 |HABILITADO 1 Sefial de Permiso de Marcha externa recibida.
0 Sefal de Permiso de Marcha externa no recibida.

2 |STARTED 1 El convertidor ha recibido el comando de marcha.
0 El convertidor no ha recibido el comando de marcha.

3 |ENFUNC. 1 El convertidor estd modulando.
0 El convertidor no estd modulando.

4 |ZERO_SPEED 1 El convertidor esta a velocidad cero.
0 El convertidor no ha alcanzado velocidad cero.

5 | ACCELERATE 1 La unidad esta acelerando.
0 La unidad no est& acelerando.

6 |DECELERATE 1 La unidad esta decelerando.
0 La unidad no esta decelerando.

7 |AT_SETPOINT 1 El convertidor esta en el punto de consigna.
0 El convertidor no ha alcanzado el punto de consigna.

8 |LIMIT 1 El funcionamiento esta limitado por los ajustes del Grupo 20:

LIMITS.

0 El funcionamiento esta dentro de los ajustes del Grupo 20: LIMITS.

9 |SUPERVISION 1 Un parametro supervisado (Grupo 32: SUPERVISION) esta

fuera de sus limites.

0 Todos los parametros supervisados estan dentro de los limites.
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CODIGO ESTADO del perfil DCU (véase el parametro 0303)
Bit Nombre Valor Estado
10 |REV_REF 1 La referencia del convertidor tiene direccion inversa.
0 La referencia del convertidor tiene direccion de avance.
11 |REV_ACT 1 El convertidor funciona en direccion inversa.
0 El convertidor funciona en direccién de avance.
12 | PANEL_LOCAL 1 El control se encuentra en modo local del panel de control
(o herramienta PC).
0 El control no se encuentra en modo local del panel de control.
13 |FIELDBUS_LOCAL (1 El control se encuentra en modo local del bus de campo
(se apropia del panel de control local).
0 El control no se encuentra en modo local del bus de campo.
14 |EXT2_ACT 1 El control se encuentra en modo EXT2.
0 El control se encuentra en modo EXT1.
15 |FALLO 1 El convertidor esta en un estado de fallo.
0 El convertidor no esta en un estado de fallo.
CODIGO ESTADO del perfil DCU (véase el parametro 0304)
Bit Nombre Valor Estado
16 ALARM 1 Hay una alarma activa.
0 No hay alarmas activas.
17 REQ_MAINT 1 Peticién de mantenimiento pendiente.
0 No hay una peticion de mantenimiento pendiente.
18 DIRLOCK 1 Blogueo de direccion activado. (El cambio de direccion esta
bloqueado.)
0 Bloqueo de direccion desactivado.
19 LOCALLOCK 1 Blogueo de modo local activado. (El modo local esta bloqueado.)
0 Bloqueo de modo local desactivado.
20 CTL_MODE 1 El convertidor esta en modo de control vectorial.
0 El convertidor estd en modo de control escalar.
21..25 Reservado
26 REQ_CTL 1 Copiar el cédigo de control
0 (sin func.)
27 REQ_REF1 1 Referencia 1 solicitada en este canal.
0 Referencia 1 no solicitada en este canal.
28 REQ_REF2 1 Referencia 2 solicitada en este canal.
0 Referencia 2 no solicitada en este canal.
29 REQ_REF2EXT 1 Referencia externa PID 2 solicitada en este canal.
0 Referencia externa PID 2 no solicitada en este canal.
30 ACK_STARTINH 1 Inhibicién de marcha de este canal otorgada.
0 Inhibicién de marcha de este canal no otorgada.
31 ACK_OFF_ILCK 1 Inhibicién de marcha debida al boton OFF.
0 Funcionamiento normal.
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Diagrama de estado
Perfil ABB Drives

Para ilustrar el funcionamiento del diagrama de estado, el siguiente ejemplo
(implementacion ass orv um del perfil ABB Drives) utiliza el cédigo de control para
arrancar el convertidor:
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En primer lugar, deben satisfacerse los requisitos para utilizar el copico contRroL.

Véase mas arriba.

Al conectar la alimentacion por vez primera, el estado del convertidor es no listo para
encendido. Véase la linea punteada ( === ) en el diagrama de estado siguiente.

Utilice el copico conTroL para desplazarse por los estados de la maquina hasta alcanzar
el estado OPERATING (en funcionamiento), lo que significa que el convertidor esta en
marcha y sigue la referencia facilitada. Véase la tabla siguiente.

Paso Valor del cODIGO CONTROL

Descripcion

1

CW = 0000 0000 0000 0110
| |
bit 15 bit 0

Este valor del CW cambia el estado del convertidor a READY
TO SWITCH ON(listo para encendido).

Espere como minimo 100 ms antes de continuar.

CW = 0000 0000 0000 0111

Este valor del CW cambia el estado del convertidor a READY
TO OPERATE (listo para funcionamiento).

CW = 0000 0000 0000 1111

Este valor del CW cambia el estado del convertidor a
OPERATION ENABLED(funcionamiento habilitado). El convertidor
se pone en marcha pero no acelerara.

CW = 0000 0000 0010 1111

Este valor de CW libera la salida del generador de funcién de
rampa (RFG) , y cambia el estado del convertidor a RFG:
ACCELERATOR ENABLED.

CW = 0000 0000 0110 1111

Este valor de CW libera la salida del generador de funcién de
rampa (RFG) , y cambia el estado del convertidor a
OPERATING: El convertidor acelera hasta la referencia
proporcionada y la sigue.
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El diagrama de estado siguiente describe la funcién de marcha-paro de los bits del
copico controL (CW) y el copico estano (SW) para el perfil ABB Drives.
Desde cualquier estado Desde cualquier estado Desde cualquier estado

Paro de emergencia Paro de emergencia
+ OFF2 (Bit 1 del CW=0 +
OFF3 (Bit 2 del CW=0) (Bit1de ) Fallo

. FALLO — (Bit 3 del SW=1
(Bit 5 del SW=0) A%T’::\?O Agﬁrvzo L (Bit 4 del SW=0) ( )
I~ |
— Lol

Desde cualquier estado

OFF1 (Bit 0 del CW=0) +
ALIM. DESC SWITCH-ON (Bit 6 del SW=1)
. _qy_| OFF1 : : INHIBIDO [ =
(Bit 1 del SW=0) —{ 27\
P C ion e Bit 0 del CW=0
n(f=0/1=0 + onexion ,\ = (Bi el )
—
A B*C D NO LISTO . —
L] ] ] PARA CONEXION[ — (Bit 0 del SW=0)
(Bit 3 del CW=0) + + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
. _ FUNCIONAMIENTO LISTO PARA | (i -
(Bit2 del SW=0) =™ \HiBIDO CONEXION (Bit 0 del SW=1)

FUNCIONAMIENTO INHIBIDO pm (CW= xxxx x1xx xxxx x111)

f

BrcrD* LISTO PARA

FUNGIONAR [ (Bit 1 del sw=1)

(Bit 4 del CW=0)" (Bit 3 del CW=

1y
™ "Bit 12 del SW=1)

f

FUNCIONAMIENTO| (Bit 2 del SW=1)

cC D HABILITADO
A —1
(Bit 5 del CW=0) qh (CW=xxxx x1xx xxx1* 1111
o sea Bit 4=1)*
LEYENDA SALIDA RFG
[ Estado D HABILITADA*
mm Cambio de estado (Bit 6 del CW=0)
. . B* —<—]
=== Ruta descrita en el ejemplo e (CW=x30xX X 13X Xx11* 1111
CW = CcODIGO CONTROL | o sea Bit 5=1)
SW = CODIGO ESTADO RFG: ACELERADOR
RFG = Generador de funcién de la rampa HABILITADO
| = Param. 0104 INTENSIDAD
_ . c —<—
f = Param. 0103 FREC SALIDA mmpm (CW=xxxx x1xx x111% 1111
n = Velocidad o sea Bit 6=1)
* Indica las caracteristicas no incluidas en ABB DRV EN FUNCIONAM.|— (Bit 8 del SW=1)
LIM ’
** Esta transicion de estado también se produce D —<l—|

si se restaura el fallo desde cualquier otra fuente
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Escalado de referencia
Perfiles ABB Drives y DCU

La tabla siguiente describe el escalado de rererencia para los perfiles ABB Drives y DCU.
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Perfiles ABB Drives y DCU

. Tipo de .
Referencia | Intervalo referencia Escalado Comentarios
REF1 -32767 Velocidad | -20000 = -(par. 1105) Referencia final limitada por
o 0=0 1104/1105. Velocidad actual
+32767 | frecuencia | +20000 = (par. 1105) del motor limitada por 2001/
(20000 corresponde al 100%) | 2002 (velocidad) o por 2007/
2008 (frecuencia).
REF2 -32767 Velocidad | -10000 = -(par. 1108) Referencia final limitada por
o 0=0 1107/1108. Velocidad actual
+32767 | frecuencia | +10000 = (par. 1108) del motor limitada por 2001/
(10000 corresponde al 100%) 2002 (velocidad) o por 2007/
2008 (frecuencia).
Par -10000 = -(par. 1108) Referencia final limitada por
0=0 2015/2017 (par 1) 0 2016/
+10000 = (par. 1108) 2018 (par 2).
(10000 corresponde al 100%)
Referencia | -10000 = -(par. 1108) Referencia final limitada por
PID 0=0 4012/4013 (conj PID 1) o
+10000 = (par. 1108) 4112/4113 (conj PID 2).
(10000 corresponde al 100%)

Nota: el ajuste del parametro 1104 rer1 minimo y 1107 Rer2 Minimo NO tiene ningun efecto
sobre el escalado de las referencias.

Cuando el parametro 1103 seLec Rer1 0 1106 seLEC REF2 Se ajusta @ cOMUNIC+EAT O

comunicsEal, la referencia se escala de la siguiente manera:

Perfiles ABB Drives y DCU

Referencia Ajuste de Escalado de referencia de EA
valor
REF1 COMUNIC+EAT | COMUNIC (%) + (EA (%) - 0,5 - REF1 MAXIMO (%))

Coeficiente de correc.

(100 + 0,5 - (Par. 1105)%

100%

4 de referencia de bus de campo

|

|

! 1 Sefial de entrada
| 'EA1

(100 - 0,5 - (par. 1105))%0%

50%  100%
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Perfiles ABB Drives y DCU
Referencia Ajuste de Escalado de referencia de EA
valor
REF1 COMUNIC*EAT | COMUNIC (%) - (EA (%) / 0,5 - REF1 MAXIMO (%))
Coeficiente de correc.
4 de referencia de bus de campo
200% {1~~~ """~~~ -
I
I
|
I
100% [~ -~~~ A~~~ {
I
I
: Senal de entrada
I
100 - 0,5 - (par. 1105))% —>
( e %00 50%  100%
REF2 COMUNIC+EAT | COMUNIC (%) + (EA (%) - 0,5 - REF1 MAXIMO (%))
Coeficiente de correc.
4 de referencia de bus de campo
(100+0,5- (Par. 1108)% { -~~~ ~+— ~ =~ —
100% [~~~ ~ A ~ -~~~
Sefial de
, entrada EA1
100 - 0,5 - (par. 1108)% —p
( e 0% 50%  100%
REF2 COMUNIC*EAT | COMUNIC (%) - (EA (%) / 0,5 - REF2 MAXIMO (%))
Coeficiente de correc.
4 de referencia de bus de campo
200%
100%
Serial de
entrada EA1
0%,
100%
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Tratamiento de referencias

Utilice los parametros del Grupo 10: MARCHA/PARO/DIR para configurar el control
de la direccion de giro de cada lugar de control (ext1 and exr2). Los siguientes
diagramas ilustran como los parametros del grupo 10 y el signo de la referencia de
bus de campo interactiian para producir valores de rererencia (Rer1 y rRer2). Tenga en
cuenta que las referencias de bus de campo son bipolares, es decir, que pueden ser
negativas o positivas.

Perfil ABB Drives

Ajuste de

valor Escalado de referencia de EA

Parametro

1003 DIRECCION | 1 (AVANCE) Ref. resultante

Ref. max. - - - =——-----fF--- -~ ;
| I
L
| |
Bus de campo I 1
de camPoT163% -100% 100% 163%

1003 DIRECCION | 2 (RETROCESO)

Ref. resultante

Bus de campo  -163% -100% 100% 163%
de campo

1003 DIRECCION | 3 (PETICION) Ref. resultante

Ref.max. -—- - —-——-—-————+ - - - —- .

1 |

|

Lo

Bus de campo -163% -100% : :
de campo " T 7

100% 163%

-(Ref. méx.) - - el — — .

Bus de campo encajado



Manual del usuario del ACS550-01/U1 237

Adaptador de bus de campo

Sinopsis

EI ACS550 puede configurarse para aceptar el control desde un sistema externo utilizando
protocolos de comunicacién serie estandar. Al utilizar comunicacion serie, el ACS550 puede:

» recibir toda su informacién de control del bus de campo, o

« controlarse desde alguna combinacion de control por bus de campo y otros lugares de
control disponibles, como entradas analdgicas o digitales, y el panel de control.

]
(I
Efectue la conexion con: H
. un bus de campo encajado (BCE)
estandar en los terminales X1:28...32 E

. un médulo adaptador de bus de campo .

Controlador de bus de campo ‘
Bus de campo

\/

v

Otros dispositivos

]

(ABC) montado en la ranura 2 (opcion Rxxx)

|

Estan disponibles dos configuraciones de comunicaciones serie basicas:

* bus de campo encajado (BCE) — Véase el capitulo Bus de campo encajado en la
pagina 203.

» adaptador de bus de campo (ABC) — Con uno de los médulos opcionales de ABC
en la ranura de expansion 2 del convertidor, éste puede comunicarse con un
sistema de control utilizando uno de los protocolos siguientes:

PROFIBUS DP
LONWORKS®

Ethernet (Modbus/TCP, EtherNet/IP™, EtherCAT, PROFINET IO,
POWERLINK)

CANopen
DeviceNet™
ControlNet™
CC-Link.

El ACS550 detecta automaticamente el protocolo de comunicacién utilizado por el
adaptador de bus de campo enchufable. Los ajustes por defecto para cada
protocolo presuponen que el perfil utilizado es el perfil de convertidor estandar del
sector para el protocolo (p. ej. PROFIdrive para PROFIBUS, AC/DC Drive para
DeviceNet). Asimismo, todos los protocolos de ABC también pueden configurarse
para el perfil ABB Drives.

Adaptador de bus de campo
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Los detalles de la configuracién dependen del protocolo y el perfil utilizados. Estos
detalles se facilitan en un manual de usuario suministrado con el médulo ABC.

Los detalles relativos al perfil ABB Drives (que se aplica a todos los protocolos) se
facilitan en el apartado Datos técnicos del perfil ABB Drives en la pagina 248.

Interfase de control

En general, la interfase de control basica entre el sistema de bus de campo y el
convertidor consta de:

« Codigos de salida:

— CODIGO CONTROL
— REFERENCIA (velocidad o frecuencia)

— Otros: el convertidor ofrece soporte para un maximo de 15 cédigos de salida.
Los limites de los protocolos podrian restringir el total en mayor medida.

« Codigos de entrada:

— CODIGO ESTADO
— Valor actual (velocidad o frecuencia)

— Otros: el convertidor ofrece soporte para un méaximo de 15 cédigos de entrada. Los
limites de los protocolos podrian restringir el total en mayor medida.

Nota: las palabras "salida" y "entrada" se utilizan desde el punto de vista del
controlador de bus de campo. Por ejemplo, una salida describe el flujo de datos del
controlador de bus de campo al convertidor y aparece como una entrada desde el
punto de vista del convertidor.

Los significados de los codigos de interfase del controlador no son restringidos por
el ACS550. No obstante, el perfil utilizado podria definir significados particulares.

Controlador de bus de campo
I Bus de campo

Referencias[[™ Cddigo de control (CW)

P del E/S Referencias
e proceso

(ciclica) Cadigo de estado (SW)
Valores actuales ~®

Mensajes

de servicio || Peticiones/Respuestas de L/E de pardmetros <g—p
(no ciclicos)

Caédigo de control

El cODIGO CONTROL es el medio principal de controlar el convertidor desde un sistema de

bus de campo. El controlador de bus de campo envia el cODIGO CONTROL al convertidor. El
convertidor cambia entre estados de conformidad con las instrucciones codificadas en bits
del CODIGO CONTROL. El uso del CODIGO CONTROL requiere que:

» El convertidor se encuentre en control remoto (REM).

Adaptador de bus de campo
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» El canal de comunicacion en serie se defina como la fuente para controlar
comandos desde EXT1 (ajustados con los parametros 1001 COMANDOS EXT1
y 1102 SELEC EXT1/EXT2).

* Se active el adaptador de bus de campo enchufable externo:

— Parametro 9802 SEL PROT COM = 4 (ABC EXT).

— El adaptador de bus de campo enchufable externo se configura para usar el
modo de perfil de convertidor o los objetos del perfil de convertidor.

El contenido del coDIGO CONTROL depende del protocolo/perfil utilizado. Véase el
manual del usuario facilitado con el médulo ABC y/o el apartado Datos técnicos del
perfil ABB Drives en la pagina 248.

Codigo de estado

El cODIGO ESTADO es un codigo de 16 bits que contiene informacion de estado enviada

por el convertidor al controlador de bus de campo. El contenido del CODIGO ESTADO

depende del protocolo/perfil utilizado. Véase el manual del usuario facilitado con el

maédulo ABC y/o el apartado Datos técnicos del perfil ABB Drives en la pagina 248.
Referencia

El contenido de cada cédigo de REFERENCIA :

* puede utilizarse como referencia de frecuencia o velocidad

* es un codigo de 16 bits compuesto de un bit de signo y un entero de 15 bits

+ Las referencias negativas (que indican direccién de giro invertida) se indican a través
del complemento del dos a partir del valor de referencia positiva correspondiente.

El uso de una segunda referencia (REF2) sélo se soporta cuando un protocolo se
ha configurado para el perfil ABB Drives.

El escalado de la referencia es especifico para el tipo de bus de campo. Véase el manual
del usuario facilitado con el médulo ABC y/o los apartados siguientes segln proceda:

» Escalado de referencia en la pagina 252 (Datos técnicos del perfil ABB Drives)

» Escalado de referencia en la pagina 256 (Datos técnicos del perfil genérico).

Valores actuales

Los valores actuales son codigos de 16 bits que contienen informacion acerca de las

operaciones seleccionadas del convertidor. Los valores actuales del convertidor (por

ejemplo, los parametros del Grupo 10: MARCHA/PARO/DIR) pueden correlacionarse

con codigos de entrada utilizando parametros del Grupo 51: MOD COMUNIC EXT

(seguin cada protocolo, pero normalmente se trata de los parametros 5104...5126).
Planificacion

La planificacién de la red debera tener en cuenta las cuestiones siguientes:

» Qué tipos y cantidades de dispositivos deben conectarse a la red.

* Qué informacién de control debe enviarse a los convertidores.

* Qué informacion de realimentacion debe enviarse de los convertidores al sistema
controlador.

Adaptador de bus de campo
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Instalacion mecanica y eléctrica — ABC

ADVERTENCIA: las conexiones solo deben efectuarse con el convertidor
desconectado de la fuente de alimentacion.

Sinopsis

ElI ABC (adaptador de bus de campo) es un modulo enchufable que encaja en la
ranura de expansion 2 del convertidor. EI modulo se fija con presillas de sujecion de
plastico y dos tornillos. Asimismo, los tornillos llevan a cabo la conexién a tierra de la
pantalla del cable del médulo y conectan las sefiales GND del médulo a la tarjeta de
control del convertidor.

Al instalar el médulo, la conexién eléctrica con el convertidor se establece
automaticamente a través del conector de 34 clavijas.

Procedimiento del montaje

Nota: en primer lugar, instale la alimentacion de entrada y
los cables a motor.

1. Inserte el médulo cuidadosamente en la ranura de
expansion 2 del convertidor hasta que las presillas de
sujecion bloqueen el moédulo en la posicidn correcta.

2. Apriete los dos tornillos (incluidos) a los soportes.

Nota: la instalacion correcta de los tornillos es esencial
para cumplir los requisitos EMC y para un funcionamiento
correcto del médulo.

X00301

3. Abra el orificio ciego adecuado en la caja de conduccion e
instale la abrazadera de cable para el cable de red. FECLLL I

Haga pasar el cable de red por la abrazadera de cable.
Conecte el cable de red al conector de red del modulo.
Apriete la abrazadera de cable.

Instale la cubierta de la caja de conduccién (1 tornillo).

© N o g M

Para obtener informacién de configuracién, véase lo siguiente:

X00302

» el apartado Configuracién para la comunicaciéon — ABC en
la pagina 241

+ el apartado Activacion de las funciones de control del convertidor — ABC en la
pagina 241

» La documentacion especifica del protocolo proporcionada con el médulo.
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Configuracion para la comunicacién — ABC

Seleccion de la comunicacion serie

Para activar la comunicacion serie, utilice el parametro 9802 SEL PROT COM. Ajuste
9802 = 4 (ABC EXT).

Configuracioén de la comunicacién serie

El ajuste de 9802, junto con el montaje de un modulo ABC especifico, ajusta
automaticamente los valores por defecto apropiados en los parametros que definen
el proceso de comunicacion. Estos parametros y descripciones se definen en el
manual del usuario facilitado con el médulo ABC.

» El parametro 5101 se configura automaticamente.

* Los parametros 5102...5126 dependen de cada protocolo y definen, por ejemplo,
el perfil utilizado y los codigos de E/S adicionales. Estos parametros se
denominan los parametros de configuracion de bus de campo. Véase el manual
del usuario facilitado con el médulo ABC para obtener detalles sobre los
parametros de configuracion de bus de campo.

* El parametro 5127 fuerza la validacion de los cambios en los parametros
5102...5126. Si no se utiliza el parametro 5127, los cambios en los parametros
5102...5126 tienen efecto tan sélo después de apagar y encender la
alimentacion del convertidor.

* Los parametros 5128...5133 proporcionan datos sobre el médulo ABC
actualmente instalado (p. e]. versiones y estado de los componentes).

Véase el Grupo 51: MOD COMUNIC EXT para obtener descripciones de los
parametros.

Activacion de las funciones de control del convertidor - ABC

El control por bus de campo de diversas funciones del convertidor requiere que la
configuracion:

» ordene al convertidor que acepte el control por bus de campo de la funcién

» defina como una entrada de bus de campo cualquier dato del convertidor
requerido para el control

» defina como una salida de bus de campo cualquier dato de control requerido por
el convertidor

Los apartados siguientes describen, a un nivel general, la configuracion requerida
para cada funcién de control. La ultima columna de las tablas siguientes se ha
dejado en blanco deliberadamente. Véase el manual del usuario facilitado con el
modulo ABC acerca de la entrada apropiada.

Control de Marcha/Paro/Direccién
El uso del bus de campo para el control de marcha/paro/direccion del convertidor requiere:

+ el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion
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+ comando(s) suministrado(s) por el controlador de bus de campo en el lugar apropiado.
(El'lugar es definido por la Referencia de protocolo, que depende del protocolo.)

Parametro de L Referencia de
convertidor Valor Descripcién protocolo
1001 | COMANDOS 10 Marcha/Paro controlado por bus de
EXT1 (COMUNIC) campo con Ext1 seleccionado.
1002 | COMANDOS 10 Marcha/Paro controlado por bus de
EXT2 (COMUNIC) campo con Ext2 seleccionado.
1003 | DIRECCION 3 (PETICION) | Direccién controlada por bus de campo.

Seleccion de referencia de entrada

El uso del bus de campo para proporcionar referencias de entrada al convertidor requiere:

» el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion

» codigo(s) de referencia suministrado(s) por el controlador de bus de campo en el
lugar apropiado. (El lugar es definido por la Referencia de protocolo, que
depende del protocolo.)

Parametro de

Referencia de

convertidor Valor Descripcién protocolo
1102 | SELEC EXT1/ 8 (COMUNIC) Ref. seleccionada por bus de campo.
EXT2 (Solo se requiere si se usan 2
referencias.)
1103 | SELEC REF1 8 (COMUNIC) Referencia de entrada 1 suministrada
9 (COMUNIC+EAT) | por bus de campo.
10 (COMUNIC+EAT)
1106 | SELEC REF2 8 (COMUNIC) Referencia de entrada 2 suministrada por
9 (COMUNIC+EA) | bus de campo.
10 (COMUNIC+EA) | (Solo se requiere si se usan 2 referencias.)

Nota: sélo se ofrece soporte para varias referencias al utilizar el perfil ABB Drives.

Escalado

Cuando se requiera, las REFERENCIAS pueden escalarse. Véanse los apartados
siguientes, segun proceda:

« Escalado de referencia en la pagina 252 (Datos técnicos del perfil ABB Drives)

« Escalado de referencia en la pagina 256 (Datos técnicos del perfil genérico).

Controles sistema

El uso del bus de campo para el control heterogéneo del convertidor requiere:

« el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion
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» comando(s) del controlador de bus de campo en el lugar apropiado. (El lugar es
definido por la Referencia de protocolo, que depende del protocolo.)

Referencia de
protocolo

Parametro de

convertidor Valor Descripcion

1601 | PERMISO MARCHA | 7 (COMUNIC) | Permiso de marcha por bus de campo.

1604 | SEL REST FALLO | 8 (COMUNIC) | Restauracion de fallos por bus de campo.

1607 | SALVAR PARAM 1 (SALVAR) | Guarda los parametros alterados en la
memoria (y el valor vuelve a 0).

Control de salidas de relé
El uso del bus de campo para el control de salidas de relé requiere:
+ el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion

» comando(s) de relé, con codificacion binaria, suministrado(s) por el controlador
de bus de campo en el lugar apropiado. (El lugar es definido por la Referencia de
protocolo, que depende del protocolo.)

Referencia
Parametro de convertidor Valor Descripcion de
protocolo
1401 SALIDA RELE 1 35 (COMUNIC) Salida de relé 1 controlada por bus de
36 (COMUNIC(-1)) | c@mPpo.
1402 | SALIDA RELE 2 Salida de relé 2 controlada por bus de
campo.
1403 | SALIDA RELE 3 Salida de relé 3 controlada por bus de
campo.
1410" | SALIDA RELE 4 Salida de relé 4 controlada por bus de
campo.
14117 | SALIDA RELE 5 Salida de relé 5 controlada por bus de
campo.
14127 | SALIDA RELE 6 Salida de relé 6 controlada por bus de
campo.

1 Mas de 3 relés requieren la adicion de un médulo de ampliacion de relés.

Nota: la realimentacion del estado de relé se produce sin la configuracién definida a
continuacion.

. . Referencia de
Parametro de convertidor Valor protocolo
0122 ESTADO SR 1-3 Estado del relé 1...3.
0123 ESTADO SR 4-6 Estado del relé 4...3.

Control de salidas analdégicas

El uso del bus de campo para el control de salidas analdgicas (p. €j., punto de
consigna PID) requiere:

» el ajuste de los valores de parametros del convertidor definido a continuacion
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 valor(es) analodgico(s) suministrado(s) por el controlador de bus de campo en el
lugar apropiado. (El lugar es definido por la Referencia de protocolo, que
depende del protocolo.)

Parametro de s Referencia de
convertidor Valor Descripcién protocolo
1501 | SEL CONTENID SA1 | 135 (VALOR Salida analdgica 1 controlada | —
COMUNIC. 1) escribiendo en el parametro
0135 | VALOR COMUNIC. 1 | — 0135.
1502 | CONT SA1 MIN Ajuste los valores Utilizado para el escalado. -
apropiados.
1505 | sA1 MAX
1506 | FILTRO SA1 Constante de tiempo del filtro | —
para SA1.
1507 | SEL CONTENID SA2 | 136 (VALOR Salida analdgica 2 controlada | —
COMUNIC. 2) escribiendo en el parametro
0136 | VALOR COMUNIC. 2 | — 0136.
1508 | CONT SA2 MIN Ajuste los valores Utilizado para el escalado. -
apropiados.
1511 | SA2 MAX
1512 | FILTRO SA2 Constante de tiempo del filtro | —
para SA2.

Fuente del punto de consigna del control PID

Utilice los ajustes siguientes para seleccionar el bus de campo como la fuente de
punto de consigna para los bucles PID:

Parametro de convertidor

Valor

Ajuste

Referencia de
protocolo

4010

SEL PUNTO CONSIG (Serie 1)

8 (VALOR

4110

SEL PUNTO CONSIG (Serie 2)

COMUNIC. 1)

4210

SEL PUNTO CONSIG (Trim/Ext)

10

9 (COMUNIC+EAT)

(COMUNIC*EAT)

El punto de consigna es la
referencia de entrada 2
(+/-1* EA1)

Fallo de comunicacion

Al utilizar control por bus de campo, especifique la accion del convertidor si se
pierde la comunicacion serie.

Parametro de
convertidor

Valor

Descripcion

3018

FUNC FALLO COMUN

0 (SIN SEL)

1 (FALLO)

2 (VEL CONST 7)
3 (ULTIMA VELOC)

Ajuste para obtener la respuesta

apropiada del convertidor.

3019

TIEM FALLO COMUN

Ajuste la demora de tiempo antes de actuar en una
pérdida de comunicacion.
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Realimentacion del convertidor — ABC

245

Las entradas del controlador (salidas del convertidor) tienen significados
predefinidos establecidos por el protocolo. Esta realimentacion no requiere
configuracién del convertidor. La tabla siguiente muestra un ejemplo de datos de
realimentacion. Para obtener un listado completo, véanse todos los parametros
detallados en el apartado Descripciones completas de los parametros en la pagina

105.

Parametro de convertidor

Referencia de
protocolo

0102 | VELOCIDAD

0103 | FREC SALIDA

0104 | INTENSIDAD

0105 | PAR

0106 | POTENCIA

0107 | TENSION BUS CC

0109 | TENSION SALIDA

0301

COD ORDEN BC1 — bit 0 (PARO)

0301

COD ORDEN BC1 — bit 2 (INV)

0118

ED 1-3 ESTADO — bit 0 (ED3)

Escalado

Para escalar los valores de parametro del convertidor, véanse los apartados

siguientes segun proceda:

» Escalado del valor actual en la pagina 255 (Datos técnicos del perfil ABB Drives)

» Escalado del valor actual en la pagina 257 (Datos técnicos del perfil genérico).

Diagnésticos — ABC

Tratamiento de fallos

ElI ACS550 proporciona informacion de fallos del modo siguiente:

* La pantalla del panel de control muestra un cédigo de fallo y texto. Véase el
capitulo Diagnosticos en la pagina 259 para obtener una descripcion completa.

* Los parametros 0401 ULTIMO FALLO, 0412 FALLO ANTERIOR 1y 0413 FALLO
ANTERIOR 2 almacenan los fallos mas recientes.

» Para el acceso a bus de campo, el convertidor indica los fallos como un valor
hexadecimal, asignado y codificado segun la especificacion DRIVECOM. Véase
la tabla siguiente. No todos los perfiles soportan la peticion de codigos de fallo
que utiliza esta especificacion. Para perfiles que soportan esta especificacion, la
documentacion del perfil define el proceso de peticion de fallo adecuado.

Codigo de fallo del convertidor

Cadigo de fallo de bus de
campo (especificacion
DRIVECOM)

1 SOBREINTENSIDAD

2310h
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Codigo de fallo de bus de
Cédigo de fallo del convertidor campo (especificacion
DRIVECOM)
2 SOBRETENS CC 3210h
3 EXCES TEMP D 4210h
4 CORTOCIRCUIT 2340h
5 Reservado FF6Bh
6 SUBTENS. CC 3220h
7 EA1 FALLO 8110h
8 EA2 FALLO 8110h
9 EXC TEMPMOT 4310h
10 PERD PANEL 5300h
1 ERR MAR ID FF84h
12 MOTOR BLOQ 7121h
14 FALLO EXT 1 9000h
15 FALLO EXT 2 9001h
16 FALLO TIERRA 2330h
17 Obsoleto FF6Ah
18 FALLO TERM 5210h
19 ENLACE OPEX 7500h
20 POT OPEX 5414h
21 MED INTENS 2211h
22 FASE RED 3130h
23 ENCODER 7301h
24 SOBREVELOC 7310h
25 Reservado FF80h
26 ID UNIDAD 5400h
27 ARCHIVO CONF 630Fh
28 ERR SERIE 1 7510h
29 ARCH CON BCI 6306h
30 FORZAR DISP FF90h
31 BCI 1 FF92h
32 BCI 2 FF93h
33 BCI 3 FF94h
34 FASE MOTOR FF56h
35 CABLEADO SAL FF95h
36 INCOMP SW 630Fh
37 SOBRETEMP CB 4110h
38 CURVA CARGA USUARIO FF6Bh
101 SERF CORRUPT FF55h
102 Reservado FF55h
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Cadigo de fallo de bus de
Cadigo de fallo del convertidor campo (especificacion
DRIVECOM)
103 SERF MACRO FF55h
104 Reservado FF55h
105 Reservado FF55h
201 DSP T1 OVERLOAD 6100h
202 DSP T2 OVERLOAD 6100h
203 DSP T3 OVERLOAD 6100h
204 DSP STACK ERROR 6100h
205 Reservado (obsoleto) 5000h
206 OMIO ID ERR 5000h
207 EFB LOAD ERR 6100h
1000 | PAR HZRPM 6320h
1001 | PAR REF NGPFC 6320h
1002 | Reservado (obsoleto) 6320h
1003 | PAR ESCAL EA 6320h
1004 | PAR ESCAL SA 6320h
1005 | PARPCU 2 6320h
1006 | PAR SR EXT 6320h
1007 | PARBUS C 6320h
1008 | PAR MODO PFC 6320h
1009 |PARPCU 1 6320h
1012 | PARPFCES 1 6320h
1013 | PARPFCES 2 6320h
1014 | PARPFCES 3 6320h
1016 | PAR CARG USUA C 6320h

Diagnéstico de la comunicacién serie

247

Ademas de los cddigos de fallo del convertidor, el médulo ABC dispone de herramientas
de diagndstico. Véase el manual del usuario facilitado con el médulo ABC.
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Datos técnicos del perfil ABB Drives

Sinopsis

Manual del usuario del ACS550-01/U1

El perfil ABB Drives proporciona un perfil estandar que puede utilizarse en varios
protocolos, incluyendo protocolos disponibles en el médulo ABC. Este apartado
describe el perfil ABB Drives implementado en los médulos ABC.

Cadigo de control

Como se ha descrito anteriormente en el apartado Interfase de control de la pagina
238, el cODIGO CONTROL es el medio principal de controlar el convertidor desde un
sistema de bus de campo.

La tabla siguiente y el diagrama de estado que figura mas adelante en este
subapartado describen el contenido del CODIGO CONTROL para el perfil ABB Drives.

CODIGO CONTROL del perfil ABB Drives (ABC)

Bit

Nombre

Valor

Estado ordenado

Comentarios

OFF1
CONTROL

1

READY TO OPERATE

Introducir READY TO OPERATE

0

EMERGENCY OFF

El convertidor para en rampa de

conformidad con la rampa de deceleracion

actualmente activa (2203 o 2205).

Secuencia normal de comandos:

* Introducir OFF1 ACTIVE

» Seguir con READY TO SWITCH ON, a
menos que haya otros enclavamientos
(OFF2, OFF3) activos.

OFF2
CONTROL

OPERATING

Continuar con el funcionamiento (OFF2
inactivo).

EMERGENCY OFF

El convertidor para por si solo.
Secuencia normal de comandos:
* Introducir OFF2 ACTIVE

+ Seguir con SWITCHON INHIBITED

OFF3
CONTROL

OPERATING

Continuar con el funcionamiento (OFF3
inactivo).

STOP EMERGENCIA

El convertidor se para dentro del tiempo
especificado por el parametro 2208.

Secuencia normal de comandos:
* Introducir OFF3 ACTIVE
+ Seguir con SWITCH ON INHIBITED

ADVERTENCIA: Verifique que el
motor y el equipo accionado puedan
pararse con este modo de paro.

INHIBIT
OPERATION

FUNCIONAMIENTO
HABILITADO

Introducir OPERATION ENABLED (Observe
que la sefial de permiso de marcha debe
estar activa. Véase el parametro 1601. Si
el parametro 1601 se ajusta en COMUNIC,
este bit también activa la sefial de
permiso de marcha.)

OPERATION
INHIBITED

Inhibir el funcionamiento. Introducir
OPERATION INHIBITED
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CODIGO CONTROL del perfil ABB Drives (ABC)

Bit

Nombre

Valor

Estado ordenado

Comentarios

RAMP_OUT_
ZERO

1

NORMAL OPERATION

Introducir RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATION ENABLED

RFG OUT ZERO

Forzar a cero la salida del generador de
funcién de rampa. El convertidor para en
rampa (con los limites de intensidad y
tension de CC aplicados).

RAMP_HOLD

-

RFG OUT ENABLED

Habilitar la funcion de rampa.

Introducir RAMP FUNCTION GENERATOR:
ACCELERATOR ENABLED

RFG OUT HOLD

Detener la rampa (retencion de la salida
del generador de funcién de rampa).

RAMP_IN_
ZERO

RFG INPUT ENABLED

Funcionamiento normal. Introducir
OPERATING

RFG INPUT ZERO

Forzar a cero la entrada del generador de
funcién de rampa.

RESET

0=>1

RESET

Restauracion de fallos si existe un fallo
activo. (Introducir SWITCH-ON INHIBITED).
Efectivo si 1604 = COMUNIC

OPERATING

Continuar con el funcionamiento normal.

8...9

Sin usar

10

REMOTE_CMD

-

Control por bus de campo activado.

* CW #0 o Ref #0: Conservar ultimo
CW y Ref.

+ CW =0y Ref = 0: Control por bus de
campo habilitado.

» Lareferencia y la rampa de
aceleracion/deceleracion se bloquean.

1

EXT CTRL LOC

-

EXT2 SELECT

Seleccionar el lugar de control externo 2
(ExT2). Efectivo si 1102 = COMUNIC

EXT1 SELECT

Seleccionar el lugar de control externo 1
(ExT1). Efectivo si 1102 = COMUNIC

12...15

Sin usar

Cadigo de estado

Como se ha descrito anteriormente en el apartado Interfase de control en la pagina
238, el contenido del CODIGO ESTADO es informacion de estado, enviada por el
convertidor a la estacion maestra. La tabla siguiente y el diagrama de estado que
figura mas adelante en este subapartado describen el contenido del codigo estado.

CoDIGO ESTADO del perfil ABB Drives (ABC)
Descripcion
Bit Nombre Valor (Corresponde a estados/cuadros en el diagrama
de estado)
0 RDY_ON 1 LISTO PARA ENCENDIDO
0 NO LISTO PARA ENCENDIDO
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVO
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CoDIGO ESTADO del perfil ABB Drives (ABC)

Descripcion
Bit Nombre Valor (Corresponde a estados/cuadros en el diagrama
de estado)
2 RDY_REF 1 FUNCIONAMIENTO HABILITADO
0 OPERATION INHIBITED
3 TRIPPED 0...1 FALLO
0 Sin fallo
4 OFF_2_STA 1 OFF2 inactivo
0 OFF2 ACTIVO
5 OFF_3_STA 1 OFF3 inactivo
0 OFF3 ACTIVO
6 SWC_ON_INHIB 1 ENCENDIDO INHIBIDO ACTIVO
0 ENCENDIDO INHIBIDO NO ACTIVO
7 ALARM 1 Alarma (véase el apartado Listado de alarmas en la
pagina 267 para obtener mas datos sobre las alarmas).
0 Sin alarma
8 AT_SETPOINT 1 EN FUNCIONAMIENTO. El valor actual equivale al valor de
referencia (dentro de los limites de tolerancia).
0 El valor actual esta fuera de los limites de tolerancia (no
equivale al valor de referencia).
9 REMOTE 1 Lugar de control del convertidor: REMOTO (EXT1 0 EXT2)
0 Lugar de control del convertidor: LOCAL
10 ABOVE_LIMIT 1 Valor del parametro supervisado > limite alto de supervision.
El bit sigue siendo "1" hasta que el valor del parametro
supervisado < limite bajo de supervision.
Véase el Grupo 32: SUPERVISION.
0 Valor del parametro supervisado < limite bajo de supervision.
El bit sigue siendo "0" hasta que el valor del parametro
supervisado > limite alto de supervision.
Véase el Grupo 32: SUPERVISION.
11 EXT CTRL LOC 1 Lugar de control externo 2 (EXT2) seleccionado.
0 Lugar de control externo 1 (EXT1) seleccionado.
12 EXT RUN ENABLE 1 Sefial de Permiso de Marcha externa recibida.
0 Sefial de Permiso de Marcha externa no recibida.
13... 15| Sin usar
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El diagrama de estado siguiente describe la funcién de marcha-paro de los bits del
CODIGO CONTROL (CW) y el cODIGO ESTADO (SW).

Desde cualquier estado

st

Paro de emergencia
OFF3 (Bit 2 del CW=

Desde cualquier estado

+

Paro de emergencia
OFF2 (Bit 1 del CW=0)

Desde cualquier estado

+ Fallo

. OFF3 FALLO |— (Bit 3 del SW=1
(Bit 5 del sw=0)—| ,9FF3 Agiffo L (Bit 4 del SW=0) ( )
I~ |
1 1
Desde cualquier estado
OFF1 (Bit 0 del CW=0) +
SWITCH-ON . _
(Bit 1 del sw=0) __| OFF1 ALIM. DESC. DESACTIVADA |— (Bit 6 del SW=1)
ACTIVO
—0/|= Ci i6 Bit 0 del CW=0
n()=0/1=0 mefem onexion  mm g mmm (Bit O del )
——
A B CD NO LISTO . -
L] PARA CONEXION[ — (Bit 0 del SW=0)
(Bit 3 del CW=0) + + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
. _ FUNCIONAMIENTO LISTOPARA | (i =
(Bit 2del SW=0)~— |\ HIBIDO ORI (Bit 0 del SW=1)
FUNCIONAMIENTO INHIBIDO + mmmm (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
=
BCD
LSO oA | (Bt 1 del sW=1)
(Bit 4 del CW=0) st (Bit 3 del CW=1y
> Bit 12 del SW=1)
FUNCIONAMIENTO .
¢ D HABILITADO [ (Bit 2 del SW=1)
) A —<—
(Bit 5 del CW=0) ﬁ mm (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
' =
SALIDA RFG
D HABILITADA
. _ B —<—
LEYENDA (Bit 6 del CW=0) -|- _ w (CW=x000 xT30¢ 0t 1111)
[ Estado ' =
mm  Cambio de estado RFG: ACELERADOR
CW = CODIGO CONTROL HABILITADO
SW = cODIGO ESTADO
c —<1+—
RFG = Generador de funcion de la mmm (CW=xxxx x1xx x111 1111))

rampa

| = Param. 0104 INTENSIDAD
f =Param. 0103 FREC SALIDA
n = Velocidad

EN FUNCIONAM.

D —<3

(Bit 8 del SW=1)
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Referencia
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Como se ha descrito anteriormente en el apartado Interfase de control de la pagina
238, el codigo de REFERENCIA es una referencia de frecuencia o velocidad.

Escalado de referencia

La tabla siguiente describe el escalado de REFERENCIA para el perfil ABB Drives.

Perfil ABB Drives (ABC)

. Tipo de .
Referencia | Intervalo referencia Escalado Comentarios
REF1 -32767... | Velocidad |-20000 = -(par. 1105) Referencia final limitada por
+32767 o 0=0 1104/1105. Velocidad actual
frecuencia | +20000 = (par. 1105) del motor limitada por 2001/
(20000 corresponde al 100%) 2002 (velocidad) o por 2007/
2008 (frecuencia).
REF2 -32767... | Velocidad |-10000 = -(par. 1108) Referencia final limitada por
+32767 o 0=0 1107/1108. Velocidad actual
frecuencia | +10000 = (par. 1108) del motor limitada por 2001/
(10000 corresponde al 100%) | 2002 (velocidad) o por 2007/
2008 (frecuencia).
Par -10000 = -(par. 1108) Referencia final limitada por
0=0 2015/2017 (par 1) 0 2016/
+10000 = (par. 1108) 2018 (par 2).
(10000 corresponde al 100%)
Referencia | -10000 = -(par. 1108) Referencia final limitada por
PID 0=0 4012/4013 (conj PID 1) o
+10000 = (par. 1108) 4112/4113 (conj PID 2).
(10000 corresponde al 100%)

Nota: el ajuste del parametro 1104 REF1 MINIMO y 1107 REF2 MINIMO no tiene ningun
efecto sobre el escalado de las referencias.

Cuando el pardametro 1103 SELEC REF1 0 1106 SELEC REF2 se ajusta a COMUNIC+EA1
0 COMUNIC*EA1, la referencia se escala de la siguiente manera:

Perfil ABB Drives (ABC)

Ajuste de

Referencia

valor

Escalado de referencia de EA

REF1

COMUNIC+EA1

COMUNIC (%) + (EA (%) - 0,5 - REF1 MAXIMO (%))
Coeficiente de correc.
de referencia de bus de campo

(100 + 0,5 - (Par. 1105)%

Sefial de entrada
EA1

100 - 0,5 - (par. 1105))%
( (p ) b o

50%

100%
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Perfil ABB Drives (ABC)
Referencia Aj:::g rde Escalado de referencia de EA
REF1 COMUNIC*EA1 COMUNIC (%) - (EA (%) / 0,5 - REF1 MAXIMO (%))
Coeficiente de correc.
de referencia de bus de campo
200%
100%
(100 - 0,5 - (par. 1105))%
0% 50% 100%
REF2 COMUNIC+EA1 COMUNIC (%) + (EA (%) - 0,5 - REF1 MAXIMO (%))
Coeficiente de correc.
de referencia de bus de campo
(100 +0,5- (Par. 1108)% - - - -— - - -
100% |~ = - -
Sefial de entrada EA1
(100 - 0,5 - (par. 1108)%
0% 50% 100%
REF2 COMUNIC*EA1 COMUNIC (%) - (EA (%) / 0,5 - REF2 MAXIMO (%))
Coeficiente de correc.
de referencia de bus de campo
200%
100%
Sefial de entrada EA1
0%
0% 50% 100%
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Tratamiento de referencias

Utilice los parametros del Grupo 10: MARCHA/PARO/DIR para configurar el control
de la direccion de giro de cada lugar de control (ExT1 and EXT2). Los siguientes
diagramas ilustran como los parametros del grupo 10 y el signo de la referencia de
bus de campo interactian para producir valores de REFERENCIA (REF1 y REF2).
Tenga en cuenta que las referencias de bus de campo son bipolares, es decir, que
pueden ser negativas o positivas.
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Perfil ABB Drives

Parametro Ajuste de Escalado de referencia de EA
valor
1003 DIRECCION | 1 (AVANCE)

Ref. méx. - - - ~——= -~ - - -
1 I
I I
1 I
1 I
I

Bus de campo !

Ref. resultante

decampo  _163% -100%

-(Ref.méx.) - - - - — - — — — —

100% 163%

1003 DIRECCION

2 (RETROCESO)

Ref. max.

Bus de campo -163% -100%

Ref. resultante

de campo

100% 163%

1003 DIRECCION

3 (PETICION)

Bus de campo -163% -100%

Ref. resultante

de campo T

-(Ref. max.) - -

100% 163%
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Valor actual

Como se ha descrito anteriormente en el apartado Interfase de control de la pagina
238, los valores actuals son codigos que contienen valores del convertidor.

Escalado del valor actual

El escalado de los enteros enviados al bus de campo como valores actuales
depende de la resolucion del parametro del convertidor seleccionado. Exceptuando
lo indicado para ACT1 y ACT2 a continuacion, escale el entero de realimentacion
empleando la resolucion detallada para el parametro en el apartado Lista de
parametros completa de la pagina 91. Por ejemplo:

Entero de Resolucién de
realimentacion parametro Valor escalado

1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 0,1% 10:0,1% =1%

Los codigos 5 y 6 se escalan de la siguiente manera:

Perfil ABB Drives
Contenido Escalado
ACT1 VELOCIDAD -20000 ... +20000 = -(par. 1105) ... +(par. 1105)
ACTUAL
ACT2 PAR -10000 ... +10000 = -100% ... +100%

Direcciones virtuales del control del convertidor

El area de direccion virtual del control del convertidor se asigna del modo siguiente:

Cadigo de control
Referencia 1 (REF1)
Referencia 2 (REF2)

Cadigo de estado
Valor actual 1 (ACT1)
Valor actual 2 (ACT2)

ol M|l W[N| =~
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Datos técnicos del perfil genérico

Sinopsis
El perfil genérico tiene el objetivo de satisfacer los requisitos del perfil de convertidor
estandar del sector para cada protocolo (p. ej. PROFIdrive para PROFIBUS, AC/DC
Drive para DeviceNet).

Cadigo de control

Como se ha descrito anteriormente en el apartado Interfase de control de la pagina
238, el cODIGO CONTROL es el medio principal de controlar el convertidor desde un
sistema de bus de campo. Acerca del contenido especifico del CODIGO CONTROL,
véase el manual del usuario facilitado con el médulo ABC.

Cadigo de estado

Como se ha descrito anteriormente en el apartado Interfase de control en la pagina
238, el contenido del cODIGO ESTADO es informacion de estado, enviada por el
convertidor a la estacién maestra. Acerca del contenido especifico del CODIGO
ESTADO, véase el manual del usuario facilitado con el moédulo ABC.

Referencia

Como se ha descrito anteriormente en el apartado Interfase de control de la pagina
238, el codigo de REFERENCIA es una referencia de frecuencia o velocidad.

Nota: REF2 no es compatible con el perfil de convertidor genérico.

Escalado de referencia

El escalado de la REFERENCIA es especifico para el tipo de bus de campo. Sin
embargo, en el convertidor, el significado de un valor de REFERENCIA del 100% se
fija tal como se describe en la tabla siguiente. Para obtener una descripcion
detallada sobre el rango y el escalado de la REFERENCIA, véase el manual del
usuario facilitado con el médulo ABC.

Perfil genérico

Tipo de

Referencia | Intervalo referencia Escalado Comentarios
REF Especifico | Velocidad | -100% = -(par. 9908) | Referencia final limitada por
de bus de 0=0 1104/1105.
campo +100 = (par. 9908) Velocidad actual del motor limitada por

2001/2002 (velocidad).

Frecuencia | -100% = -(par. 9907) | Referencia final limitada por

= 1104/1105.
+100 = (par. 9907) Velocidad actual del motor limitada por
2007/2008 (frecuencia).

Adaptador de bus de campo
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Valores actuales

Como se ha descrito anteriormente en el apartado Interfase de control de la pagina
238, los valores actuales son codigos que contienen valores del convertidor.

Escalado del valor actual

Para valores actuales, escale el valor entero de realimentacion utilizando la
resolucion del parametro (véase el apartado Lista de parametros completa en la
pagina 917 acerca de las resoluciones de parametros). Por ejemplo:

Entero de Resolucién de (Entero de realimentacion) - (Resolucion de parametro) =
realimentacion parametro Valor escalado
1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 0,1% 10:0,1% =1%

Cuando los parametros son un porcentaje, el apartado Lista de parametros
completa especifica qué parametro corresponde al 100%. En tales casos, para
efectuar la conversion de un porcentaje a unidades de ingenieria, multiplique por el
valor del parametro que defina el 100% y divida por 100%. Por ejemplo:

Entero de Resolucion Valor del (Entero de realimentacion) - (Resolucion de

realiment de parametro parametro que parametro) - (Valor de Ref. 100%) / 100% =
acion P define el 100%. Valor escalado

10 0,1% 1500 rpm’ 10 - 0,1% - 1500 RPM / 100% = 15 rpm

100 0,1% 500 Hz2 100 - 0,1% - 500 Hz / 100% = 50 Hz

1 Suponiendo para este ejemplo que el valor actual utilice el parametro 9908 VELOC NOM MOT como
la referencia al 100%, y que 9908 = 1500 rpm.

2 Suponiendo para este ejemplo que el valor actual utilice el parametro 9907 FREC NOM MOT como la
referencia al 100%, y que 9907 = 500 Hz.

Correlacion del valor actual
Véase el manual del usuario facilitado con el médulo ABC.
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Diagnésticos

ADVERTENCIA: no intente efectuar ninguna medicion, sustitucion de piezas u otro

& procedimiento de servicio que no se describa en este manual. Cualquier accién de
esta naturaleza invalidara la garantia, podria poner en peligro el funcionamiento
correcto y podria incrementar el tiempo de inactividad y los gastos.

este capitulo sélo deberan ser realizadas por personal de servicio cualificado. Deben

c ADVERTENCIA: todas las tareas de instalacién eléctrica y mantenimiento descritas en
observarse las instrucciones de seguridad del capitulo Seguridad en la pagina 5.

Indicaciones de diagnodstico
El convertidor de frecuencia detecta situaciones de error y las comunica a través de:
» el LED rojo y verde en la estructura principal del convertidor de frecuencia

« el LED de estado en el panel de control (si se ha instalado un Panel de control
asistente en el convertidor)

+ la pantalla del panel de control (si se ha instalado un panel de control en el convertidor)

* los bits de los parametros de Cédigo de fallo y Codigo de alarma (parametros
0305 a 0309). Véase el Grupo 03: SENALES ACT BC en la pagina 171 en cuanto
a las definiciones de los bits.

La forma de la indicacion depende de la gravedad del error. Puede especificar la
gravedad para muchos errores indicando al convertidor que:

+ ignore la situacion de error
* informe de la situacion como una alarma

* informe de la situacién como un fallo.

Rojo - Fallos
El convertidor indica que ha detectado un error, o fallo, grave:
 iluminando el LED rojo en el convertidor (el LED esta encendido o parpadea)

» mostrando el LED rojo de estado iluminado en el panel de control (si se ha
instalado en el convertidor)

« ajustando un bit apropiado en un parametro de Codigo de fallo (0305 a 0307)
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« mostrando en la pantalla del panel de control la LOC L FALLO
visualizacién de un codigo de fallo en el modo de
Fallo (figuras de la derecha) FALLO 7
FALLO EAl
» parando el motor (si estaba en marcha). 1 00:00 |

El cédigo de fallo de la pantalla del panel de control es o
temporal. Al pulsar cualquiera de las teclas siguientes se F O O O 7
elimina el mensaje de fallo: MENU, ENTER, la tecla WD
ARRIBA o la tecla ABAJO. El mensaje vuelve a aparecer
después de unos segundos si no se toca el panel de control y el fallo sigue estando activo.

Verde parpadeante — Alarmas

En los casos de errores menos graves, llamados alarmas, la pantalla de diagndstico
muestra una sugerencia. En tales situaciones, el convertidor solamente informa de que ha
detectado una situacion “inusual.” En dichas situaciones, el convertidor de frecuencia:

» enciende y apaga alternativamente el LED verde del convertidor (ello no se
aplica a las alarmas derivadas de errores de manejo del panel de control)

» enciende y apaga alternativamente el LED verde en el panel de control (si se ha
instalado en el convertidor)

+ ajusta un bit apropiado en un parametro de Cédigo de alarma (0308 o 0309).
Véase el Grupo 03: SENALES ACT BC en la pagina 171 en cuanto a las
definiciones de los bits.

* muestra en la pantalla del panel de control la LOC T ALARMA
visualizacién de un cédigo y/o nombre de alarma
en el modo de Fallo (figuras de la derecha). ALARMA 2008
PERD PANEL
Los mensajes de alarma desaparecen de la pantalla | 00:00 |

del panel de control tras unos segundos. El mensaje

vuelve a mostrarse de forma periddica mientras exista |Loc 2 O O 8
el estado de alarma. A

FWD

Correccion de fallos

La accion correctora recomendada para fallos es la siguiente:

« Ultilice la tabla del apartado Listado de fallos a continuacion para hallar y
solucionar la causa de origen del problema.

« Restaure el convertidor. Véase el apartado Restauracion de fallos en la pagina 266.

Listado de fallos

La tabla siguiente detalla los fallos por numero de c6digo y describe cada uno de ellos. El
nombre del fallo tiene el formato largo mostrado en el modo de Fallo del Panel de control
asistente cuando ocurre el fallo. Los nombres de fallo mostrados (sélo en el Panel de
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control asistente) en el modo de Registrador de fallos (véase la pagina 67) y los nombres
de fallo para el parametro 0410 ULTIMO FALLO quiza sean mas cortos.

Caodigo
de fallo

Nombre del
falloen el
panel

Descripcion y accion correctora recomendada

1

SOBREINTENSID
AD

Intensidad de salida excesiva. Compruebe y corrija:
» Una carga excesiva del motor.

» Un tiempo de aceleracion insuficiente (parametros 2202 TIEMPO ACELER
1y 2205 TIEMPO ACELER 2).

» Motor, conexiones o cables de motor defectuosos.

SOBRETENSION
cc

Tensién de CC del circuito intermedio excesiva. Compruebe y corrija:

» Sobretensiones estaticas o de oscilacién en la fuente de alimentacion
de entrada.

» Un tiempo de deceleracion insuficiente (parametros 2203 TIEMPO DESAC
1y 2206 TIEMPO DESAC 2).

» Un chopper de frenado subdimensionado (si existe).

« Compruebe que el regulador de sobretension esté activado (con el
parametro 2005).

EXC TEMP DISP

El disipador del convertidor se ha recalentado. La temperatura se
encuentra en el limite o por encima de él.

R1...R4: 115 °C (239 °F)

R5, R6: 125 °C (257 °F)

Compruebe y corrija:

» Un fallo del ventilador.

» Obstrucciones a la circulacion de aire.

» Una capa de suciedad o polvo sobre el disipador.
» Una temperatura ambiente excesiva.

» Una carga excesiva del motor.

CORTOCIRCUITO

Intensidad de fallo. Compruebe y corrija:
» Un cortocircuito en el/los cable(s) de motor o el motor.
» Perturbaciones en la alimentacion.

RESERVADO

No se utiliza.

SUBTENSION CC

Tensién de CC del circuito intermedio insuficiente. Compruebe y corrija:
» Una fase ausente en la fuente de alimentacién de entrada.

» Un fusible fundido.

» Subtensién en la red.

FALLO EA1

Fallo de entrada analdgica 1. El valor de la entrada analdgica es inferior a
EA1 FALLO LIMIT (3021). Compruebe y corrija:

« Lafuente y la conexién de la entrada analdgica.
+ Los ajustes de paramtros para EA1 FALLO LIMIT (3021) y 3001 EA<FUNCION MIN.

FALLO EA2

Fallo de entrada analdgica 2. El valor de la entrada analdgica es inferior a
EA2 FALLO LIMIT (3022). Compruebe y corrija:

» Lafuente y la conexién de la entrada analdgica.
*+ Los ajustes de parametros para EA2 FALLO LIMIT (3022) y 3001 EA<FUNCION MIN.

EXCESO TEMP
MOTOR

El motor esta demasiado caliente, sobre la base de la estimacion
efectuada por el convertidor o de la realimentacion de temperatura.

» Compruebe si el motor esta sobrecargado.
» Ajuste los parametros utilizados para la estimacion (3005...3009).

« Compruebe los sensores de temperatura y los parametros del Grupo 35:
TEMP MOT MED.
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Cédigo Nombre del
g fallo en el Descripcion y accion correctora recomendada
de fallo
panel

10 PERDIDA DE Se ha perdido la comunicacién del panel y:

PANEL « El convertidor esta en modo de control local (aparece LOC en el panel
de control), o bien

« El convertidor estd en modo de control remoto (REM) y esta
parametrizado para aceptar una marcha/paro, direccion o referencia
desde el panel de control.

Para corregirlo, compruebe:

« Las lineas y conexiones de comunicacion.

« Parametro 3002 ERROR COM PANEL.

« Los parametros en el Grupo 10: MARCHA/PARO/DIR y el Grupo 11:
SELEC REFERENCIA (si el funcionamiento del convertidor es REM).

11 ERR MAR ID La marcha de ID del motor no se complet6 correctamente. Compruebe y corrija:
« Las conexiones del motor.

« Los parametros de motor 9905...9909.

12 MOTOR Bloqueo del motor o el proceso. El motor funciona en la regién de bloqueo.

BLOQUEADO Compruebe y corrija:

« Una carga excesiva.

« Potencia insuficiente del motor.

« Los parametros 3010...3012.

13 RESERVADO No se utiliza.

14 FALLO EXT 1 La entrada digital definida para indicar el primer fallo externo esta activa.
Véase el parametro 3003 FALLO EXTERNO 1.

15 FALLO EXT 2 La entrada digital definida para indicar el segundo fallo externo estéa activa.
Véase el parametro 3004 FALLO EXTERNO 2.

16 FALLO TIERRA Posible fallo a tierra detectado en el motor o los cables de motor. El
convertidor supervisa los fallos a tierra mientras esta funcionando y
mientras no lo esta. La deteccién es mas sensible cuando el convertidor no
estéa funcionando y puede producir falsos positivos.

Correcciones posibles:

« Compruebe/corrija los fallos en el cableado de entrada.

« Compruebe que el cable de motor no exceda la longitud maxima
especificada.

« Una fuente de alimentacion de entrada conectada a tierra en triangulo y
unos cables de motor con una alta capacitancia pueden provocar
informes de errores incorrectos durante pruebas no realizadas en
marcha. Para desactivar la respuesta a la supervision de fallos cuando
el convertidor no esta funcionando, utilice el parametro 3023 FALLO
CABLE. Para desactivar la respuestaa toda supervision de fallos a tierra,
utilice el parametro 3017 FALLO TIERRA.

Nota: Desactivar el fallo a tierra (fallo a tierra) podria invalidar la garantia.

17 OBSOLETO No se utiliza.

18 FALLO TERM Fallo interno. El termistor que mide la temperatura interna del convertidor
de frecuencia esta abierto o cortocircuitado. Contacte con su representante
local de ABB.

19 ENLACE OPEX Fallo interno. Se ha detectado un problema relacionado con la
comunicacion en el enlace de fibra 6ptica entre las tarjetas de control y
OINT. Contacte con su representante local de ABB.

20 POT OPEX Fallo interno. Tension excepcionalmente baja detectada en la fuente de

alimentacion OINT. Contacte con su representante local de ABB.
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Cédigo Nombre del
g fallo en el Descripcidn y accién correctora recomendada
de fallo
panel
21 MED INTENS Fallo interno. La medicién de intensidad se encuentra fuera de rango.
Contacte con su representante local de ABB.
22 FASE RED La tension de rizado en el bus de CC es demasiado elevada. Compruebe y

corrija:
« Una fase de red ausente.
« Un fusible fundido.

23 ENCODER El convertidor no detecta una sefial valida de codificador. Compruebe y corrija:

« Presencia del codificador y conexién adecuada (conexion inversa =
canal A conectado a la terminal del canal B o viceversa, conexion floja o
cortocircuito).

« Silos niveles logicos de tensién se encuentran fuera del rango especificado.

« La presencia de un médulo de interfase del generador de pulsos, OTAC-
01, funcional y bien conectado.

« Laintroduccién de un valor erréneo en el parametro 5001 NUM PULSOS.
Solo sera posible detectar un valor incorrecto si el error es de tal
magnitud que el deslizamiento calculado es superior a 4 veces el
deslizamiento nominal del motor.

« El codificador no se esta utilizando, pero el parametro 5002 ACTIVO
ENCODER = 1 (ACTIVAR).

24 SOBREVELOCIDAD | La velocidad del motor es superior al 120% del valor mayor (en magnitud)
de 2001 VELOCIDAD MINIMA 0 2002 VELOCIDAD MAXIMA. Compruebe y corrija:

« Los ajustes de parametros para 2001 y 2002.
« Laidoneidad del par de frenado del motor.

« La aplicabilidad del control del par.

« El chopper de frenado y la resistencia.

25 RESERVADO No se utiliza.
26 ID UNIDAD Fallo interno. EI ID del convertidor del Bloque de configuracién no es
valido. Contacte con su representante local de ABB.
27 ARCHIVO El archivo de configuracion interna tiene un error. Contacte con su
CONFIG representante local de ABB.
28 ERR SERIE 1 Ha transcurrido el tiempo para la comunicacion de bus de campo.

Compruebe y corrija:

« La configuracion de fallos (3018 FUNC FALLO COMUN y 3019 TIEM FALLO
COMUN).

« Los ajustes de comunicacion (Grupo 51: MOD COMUNIC EXT o Grupo
53: PROTOCOLO BCI segun proceda).

« Unas conexiones deficientes y/o ruido en la linea.

29 ARCH CON BCI Error en la lectura del archivo de configuracion para el bus de campo encajado.
30 FORZAR Disparo de fallo forzado por el bus de campo. Véase el Manual del usuario
DISPARO del bus de campo.
31 BCl 1 Cadigo de fallo reservado para la aplicacion del protocolo de bus de campo
encajado (BCE). El significado depende del protocolo.
32 BCI 2
33 BCI 3
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Cédigo Nombre del
g fallo en el Descripcion y accion correctora recomendada
de fallo
panel

34 FASE MOTOR Fallo en el circuito del motor. Se ha perdido una de las fases del motor.

Compruebe y corrija:

« Un fallo del motor.

« Un fallo del cable de motor.

« Un fallo de relé térmico (si se utiliza).
« Fallo interno.

35 CABLEADO SAL | Posible error del cableado de potencia detectado. Cuando el convertidor no esta
funcionando, supervisa la existencia de una conexién incorrecta entre la potencia
de entrada del convertidor y la salida del mismo. Compruebe y corrija:

« Un cableado de entrada correcto — la tensién de red NO esta conectada
a la salida del convertidor.

« Elfallo puede declararse de forma erronea si la potencia de entrada es
un sistema conectado a tierra en triangulo y la capacitancia del cable de
motor es alta. Este fallo puede desactivarse con el parametro 3023
FALLO CABLE.

36 INCOMPATIBLE El convertidor no puede utilizar el software.
sw « Fallo interno.

« El software cargado no es compatible con el convertidor.

« Contacte con el representante de soporte.

37 SOBRETEMP CB | La tarjeta de control del convertidor se ha recalentado. El limite de disparo

por fallo es de 88 °C. Compruebe y corrija:
« Una temperatura ambiente excesiva.
« Un fallo del ventilador.
« Obstrucciones a la circulacion de aire.
No es aplicable a convertidores con una tarjeta de control OMIO.
38 CURVA CARGA El estado definido por el parametro 3701 CARGA USUA MOD C ha sido valido
UTIL durante mas tiempo que el definido por 3703 CARG USUA TIEM C.

101...1 | ERROR DE Error interno del convertidor. Contacte con su representante local de ABB y

99 SISTEMA comunique el nimero de error.

201...2 | ERROR DE Error en el sistema. Contacte con su representante local de ABB y

99 SISTEMA comunique el nimero de error.

- TIPO Un tipo de panel incorrecto, es decir, un panel compatible con el

DESCONOCIDO: | convertidor X pero no con el ACS550, se ha conectado al ACS550.
ACS550
UNIDADES

SOPORTADAS: X
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A continuacion se muestran los fallos que indican conflictos en los ajustes de
parametros.

Cadigo
de fallo

Nombre del
falloen el
panel

Descripcion y accion correctora recomendada

1000

PAR HZRPM

Los valores de parametro son incoherentes. Compruebe cualquiera de
los elementos siguientes:

+ 2001 VELOCIDAD MINIMA> 2002 VELOCIDAD MAXIMA.

+ 2007 FRECUENCIA MIN> 2008 FRECUENCIA MAX.

+ 2001 VELOCIDAD MINIMA / 9908 VELOC NOM MOTOR esta fuera del rango
correcto (> 50).

« 2002 VELOCIDAD MAXIMA / 9908 VELOC NOM MOTOR esta fuera del rango
correcto (> 50).

« 2007 FRECUENCIA MIN / 9907 FREC NOM MOTOR esta fuera del rango
correcto (> 50).

« 2008 FRECUENCIA MAX / 9907 FREC NOM MOTOR esta fuera del rango
correcto (> 50).

1001

PAR REFNGPFC

Los valores de parametro son incoherentes. Compruebe lo siguiente:
« 2007 FRECUENCIA MIN es negativo, cuando 8123 ACTIVAR PFC esta activo.

1002

RESERVADO

No se utiliza.

1003

PAR ESCAL EA

Los valores de parametro son incoherentes. Compruebe cualquiera de
los elementos siguientes:

+ 1301 MINIMO EA1 > 1302 MAXIMO EA1.
* 1304 MINIMO EA2 > 1305 MAXIMO EA2.

1004

PAR ESCAL SA

Los valores de parametro son incoherentes. Compruebe cualquiera de
los elementos siguientes:

* 1504 MINIMO SA1 > 1505 MAXIMO SA1.
* 1510 MINIMO SA2 > 1511 MAXIMO SA2.

1005

PAR PCU 2

Los valores de parametro para el control de potencia son incoherentes:
kVA nominales del motor o potencia nominal del motor inadecuados.
Compruebe lo siguiente:
* 1.1<(9906 INTENS NOM MOTOR - 9905 TENSION NOM MOTOR * 1,73/ Py) < 3,0
donde: Py = 1000 - 9909 POT NOM MOTOR (si se usa kW como unidades)
0 Py =746 - 9909 POT NOM MOTOR (si las unidades son CV, p. ej. en EE.UU.).

1006

PAR SR EXT

Los valores de parametro son incoherentes. Compruebe lo siguiente:
* Modulo de relé de ampliacion desconectado y
* 1410...1412 SALIDAS RELE 4...6 tienen valores distintos de cero.

1007

PAR BUS C

Los valores de parametro son incoherentes. Compruebe y corrija:

« Se ha ajustado un parametro para el control de bus de campo (p.ej.
1001 COMANDOS EXT1 = 10 (COMUNIC)), pero 9802 SEL PROT COM = 0.

1008

PAR MODO PFC

Los valores de parametro son incoherentes: MODO CTRL MOTOR debe ser
= 3 (ESCALAR:FREC), cuando 8123 ACTIVAR PFC esta activado.

1009

PAR PCU 1

Los valores de parametro para el control de potencia son incoherentes:
Velocidad o frecuencia nominal del motor inadecuadas. Compruebe los
dos elementos siguientes:
* 1<(60 9907 FREC NOM MOTOR / 9908 VELOC NOM MOTOR < 16
+ 0.8 <9908 VELOC NOM MOTOR /

(120 - 9907 FREC NOM MOTOR / polos del motor) < 0,992.

1010/
1011

RESERVADO

No se utiliza.
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Cédigo Nombre del
g fallo en el Descripcion y accion correctora recomendada
de fallo
panel

1012 PAR PFC ES 1 La configuracion de E/S no esta completa — no se han parametrizado
suficientes relés a PFC. O bien existe un conflicto entre el Grupo 14:
SALIDAS DE RELE, parametro 8117 NUM DE MOT AUX Yy el parametro
8118 INTERV AUTOCAMB.

1013 PAR PFC ES 2 La configuracién de E/S no estd completa — el nimero real de motores PFC

(parametro 8127, MOTORES) no concuerda con los motores PFC en el Grupo
14: SALIDAS DE RELE y en el parametro 8118 INTERV AUTOCAMB.

1014 PAR PFC ES 3 La configuracion de E/S no esta completa — el convertidor no puede
asignar una entrada digital (enclavamiento) para cada motor PFC
(pardmetros 8120 ENCLAVAMIENTOS Yy 8127 MOTORES).

1015 RESERVADO No se utiliza.

1016 PAR USER LOAD C | Los valores de parametro para la curva de carga del usuario son
incoherentes. Compruebe que se cumplan las siguientes condiciones:

* 3704 CARGA FREC 1 < 3707 CARGA FREC 2 < 3710 CARGA FREC 3 <
3713 CARGA FREC 4 < 3716 CARGA FREC 5.

« 3705 CARGA BAJO PAR 1 < 3706 CARGA BAJO PAR 1.
« 3708 CARGA BAJO PAR 2 < 3709 CARGA BAJO PAR 2.
* 3711 CARGA BAJO PAR 3 < 3712 CARGA BAJO PAR 3.
* 3714 CARGA BAJO PAR 4 < 3715 CARGA BAJO PAR 4.
* 3717 CARGA BAJO PAR 5 < 3718 CARGA BAJO PAR 5.

Restauracion de fallos

EI ACS550 puede configurarse para la restauracion automatica de ciertos fallos.
Véase el parametro Grupo 31: REARME AUTOMATIC.

ADVERTENCIA: si se selecciona una fuente externa para el comando de marcha y esta
activo, el ACS550 podria ponerse en marcha de forma inmediata tras restaurarse el fallo.

Para restaurar el convertidor en caso de fallos indicados con un LED rojo destellante:

« Desconecte la alimentacién durante 5 minutos.

LED rojo

Para restaurar el convertidor en caso de fallos indicados con un LED rojo (fijo, no
destellante), corrija el problema y adopte una de las acciones siguientes:

¢ Pulse RESET desde el panel de control.
« Desconecte la alimentaciéon durante 5 minutos.

En funcién del valor de 1604 SEL REST FALLO, también podria utilizarse lo siguiente
para restaurar el convertidor:

« entrada digital
* comunicacion serie.

Cuando se haya corregido el fallo, podra arrancar el motor.
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Historial

1
2.
3.
4

A efectos de referencia, los tres ultimos codigos de fallo se guardan en los
parametros 0401, 0402, 0413. Para el fallo mas reciente (identificado por el
parametro 0401), el convertidor guarda datos adicionales (en los parametros
0402...0411) para contribuir a la solucién de un problema. Por ejemplo, el
parametro 0404 guarda la velocidad del motor en el momento del fallo.

El Panel de control asistente proporciona informacion adicional acerca del historial
de fallos. Véase la seccion Modo de Registrador de fallos. en la pagina 61 para
obtener mas informacion.

Para borrar el historial de fallos (la totalidad de los parametros del Grupo 04:
HISTORIAL FALLOS):

Mediante el panel de control en modo de Parametros, seleccione el parametro 0401.
Pulse EDITAR (o ENTER en el Panel de control basico).

Pulse ARRIBA y ABAJO a la vez.

Pulse GUARDAR.

Correccion de alarmas

La accion correctora recomendada para alarmas es la siguiente:

» Determine si la alarma requiere una accion correctora (no siempre se requiere
una accion).

« Ultilice la tabla del apartado Listado de alarmas a continuacién para hallar y
solucionar la causa de origen del problema.

Listado de alarmas

La tabla siguiente detalla las alarmas por numero de codigo y describe cada una de ellas.

Caodigo
de Pantalla Descripcién
alarma
2001 SOBREINTENSIDAD | Regulador limitador de intensidad activo. Compruebe y corrija:
» Una carga excesiva del motor.
» Un tiempo de aceleracion insuficiente (parametros 2202 TIEMPO
ACELER 1y 2205 TIEMPO ACELER 2).
» Motor, conexiones o cables de motor defectuosos.
2002 SOBRETENSION Controlador de sobretension activo. Compruebe y corrija:
» Sobretensiones estaticas o de oscilacién en la fuente de
alimentacién de entrada.
» Un tiempo de deceleracion insuficiente (parametros 2203 TIEMPO
DESAC 1y 2206 TIEMPO DESAC 2).
2003 SUBTENSION Controlador de subtensioén activo. Compruebe y corrija:
» Subtensién en la red.
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Codigo
de
alarma

Pantalla

Descripcion

2004

BLOQUEO DE
DIRECCION

No se permite el cambio de direccion que se desea. Adopte una de
estas acciones:

* No intente cambiar la direccién del giro del motor, o

« Cambie el parametro 1003 DIRECCION para permitir el cambio de
direccion (si el funcionamiento en inversion es seguro).

2005

COMUNICACION
ES

Ha transcurrido el tiempo para la comunicacion de bus de campo.
Compruebe y corrija:

« La configuracion de fallos (3018 FUNC FALLO COMUN y 3019 TIEM
FALLO COMUN).

« Los ajustes de comunicacion (Grupo 51: MOD COMUNIC EXT o
Grupo 53: PROTOCOLO BCI segun proceda).

« Unas conexiones deficientes y/o ruido en la linea.

2006

FALLO EA1

Se ha perdido la entrada analdgica 1, o el valor es inferior al ajuste
minimo. Compruebe:

« La fuente de entrada y las conexiones.
« El parametro que ajusta el minimo (3021).
« El parametro que ajusta el funcionamiento de la alarma/fallo (3001).

2007

FALLO EA2

Se ha perdido la entrada analdgica 2, o el valor es inferior al ajuste
minimo. Compruebe:

« La fuente de entrada y las conexiones.
« El parametro que ajusta el minimo (3022).
« El parametro que ajusta el funcionamiento de la alarma/fallo (3001).

2008

PERDIDA DE
PANEL

Se ha perdido la comunicacién del panel y:

« El convertidor estd en modo de control local (aparece LOC en el
panel de control), o bien

« El convertidor estd en modo de control remoto (REM) y esta
parametrizado para aceptar una marcha/paro, direccion o
referencia desde el panel de control.

Para corregirlo, compruebe:
« Las lineas y conexiones de comunicacion.
« Parametro 3002 ERROR COM PANEL.

* Los parametros en el Grupo 10: MARCHA/PARO/DIR y el Grupo 11:
SELEC REFERENCIA (si el funcionamiento del convertidor es REM).

2009

EXCESO TEMP
DISP

El disipador del convertidor se ha recalentado. Esta alarma advierte
de que puede ser inminente un fallo EXCESO TEMP DISP.

R1...R4: 100 °C (212 °F)

R5, R6: 110 °C (230 °F)

Compruebe y corrija:

« Un fallo del ventilador.

« Obstrucciones a la circulacion de aire.

« Una capa de suciedad o polvo sobre el disipador.
« Una temperatura ambiente excesiva.

« Una carga excesiva del motor.
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Caodigo
de Pantalla Descripcién
alarma
2010 TEMP MOTOR El motor esta caliente, sobre la base de la estimacion efectuada por el
convertidor o de la realimentacién de temperatura. Esta alarma advierte
de que puede ser inminente un fallo TEMP MOTOR. Compruebe:
« Compruebe si el motor esta sobrecargado.
» Ajuste los parametros utilizados para la estimacion (3005...3009).
» Compruebe los sensores de temperatura y el Grupo 35: TEMP
MOT MED.
2011 RESERVADO No se utiliza.
2012 MOTOR EI motor funciona en la regién de bloqueo. Esta alarma advierte de
BLOQUEDAO que puede ser inminente un disparo de fallo por MOTOR BLOQUEADO.
2013 REARME Esta alarma advierte de que el convertidor esta a punto de llevar a cabo
(nota 1) AUTOMATICO una restauracion de fallos automatica, que podria arrancar el motor.
» Para controlar el rearme automatico, utilice el Grupo 31: REARME
AUTOMATIC.
2014 AUTOCAMBIO Esta alarma advierte de que la funcién de autocambio PFC esta activa.
(nota 1) + Para controlar PFC, utilice el Grupo 81: CONTROL PFCy el Macro
PFC en la pagina 84.
2015 BLOQUEO PFC | Esta alarma advierte de que estan activos los enclavamientos PFC, lo que
significa que el convertidor no puede arrancar los elementos siguientes:
» Cualquier motor (al utilizar Autocambio).
» El motor regulado por velocidad (cuando no se utiliza Autocambio).
2016/ RESERVADO No se utiliza.
2017
2018 DORMIR PID Esta alarma advierte de que la funcién dormir PID esta activa, lo que
(nota 1) significa que el motor podria acelerar al finalizar la funcion dormir PID.
» Para controlar la funcion dormir PID, utilice los parametros
4022...4026 0 4122...4126.
2019 MARCHA ID Realizando Marcha ID.
2020 RESERVADO No se utiliza.
2021 PERMISO DE Esta alarma advierte de la ausencia de la sefial de Permiso de inicio 1.
INICIO 1 NO +Para controlar la funcién de Permiso de inicio 1, utilice el parémetro 1608.
DETECTADO )
Para corregirlo, compruebe:
» Configuracion de la entrada digital.
» Ajustes de comunicacion.
2022 PERMISO DE Esta alarma advierte de la ausencia de la sefial de Permiso de inicio 2.
INICIO 2 NO + Para controlar la funcion de Permiso de inicio 2, utilice el parametro 1609.
DETECTADO )
Para corregirlo, compruebe:
» Configuracion de la entrada digital.
» Ajustes de comunicacion.
2023 STOP Paro de emergencia activado.
EMERGENCIA
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Codigo
de
alarma

Pantalla

Descripcion

2024

ERROR ENCODER

El convertidor no detecta una sefal valida de codificador. Compruebe

y corrija:

« La presencia y la conexion correcta del codificador (una conexion
eléctrica inversa, una conexion floja o un cortocircuito).

« Silos niveles logicos de tension se encuentran fuera del rango
especificado.

« La presencia de un médulo de interfase del generador de pulsos,
OTAC-01, funcional y bien conectado.

« Laintroduccion de un valor erréneo en el parametro 5001 NUM
PULSOS. Solo sera posible detectar un valor incorrecto si el error es
de tal magnitud que el deslizamiento calculado es superior a 4
veces el deslizamiento nominal del motor.

« El codificador no se esta utilizando, pero el parametro 5002 ACTIVO
ENCODER = 1 (ACTIVAR).

2025

PRIMERA MARCHA

Indica que el convertidor estéa realizando una evaluacion de Primer
arranque de las caracteristicas del motor. Esto es normal la primera
vez que funciona el motor tras introducir o modificar los parametros
del mismo. Véase el parametro 9910 MARCHA ID para obtener una
descripcion de los modelos de motor.

2026

RESERVADO

No se utiliza.

2027

CURVA CARGA
UTIL

Esta alarma advierte de que el estado definido por el parametro
3701 CARGA USUA MOD C ha sido valido durante mas de la mitad del
tiempo definido por 3703 CARG USUA TIEM C.

2028

RETRASO
ARRANQUE

Se muestra durante la demora de arranque. Véase el parametro 2113
INICIO RETARDO.

Nota 1. Incluso cuando la salida de relé esta configurada para indicar estados de alarma (por
ejemplo, el parametro 1401 SALIDA RELE 1 = 5 (ALARMA) or 16 (FALLO/ALARMA)), esta alarma
no se indica a través de una salida de relé.

Codigos de alarma (Panel de control basico)

El Panel de control basico indica las alarmas del panel de control mediante un
codigo, A5xxx. La tabla siguiente detalla los cédigos de alarma y sus descripciones.

Cadigo Descripcion

5001 La unidad no responde.

5002 El perfil de comunicacion es incompatible con el convertidor.

5010 El archivo de copia de seguridad de parametros del panel esta corrupto.

5011 El convertidor se controla desde otro origen.

5012 Direccion de giro bloqueada.

5013 Boton inhabilitado porque se ha inhibido la marcha.

5014 Boton inhabilitado porque hay un fallo en el convertidor.

5015 Boton inhabilitado porque el bloqueo del modo local esta activado.

5018 No puede encontrarse el valor por defecto del parametro.

5019 Esta prohibido escribir un valor distinto de cero (s6lo puede escribirse un
valor cero).

5020 El grupo o parametro no existe o el valor de parametro es incoherente.

5021 El grupo o parametro esta oculto.
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Codigo

Descripcion

5022

El grupo o parametro esta protegido contra escritura.

5023

La modificacion no se permite mientras el convertidor esta en marcha.

5024

Convertidor ocupado, vuelva a intentarlo.

5025

No se permite la escritura mientras se esta realizando la carga o descarga.

5026

El valor se encuentra en el limite bajo o por debajo de él.

5027

El valor se encuentra en el limite alto o por encima de él.

5028

El valor no es valido — no concuerda con ninguno de los valores en la lista de
valores discretos.

5029

La memoria no esta lista, vuelva a intentarlo.

5030

La peticién no es valida.

5031

El convertidor no esta listo, p. ej. debido a una baja tension de CC.

5032

Error de parametro detectado.

5040

La serie de parametros seleccionada no puede encontrarse en la copia de
seguridad de parametros actual.

5041

La copia de seguridad de parametros no cabe en la memoria.

5042

La serie de parametros seleccionada no puede encontrarse en la copia de
seguridad de parametros actual.

5043

No se ha otorgado inhibicién de marcha.

5044

Las versiones de copia de seguridad de parametros no concuerdan.

5050

Se interrumpid la carga de parametros.

5051

Error de archivo detectado.

5052

Fallo en el intento de carga de parametros.

5060

Se interrumpid la descarga de parametros.

5062

Fallo en el intento de descarga de parametros.

5070

Se detecto un error de escritura en la memoria de copia de seguridad del
panel.

5071

Se detectd un error de lectura en la memoria de copia de seguridad del panel.

5080

No se permite el funcionamiento porque el convertidor no esta en modo local.

5081

No se permite el funcionamiento porque hay un fallo activo.

5083

No se permite el funcionamiento porque el bloqueo de parametros no esta
abierto.

5084

No se permite el funcionamiento porque el convertidor esta ocupado, vuelva
a intentarlo.

5085

No se permite la descarga porque los tipos de convertidor son incompatibles.

5086

No se permite la descarga porque los modelos de convertidor son incompatibles.

5087

No se permite la descarga porque las series de parametros no concuerdan.

5088

Fallo de funcionamiento porque se detectd un error de la memoria del
convertidor.

5089

Fallo de descarga porque se detectd un error CRC.

5090

Fallo de descarga porque se detectd un error de proceso de datos.

5091

Fallo de funcionamiento porque se detectd un error de parametro.

5092

Fallo de descarga porque las series de parametros no concuerdan.
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Mantenimiento

ADVERTENCIA: lea el capitulo Seguridad en la pagina 5 antes de efectuar
cualquier tipo de mantenimiento en el equipo. El incumplimiento de estas
instrucciones puede causar lesiones o la muerte.

Intervalos de mantenimiento

Disipador

Si se instala en un entorno apropiado, el convertidor de frecuencia requiere muy
poco mantenimiento. En esta tabla se enumeran los intervalos de mantenimiento
rutinario recomendados por ABB.

Mantenimiento Intervalo Instruccion
Comprobacion de la temperatura | Depende de lo polvoriento que Véase Disipador en la pagina
y limpieza del disipador sea el entorno (cada 6...12 meses) | 273.
Sustitucién del ventilador de Cada seis afios Véase Sustitucion del ventilador
refrigeracion principal principal en la pagina 274.
Sustitucion del ventilador de Cada tres afios. Véase Sustitucion del ventilador
refrigeracion interno del armario interno del armario en la pagina
(convertidores IP54 / UL tipo 12) 276.
Reacondicionamiento de Cada afio cuando se almacena | Véase Reacondicionamiento en
condensadores la pagina 277.
Sustitucién de un condensador | Cada nueve afios Véase Sustitucion en la pagina
(bastidores R5 y R6) 277.
Sustitucién de la pila en el Cada diez afios Véase Pila en la pagina 277.
Panel de control asistente

Consulte a su representante local de ABB para obtener mas detalles acerca del
mantenimiento. En Internet, entre en www.abb.com/drive y seleccione Drive
Services — Maintenance and Field Services.

Las aletas del disipador acumulan polvo del aire de refrigeracion. Puesto que un
disipador con polvo acumulado es menos eficaz al refrigerar el convertidor, es mas
probable que se produzcan fallos por exceso de temperatura. En un entorno
“normal” (sin polvo, sucio) el disipador debe comprobarse de forma anual, y en un
entorno polvoriento con mayor frecuencia.

Limpie el disipador de este modo (cuando se requiera):
Desconecte la alimentacién del convertidor.

Extraiga el ventilador de refrigeracién (véase el apartado Sustitucion del ventilador
principal en la pagina 274).

Aplique aire comprimido limpio (no hiumedo) de abajo a arriba y, de forma
simultanea, utilice una aspiradora en la salida de aire para captar el polvo.
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Nota: si existe el riesgo de que el polvo entre en el equipo adyacente, efectie la
limpieza en otra habitacion.

Vuelva a instalar el ventilador de refrigeracion.

Vuelva a conectar la alimentacion.

Sustitucion del ventilador principal

El ventilador de refrigeracion principal del convertidor de frecuencia tiene una vida
de servicio de unas 60 000 horas de funcionamiento a la temperatura de
funcionamiento y la carga del convertidor maximas especificadas. La vida de
servicio prevista se duplica para cada reduccién de 10 °C (18 °F) de la temperatura
del ventilador (dicha temperatura es una funcion de las temperaturas ambientes y
de las cargas del convertidor).

El fallo del ventilador puede predecirse gracias al ruido cada vez mayor que producen
los cojinetes del ventilador y al aumento gradual de la temperatura del disipador, a pesar
de las operaciones de limpieza del mismo. Si el convertidor de frecuencia debe participar
en una parte crucial de un proceso, se recomienda la sustitucion del ventilador cuando
empiecen a aparecer estos sintomas. ABB pone a su disposicion ventiladores de
recambio. No utilice recambios distintos a los especificados por ABB.

Bastidores R1...R4

2. Retire la cubierta del convertidor de frecuencia.

3. Para el bastidor:

. Desconecte la alimentacién del convertidor.

Para sustituir el ventilador:

* R1, R2: Presione las presillas de sujecion a la vez en
los laterales de la cubierta del ventilador y levantela.

* R3, R4: Presione la palanca ubicada en la parte
izquierda del soporte del ventilador y hagalo girar
hacia arriba y hacia fuera.

Desconecte el cable del ventilador.

5. Vuelva a instalar el ventilador en orden inverso.

6. Vuelva a conectar la alimentacion.

Bastidor R5

2. Retire los tornillos que fijan el ventilador.

3. Extraiga el ventilador: Desplace el ventilador hacia

. Desconecte la alimentacién del convertidor.

Para sustituir el ventilador: Vista inferior

fuera sobre sus bisagras.
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4. Desconecte el cable del ventilador.
5. Vuelva a instalar el ventilador en orden inverso.
6. Vuelva a conectar la alimentacion.
Las flechas en el ventilador indican las direcciones de la rotacion y la circulacién de aire.

Bastidor R6
Para sustituir el ventilador:

1. Desconecte la alimentacion del convertidor.

2. Extraiga el tornillo que fija la carcasa del I S=SE=s K]
ventilador y deje que ésta se deslice hacia los %E_ o ﬁ% o
limitadores. i

3. Levante el cable de conexion y desconéctelo.

4. Quite la carcasa y coloque el ventilador sobre
los pines de ésta.

5. Vuelva a instalar la carcasa en orden inverso.

6. Vuelva a conectar la alimentacion.
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Sustitucion del ventilador interno del armario

Los armarios IP 54 / UL tipo 12 disponen de un ventilador interno adicional para

hacer circular el aire dentro del armario.

Bastidores R1...R4

Para sustituir el ventilador interno del armario en los
bastidores R1 a R3 (en la parte superior del convertidor) y
R4 (en la parte frontal del convertidor):

. Desconecte la alimentacién del convertidor.

2. Retire la cubierta anterior.

3. La carcasa que sostiene el ventilador en su lugar tiene

presillas de fijacion con lengueta en cada esquina.
Presione las cuatro presillas hacia el centro para liberar
las lengletas.

Tras liberar las presillas/lengletas, tire de la carcasa
hacia arriba para sacarla del convertidor.

5. Desconecte el cable del ventilador.

6. Instale el ventilador en orden inverso al indicado

anteriormente, teniendo en cuenta que:

« Lacirculacion de aire del ventilador tiene sentido
ascendente (véase la flecha en el ventilador).

« El colector de cables del ventilador se encuentra en la
parte anterior.

« Lalengueta dentada de la carcasa se encuentra en la
esquina posterior derecha.

« El cable del ventilador se conecta justo delante del ventilador y en la parte

superior del convertidor.

Bastidores R5 y R6

o h DN~

Para sustituir el ventilador interno del armario en bastidores R5 o R6:

Desconecte la alimentacién del convertidor.
Retire la cubierta anterior.

Extraiga el ventilador y desconecte el cable.
Instale el ventilador en orden inverso.

Vuelva a conectar la alimentacion.
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Condensadores

Reacondicionamiento

Los condensadores de enlace de CC del convertidor necesitan un
reacondicionamiento (reparacion) si el convertidor ha estado inactivo durante mas
de un afio. Sin este procedimiento, pueden causarse dafios en los condensadores
cuando el convertidor empiece a funcionar. Por ello, se recomienda reacondicionar
los condensadores una vez al afio. Véase el apartado Numero de serie en la pagina
13 acerca del método de comprobacién de la fecha de fabricacion a partir del
numero de serie de las etiquetas del convertidor.

Para obtener mas informacion sobre el reacondicionamiento de los condensadores,
consulte la Guia para el reacondicionamiento de condensadores en los ACS50,
ACS55, ACS150, ACS310, ACS320, ACS350, ACS550 y ACH550 (3AFE68735190
[Inglés]), disponibles en Internet (visite www.abb.com e introduzca el codigo en el
campo de busqueda).

Sustitucion

El circuito intermedio del convertidor emplea diversos condensadores electroliticos.
Su vida de servicio oscila entre 35 000...90 000 horas en funcion de la carga del
convertidor de frecuencia y de la temperatura ambiente. La vida de los
condensadores puede prolongarse reduciendo la temperatura ambiente.

No es posible predecir el fallo de un condensador. Tales fallos suelen ir seguidos de
un fallo de fusibles de alimentacién de entrada o un disparo por fallo. Contacte con
ABB si se sospecha la existencia de un fallo de condensador. ABB pone a su
disposicion recambios para los bastidores R5 y R6. No utilice recambios distintos a
los especificados por ABB.

Panel de control

Limpieza

Pila

Utilice un pafio suave y humedo para limpiar el panel de control. Evite el uso de
limpiadores abrasivos que podrian rayar la ventana de la pantalla.

La pila sélo se utiliza en los paneles de control Asistentes que disponen de la
funcion de reloj y en los cuales se ha activado. La pila mantiene el funcionamiento
del reloj en la memoria durante las interrupciones del suministro eléctrico.

La vida de servicio prevista de la pila es superior a diez afios. Para extraer la pila,
utilice una moneda para hacer girar su soporte en la parte posterior del panel de
control. Sustituya la pila por otra de tipo CR2032.

Nota: la pila NO es necesaria para ninguna de las funciones del panel de control o
el convertidor, exceptuando el reloj.
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Datos técnicos

Especificaciones

La tabla siguiente detalla las especificaciones para el accionamiento de CA de
velocidad ajustable ACS550 por cédigo de designacion, incluyendo:

» Especificaciones IEC
» Especificaciones NEMA (columnas sombreadas)

» bastidor.

Especificaciones, convertidores de 208...240 V

Los encabezados de columna abreviados se describen en el apartado Simbolos de

la pagina 281.
Tipo Uso normal Uso en trabajo pesado
A?,Z::gf- Iy Py Py Ihg Phg P,y |Bastidor
continuacién A kw cv A kw cv

Tension de alimentacion trifasica, 208...240 V

-04A6-2 4,6 0,75 1 3,5 0,55 0,75 R1
-06A6-2 6,6 1,1 1,5 4,6 0,75 1 R1
-07A5-2 7,5 1,5 2 6,6 1,1 1.5 R1
-012A-2 11,8 2,2 5] 7,5 1,5 2 R1
-017A-2 16,7 4 5 11,8 2,2 3 R1
-024A-2 24,2 55 7.5 16,7 4 5] R2
-031A-2 30,8 7,5 10 242 55 7,5 R2
-046A-2 46,2 1 15 30,8 7,5 10 R3
-059A-2 59,4 15 20 46,2 1 15 R3
-075A-2 74,8 18,5 25 59,4 15 20 R4
-088A-2 88,0 22 30 74,8 18,5 25 R4
-114A-2 114 30 40 88,0 22 30 R4
-143A-2 143 37 50 114 30 40 R6
-178A-2 178 45 60 150 37 50 R6
-221A-2 221 55 75 178 45 60 R6
-248A-2 248 75 100 192 55 75 R6

00467918.xls C

Datos técnicos



280 Manual del usuario del ACS550-01/U1

Especificaciones, convertidores de 380...480 V

Los encabezados de columna abreviados se describen en el apartado Simbolos de

la pagina 281.
Tipo Uso normal Uso en trabajo pesado
ACSS50-x1- In Py Py baha Pha Pha  |Bastidor
continuacién A kw cv A kw cv

Tensién de alimentacion trifasica, 380...480 V

-03A3-4 3,3 1,1 1,5 24 0,75 1 R1
-04A1-4 41 1,5 2 3,3 1,1 1,5 R1
-05A4-4 54 2,2 Nota 1 41 1,5 Nota 1 R1
-06A9-4 6,9 3 3 54 2,2 3 R1
-08A8-4 8,8 4 5 6,9 3 & R1
-012A-4 11,9 55 7,5 8,8 4 5 R1
-015A-4 15,4 7,5 10 11,9 55 7,5 R2
-023A-4 23 11 15 15,4 7,5 10 R2
-031A-4 31 15 20 23 1 15 R3
-038A-4 38 18,5 25 31 15 20 R3
-045A-4 45 22 30 38 18,5 25 R3
-059A-4 59 30 40 44 22 30 R4
-072A-4 72 37 50 59 30 40 R4
-078A-4 77 Nota 2 60 72 Nota 2 50 R4
-087A-4 87 45 Nota 1 72 37 Nota 1 R4
-097A-4 97 Nota 2 75 77 Nota 2 60 R4
-125A-4 125 55 Nota 1 87 45 Nota 1 R5
-125A-4 125 Nota 2 100 96 Nota 2 75 R5
-157A-4 157 75 125 124 55 100 R6
-180A-4 180 90 150 156 75 125 R6
-195A-4 205 110 Nota 1 162 90 Nota 1 R6
-246A-4 246 132 200 192 110 150 R6
-290A-4 290 160 Nota 1 246 132 200 R6

00467918.xIs C
1. No disponible en la serie ACS550-U1.

2. No disponible en la serie ACS550-01.

Datos técnicos



Manual del usuario del ACS550-01/U1 281

Especificaciones, convertidores de 500...600 V

Los encabezados de columna abreviados se describen en el apartado Simbolos de

la pagina 281.
Tipo Uso normal Uso en trabajo pesado
A?/?'eg:g-? - by Py Py Iohg Phg Phg |Bastidor
continuacion A kw cv A kw cv

Tension de alimentacion trifasica, 500...600 V (Nota 1)

-02A7-6 2,7 1,5 2 24 1,1 1,5 R2
-03A9-6 3,9 2,2 8] 2,7 1,5 2 R2
-06A1-6 6,1 4 5] 3,9 2,2 8] R2
-09A0-6 9,0 55 75 6,1 4 5] R2
-011A-6 11 75 10 9,0 5,5 75 R2
-017A-6 17 11 15 1 75 10 R2
-022A-6 22 15 20 17 11 15 R3
-027A-6 27 18,5 25 22 15 20 R3
-032A-6 32 22 30 27 18,5 25 R4
-041A-6 41 30 40 32 22 30 R4
-052A-6 52 37 50 41 30 40 R4
-062A-6 62 45 60 52 37 50 R4
-077A-6 77 55 75 62 45 60 R6
-099A-6 99 75 100 77 55 75 R6
-125A-6 125 90 125 99 75 100 R6
-144A-6 144 110 150 125 90 125 R6

00467918.xIs C
1. No disponible en la serie ACS550-01.

Simbolos

Especificaciones tipicas:

Uso normal (capacidad de sobrecarga del 10%)

lon Intensidad eficaz continua. Se permite una sobrecarga del 10% durante un minuto cada diez minutos.

Py Potencia tipica del motor en uso normal. Las especificaciones de potencia en kilovatios se
aplican a la mayoria de motores IEC de 4 polos. Las especificaciones en caballos de vapor
se aplican a la mayoria de los motores NEMA de 4 polos.

Uso en trabajo pesado (capacidad de sobrecarga del 50%)

long Intensidad eficaz continua. Se permite una sobrecarga del 50% durante un minuto cada diez minutos.

Phrg Potencia tipica del motor en uso en trabajo pesado. Las especificaciones de potencia en
kilovatios se aplican a la mayoria de motores IEC de 4 polos. Las especificaciones en
caballos de vapor se aplican a la mayoria de los motores NEMA de 4 polos.

Dimensionado

Las especificaciones de intensidad son iguales con independencia de la tension de
alimentacion dentro de un rango de tensién. Para alcanzar la potencia nominal del motor
especificada en la tabla, la intensidad nominal del convertidor de frecuencia debe superar
o igualar la intensidad nominal del motor. Tenga también en cuenta que:

+ las especificaciones son aplicables a una temperatura ambiente de 40 °C (104 °F)

* la potencia maxima del eje del motor permitida se limita a 1,5 - P,,y. Si se supera el
limite, la intensidad y el par motor se restringen de forma automatica. La funcién
protege el puente de entrada del convertidor de frecuencia frente a sobrecargas.

En sistemas multimotor, la intensidad de salida del convertidor debe ser igual o
superior a la suma de las intensidades de entrada de todos los motores.
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282

Manual del usuario del ACS550-01/U1

Derrateo

La capacidad de carga (intensidad y potencia) disminuye en determinadas
situaciones, como se define a continuacion. En tales situaciones, en que se requiere
la potencia completa del motor, sobredimensione el convertidor de manera que el
valor derrateado proporcione una capacidad suficiente.

Por ejemplo, si su aplicacion requiere 15,4 A de intensidad del motor y una
frecuencia de conmutacion de 8 kHz, calcule el requisito de tamafio de convertidor
apropiado de la manera siguiente:

El tamafio minimo requerido = 15,4 A/ 0,80 = 19,25 A

Donde: 0,80 es el derrateo para la frecuencia de conmutacién de 8 kHz (véase el apartado

Derrateo por frecuencia de conmutacién en la pagina 282).
Si consultamos Io en las tablas de especificaciones (a partir de la pagina 279), los
siguientes convertidores exceden el requisito /oy de 19,25 A: ACS550-x1-023A-4, o
ACS550-x1-024A-2.

Derrateo por temperatura

En el rango de temperatura +40 °C...50 °C (+104 °F...122 °F), la intensidad nominal
de salida se reduce un 1% por cada 1 °C (1,8 °F) por encima de +40 °C (+104 °F).
La intensidad de salida se calcula multiplicando la intensidad indicada en la tabla de
especificaciones por el factor de derrateo.

Ejemplo Si la temperatura ambiente es de 50 °C (+122 °F), el factor de derrateo es
100% - 1%/°C - 10 °C =90% or 0,90.
La intensidad de salida sera de 0,90 - /o5 0 0,90 - Ippq.

Derrateo por altitud

En altitudes de 1.000...4.000 m (3.300...13.200 pies) por encima del nivel del mar, el
derrateo es del 1% por cada 100 m (330 pies). Si el lugar de instalacién esta a una
altitud superior a 2.000 m (6.600 pies) sobre el nivel del mar, contacte con su
distribuidor u oficina local de ABB para mas informacion.

Derrateo por alimentacion monofasica

En convertidores de la serie de 208...240 V, puede utilizarse una alimentacion
monofasica. En tal caso, el derrateo es del 50%.

Derrateo por frecuencia de conmutacion

Si se utiliza la frecuencia de conmutacion de 8 kHz (parametro 2606):

» derratee todas las intensidades y potencias nomianles (incluidas las intensidades
de sobrecarga del convertidor) a 80%.

Si se utiliza la frecuencia de conmutacion de 12 kHz (parametro 2606):

» derratee todas las intensidades y potencias nominales (incluidas las intensidades
de sobrecarga del convertidor) al 65% (al 50% para 600 V, bastidores R4, es
decir, para ACS550-U1-032A-6 ... ACS550-U1-062A-6),

« yderratee el maximo de temperatura ambiente a 30 °C (86 °F).
» Nota: la intensidad méxima continua esta limitada a /5.

Nota: ajuste el pardametro 2607 CTRL FREC CONMUT = 1 (ON) que permite que el convertidor
reduzca la frecuencia de conmutacion si/cuando la temperatura interna del convertidor
supera los 80 °C (con 12 kHz de frecuencia de conmutacion) o los 90 °C (con 8 kHz de
frecuencia de conmutacion). Véase la descripcion del parametro 2607 para mas detalles.
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Conexiones de la alimentacién de entrada

ADVERTENCIA: no haga funcionar el convertidor fuera del rango de tension de red de
entrada nominal. La sobretensién puede provocar dafios permanentes en el convertidor.

Especificaciones de la alimentacion de entrada

Especificaciones de conexién de la alimentacion de entrada (red)

208/220/230/240 V CA trifasica (o monofasica) -15%...+10% para
ACS550-x1-xxxX-2.

Tension (U;) 380/400/415/440/460/480 V' CA trifésica -15%...+10% para ACS550-x1-xxxx-4.
500/525/575/600 V CA trifasica -15%...+10% para ACS550-U1-xxxx-6.
Intensidad de La intensidad méaxima de cortocircuito que se permite en la alimentacién es de
cortocircuito 100 kA siempre que el cable de entrada de alimentacién del convertidor de
(IEC 629) frecuencia esté protegido con fusibles apropiados. EEUU: 100 000 AIC.
Frecuencia 48...63 Hz
Desequilibrio Max. + 3% de la tensién de entrada nominal entre fases.

Factor de potencia | 0,98 (con carga nominal).
fundamental (cos fi;)

Especificacion de 90 °C (194 °F), especificacién minima.
temperatura del cable

Dispositivo de desconexion para aislamiento

Instale un dispositivo de desconexién de entrada accionado manualmente (red)
entre la fuente de alimentacion de CA y el convertidor de frecuencia. El dispositivo
de desconexion debe ser de un tipo que pueda bloquearse en posicion abierta para
la instalacién y las tareas de mantenimiento.

« Europa: para cumplir las Directivas de la Unién Europea, segun la norma

EN 60204-1, Seguridad de la maquinaria, el dispositivo de desconexion debe ser
de uno de los tipos siguientes:

— un desconectador tipo interruptor con categoria de uso AC-23B (EN 60947-3)

— un desconectador con un contacto auxiliar que, en todos los casos, haga que
los dispositivos de conmutacion interrumpan el circuito de carga antes de la
apertura de los contactos principales del desconectador (EN 60947-3);

— un interruptor automatico adecuado para el aislamiento segun la norma EN 60947-2.

« Otras regiones: el dispositivo de desconexion debe ajustarse a las normas de
seguridad aplicables.

Fusibles

El usuario final sera el responsable de proporcionar la proteccion de circuitos
derivados, dimensionada de conformidad con la normativa eléctrica local y nacional.
Las tablas siguientes facilitan recomendaciones relativas a fusibles para la
proteccién contra cortocircuitos en la alimentacion de entrada del convertidor.

Las intensidades de cortocircuito nominales presentadas en las tablas son los
valores maximos para los tipos de fusible correspondientes. Verifique que la
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especificacion de intensidad eficaz del fusible es superior a la intensidad de entrada
si se utilizan especificaciones de fusible inferiores.

Compruebe que el tiempo de fusion del fusible sea inferior a 0,5 segundos. El
tiempo de fusién depende del tipo de fusible, de la impedancia de la red de
alimentacion y de la seccion transversal, el material y la longitud del cable de
alimentacion. En caso de que se exceda el tiempo de fusion de 0,5 segundos con
fusibles gG o T, en la mayoria de las ocasiones los fusibles ultrarrapidos (aR)
reduciran el tiempo de fusion a un nivel aceptable.

Fusibles, convertidores 208...240 V

ACS550-x1- Intensidad de Fusibles de alimentacion de entrada (red)
véase a entrada

continuacion A IEC 60269 gG (A) UL Clase T (A) Tipo Bussmann
-04A6-2 4,6 10 10 JJS-10
-06A6-2 6,6
-07A5-2 75
-012A-2 11,8 16 15 JJS-15
-017A-2 16,7 25 25 JJS-25
-024A-2 24,2 30 JJS-30
-031A-2 30,8 40 40 JJS-40
-046A-2 46,2 63 60 JJS-60
-059A-2 59,4 80 JJS-80
-075A-2 74,8 80 100 JJS-100
-088A-2 88,0 100 110 JJS-110
-114A-2 114 125 150 JJS-150
-143A-2 143 200 200 JJS-200
-178A-2 178 250 250 JJS-250
-221A-2 221 315 300 JJS-300
-248A-2 248 350 JJS-350

00467918.xls C

Fusibles, convertidores 380...480 V

ACS550-x1- Intensidad de Fusibles de alimentacion de entrada (red)
véase a entrada

continuacién A IEC 60269 gG (A) | UL Clase T (A) Tipo Bussmann
-03A3-4 3,3 10 10 JJS-10
-04A1-4 4,1
-05A4-4 54
-06A9-4 6,9
-08A8-4 8,8 15 JJS-15
-012A-4 11,9 16
-015A-4 15,4 20 JJS-20
-023A-4 23 25 30 JJS-30
-031A-4 31 35 40 JJS-40
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ACS550-x1- Intensidad de Fusibles de alimentacion de entrada (red)
véase a entrada

continuacién A IEC 60269 gG (A) UL Clase T (A) Tipo Bussmann
-038A-4 38 50 50 JJS-50
-045A-4 45 60 JJS-60
-059A-4 59 63 80 JJS-80
-072A-4 72 80 90 JJS-90
-078A-4 77 100 JJS-100
-087A-4 87 125 125 JJS-125
-097A-4 97
-125A-4 125 160 175 JJS-175
-157A-4 157 200 200 JJS-200
-180A-4 180 250 250 JJS-250
-195A-4 205
-246A-4 246 315 350 JJS-350
-290A-4 290

Fusibles, convertidores de 500...600 V

00467918.xls C

ACS550-U1- Intensidad de Fusibles de alimentacion de entrada (red)
véase a entrada N
continuaciéon A IEC 60269 gG (A) UL Clase T (A) Tipo Bussmann
-02A7-6 2,7 10 10 JJS-10
-03A9-6 3,9
-06A1-6 6,1
-09A0-6 9,0 16 15 JJS-15
-011A-6 1
-017A-6 17 25 25 JJS-25
-022A-6 22
-027A-6 27 35 40 JJS-40
-032A-6 32
-041A-6 41 50 50 JJS-50
-052A-6 52 60 60 JJS-60
-062A-6 62 80 80 JJS-80
-077A-6 77 100 JJS-100
-099A-6 99 125 150 JJS-150
-125A-6 125 160 175 JJS-175
-144A-6 144 200 200 JJS-200

Dispositivos de paro de emergencia

00467918.xls C

El disefio global de la instalacion debe incluir dispositivos de paro de emergencia y
cualquier otro equipo de seguridad que pueda ser necesario. Si se pulsa STOP en
el panel de control del convertidor:

* No se genera un paro de emergencia del motor

* No se aisla el convertidor de un potencial peligroso.
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Cables/cableado de alimentacion de entrada

La conexién eléctrica de la entrada puede comprender:
+ un cable de cuatro conductores (tres fases y masaftierra). No se requiere pantalla.
« cuatro conductores aislados dispuestos a través de un conducto.

Dimensione el cableado de conformidad con las normas de seguridad locales, la
tension de entrada apropiada y la intensidad de carga del convertidor de frecuencia.
En cualquier caso, el conductor debe tener un valor inferior al limite maximo definido
por el tamafo de terminal (véase el apartado Terminales de conexién de
alimentacion del convertidor en la pagina 288).

La tabla siguiente especifica tipos de cables de cobre y aluminio para distintas
intensidades de carga. Estas recomendaciones solamente son aplicables a las
condiciones detalladas en la parte superior de la tabla.

IEC NEC

Basado en: Basado en:
+ EN 60204-1 e IEC 60364-5-2/2001 + Tabla NEC 310-16 para hilos de cobre
« Aislamiento de PVC * 90 °C (194 °F) de aislamiento del hilo
« 30 °C (86 °F) de temperatura ambiente * 40 °C (104 °F) de temperatura ambiente
« 70 °C (158 °F) de temperatura de superficie * nodeben colocarse mas de tres conductores
« cables con pantalla concéntrica de cobre de corriente en el conducto eléctrico, el cable
« como maximo nueve cables extendidos sobre ® S (EnEnEED ClesEmsic) L

una bandeja de cable uno al lado del otro. : Eiglr? de cobre con pantalla concentrica de
Ig:eg;irc;a: Cal'(J:Iz de IZ?;L‘;? cabl_l\f de In::p;;d:‘g )t(i'e Tamaiio del hilo de Cu

mex. mm? e mm? A AWG/kemil
14 3x1,5 El cable de aluminio no | 22,8 14
20 325 Pasidoros R1.Rs | 213 12
27 3x4 debido a su menor 36,4 10
” 36 capacidad. 50.1 B
47 3x10 68,3 6
62 3x16 86,5 4
79 3x25 100 3
98 3x35 91 3x50 118 2
119 3x50 117 3x70 137 1
153 3x70 143 3%95 155 1/0
186 3x95 165 3x120 178 2/0
215 3x120 191 3x150 205 3/0
249 3x150 218 3x185 237 4/0
284 3x185 257 3%240 264 250 MCM o0 2 x 1
330 3%240 274 3x (3x50) (291 300 MCM o 2 x 1/0

285 2x (3x95) |319 350 MCM o 2 x 2/0
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Conexiones a tierra

Para la seguridad del personal, un funcionamiento correcto y para reducir las
emisiones/absorciones electromagnéticas, el convertidor y el motor deben
conectarse a tierra en el lugar de instalacion.

* Los conductores deben tener el tamafio adecuado segun prescriben las normas
de seguridad.

* Los apantallamientos de los cables de potencia deben conectarse al terminal PE
del convertidor para satisfacer las normas de seguridad.

* Los apantallamientos de los cables de potencia son adecuados para su uso
como conductores de conexion a tierra de equipos solo si los conductores de la
pantalla tienen el tamafio adecuado para satisfacer las normas de seguridad.

+ Eninstalaciones con varios convertidores, no conecte terminales de convertidor en serie.

Redes TN conectadas a tierra en angulo

N

ADVERTENCIA: no intente ni instalar ni extraer los tornillos EM1, EM3, F1 o F2 del
filtro EMC mientras se suministra alimentacion a los terminales de entrada del
convertidor de frecuencia.

Las redes TN con conexion a tierra en angulo se definen en la tabla siguiente. En tales
sistemas, desconecte la conexion interna a tierra a través de los condensadores del
filtro EMC (hagalo también si se desconoce la configuracién de conexién a tierra del
sistema), véase el apartado Desconexién del filtro EMC interno en la pagina 23.

Sistemas TN con conexién a tierra en angulo — El filtro EMC debe estar desconectado

Conectado a L1 Conectado a L1
tierra en la tierra en el punto
esquina del intermedio de un
triangulo tramo de
L2 triangulo I L2
L3 — L3
Monofasica, L1 Trifésica “Variac” L1
conectada a sin neutro }U
tierra por un conectado a
extremo tierra L2
solidamente }
N | 2
L3—
}iLS

Los condensadores del filtro EMC realizan una conexion a L1
tierra interna que reduce la emision electromagnética.

Cuando la EMC (compatibilidad electromagnética) supone un

problema, y el sistema esta conectado a tierra

simétricamente, se puede conectar el filtro EMC. A modo de =
referencia, el diagrama de la derecha ilustra una red TN ::g

conectada a tierra simétricamente (Sistema TN-S).
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Sistema IT

ADVERTENCIA: no intente ni instalar ni extraer los tornillos EM1, EM3, F1 o F2 del
filtro EMC mientras se suministra alimentacion a los terminales de entrada del
convertidor de frecuencia.

Para redes IT [una red de alimentacion sin conexion de neutro a tierra o una red de
alimentacion con conexion de neutro a tierra de alta resistencia (por encima de 30 ohmios)]:

« Desconecte la conexion a tierra al filtro EMC interno, véase el apartado
Desconexion del filtro EMC interno en la pagina 23.

« Cuando existan requisitos EMC, compruebe si existen emisiones excesivas
propagadas a redes de baja tension proximas. En algunos casos basta con la
supresion natural causada por los transformadores y los cables. En caso de
duda, utilice un transformador de alimentacién con apantallamiento estatico entre
el arrollamiento primario y el secundario.

* NO instale un filtro RFI/EMC externo. El uso de un filtro EMC conecta a tierra la
alimentacion de entrada a través de los condensadores del filtro, lo que podria
suponer un peligro y dafar el convertidor.

Terminales de conexién de alimentaciéon del convertidor

La tabla siguiente facilita especificaciones de los terminales de conexién de
alimentacion del convertidor.

Termilleazle\slzu:,,v\zﬁ, w1 Terminal PE_ de conexion a
Bastidor BRki‘ ':chi tierra
m;ll;a.lzzﬁlfilo ma-'zr:.n:iaeﬁl?ilo Par de apriete m;:.lzezeﬁlgilo Par de apriete

mm? |AWG |mm? |AWG Nm |Ibft |mm? |[AWG | Nm |[Ibft
R1' 0,75 |18 10 8 1,4 1 10 8 14 1
R2' 0,75 |18 10 8 1,4 1 10 8 14 1
R3' 2,5 14 25 3 2,5 1,8 16 6 1,8 1,3
R4' 6 10 50 1/0 5.6 4 25 3 2 1,5
R5' 6 10 70 2/0 15 1 70 2/0 15 1
R62 958 3/0° | 240 350 MCM | 40 30 95 3/0 8 6

00467918.xIs C
1 El cable de aluminio no puede emplearse con bastidores R1...R5 debido a su menor capacidad.
2 E| cable de aluminio no puede emplearse con el tipo ACS550-01-290A-4 debido al tamario del
terminal.
3 Véase el apartado Consideraciones sobre los terminales de alimentacion — Bastidor R6 en la
pagina 289.
Nota: véanse los tamafios de cable recomentados para diferentes cargas de intensidad en el
apartado Cables/cableado de alimentacion de entrada en la pagina 286.
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Consideraciones sobre los terminales de alimentacion — Bastidor R6

roscados, sdlo pueden utilizarse con tamarios de cable de 95 mm? (3/0 AWG) o
mayores. Los cables menores se aflojaran y podrian dafar el convertidor.
Requieren terminales circulares engarzados como se describe a continuacion.

é ADVERTENCIA: para terminales de alimentacion R6, si se suministran terminales

Terminales circulares engarzados

En el bastidor R6, si se suministran terminales
roscados pero el tamafio de cable utilizado es
inferior a 95 mm? (3/0 AWG), o si no se
suministran terminales roscados, utilice terminales 4
circulares engarzados de conformidad con el
procedimiento siguiente.

1. Seleccione terminales circulares apropiados en la
tabla siguiente.

Retire los terminales roscados, si existen.

3. Instale los terminales circulares suministrados en
el extremo del convertidor de los cables.

4. Aisle los extremos de los terminales circulares con cinta aislante o tubos retractiles.

5. Conecte los terminales circulares al convertidor.

Tamle:.r':o del
ilo : i )
Teami|  Febricante | GIULY | engarzadora | engarces
mm= 1 AwG
16 . Burndy YAV6C-L2 MY29-3 1
lisco CCL-6-38 ILC-10 2
25 3 Burndy YA4C-L4BOX | MY29-3 1
lisco CCL-4-38 MT-25 1
Burndy YA2C-L4BOX | MY29-3 2
35 2 lisco CRC-2 IDT-12 1
lisco CCL-2-38 MT-25 1
Burndy YA1C-L4BOX | MY29-3 2
50 ; lisco CRA-1-38 IDT-12 1
lisco CCL-1-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54148 TBM-8 3
Burndy YA25-L4BOX | MY29-3 2
55 o lisco CRB-0 IDT-12 1
lisco CCL-1/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54109 TBM-8 3
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Tamaiio del
hilo . Terminal Herramienta N.° de
5 | kemil/ Fabricante circular engarzadora | engarces
mm= | awe

Burndy YAL26T38 MY29-3 2
lisco CRA-2/0 IDT-12 1

70 2/0
lisco CCL-2/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54110 TBM-8 3
Burndy YAL27T38 MY29-3 2
lisco CRA-3/0 IDT-12 1

95 3/0
lisco CCL-3/0-38 MT-25 1
Thomas & Betts | 54111 TBM-8 3
Burndy YA28R4 MY29-3 2
lisco CRA-4/0 IDT-12 1

95 3/0
lisco CCL-4/0-38 MT-25 2
Thomas & Betts | 54112 TBM-8 4

Terminales roscados 2
1
Utilice el procedimiento siguiente para \
conectar cables si se suministran terminales

Manual del usuario del ACS550-01/U1

roscados y el tamafio del cable es de
95 mm? (3/0 AWG) 0 mayor.

Instale los terminales roscados
suministrados en el extremo del convertidor
de los cables.

X60003

2. Conecte los terminales roscados al convertidor.
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Conexiones del motor

N

/N
N

ADVERTENCIA: no conecte nunca la alimentacién de red a los terminales de salida
del convertidor: U2, V2 o W2. La tension de red aplicada a la salida puede provocar
dafios permanentes en el convertidor. Si se requiere un bypass frecuente, emplee
interruptores o contactores enclavados de forma mecanica.

ADVERTENCIA: no conecte ningin motor con una tensiéon nominal inferior a 1/2 de
la tensién de entrada nominal del convertidor de frecuencia.

ADVERTENCIA: desconecte el convertidor antes de realizar cualquier prueba de
tolerancia a tension (Hi-Pot) o prueba de resistencia de aislamiento (Megger) en el
motor o los cables de motor. No realice estas pruebas en el convertidor.

Especificaciones de la conexion del motor

Especificaciones de la conexion del motor

0...Uq, trifasica simétrica, U4 en el inicio del debilitamiento del

Tensioén (U,) campo

Frecuencia 0...500 Hz

Resolucion de frecuencia | 0,01 Hz

Intensidad Véase el apartado Especificaciones en la pagina 279.

Punto inicio debil. campo | 10...500 Hz

Seleccionable. Véase la disponibilidad en la tabla siguiente.

1,2,4y 8 kHz 12 kHz
208...240 V [Todos los tipos Bastidores R1...R4 en modo
de control escalar
Frecuencia de conmutacién | [380...480 V [Todos los tipos Bastidores R1...R4 (excepto el

ACS550-01-097A-4) en modo
de control escalar

500...600 V [Todos los tipos Bastidores R2...R4 en modo
de control escalar

Especificacion de 90 °C (194 °F), especificacion minima.
temperatura del cable

Longitud maxima del cable | Véase el apartado Longitudes del cable de motor en la pagina 291.
de motor

Longitudes del cable de motor

Las longitudes maximas del cable de motor para convertidores de 400 V 'y 600 V
drives se facilitan en los siguientes apartados.

En sistemas multimotor, la suma de todas las longitudes de los cables de motor no
debe exceder la longitud de cable de motor maxima proporcionada en la siguiente
tabla correspondiente.

Datos técnicos
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Longitud del cable de motor para convertidores de 400 V

La tabla siguiente muestra las longitudes maximas del cable de motor para
convertidores de 400 V con distintas frecuencias de conmutacion. También se
facilitan ejemplos relativos al uso de la tabla.

Longitud maxima del cable para convertidores de 400 V

Limites EMC Limites operativos
Segundo entorno Primer entorno
(categoria C3") (categoria C21) Unidad basica f"l:tt:gs
i

1 kHz 4 kHz 8 kHz 1 kHz 4 kHz 8kHz | 1/4kHz | 8/12kHz | du/dt

Bastidor| m |pies| m |pies| m |pies| m [pies| m [pies| m |pies| m |pies| m |pies| m |pies
R1 300 (980 (300|980 300|980 | 300|980 300 (980|300 (980 | 100|330 100 | 330 | 150|490

R2 300|980 |300|980|300|980|300|980|100|330| 30 | 98 |200|660| 100 | 330 250|820

R3 |300(|980|300|980|300 (980 (300|980 | 75 [245| 75 |245|200 660 | 100 | 330 | 250 | 820

R4 |300(|980|300|980|300|980|300|980| 75 [245| 75 |245|200 660 | 100 | 330 | 300 | 980

R5 100330 (100 |330{ 100|330 | 100|330 100|330 | 100 | 330|300 | 980 |1502|4902| 300 | 980

R6 [100(330(100(330| 3 | 3 [100(330(100|330| 3 | 3 |300|980 1502|4902 300|980
Véanse los nuevos términos en el apartado Definiciones de IEC/EN 61800-3 (2004) en la pagina

314.

2 | afrecuencia de conmutacién de 12 kHz no esta disponible.

3 No probado.

Los filtros senoidales amplian todavia mas las longitudes de cable.

Bajo la cabecera “Limites operativos”, en las columnas “Unidad basica”, se definen
las longitudes del cable con las que la unidad basica del convertidor funciona sin
problemas dentro de las especificaciones del convertidor, sin instalar mas opciones.
En la columna “Con filtros du/dt”, se definen las longitudes del cable cuando se
utiliza un filtro externo du/dt.

En las columnas con la cabecera “Limites EMC” se indican las longitudes maximas del
cable con las que las unidades se han probado para las emisiones EMC. La fabrica
garantiza que dichas longitudes de cables cumplen con los requisitos de la norma EMC.

Si se instalan filtros senoidales externos, se pueden emplear longitudes de cables
superiores. Con los filtros senoidales, los factores de limitacion son la caida de
tension del cable, la cual debe tenerse en cuenta en ingenieria, asi como los limites
EMC (cuando sean aplicables).

La frecuencia de conmutacion por defecto es 4 kHz.

ADVERTENCIA: el uso de un cable de motor mas largo de lo especificado en la
tabla anterior podria provocar dafios permanentes en el convertidor.
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Ejemplos de uso de la tabla:

Requisitos Comprobacion y conclusiones
Bastidor R1, Compruebe los limites operativos para R1y 8 kHz -> para un cable
8 kHz fsw, de 150 m (490 pies) se requiere un filtro du/dt.

Categoria C2,
150 m (490 pies) de
cable

Compruebe los limites EMC -> los requisitos EMC para la Categoria
C2 se cumplen con un cable de 150 m (490 pies).

Bastidor R3,

4 kHz fsw,
Categoria C3,

300 m (980 pies) de
cable

Compruebe los limites operativos para R3 y 4 kHz -> no es posible
emplear un cable de 300 m (980 pies) incluso con un filtro du/dt.
Debe emplearse un filtro senoidal y debe tenerse en cuenta la caida
de tension del cable en la instalacion.

Compruebe los limites EMC -> los requisitos EMC para la Categoria
C3 se cumplen con un cable de 300 m (980 pies).

Bastidor R5,

8 kHz fsw,
Categoria C3,

150 m (490 pies) de
cable

Compruebe los limites operativos para R5 y 8 kHz -> para un cable
de 150 m (490 pies) la unidad basica es suficiente.

Compruebe los limites EMC -> los requisitos EMC para la Categoria
C3 no se cumplen con un cable de 300 m (980 pies). No es posible
configurar la instalacion. Se recomienda elaborar un plan EMC para
resolver esta situacion.

Bastidor R6,

4 kHz fsw,

limites EMC no
aplicables,

150 m (490 pies) de
cable

Compruebe los limites operativos para R6 y 4 kHz -> para un cable
de 150 m (490 pies) la unidad basica es suficiente.

Los limites EMC no tienen que comprobarse ya que no existen
requisitos EMC.

Longitud de cable de motor para convertidores de 600 V

La tabla siguiente muestra las longitudes maximas del cable de motor para
convertidores de 600 V con distintas frecuencias de conmutacion. Dado que los
convertidores de 600 V no cuentan con la aprobacion CE, no se facilitan las
longitudes de cable para limites EMC.

Longitud maxima del cable para convertidores
de 600 V

e

Limites operativos
1/4 kHz 8/12 kHz
Bastidor m pies m pies
R2 100 330 100 330
R3...R4 200 660 100 330
R6 300 980 1502 4902

2 La frecuencia de conmutacién de 12 kHz no esta

disponible.

ADVERTENCIA: el uso de un cable de motor mas largo de lo especificado en la

tabla anterior podria

provocar dafios permanentes en el convertidor.
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Proteccion térmica del motor

De conformidad con la normativa, el motor debe protegerse contra la sobrecarga
térmica y la intensidad debe desconectarse al detectarse una sobrecarga. El
convertidor de frecuencia incluye una funcién de proteccién térmica del motor que lo
protege y desconecta la intensidad cuando es necesario. En funcion de un valor del
parametro del convertidor (véase el parametro 3501 TIPO DE SENSOR), la funcion
monitoriza un valor de temperatura calculado (basado en un modelo térmico del
motor, véanse los parametros 3005 PROT TERMIC MOT ... 3009 PUNTO RUPTURA) O
una indicacion de temperatura real facilitada por los sensores de temperatura del
motor (véase Grupo 35: TEMP MOT MED). El usuario puede efectuar un ajuste
adicional del modelo térmico introduciendo datos del motor y la carga adicionales.

Los sensores de temperatura mas comunes son:
» tamarfios de motor IEC180...225: interruptor térmico (p. ej. Klixon)
« tamarfos de motor IEC200...250 y mayores: PTC o PT100.

Proteccion contra fallos a tierra

La logica de fallos interna del ACS550 detecta los fallos a tierra en el convertidor, el
motor o el cable de motor. Esta Idgica de fallos:

» NO supone una funcién de seguridad personal ni de proteccion contra incendios
« puede desactivarse con el parametro 3017 FALLO TIERRA
Nota: desactivar el fallo a tierra (fallo a tierra) podria invalidar la garantia.

* podria dispararse por la accién de intensidades de fuga (alimentacién de entrada
a tierra) asociadas a cables de motor largos de alta capacitancia.

Conexion a tierra y recorrido

Pantalla del cable de motor

Los cables de motor requieren un apantallamiento que emplee conduccion, cable
con armadura o cable apantallado.

« Conducto — Al utilizar conducto:
— Cubra los empalmes con un conductor de tierra unido al conducto a cada lado
del empalme.
— Una también el tramo de conducto hacia el armario del convertidor.

— Utilice un tramo de conducto independiente para los cables de motor (también
cables de control y alimentacion de entrada independientes).

— Utilice un tramo de conducto independiente para cada convertidor.
« Cable con armadura — Al utilizar cable con armadura:
— Utilice cable de seis conductores (3 fases y 3 tierras), con armadura de
aluminio ondulado continuo de tipo MC con tierras simétricos.

— El cable de motor con armadura puede compartir una bandeja de cables con
los cables de alimentacién de entrada, pero no con los cables de control.
« Cable apantallado — Para obtener detalles sobre los cables apantallados, véase
el apartado Requisitos del cable de motor para el cumplimiento de la normativa
CE y C-Tick en la pagina 295.
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Conexion a tierra
Véase el apartado Conexiones a tierra en la pagina 287.

Para instalaciones que cumplan con la normativa CE e instalaciones en las que
deban minimizarse las emisiones EMC, véase el apartado Pantallas eficaces del
cable de motor en la pagina296.

Terminales de conexion del motor del convertidor

Los terminales de motor y alimentacion de entrada del convertidor tienen las
mismas especificaciones. Véase el apartado Terminales de conexién de
alimentacion del convertidor en la pagina 288.

Requisitos del cable de motor para el cumplimiento de la normativa CE y C-Tick
Los requisitos en este apartado se aplican al cumplimiento de la normativa CE o C-Tick.
Requisito minimo (CE y C-Tick)

El cable de motor debe ser un cable simétrico de tres conductores con un conductor
PE concéntrico o un cable de cuatro conductores con una pantalla concéntrica,
aunque en todos los casos se recomienda un conductor PE de estructura simétrica.
La figura siguiente muestra los requisitos minimos para la pantalla del cable de
motor (por ejemplo, MCMK, Draka NK Cables).

Envoltura de aislamiento Pantalla de hilo de cobre Aisladores internos

Nucleo del cable

Recomendacion para la disposicion de los conductores

La figura siguiente compara las caracteristicas de disposicion de los conductores en
cables de motor.

Recomendado (CE y C-Tick) Permitido (CE y C-Tick)
Cable apantallado simétrico: conductores Se necesita un conductor PE aparte si la
trifasicos con conductor PE concéntrico o de conductividad de la pantalla del cable es < 50%
construccién simétrica, con pantalla. de la conductividad del conductor de fase.
Pantalla Pantalla
Conductor
PE
y pantalla o PE
Pantalla
No permitido en cables de motor (CE y C-Tick)
Sistema de cuatro conductores: tres
conductores de fase y uno de proteccion, sin
pantalla.
Permitido en cables de motor con un
PE conductor de fase con seccion
; 0 transversal maxima de 10 mm?2.
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Pantallas eficaces del cable de motor

La regla general en cuanto a la eficacia de la pantalla de cable es: cuanto mejor sea
la pantalla del cable y cuanto mas cerrada esté, menor sera el nivel de emision por
radiacion. La figura siguiente muestra un ejemplo de una estructura eficaz (por
ejemplo Olflex-Servo-FD 780 CP, Lappkabel o MCCMK, NK Cables).

Envoltura de aislamiento Aislador interno L2

O

Pantalla metalica trenzada 3

Cables de motor que cumplen EN 61800-3

El filtrado EMC mas eficiente puede conseguirse siguiendo estas reglas:

Los cables de motor deben contar con una pantalla eficaz como la que se
describe en el apartado Pantallas eficaces del cable de motor en la pagina 296.

Los hilos de la pantalla del cable de motor deben retorcerse conjuntamente en un
mazo (la longitud del mazo debe ser inferior a cinco veces su anchura) y deben
conectarse al terminal designado L (en la esquina inferior derecha del convertidor).

En el extremo del motor, la pantalla del cable de motor debe conectarse a tierra a
360 grados con un pasacables EMC, o los hilos de la pantalla deben retorcerse
en un mazo con una longitud no superior a cinco veces su anchura, y deben
conectarse al terminal PE del motor.

Véase el apartado Longitud del cable de motor para convertidores de 400 V,
columnas “Limites EMC” en la pagina 292 para comprobar las longitudes
maximas de cable de motor y la necesidad de filtros para convertidores de 400 V
para cumplimiento IEC/EN 61800-3.

/ll\ ADVERTENCIA: no utilice filtros RFI/EMC en redes IT.
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Componentes de frenado

Disponibilidad

La disponibilidad del frenado para convertidores ACS550, por bastidor, es:

R1y R2 — chopper de frenado integrado como equipo de serie. Afiada una
resistencia apropiada, determinada de conformidad con el apartado siguiente.
ABB pone resistencias a su disposicion.

R3...R6 — no incluye chopper de frenado interno. Conecte un choppery una
resistencia, o una unidad de frenado a los terminales de bus de CC en el
convertidor. Pongase en contacto con su representante de ABB para obtener las
piezas apropiadas:

Seleccion de las resistencias de frenado (bastidores R1 y R2)

La resistencia de frenado debe cumplir tres requisitos:

La resistencia siempre debe ser superior al valor minimo Ry definido para el
tipo de convertidor en las tablas siguientes. Nunca utilice una resistencia inferior
a este valor.

La resistencia debe ser lo bastante baja para poder producir el par de frenado deseado.
Para alcanzar el par de frenado maximo (el valor mayor del 150% del trabajo pesado o
el 110% del trabajo nominal), la resistencia no debe superar Ryax. Si no se requiere
par de frenado méximo, los valores de resistencia pueden superar Ryax-

La especificacion de potencia de la resistencia debe ser lo bastante elevada para
disipar la potencia de frenado. Este requisito implica muchos factores:

— la especificacion de potencia continua maxima para la(s) resistencia(s)

— la velocidad a la que la resistencia cambia de temperatura (constante de
tiempo térmica de la resistencia)

— tiempo maximo de frenado conectado — Si la potencia de regeneracion
(frenado) es mayor que la potencia nominal de la resistencia, existe un limite
para el tiempo de conexidn, o la resistencia se recalentara antes de que se
inicie el periodo de desconexion.

— tiempo minimo de frenado desconectado — Si la potencia de regeneracion
(frenado) es mayor que la potencia nominal de la resistencia, el tiempo de
desconexion debe ser lo bastante prolongado para que la resistencia se enfrie
entre periodos de conexion.

A

Frenado conec. |—————
Tiempo

Frenado descon. | X ! >
Tiem. conex, Tiem. descon.
| Tiem. conex.
| Tiempo de ciclo | Ciclo de servicio = :
™= Tiempo de ciclo

— el requisito de potencia de frenado maxima

— el tipo de frenado (deceleracion hasta cero respecto a la carga de arrastre) —
Durante la deceleracion hasta cero, la potencia generada aumenta de forma
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Pot. de frenado media — —| — =
durante la deceleracién
hasta cero

Pot. de frenado media —
carga de arrastre - — - — — R
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constante, con un valor medio equivalente a la mitad de la potencia maxima.
Para una carga de arrastre, el frenado esta contrarrestando una fuerza
externa (por ejemplo la gravedad) y la potencia de frenado es constante. El
calor total generado por una carga de arrastre es el doble del calor generado
por la deceleracién hasta velocidad cero (para el mismo par maximo y tiempo
de conexion).

Potencia 4 Curva de deceleracion Curva de carga
de arrastre

Tiempo

2X+ — — —

X4+ — —

t
I

Temperatura
A |
I

Tiempo

»

Las numerosas variables del requisito anterior se solucionan facilmente con las
tablas siguientes.

En primer lugar, determine su tiempo maximo de frenado conectado (ONp;ax), Su
tiempo minimo de frenado desconectado (OFF),n) v el tipo de carga
(deceleracion o carga de arrastre).

Calcule el ciclo de servicio:
ONmax

Ciclo de servicio _WOFFIVHN) -100%
En la tabla apropiada, localice la columna que mas se ajuste a sus datos:
— ONpax < especificacion de la columna y
— Ciclo de servicio < especificacion de la columna
Localice la fila que concuerde con su convertidor.

La especificacién de potencia minima para la deceleracién hasta cero es el valor
en la fila/columna seleccionada.

Para cargas de arrastre, duplique la especificacion en la fila/columna
seleccionada, o utilice la columna “Conex. continua”.
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Convertidores de 208...240 V

. . Especificacion de potencia continua minima de la
Resistencia resistencia
Especificacion de deceleracion hasta
Ti cero P
ipo rcont
ACS550-01/ Prs Pr1o Pr3o Préo | Gonex.
U1- <3s <10s |<30s |<60s continua
véase a conex. conex. conex. conex. > 60 s conex.

continuacién | FMAx Ruin |>27s >50s |>180s |>180s

desc. desc. desc. desc. > 25% servicio

<10% <17% <14% <25%

servicio servicio | servicio | servicio

ohmios | ohmios w w w w w

Tension de alimentacion trifasica, 208...240 V
-04A6-2 234 80 45 80 120 200 1100
-06A6-2 160 80 65 120 175 280 1500
-07A5-2 117 44 85 160 235 390 2200
-012A-2 80 44 125 235 345 570 3000
-017A-2 48 44 210 390 575 950 4000
-024A-2 32 30 315 590 860 1425 5500
-031A-2 23 22 430 800 1175 1940 7500

T la especificacion de la constante de tiempo de la resistencia debe ser > 85 segundos.

Convertidores de 380...480 V

. . Especificacion de potencia continua minima de la
Resistencia resistencia
Especificacion de deceleracion hasta cero
Tipo P Pr1o Pr3o Prso Preont
ACS550-01/ <3s <10s <30s <60s Congx.
ut- conex. | conex. conex. | conex. continua
veasea | Ryax | Rwin |>27s >50s >180s |>180s |>60s conex.
continuacién desc. desc. desc. desc. o
<10% |<17% |<14% |<25% > 25% servicio
servicio servicio servicio servicio
ohmios | ohmios w w w w w
Tension de alimentacion trifasica, 380...480 V
-03A3-4 641 120 65 120 175 285 1100
-04A1-4 470 120 90 160 235 390 1500
-05A4-4 320 120 125 235 345 570 2200
-06A9-4 235 80 170 320 470 775 3000
-08A8-4 192 80 210 400 575 950 4000
-012A-4 128 80 315 590 860 1425 5500
-015A-4 94 63 425 800 1175 1950 7500
-023A-4 64 63 625 1175 1725 2850 11000

T la especificacion de la constante de tiempo de la resistencia debe ser > 85 segundos.
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Convertidores de 500...600 V

. . Especificacion de potencia continua minima de la
Resistencia resistencia
Especificacion de deceleracion hasta cero
Tipo Pr3 Prio P30 Preo Preont
ACS550-U1- <3s <10s <30s <60s Congx.
véase a conex. conex. conex. conex. continua
continuacién | Rmax | Rmin [>27s >50s >180s [>180s > 60 s conex.
desc. desc. desc. desc. .
<10% [<17% |<14% |<25% > 25% servicio
servicio servicio servicio | servicio
ohmios | ohmios w w w w w
Tension de alimentacion trifasica, 500...600 V
-02A7-6 548 80 93 175 257 425 1462
-03A9-6 373 80 137 257 377 624 2144
-06A1-6 224 80 228 429 629 1040 3573
-09A0-6 149 80 342 643 943 1560 5359
-011A-6 110 60 467 877 1286 2127 7308
-017A-6 75 60 685 1286 1886 3119 10718

T La especificacion de la constante de tiempo de la resistencia debe ser > 85 segundos.

resistencia por debajo del valor minimo especificado para el convertidor en
concreto. El convertidor y el chopper interno no pueden hacerse cargo de la
sobreintensidad provocada por el reducido valor de resistencia.

/_\ ADVERTENCIA: no utilice nunca una resistencia de frenado con un valor de

Simbolos
RN — Resistencia minima permitida para la resistencia de frenado.
Ruax — Resistencia maxima permitida si se requiere par de frenado maximo.
P,, - Especificacién de potencia de resistencia basada en ciclo de servicio en el
frenado por deceleracion, donde "x" es el tiempo ONyax-

Instalacion y conexion de las resistencia

Todas las resistencias deben instalarse fuera del médulo de accionamiento en un
lugar en el que puedan disipar calor.

aire procedente de la resistencia esta muy caliente. Los materiales cerca de la
resistencia de frenado deben ser ignifugos. Proporcione proteccion contra contactos
accidentales con la resistencia.

c ADVERTENCIA: la temperatura superficial de la resistencia es muy elevada y el

Para garantizar que los fusibles de entrada protejan el cable de resistencia, utilice
cables de resistencia con la misma especificacion que la utilizada para la entrada de
alimentacion del convertidor.
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La longitud maxima del cable o cables de resistencia es de 10 m (1.005,84 cm).

Véase el apartado Diagramas de conexiones de alimentacion en la pagina 21 para

obtener informacion sobre los puntos de conexion del cable de resistencia.
Proteccién de circuitos obligatoria

La configuracion siguiente es esencial para la seguridad — interrumpe la alimentacion
principal en situaciones de fallo que implican cortocircuitos del chopper:

* Equipe el convertidor con un contactor principal.

» Conecte el contactor de modo que se abra si se abre el interruptor térmico de la
resistencia (una resistencia recalentada abre el contactor).

A continuacion se facilita un diagrama de conexiones eléctricas sencillo como

Interruptor térmico (de serie
en las resistencias ABB)

ejemplo.
L1 L2 L3 1
Desact [--b»-

Fusibles 2
1 3] 5 13 3
D i R R Conex.- -b -
2) 4) 6 1 14

ACS550 LT
Ut V1w

Configuracion de parametros

Para activar el frenado dinamico, desconecte el control de sobretensién del
convertidor [ajuste el parametro 2005 = O (DESHABILITAD)].
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Conexiones de control

Especificaciones de la conexion de control

Especificaciones de la conexion de control

Entradas y salidas | Véase el apartado Tabla de terminales de control en la pagina 24.
analdgicas

Impedancia de entrada digital 1,5 kohmios. La tensiéon maxima para las

Entradas digitales entradas digitales es de 30 V.

« Tensién max. de contacto: 30 V CC, 250 V CA

« Intens. max. de contacto/potencia: 6 A, 30 V CC; 1500 VA, 250 V CA

« Intens. max. continua: 2 A eficaces (cos ¢ = 1), 1 A eficaz (cos ¢ = 0,4)
« Carga minima: 500 mW (12 V, 10 mA)

« Material de contacto: Plata-niquel (AgN)

« Aislamiento entre salidas digitales de relé, tension de prueba: 2,5 kV
eficaces, 1 minuto

Relés
(salidas digitales)

Especificaciones de | Véase el apartado Tabla de terminales de control en la pagina 24.
cable

Cables de control

Recomendaciones generales

Utilice cables multipolares con un apantallamiento de hilo de cobre trenzado, con
especificacion de temperatura de 60 °C (140 °F) o superior:

I

\
Pantalla doble Pantalla unica
Ejemplo: JAMAK de Draka NK Cables Ejemplo: NOMAK de Draka NK Cables

Para cables de E/S analdgicos y digitales, trenze la pantalla del cable en un haz con
una longitud no superior a cinco veces su anchura y conéctelo al terminal X1-1 en el
extremo del convertidor. Deje el otro extremo de la pantalla de cable sin conectar.

Para conectar los hilos de la pantalla del cable RS485, véanse las instrucciones (y
las notas) en el apartado Instalacion mecanica y eléctrica — BCE en la pagina 204.

Disponga los cables de control para minimizar la radiacién hacia el cable:

« Coléquelos lo mas lejos posible de los cables de motor y de potencia de entrada
[como minimo 20 cm (8 pulg.)].

» Enlos puntos en que los cables de control deban cruzarse con los cables de
potencia, asegurese de que lo hacen en un angulo lo mas préximo posible a los
90 grados.

* Mantenga una distancia minima de 20 cm (8 pulg.) respecto a los laterales del
convertidor.

Evite mezclar tipos de sefial en el mismo cable:

* No mezcle sefiales controladas por relé que utilicen mas de 30 V y otras sefales
de control en el mismo cable.
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« Disponga los tramos de sefiales controladas por relé mediante pares trenzados
(sobre todo si la tension > 48 V). Las sefiales controladas por relé pueden
transmitirse por los mismos cables que las sefiales de entrada digital, siempre
que su tensién no sobrepase los 48 V.

Nota: nunca deben mezclarse sefiales de 24 V CC y 115/230 V CA en el mismo cable.

Cables analdgicos
Recomendaciones para tramos de sefiales analdgicas:
* Debe utilizarse cable de par trenzado doblemente apantallado.
« Utilice un par protegido individualmente para cada sefial.

» No utilice un retorno combinado para sefales analdgicas diferentes.

Cables digitales

Recomendacion para tramos de sefiales digitales: la mejor alternativa es un cable
con pantalla doble, pero también puede utilizarse cable de varios pares trenzados
con pantalla Unica.

Cable del panel de control

Si el panel de control esta conectado al convertidor a través de un cable, emplee
solamente cable Ethernet de conexion de Categoria 5. La longitud maxima probada
que cumple las especificaciones EMC es de 3 m (9,8 pies). Los cables mas largos
son susceptibles al ruido electromagnético y deben ser probados por el usuario para
verificar que se satisfagan los requisitos EMC. Cuando se requieran tramos largos
[especialmente para tramos superiores a unos 12 m (40 pies)], utilice un convertidor
RS232/RS485 en cada extremo y disponga cable RS485.

Terminales de conexion de control del convertidor

La tabla siguiente facilita especificaciones de los terminales de control del

convertidor.
Control
Bastidor Tamafio maximo del ;
hilo Par de apriete
mm?2 AWG N'm Ib-ft
Todos 15 16 04 U

1 Valores facilitados para cables solidos.
Para cables trenzados, el tamafio maximo es 1 mm?.

Rendimiento

Aproximadamente el 98% al nivel nominal de potencia.
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Refrigeracién

Especificaciones de refrigeracion

Método Ventilador interno, direccién del flujo de abajo a arriba.

Espacio libre por encima y por debajo del convertidor ACS550. 200 mm (8 pulg).

Requisito | No se requiere espacio libre en los laterales del convertidor — los convertidores
ACS550 pueden montarse uno al lado de otro.

Flujo de aire, convertidores de 208...240 V

La tabla siguiente detalla los datos de pérdida de calor y flujo de aire para
convertidores de 208...240 V.

Convertidor Pérdida de calor Flujo de aire
ACS550-x1- Bastidor w BTU/h m3/h pies®/min
-04A6-2 R1 55 189 44 26
-06A6-2 R1 73 249 44 26
-07A5-2 R1 81 276 44 26
-012A-2 R1 118 404 44 26
-017A-2 R1 161 551 44 26
-024A-2 R2 227 776 88 52
-031A-2 R2 285 973 88 52
-046A-2 R3 420 1434 134 79
-059A-2 R3 536 1829 134 79
-075A-2 R4 671 2290 280 165
-088A-2 R4 786 2685 280 165
-114A-2 R4 1014 3463 280 165
-143A-2 R6 1268 4431 405 238
-178A-2 R6 1575 5379 405 238
-221A-2 R6 1952 6666 405 238
-248A-2 R6 2189 7474 405 238

00467918.xls C

Flujo de aire, convertidores de 380...480 V

Datos de pérdida de calor y flujo de aire para convertidores de 380...480 V.

Convertidor Pérdida de calor Flujo de aire
ACS550-x1- Bastidor w BTU/h m3/h pies®/min
-03A3-4 R1 40 137 44 26
-04A1-4 R1 52 178 44 26
-05A4-4 R1 73 249 44 26
-06A9-4 R1 97 331 44 26
-08A8-4 R1 127 434 44 26
-012A-4 R1 172 587 44 26
-015A-4 R2 232 792 88 52
-023A-4 R2 337 1151 88 52
-031A-4 R3 457 1561 134 79
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Convertidor Pérdida de calor Flujo de aire
ACS550-x1- Bastidor w BTU/h m3/h pies3/min
-038A-4 R3 562 1919 134 79
-045A-4 R3 667 2278 134 79
-059A-4 R4 907 3098 280 165
-072A-4 R4 1120 3825 280 165
-078A-4 R4 1295 4423 250 147
-087A-4 R4 1440 4918 280 165
-097A-4 R4 1440 4918 280 165
-125A-4 R5 1940 6625 350 205
-157A-4 R6 2310 7889 405 238
-180A-4 R6 2810 9597 405 238
-195A-4 R6 3050 10416 405 238
-246A-4 R6 3260 11134 405 238
-290A-4 R6 3850 13125 405 238

00467918.xIs C
Flujo de aire, convertidores de 500...600 V

Datos de pérdida de calor y flujo de aire para convertidores de 500...600 V.

Convertidor Pérdida de calor Flujo de aire
ACS550-U1- Bastidor w BTU/h m3/h pies3/min
-02A7-6 R2 52 178 88 52
-03A9-6 R2 73 249 88 52
-06A1-6 R2 127 434 88 52
-09A0-6 R2 172 587 88 52
-011A-6 R2 232 792 88 52
-017A-6 R2 337 1151 88 52
-022A-6 R3 457 1561 134 79
-027A-6 R3 562 1919 134 79
-032A-6 R4 667 2278 280 165
-041A-6 R4 907 3098 280 165
-052A-6 R4 1117 3815 280 165
-062A-6 R4 1357 4634 280 165
-077A-6 R6 2310 7889 405 238
-099A-6 R6 2310 7889 405 238
-125A-6 R6 2310 7889 405 238
-144A-6 R6 2310 7889 405 238

00467918.xls C
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Las dimensiones y la masa del ACS550 dependen del bastidor y del tipo de armario.
Si no sabe con seguridad cual es el bastidor, determine la designacion de "Tipo" en
las etiquetas del convertidor (véanse los apartados Designacién de tipo en la pagina
13y Adhesivos del convertidor en la pagina 712). Seguidamente, consulte esa
designacion de tipo en las tablas de especificaciones (véase el capitulo Datos
técnicos en la pagina 279) para determinar el bastidor.

Dimensiones de montaje

Véase la ampliacion A ’J T
A

Véase la ampliacién B

W1—

()38

W2
.

4

b

Ampliacién A Ampliacion B

d

X0032

IP 21/ UL tipo 1 e IP 54 / UL tipo 12 — Dimensiones para cada bastidor
R1 R2 R3 R4 R5 R6
Ref. mm | pulg. | mm | pulg. | mm | pulg. | mm | pulg. | mm | pulg. | mm | pulg.

w1l 980 (39 |[980 (39 160 [6,3 160 [6,3 [238 |94 |[263 |104
w2l |- = - = 98,0 (39 |980 (39 |- = - =
H1'! 318 |12,5 |418 |16,4 |473 |186 |578 |22,8 |588 |232 (675 |26,6
a 55 |02 |55 |02 |65 0,25 |65 |025 |65 |025 |90 |0,35
b 10,0 (04 10,0 (04 13,0 |05 13,0 |05 14,0 |055 [18,0 |0,71
c 55 |02 |55 |02 |80 03 |80 03 |85 |03 |85 |03

d 55 |02 |55 |02 |65 025 |65 |025 |65 |025 |90 |0,35

" Dimensiones de centro a centro.
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Dimensiones exteriores

Convertidores con armarios IP 21/ UL tipo 1

307

Tipos ACS550-x1-246 A-4 y
ACS550-01-290 A-4, bastidor R6

D

— W

—

I
o«
I ™
© I
« O .
X0031
=
IP 21 / UL tipo 1 — Dimensiones para cada bastidor
R1 R2 R3 R4 R5 R6
Ref.

mm |pulg. | mm |pulg. mm |pulg. mm |pulg. mm |pulg. mm | pulg.
125 |49 125 | 4,9 203 |8,0 203 |8,0 265 |10,4 |302 |11,9
H 330 | 13,0 |430 |16,9 |490 |[19,3 596 |[23,56 (602 |23,7 |700 |27,6
H2 315 |12,4 |415 |16,3 |478 |18,8 (583 |[23,0 (578 |228 |698 |27,5
H3 369 (14,5 469 [185 [583 |23,0 (689 27,1 [736 |29,0 |888' |35,0]
D 212 |83 222 |87 231 |91 262 |10,3 (286 |[11,3 [400 |15,8

1. ACS550-x1-246 A-4 y ACS550-01-290 A-4: 979 mm (38,5 pulg.).

00467918.xIs C
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Convertidores con armarios IP 54 / UL tipo 12

Tipo ACS550-01-290 A-4, IP 54
(UL tipo 12 no disponible), bastidor R6

—H w |
T &
| j?
ali

}—W —— D —|

IP 54 /| UL tipo 12 — Dimensiones para cada bastidor
Ref. R1 R2 R3 R4 R5 R62
mm | pulg. [ mm |pulg. | mm |pulg. | mm |pulg. | mm |pulg. | mm | pulg.
w 213 |84 |213 |84 |257 |[10,1 |257 |[10,1 |369 |[14,56 |410 |16,1
w2 222 |88 222 |88 |267 [105 |267 |[10,5 |369 |[14,56 |410 |16,1
H3 461 [182 [561 (221 (629 (248 |760 |299 |775 |30,5 |924' | 36,4
D 234 |92 |245 |97 |254 (10,0 |284 |11,2 [309 |122 |423 |16,7

00467918.xls C
1. ACS550-01-290 A-4: 1119 mm (44,1 pulg.).
2. UL tipo 12 no esta disponible para el tipo ACS550-01-290A-4.

Peso

La tabla siguiente detalla los pesos maximos tipicos para cada bastidor. Las
variaciones para cada bastidor (debido a los componentes asociados a las
especificaciones de tensién/intensidad y las opciones) son menores.

Peso

Armario R1 R2 R3 R4 R5 R6

kg | Ib [ kg | Ib | kg [ Ib | kg | Ib | kg | Ib | kg | Ib

IP21/ULtipo1 |65 [143 (90 |198 |16 |35 (24 |53 |34 |75 |69’ 1521

IP54/ULtipo12 (8,0 |[17,6 |11,0 |24,3 |17,0 [37,5 | 26,0 | 57,3 | 42,0 | 93,0 | 86,02 | 1902

00467918.xIs C

1. ACS550-x1-246A-4, IP 21/ UL tipo 1: 70 kg / 154 Ib
ACS550-01-290A-4, IP 21/ UL tipo 1: 80 kg / 176 Ib.

2. ACS550-x1-246A-4, IP 54 / UL tipo 12: 80 kg / 176 Ib
ACS550-01-290A-4, IP 54: 90 kg / 198 Ib (UL tipo 12 no disponible).

Datos técnicos



Manual del usuario del ACS550-01/U1 309

Grados de proteccion
Armarios disponibles:

* Armario IP 21/ UL tipo 1: el emplazamiento debe estar libre de polvo en
suspension, liquidos o gases corrosivos y contaminantes conductores como
condensacion, polvo de carbén y particulas metalicas.

* Armario IP 54 / UL tipo 12: este armario facilita proteccién del polvo en
suspension y de agua rociada o salpicada desde cualquier direccion.

Nota: el armario UL tipo 12 no esta disponible para el tipo ACS550-01-290A-4.
En contraste con el armario IP 21 / UL tipo 1, el armario IP 54 / UL tipo 12 tiene:
* el mismo armazon interno de plastico que el armario IP 21
* una cubierta exterior de plastico distinta
* un ventilador interno adicional para mejorar la refrigeracion
* unas dimensiones mayores

* la misma especificacion (no requiere un derrateo).

Condiciones ambientales

La tabla siguiente detalla los requisitos ambientales del ACS550.

Requisitos ambientales

Almacenamiento y transporte en el

Lugar de instalacion embalaje protector

0...1.000 m (0...3.300 pies)

1.000...2.000 m (3.300...6.600 pies)
Altitud con un derrateo de Py e Iy del 1%
cada 100 m por encima de

1.000 m (300 pies por encima de
3.300 pies)

Min. -15 °C (5 °F) — no se permite -40...70 °C (-40...158 °F)

escarcha

Max. (fsw =1 04) 40 °C (104 °F);

50 °C (122 °F) si

Py e Iy se derratean al 90%

Temperatura + Max. (fsw = 8) 40 °C (104 °F) si
ambiente Py € Iy se derratean al 80%

Max. (fsw = 12) 30 °C (86 °F) si

Py € I\ se derratean al 65% (al

50% para 600 V, bastidores R4, es

decir, para el ACS550-U1-032A-6 ...

ACS550-U1-062A-6)

Humedad 5...95%, no se permite condensacion
relativa
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Requisitos ambientales

Lugar de instalacion

Almacenamiento y transporte en el
embalaje protector

Niveles de
contaminacion
(IEC 721-3-3)

» No se permite polvo conductor.

» EIACS550 debera ser instalado en
una atmosfera limpia de
conformidad con la clasificacion del
armario.

« El aire de refrigeracion debera estar
limpio, fuera del alcance de
materiales corrosivos y polvo
conductor de electricidad.

» Gases quimicos: Clase 3C2

» Particulas solidas: Clase 3S2

Almacenamiento

* No se permite polvo conductor.
« Gases quimicos: Clase 1C2

« Particulas so¢lidas: Clase 1S2
Transporte

* No se permite polvo conductor.
« Gases quimicos: Clase 2C2

« Particulas so¢lidas: Clase 2S2

el ACS550.

La tabla siguiente detalla las pruebas de tensién estandar que ha pasado con éxito

Pruebas de tension

Sin el embalaje

Dentro del embalaje

Vibracién
sinusoidal

Condiciones mecanicas: De
conformidad con IEC 60721-3-3, Clase
3M4

+ 2...9Hz 3,0 mm (0,12 pulg.)
+ 9...200 Hz 10 m/s? (33 pies/s?)

De conformidad con las
especificaciones ISTA 1Ay 1B.

Golpes

No se permite

IDe conformidad con IEC 68-2-29:
max. 100 m/s2 (330 pies/s2), 11ms

Caida libre

No se permite

« 76 cm (30 pulg.), bastidor R1

* 61 .cm (24 pulg.), bastidor R2
* 46 cm (18 pulg.), bastidor R3
« 31 .cm (12 pulg.), bastidor R4
« 25cm (10 pulg.), bastidor R5
« 15 cm (6 pulg.), bastidor R6

Materiales

Especificaciones de materiales

Armario del
convertidor

» PC/ABS 2,5 mm, color NCS 1502-Y o NCS 7000-N

» Lamina de acero galvanizado de 1,5..

.2 mm, grosor del galvanizado de 20

micrémetros. Si la superficie esta pintada, el grosor total del recubrimiento
(zinc y pintura) es de 80...100 micrémetros.

* Aleacion de aluminio fundido AlSi
 Aleacion de aluminio extruido AlSi

Embalaje

Carton ondulado, poliestireno expandido, contrachapado, madera en bruto
(secada al calor). El envoltorio del embalaje consta de uno o mas de los
siguientes elementos: Envoltorio plastico de polietileno de baja densidad, cintas

de polipropileno o acero.
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Especificaciones de materiales

El convertidor de frecuencia contiene materiales que deberian ser reciclados
para respetar los recursos energéticos y naturales. El embalaje estd compuesto
por materiales reciclables y compatibles con el medio ambiente. Todas las
piezas metalicas son reciclables. Las piezas de plastico pueden ser recicladas
o bien incineradas de forma controlada, segun disponga la normativa local. La
mayoria de las piezas reciclables cuenta con simbolos de reciclaje.

Si el reciclado no es viable, todas las piezas pueden ser arrojadas a un
vertedero, a excepcion de los condensadores electroliticos y las tarjetas de
circuito impreso. Los condensadores de CC contienen electrolitos v, si el
convertidor no cuenta con el marcado RoHS, las tarjetas de circuito impreso
contienen plomo, y ambos se clasifican como residuos toxicos en la UE. Estos
elementos deberan ser extraidos y manipulados segun dispongan las
normativas locales.

Para obtener mas informacién acerca de los aspectos medioambientales e
instrucciones de reciclaje mas detalladas, pongase en contacto con su
distribuidor local de ABB.

Eliminacion
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El cumplimiento de las normas siguientes por parte del convertidor se identifica
mediante las "marcas" de las normas en la etiqueta de designacion de tipo.

Marca

Normas aplicables

EN 50178 (1997)

Equipo electrénico para el uso en instalaciones de potencia.

c E IEC/EN 60204-1 (2005)

Seguridad en la maquinaria. Equipos eléctricos de maquinas.
Parte 1: Requisitos generales. Disposiciones que hay que
cumplir:El ensamblador final de la maquina es responsable de
instalar:

« un dispositivo de paro de emergencia

« un dispositivo de desconexion de la fuente de alimentacion.

IEC/EN 60529 (2004)

Grados de proteccion proporcionados por los armarios (cédigo IP).

IEC 60664-1 (2002)

Coordinacion del aislamiento para el equipo en sistemas de
baja tension. Parte 1: Principios, requisitos y pruebas.

IEC/EN 61800-5-1 (2003)

Sistemas de accionamiento de potencia eléctricos de velocidad
ajustable.
Parte 5-1: Requisitos de seguridad. Eléctrica, térmica y energia.

IEC/EN 61800-3 (2004)

Sistemas de accionamiento de potencia eléctricos de
velocidad ajustable.
Parte 3: Requisitos EMC y métodos de prueba especificos.

IEC/EN 61000-3-12

Compatibilidad electromagnética (EMC).

Parte 3-12: Limites - Limites para corrientes de arménicos
provocados por equipos que se conectan a sistemas publicos de
baja tension con intensidad de entrada > 16 Ay = 75 A por fase.

0 IEC/EN 61800-3 (2004)

Sistemas de accionamiento de potencia eléctricos de
velocidad ajustable.
Parte 3: Requisitos EMC y métodos de prueba especificos.

UL 508C
{OF
LISTED

Norma UL para la Seguridad, Equipo de Conversién de
Potencia, tercera edicion.

C222N.° 14
@.

Norma CSA para equipo de control industrial (sélo para
convertidores ACS550-U1).

Marcado CE

C E El convertidor de frecuencia lleva una etiqueta CE que certifica que cumple las
disposiciones de la Directiva Europea de Baja Tension y la Directiva EMC.

Nota: los convertidores ACS550-U1 de 600 V no estan homologados.

Cumplimiento de la Directiva EMC

La Directiva define los requisitos de inmunidad y de emisiones de los equipos eléctricos
utilizados en la Unién Europea. La norma de producto EMC [IEC/EN 61800-3 (2004)]
cubre los requisitos especificados para los convertidores de frecuencia.

Cumplimiento de IEC/EN 61800-3 (2004)

Véase la pagina 374.
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Marcado C-Tick

v

El convertidor cuenta con marcado C-Tick.

El marcado C-tick es obligatorio en Australia y Nueva Zelanda. Se ha pegado una
etiqueta C-Tick en cada convertidor de frecuencia para verificar el cumplimiento de
la normativa relevante (IEC 61800-3 (2004) — Sistemas de accionamiento de
energia eléctrica de velocidad ajustable — Parte 3: Norma de producto EMC que
incluye métodos especificos de prueba), segun el Esquema de Compatibilidad
Electromagnética Transtasmano.

El Esquema de Compatibilidad Electromagnética Transtasmano (EMCS) fue
presentado por la Autoridad de Comunicacion Australiana (ACA) y el Grupo de
Gestion del Espectro de Radiofrecuencias (RSM) del Ministerio de desarrollo
econodmico de Nueva Zelanda (NZMED) en noviembre de 2001. El objetivo del
esquema es proteger el espectro de radiofrecuencias con la introduccion de limites
técnicos para la emision de productos eléctricos/electronicos.

Cumplimiento de IEC/EN 61800-3 (2004)

Véase la pagina 374.

Marcado UL/CSA

[

us
LISTED

@ -

Se asigna una marca UL a los convertidores ACS550 para corroborar que el
convertidor cumple las disposiciones de UL 508C.

Se asigna una marca CSA a los convertidores ACS550-tipo U1 para corroborar que
el convertidor cumple las disposiciones de C22.2 N.° 14.

El ACS550 es apto para ser usado en circuitos que no proporcionen mas de
100 kA amperios eficades simétricos, 600 V como maximo. La especificacion de
amperios se basa en las pruebas realizadas de conformidad con UL 508.

La proteccién de los circuitos derivados debe facilitarse segun las normas locales.

El ACS550 dispone de una caracteristica de proteccion electrénica del motor que
cumple los requisitos de UL 508C vy, para el ACS550-U1, C22.2 N.° 14. Al
seleccionar y ajustar correctamente esta caracteristica, no se requerira proteccion
contra sobrecargas adicional a menos que se haya conectado mas de un motor al
convertidor o a menos que la normativa de seguridad relevante requiera una
proteccién adicional. Véanse los pardmetros 3005 (PROT TERMIC MOT) y 3006
(TIEMPO TERM MOT).

Los convertidores de frecuencia deben utilizarse en un entorno controlado. Véase el
apartado Condiciones ambientales en la pagina 309 acerca de los limites especificos.

Nota: para armarios de tipo abierto, es decir, convertidores sin la caja de
conduccién y/o la cubierta para convertidores IP 21 / UL tipo 1, o sin la placa de
conduccidn y/o la tapa para convertidores IP 54 / UL tipo 12, el convertidor debe
montarse dentro de un armario de conformidad con el Codigo Nacional Eléctrico y
los codigos eléctricos locales.
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Los choppers de frenado, cuando se aplican con resistencias de frenado de tamafio
adecuado, permiten a la unidad disipar la energia regenerativa (asociada normalmente a
la deceleracion rapida de un motor). Los bastidores R1 y R2 disponen de un chopper de
frenado integrado como equipo de serie. Respecto a los bastidores R3...R6, péngase en
contacto con su representante de ABB para obtener las piezas apropiadas: Véase el
apartado Componentes de frenado en la pagina 297.

Definiciones de IEC/EN 61800-3 (2004)

EMC son las siglas en inglés de Electromagnetic Compatibility (compatibilidad
electromagnética). Se trata de la capacidad del equipo eléctrico/electronico de
funcionar sin problemas dentro de un entorno electromagnético. A su vez, estos
equipos no deben interferir con otros productos o sistemas situados a su alrededor.

El primer entorno incluye establecimientos conectados a una red de baja tension
que alimenta a edificios empleados con fines domésticos.

El segundo entorno incluye establecimientos conectados a una red que no alimenta
instalaciones domésticas directamente.

Convertidor de categoria C2: convertidor de tension nominal inferior a 1.000 V y
destinado a ser instalado y puesto a punto solamente por un profesional al utilizarlo
en el primer entorno.

Nota: un profesional es una persona u organizacion que tiene las capacidades
necesarias para instalar y/o poner a punto sistemas de accionamiento de potencia,
incluyendo sus aspectos de EMC.

La categoria C2 tiene los mismos limites de emision EMC que la distribucion restringida en
el primer entorno de la clase anterior. La norma EMC IEC/EN 61800-3 ya no restringe la
distribucion del convertidor, pero se definen el uso, la instalacién y la puesta a punto.

Convertidor de categoria C3: convertidor de tension nominal inferior a 1000 V,
destinado a ser utilizado en el segundo entorno y no en el primero.

La categoria C3 tiene los mismos limites de emision EMC que la distribucion no
restringida en el segundo entorno de la clase anterior.

Cumplimiento de IEC/EN 61800-3 (2004)

El rendimiento de inmunidad del convertidor cumple las exigencias de IEC/

EN 61800-3, categoria C2 (véase la pagina 374 acerca de las definiciones de IEC/
EN 61800-3). Los limites de emisién de IEC/EN 61800-3 se cumplen con las
disposiciones descritas a continuacion.

Primer entorno (convertidores de categoria C2)

1.

El filtro EMC interno esta conectado.

2. Los cables de control y motor se seleccionan segun se especifica en este manual.
3.
4

. Lalongitud del cable de motor no supera la longitud maxima permitida especificada

El convertidor de frecuencia se instala segun las instrucciones de este manual.

en el apartado Longitud del cable de motor para convertidores de 400 V de la pagina
292 para el bastidor y la frecuencia de conmutacién en uso.
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ADVERTENCIA: en un entorno doméstico este producto puede provocar
radiointerferencia, en cuyo caso quiza se requieran acciones correctoras
complementarias.

Segundo entorno (convertidores de categoria C3)

1.

El filtro EMC interno esta conectado.

2. Los cables de control y motor se seleccionan segun se especifica en este manual.
3.
4. Lalongitud del cable de motor no supera la longitud maxima permitida especificada

El convertidor de frecuencia se instala segun las instrucciones de este manual.

en el apartado Longitud del cable de motor para convertidores de 400 V de la pagina
292 para el bastidor y la frecuencia de conmutacion en uso.

ADVERTENCIA: un convertidor de categoria C3 no debe emplearse en una red publica
de baja tension que alimente instalaciones domésticas. Si el convertidor se usa en este
tipo de red, cabe esperar que se produzcan interferencias por radiofrecuencia.

Nota: no se permite instalar un convertidor equipado con el filtro EMC interno en
redes IT (sin conexién de neutro a tierra). La red de alimentacion se conecta al
potencial de tierra a través de los condensadores del filtro EMC, lo que puede
conllevar peligro o dafios en el convertidor.

Nota: no se permite instalar un convertidor equipado con el filtro EMC interno en redes
TN con conexién a tierra por un vértice, puesto que puede dafar el convertidor.

Proteccion del producto en EE.UU.

Este producto esta protegido por una o mas de las siguientes patentes estadounidenses:

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,632,568 5,589,754
5,612,604 5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613
6,094,364 6,147,887 6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356
6,252,436 6,265,724 6,305,464 6,313,599 6,316,896 6,335,607
6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452 6,562,510 6,597,148
6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502 6,859,374
6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329
7,023,160 7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390
7,067,997 7,082,374 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780
7,164,562 7,176,779 7,190,599 7,215,099 7,221,162 7,227,325
7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505 7,274,573 7,279,802
7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622 7,372,696
7,388,765 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S  D541,744S D541,745S
D548,182S  D548,183S

Otras patentes pendientes.
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Informacion adicional

Consultas sobre productos y servicios

Puede dirigir cualquier consulta acerca del producto a su representante local de ABB. Especifique
la designacion de tipo y el nimero de serie de la unidad. Puede encontrar una lista de contactos de
ventas, asistencia y servicio de ABB entrando en www.abb.com/drives y seleccionando Sales,
Support and Service Network.

Formacion sobre productos

Para obtener informacion relativa a la formacion sobre productos ABB, entre en www.abb.com/
drives y seleccione Training courses.

Comentarios acerca de los manuales de convertidores ABB

Sus comentarios sobre nuestros manuales siempre son bienvenidos. Entre en www.abb.com/drives
y seleccione sucesivamente Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

Biblioteca de documentos en Internet

En Internet podra encontrar manuales y otros documentos sobre productos en formato PDF. Entre
en www.abb.com/drives y seleccione Document Library (Biblioteca de documentos). Puede realizar
busquedas en la biblioteca o introducir criterios de seleccién, por ejemplo un cédigo de documento,
en el campo de busqueda.


www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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