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En el marco de este tema los alumnos adquieren conocimientos basicos sobre los sis-
temas de instalaciones eléctricas en edificios. Por un lado, el objetivo es transmitir el
concepto de bus y la conversién de circuitos simples de los sistemas de instalacion con-
vencionales, como por ejemplo, los circuitos en serie y alternos. Por otro lado, los alum-
nos aprenden a utilizar y programar los dispositivos conectados al bus de instalacién —
como por ej. sensores pulsadores, actuadores de conexion y actuadores de regulacion de
iluminacion.

El sistema de experimentacion “Instabus EIB” se basa en el bus de instalacién EIB, que
tiene una amplia aceptacion en Europa. Ademas del sistema de experimentacion en si,
para los ensayos se requiere el siguiente equipo:

e Hardware:
— PC industrial estdndar con microprocesador 80486 o méas potente
— Disco duro con min. 120 MB
— Ratén
— Monitor color con resolucion VGA o mas potente (640 x 480 puntos de imagen)
— Una interface en serie libre (V24)

— Cable de conexion en serie (lado del PC: hembrilla SubD de 25 6 de 9 polos; lado
del EIB: conector SubD de 9 polos)

— En caso dado una impresora
e Software:
— Sistema operativo: Microsoft DOS a partir de la versién 3.3

— Entorno Microsoft Windows a partir de la versién 3.1

EIB Tool Software (ETS) a partir de la versién 1.2

Opcional para ensayos con el sistema Siemens-IR: Siemens Tool Software a partir
de la version 1.1

Los ensayos han sido disefiados de tal manera que por cada unidad de aprendizaje es
suficiente con invertir unos 90 minutos. Como los primeros ensayos no estan condiciona-
dos a conocimientos previos, las instrucciones de ensayo son minuciosas. Los ensayos
que continuan se basan en estos primeros ensayos y los alumnos siempre tendran la
posibilidad de consultarlos posteriormente si lo consideran necesario. Adicionalmente, en
las instrucciones de cada uno de los ensayos se incluye una serie de puntos para la
preparacion de los mismos.
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Acerca del presente manual

En este curso los siguientes pictogramas sirven para orientar al alumno y diferenciar cada
uno de las partes del texto:

Hojas de informacion para el instructor.

Hojas de soluciones para el instructor.

Montaje del ensayo y tareas para los alumnos.

Hojas de trabajo para los alumnos.

A Este pictograma indica que hay peligro cuando la manipulacién es incorrecta y
que puede causar dafos en el montaje experimental o presenta peligro de
electrocucion.

Qﬁ Con este simbolo se indican pasajes en los cuales hay que tener un cuidado

especial.

El sistema de bus de instalacién europeo EIB

El bus de instalacion EIB es uno de los sistemas de instalacién con bus presentes en el
mercado europeo. Se caracteriza porque un gran nimero de fabricantes de equipos para
instalaciones comparten este sistema de bus y porque ademas tiene una amplia acepta-
cién en el mercado.

El bus de instalacion EIB es un “Sistema de bus descentral’, es decir, los aparatos que se
encuentran conectados al bus tienen el mismo derecho. La transmisién de los comandos
de conmutacién se efectiia a través de la linea del bus mediante ‘telegramas’. Los
aparatos que se encuentran conectados al bus se les denomina también “participantes
del bus” (o usuarios del bus). Ademas existe una diferencia entre ‘sensores” y
‘actuadores’. Los sensores esperan un evento (el pulsado de una tecla, botén o pulsador,
el paso de un valor determinado de la temperatura, etc.) y envian luego un telegrama.

Los actuadores reciben los telegramas y ejecutan los comandos recibidos (excitacion de
un relé, aumento o reduccién de la luminosidad de una lampara, etc.).

Introduccién al bus de instalacion EIB 0-2
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Ademas de un comando, un telegrama contiene una ‘direccion’, a partir de la

cual un participante del bus reconoce si el telegrama ha sido destinado para él o
no. En una instalacién cada participante del bus posee una direccién propia, en otras
palabras, una “direccion fisica” que existente sélo una vez. Con las ‘direcciones de
grupo” se vincula a todos los dispositivos del bus que van a trabajar entre si (por ejemplo,
un sensor que activa dos actuadores). Cada participante del bus que va a pertenecer a
un grupo recibe esta direccién de grupo ademas de su direccion fisica. Un actuador
puede pertenecer a varios grupos si ha sido programado con las direcciones de grupo
respectivas. Un sensor sélo puede enviar una sola direccion de grupo.

La programacién de un participante del bus se realiza con ayuda de un paquete de soft-
ware especial, el cual esta subdivido en dos partes. Primeramente se debe llevar a cabo
la ‘planificacién’ de una instalacién. Aqui se seleccionan y parametrizan los dispositivos
del bus, —es decir, se fijan sus funcionamientos exactos— y se vinculan en grupos con las
direcciones de grupo. Después de ello se ‘pone en funcionamiento” la instalacion
cargando los datos proyectados en los participantes del bus.

LN Introduccion al bus de instalacién EIB 0-3
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Serie de ensayos 1: Conexiones simples de
lamparas

En esta serie de ensayos los alumnos podran familiarizarse con los conceptos basicos de
la tecnologia de bus. Para ello se comparan la tecnologia convencional y la tecnologia del
bus tomando como ejemplo simples conexiones de lamparas. Las preguntas directas que
se plantean demandan reflexiones previas que deben hacerse en todo proyecto de
instalacion y que ademas deben ser precisadas antes de trabajar con el software ETS
(dénde y a qué dispositivo se conectara tal o cual dispositivo, cuél es el fabricante
apropiado para ello, etc.).

Las herramientas de software necesarias requieren a veces una buena cantidad de tru-
cos y en especial conocer bien el ordenador personal; contrariamente a lo que se exige
de un técnico instalador que no requiere de estos conocimientos. Por esta razén, los
primeros ensayos parciales de esta serie de ensayos han sido descritos con bastante
detalle, y también orientados al objetivo principal de este curso que son las ‘instalaciones
eléctricas en edificios'.

Esta serie de ensayos contiene los siguientes ensayos parciales:
1.1, Planificacién y puesta en funcionamiento de una conexién en serie
1.2, Reprogramacion en una conexién alterna en serie y puesta en funcionamiento

1.8.  Inclusion de otro punto de conmutacién convencional

Los ensayos 1.2 y 1.3 pueden ser tratados dentro de una unidad de ensefanza, ya que
sus contenidos estan relacionados entre si. Para no sobrecargar al estudiante con tanto
material de estudio, los temas “Reprogramacion” y “Puntos de conmutacién convencio-
nales” han sido separados en dos capitulos.

Sien el curso se debe mantener la concepcién expuesta aqui, al finalizar una unidad de
aprendizaje se debe asegurar el estado del proyecto y su continuidad con el fin de utili-
zarlos posteriormente con el ordenador.

LN Introduccion al bus de instalacién EIB 1-1
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Conexion en serie con EIB

IN

Instrucciones de seguridad especiales:

Verifique el cableado en los paneles de experimentacién. Observe que la codificacién de
colores de cables y hembrillas de conexién esté bien implementada.

Objetivo del ensayo

El objetivo es que los alumnos se familiaricen con los conceptos basicos de los sistemas
de instalaciones en edificios y con los dispositivos simples del bus de instalacién EIB y
aprendan las herramientas especificas de software para el proyecto de instalacién y
puesta en funcionamiento. Adicionalmente, ellos deberén aprender a reconocer qué es lo

. que hay que considerar antes y durante la fase de planificacién de una instalacién EIB, y

de aqui cuanto debe abarcar la documentacién que surge de ello.

Tareas

Planificacion de una conexidn en serie con el ETS.

Puesta en funcionamiento de la conexién en serie proyectada.

Preparativos para el ensayo

e El participante del bus (pulsador, salida binaria) debe contener una direccién fisica
que no haya sido utilizada en el ejercicio (por ej. 12.10.x). Para ello se puede configu-
rar un proyecto de ayuda con el software ETS, el cual contenga esta direccién fisica.
Esto es, en los dispositivos sélo se deberan cargar estas direcciones.

® Antes de la puesta en funcionamiento hay que conectar los ordenadores personales
con la instalacién EIB mediante un cable en serie.

® En el PC debe estar instalada la base de datos "C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS de
los productos utilizados.

Introduccién al bus de instalacién EIB Ensayo1.1-1
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® Desocupe la base de datos de proyectos C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS 0O
borre la presente y copie una nueva base de datos, vacia, hacia el disco
duro.

e Copie el archivo de dibujos “MULLER.DXF” hacia el disco duro en el directorio
“C:\MULLER\".

e Sino desea llevar a cabo el proyecto y puesta en funcionamiento en una unidad de
aprendizaje compacta, entonces salve el estado del proyecto después de terminar con
la planificacion.

Almacene primeramente ambos archivos C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS y
C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS. Antes de iniciar la siguiente clase copie nuevamente
estos archivos al PC para luego proseguir con el ensayo.

o Configure su impresora con un formato de papel ‘transversal’ y guarde esta configu-
racion.

Paneles a utilizar:

Fuente de tension (SO3210-5A)
— Pulsador doble (S03210-5C)
Salida binaria (S03210-5E)
Carga (S03210-5J)

Bibliografia

“Manual de Sistemas de Instalaciones en Edificios”, ZVEI/ZVEH
Manual de instrucciones del ETS

Siemens AG: Folletos de productos para pulsador doble, actuador conmutador doble

LN Introduccién al bus de instalacién EIB Ensayo1.1-2
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Conexion en serie

Soluciones - Resultados

Explique los siguientes conceptos:

‘Bus’

‘descentral’

‘Participante’

‘Sensor’

‘Actuador’

Es un sistema para |a transmisién de datos entre mas de dos disposi-
tivos electrénicos. Un bus estd compuesto de un medio fisico como
elemento principal y de un control automatico de acceso.

El sistema de bus no tiene una central, es decir, todos los participan-
tes tienen los mismos derechos para accesar al bus y enviar telegra-
mas. '

Es un dispositivo electrénico el cual se conecta al bus y que puede
intercambiar informaciones con otros dispositivos.

Es un participante que capta un parametro fisico, en caso dado lo
convierte en una sefal de tensién, cuya informacion se incluye en un
telegrama y envia el telegrama.

Es un participante que recibe el telegrama y convierte la informacion
contenida en él en una accion.

¢Existen participantes que sean tanto actuadores como sensores?

Si, estos son aquellos participantes que ejecutan funciones tanto de sensores como de
actuadores, como por ejemplo los sensores-pulsadores, cuyos diodos luminosos incorpo-
rados pueden ser activados como actuadores. Otros dispositivos: controlador de tempe-
ratura ambiente, controlador combinacional, etc.

¢Qué significa 'ETS"?

ETS es la abreviacion de “EIB Tool Software*. Este es un paquete de programas para
proyectar y poner en funcionamiento una instalacion.

Disene los esquemas de circuitos de una conexién en serie para una instalacién con-
vencional y para una instalacion con el sistema EIB:

Conexién en serie convencional Conexién en serie con el bus de instalacién

s — | : T T

FE-._J . ::! ....... I_ :'_L- .—10 PE o ¢ o 6 o b e o em— b — l = b — — .L-.‘. _r—
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¢Cuantas direcciones de grupos se requiere para una conexion en serie: 2.

Grupo principal | Subgrupos

lluminacion Edificio 1, equipo electr., oficina 1, lampara 1

- Edificio 1, equipo electr., oficina 1, lampara 2

Seleccién del sensor pulsador doble:

Familia de productos Pulsador

Tipo de producto Pulsador doble
Fabricante Siemens
Producto Pulsador doble

Pedido No. 5SWG1 211-2AB11

Proyeccioén del dispositivo:

1.1

Dispositivo Direccié |Comentario
n fisica
Pulsador doble 1.1.1 Puls. dob., edif. 1, bajos, ofic. 1, puerta

Salida binaria doble 1.1.2

Sal. bin. dob., edif. 1, bajos, ofic. 1, UV 1

Fuente de tensién

madulo SV, edificio 1, bajos, ofic. 1, UV 1

Bobina de inductancia

Dr, edificio 1, bajos, ofic. 1, UV 1

SV: médulo de alimentacién; UV: subdistribucion

El sensor pulsador debe contener una aplicacion para la conexion binaria. Para el sensor

pulsador Siemens la aplicacion se llama 10 S2 Off/On 220202, Son falsas las aplicacio-

nes “Atenuacion” o “Persiana”, que no se emplean expresamente con conexién binaria
(observar las indicaciones del fabricante).

Parametrizacion:

Pulsador doble

Parametro Ajuste
Contacto basculante izqda. arriba pulsado: ON
Contacto basculante izqda. abajo pulsado: OFF
Contacto basculante derecha arriba | pulsado: ON
Contacto basculante derecha abajo | pulsado: OFF

LED de la izquierda

LED de estado (Off)

LED de la derecha

LED de estado (Off)

Introduccion al bus de instalacion EIB
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1.1

Salida binéria doble

Parametro

|

Ajuste

Canal A:

Retardo de desconexion, base

[cualquier ajuste]

Retardo de desconexion, factor

0

Retardo de conexion, base

[cualquier ajuste]

Retardo de conexion, factor

0

Modo de funcionamiento

Modo normal

Vinculacién sin retardo

Sin vinculacién

Canal B:

Retardo de desconexion, base

[cualquier ajuste]

Retardo de desconexién, factor

0

Retardo de conexidn, base

[cualquier ajuste]

Retardo de conexidn, factor

0

Modo de funcionamiento

Modo normal

Vinculacién sin retardo

Sin vinculacién

Asignacion de direcciones de grupos:

Sensor pulsador doble

Actuador conmutador doble

Objeto de comunic. | Direccién Grp. Direccién Grp. | Objeto de comunic.
Tecla bas. izq. arriba 11 11 Conectar canal A
Tecla bas. izq. abajo 11 1/2 Conectar canal B
Tecla bas. der. arriba 1/2 - Canal A

Vinculacién
Tecla bas. der. abajo 1/2 - Canal B

Vinculacién
LED de la izquierda 11
LED de la derecha 1/2

Introduccién al bus de instalacion EIB
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Montaje del ensayo: Conexién en serie con EIB
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1.1

Planificacion de una conexiéon en serie

Explique los siguientes conceptos:

‘Bus’

‘descentral’

‘Participante”

‘Sensor’

‘Actuador’

¢Existen participantes que sean tanto actuadores como sensores?

¢Qué significa ‘ETS"?

En este ensayo usted debera proyectar una conexién en serie. Disefie los esquemas de
circuitos de una conexién en serie para una instalacién convencional y para una instala-

cion con el sistema EIB:

Conexién en serie convencional

Conexion en serie con EIB

LN Introduccién al bus de instalacién EIB
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Edicion de un proyecto &

Antes de empezar a proyectar una instalacion, arranque el programa y edite un proyecto.

= 1. Encienda su ordenador personal. Inicie Microsoft Windows escribiendo y confir-
mando “WIN" [¢].

= 2, Abra la ventana “Herramientas EIB" haciendo un doble clic sobre el simbolo

EIB Werkzeuge *
= 3. Arranque el programa “Administrador EIB” haciendo un doble clic sobre el sim-

bolo vewenng Y €Spere hasta que aparezca la siguiente pantalla:

S 1B-Verwaltungssoftware: Hatptment - EIBROM
Bro]ekte Adressen Produkte Grafikprogramm! Einstellungen Export/Import ﬂllfe

2 4,

1B:Verwattungs
Produkte _(;‘.r.

Adressen

Beenden CtrI+E

= 5. Enlos cuadros de entrada “Proyecto-ID” y “Nombre del proyecto” de la ventana
“Proyecto” escriba los datos correspondientes. Haga un clic con el ratén sobre el
botén “Guardar”.

= Projekt SR

Datel Bearbeiten Projektierungl G
Kopf

Projekt-1D [94-Mii1 |

Projektname IFa. Miiller] %

L ‘ Introduccidn al bus de instalacién EIB Ensayo 1.1-8
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Conexion en serie

@9 iEfectie regularmente un salvado de datos durante la edicién del proyecto!

= 6.

= 9.

rd

Abra el menu “Edificio” y seleccione el comando “Insertar”. En la tabla ‘Edificio”
uno puede describir la primera linea con una corta denominacién y el nombre
completo del edificio. Haga un clic con el ratén sobre el campo gris en el marco
izquierdo de la linea a describir.

: Verwaltung

Hagan un clic con el ratén sobre el botén “Piso >>". En la tabla ‘Piso” se puede
escribir entonces la primera linea con una denominacion corta y el nombre com-
pleto del piso. Haga un clic con el ratén sobre el campo gris en el marco izquierdo
de la linea a describir.

Haga un clic con el ratén sobre el botén “Disefio >>". En la tabla ‘Piso’, en la
primera linea se puede introducir el nombre de su disefio a elaborar con una
corta denominacion y el nombre completo. Haga un clic con el ratén sobre el
campo gris en el marco izquierdo de la linea a describir.

Haga un clic con el ratén sobre el botén “Guardar’. Haga un clic con el ratén so-
bre el submenu “Planificacion!”. El programa para proyectos ETS empezara a
correr.

LN Introduccion al bus de instalacién EIB Ensayo 1.1-9
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Dibujo del plano horizontal

Una instalacion se proyecta con ayuda de un programa de dibujo para facilitarle al usua-
rio la orientacion en el proyecto. Si el dibujo se realiza a escala el programa ETS calcula
automaticamente la longitud de la linea del bus a instalar y puede reconocer errores en el
tendido de la linea. Los planos horizontales pueden ser dibujados directamente en el ETS
o también pueden ser leidos como dibujos AutoCAD o dibujos escaneados.

Seleccién del CGHE EIB: Prolektierung
nivel de dibujo Datei Bearbelten Zelchnen Ebenen Ansicht Optionen Fenster ﬁirfe

‘Raum
ﬂ ;2 .3 .‘ P f’ 17 ﬁ ,9 1o 1?.13.1‘15.‘.51.711.5.‘?:29;2.‘122:2??412?.25:27?9?? N

Ventana de
dibujo

Herramientas
de dibujo

[X Fangraster

]
" .1.1,|.|.|.|.|.|.-_,

Linieniibersicht Gruppeniibersicht

En el ETS se dispone de ocho "Niveles de dibujo’, en los que se puede dibujar el enca-
bezado del dibujo, el plano horizontal, aparatos y componente, bus y el cableado de 230
V, zonas restringidas, comentarios funcionales y generales, todos ellos con distintos co-
lores y separados. La seleccion se efectia mediante los “botones” situados en el marco
izquierdo del disefno.

L.o mismo es vélido para las herramientas de dibujo situadas en el lado izquierdo de la
pantalla, debajo de los botones para el dibujo en los niveles. No siempre todas las he-
rramientas de dibujo estan disponibles para cada nivel de dibujo.

L ‘ Introduccién al bus de instalacién EIB Ensayo 1.1-10
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Como el arquitecto ha puesto a disposicién del alumno el material de disefio en

un disquete, haga la importacion del plano “Biiro Miiller”, llevando a cabo los si-
guientes pasos:

= 1. Seleccione el nivel de dibujo ‘Plano horizontal” pulsando el botén respectivo y
observe la indicacién en la linea de estado.

= 2. Enelmenu Ver’ elija el comando “Toda la pagina’. En la ventana de dibujo se
visualizara completamente la pagina de dibujo.

= 3. Abra el menu "Archivo’ y selecciones el comando ‘Import”.

= 4. En laventana “Importar dibujo DXF" indique la ruta y el directorio de los archivos.

= 5. Abandone la ventana pulsando el botén “Aceptar’. El archivo serd insertado en la
grafica.

N EIB Projektierung
chnen Ebenen Anslcm gg o

en Eenster ﬂllfe

Zelchnung offnen... b A
Symbol gffnen... |7 ﬁ # ﬂ?ﬂ‘.’?.‘?‘“51517."3.‘5?0?' 22.232‘25&6?7?9;29
SchlleBen

Zelchnungs-Elnstellungen...

R

DXF: Zelchnung Imgorﬂeren

Dateipame: Verzeichnisse:
[miitter.dxt ] cAmiilter

Sichern
Beenden

c\
B miiller

| Dateiformat:

Linieniibersicht G{:
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= 5. Aumente el tamafo del plano horizontal haciendo un clic sobre él y luego

marquelo.

= 6. Coloque el puntero del ratén sobre el punto inferior derecho del pizarrin. Pulse la
tecla izquierda del ratén, manténgalo fijo y arrastre el ratén hacia la derecha,
hacia abajo, hasta que el contorno del grafico haya alcanzado el marco derecho
de la pantalla (véase la figura). Suelte el ratén.

Nivel de dibujo
‘Plano horizontal”
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Conexiones simples de lamparas 1 .1

Conexion en serie

IN

Planificacién de los dispositivos

Las lamparas de la oficina 1 deberan ser conectadas con un sensor pulsador doble. El
sensor pulsador debera ser instalado al lado de la puerta. Para ambas ldmparas se de-
bera emplear una salida binaria doble, la cual — junto con la fuente de tensién, bobina de
inductancia e interface de datos REG - se integraréa a la subdistribucién UV 1.

En una conexién en serie conecte dos cargas independientes una de la otra. Esto signi-
fica que usted tiene en su instalacién dos “Grupos de funciones’. ¢ Cuéntas direcciones
de grupos se requerird?

En el software ETS usted puede utilizar un nombre apropiado que “hable” por si mismo, el
cual describa directamente la funcién de un grupo (por ej. “lluminacién / edificio 1, bajos,
oficina 1, lampara 1”). Anote por favor, cuél es el nombre que desea poner al grupo:

Escriba sus grupos de funciones en el ETS.

= 1. Abra el menu “Ventana" y haga un clic sobre el comando “Lista de grupos” (o
haga un doble clic sobre el simbolo . )

= 2. Haga un clic sobre el campo “Grprinc 0" y borre la rotulacién que se encontraba
anteriormente.

= 3. Introduzca una denominacién apropiada a este grupo principal (por ej.
“lluminacién”).

= 4. Marque esta linea haciendo un clic sobre el campo gris situado en el marco iz-
quierdo de la tabla.

= 5. Introduzca el nimero necesario de grupos por medio de botén “Insertar” y rotu-
lelos.

‘Gruppentibersich

Hauptgruppe: Untergruppe:

H1.EG.Biiro 1.Fenster

|Hauptgr 3
| Hauptgr 4
{|Hauptgr 5

Gruppeniibersicht

Antes de empezar a proyectar la instalacién de aparatos hay que elegir la linea correcta.

= 1. Abra la lista de lineas seleccionando el comando “Lista de lineas” en el menu
“Ventana” (o haga un doble clic sobre el simbolo _ Lt ).

Lnenubersicht
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Conexiones simples de ldmparas 1 a 1

Conexion en serie

= 2.

En la ventana “Lista de lineas" elija la “Zona 1" y luego pulse el botén

“Insertar”.

Denomine la nueva linea insertada con el nimero “1” y détela con un nombre
descriptivo.

Marque la linea haciendo un clic sobre el campo gris en el marco izquierdo de la
tabla. Con el ratén ‘pulse” el botén “Seleccionar” y verifique la indicacion de la
linea actual en la linea de estado en el borde inferior de la pantalla.

Begeich:
Backb nie:| ezeichnung
1iHaus 1 EG

; Bereich 2
}; Bereich 3

- g@iBereich 4
y Bereich 5
Bereich b

Bereich 7
Bereich 8
Bereich 9

Bereich 10

Linienibersicht

Dirijase nuevamente a la ventana de dibujo y efectte la planificacion del sensor pulsador

doble.

= 1.

Para ello dirijase hacia el nivel de dibujo “Componentes” y seleccione la herra-
mienta de dibujo “Simbolo”.

Con el puntero del ratén haga un clic sobre el botén “Producto...”. Los compo-
nentes estan clasificados en el ETS segun la familia de productos, tipo y fabri-
cante. Estos deberén ser seleccionados uno tras otro en la linea respectiva con el
ratén pulsando sobre la flecha [f] Aqui se abre una lista de seleccién haciendo

uso del ratén.
Busque el pulsador doble en la lista y anote su seleccion:

Familia de productos:

Tipo de producto:

Fabricante:

Producto:

@ iTenga muy en cuenta al fabricante! jCuando proyecte los dispositivos verifique si

dispone de todos ellos en su estacién de trabajo!

LN Introduccién al bus de instalacién EIB Ensayo 1.1-14



Conexiones simples de lamparas 1 . 1
Conexioén en serie

Nivel de dibujo
‘Componentes”
P A ZETCTTITET

~E1B.Projektierung
Ebenen Ansicht Optionen Fenster Hilfe
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s Produktwahlen

{ / = . Produktfamilia: Taster 3] Datenbank
Herramienta de ||[s Produktyp: Taster, 2-fach 3| ©EB
dibujo “Simbolo” ||’ . | Hersteller: Siemens 3]l O Benutzer

ProduktCN - Produkt:

SWG1 211-2AB61 | Taster UP 211 hellbronze /Ds
SWG1 211-2AB71 | Taster UP 211 schiefergrau /Ds| EIB Appl-modut
5WG1 216-2AB11 Taster UP 216 titanweiB /Df EIB Appl-modut
| SWG1 216-2AB41 | Taster UP 216 elektroweiB /Df |EIB Applmodut K
|5WG1 216-2ABS1 | Taster UP 216 sand /Df EIB Appl-moduk

AR BT

Linieniibersict Gruppeniibersicht

= 4. Marque el dispositivo que desea proyectar haciendo un clic sobre el campo gris
en la linea correspondiente en el lado izquierdo de la tabla y abandone la ventana
pulsando el botén “Aceptar’.

= 5. Desplace el puntero del ratén —f; hasta la posicién en la cual usted desea posi-
cionar el sensor. AHORA pulse la tecla izquierda del ratén y MANTENGALA FIJA. Es-
pera hasta que aparezca el simbolo del dispositivo. Luego puede corregir la po-
sicion. Si el dispositivo esta posicionado correctamente, suelte la tecla del ratén.
ATENCION: jSI AHORA OPRIME LA TECLA DEL RATON CADA VEZ QUE LO HAGA SE
POSICIONARA UN NUEVO DISPOSITIVO!

= 6. Seleccione la herramienta ‘Flecha’. Marque el dispositivo y pulse (en el teclado)
la tecla ‘F3". Se abrira el ‘participante del bus’ o la “ventana del dispositivo”. En la
linea del titulo se encuentra la direccién fisica del dispositivo del bus. Anétela:
. La ultima posicién de la direccién fisica se visualizara en el
campo inferior y que podra ser modificada por usted.

= 7. Enelcampo “Comentario” describe el tipo y la posicién del dispositivo (por ej.
“Pulsador doble, edificio 1, bajos, oficina 1, puerta®) y anétela:

Esta denominacion sera visualizada en la documentacién de la instalacién y en la
puesta en funcionamiento.

@3 iPara poder ubicarse rapidamente en la instalacién se le recomienda que escriba
un comentario detallado!
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Conexiones simples de lamparas
Conexion en serie

1.1

= 8. Planifique los dispositivos para la fuente de tensién, bobina de induc-

tancia (familia de productos: equipo) y la salida binaria doble (familia de

productos: salida) y coldquelos dentro de la subdistribucién UV 1. Proceda como
en los pasos 1 a 7 descritos anteriormente. Observe los siguiente: la fuente de
tension y la bobina de inductancia no reciben alguna direccion fisica. Anote las
direcciones fisicas y comentarios de los dispositivos:

Dispositivo

Direccion
fisica

Comentario

Salida binaria doble

Fuente de tension

Bobina de inductancia

LN Introduccién al bus de instalacion EIB
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Conexiones simples de lamparas 1 - 1

Conexion en serie

Planificacion de las funciones de los dispositivos, asignacion
de direcciones de grupos

El funcionamiento y el “cableado légico’, es decir, la vinculacion entre dispositivos para
fijar cual dispositivo trabaja con cual debe ser comunicado a cada participante del bus
con su programacion y direcciones de grupo respectivas. La seleccién del programa de
aplicacion, parametrizacion y cableado Iégico del participante del bus se realiza en la
ventana de dispositivos del participante respectivo.

El sensor pulsador debe conectar una salida binaria. ¢ Cuél es el software de aplicacion
que se debe seleccionar para este participante del bus?

= 1. Abra la ventana de dispositivos del sensor pulsador doble (marque el participante,
tecla F3).

i Phys. Adresse: l

- K (kein Kammentar)
Produkt

Herstaller: Siemens
Bestell-Nr:  5WG1 211-2AB11
Name: Taster 2fach

Typ: EIB Appl-modul

| [ Applikation
..... Hersteller: Siemens
= . . . . ; Neme: 10 S2 Aus/Ein 220202
; Version: 2
] 0
9‘1 ‘| Objekte:
jekte:

| [Ob] Funktion = [
& Wippe links |oben
: B Wippe links |unten
{Wippe rechts|oben -
3.7|Wippe rechts | unten

= 2. Con el puntero del ratén pulse el botén “Aplicacién”. De la lista ofrecida selec-
ciones el software apropiado y anote su eleccién:

El funcionamiento del programa de aplicacion y del dispositivo se fija con mas exactitud
por medio de la parametrizacion. Este sensor debe conectar la iluminacion E1 con el
basculador izquierdo y E2 con el basculador derecho. Al pulsar hacia arriba, o hacia
abajo, se debera enviar telegramas de encendido o de apagado respectivamente.

= 3. Con el puntero del ratén pulse el botén “Parametro”. En la ‘ventana de parame-
tros” que ahora se puede ver seleccione la parametrizacion de tal manera que el
sensor pulsador funcione como se ha descrito. Anote sus configuraciones en la
tabla siguiente:

Introduccién al bus de instalacién EIB Ensayo 1.1-17



Conexiones simples de lamparas

Conexion en serie

1.1

Pulsador doble

Parametro

Ajuste

Contacto basc. izqda. arriba

Contacto basc. izqda. abajo

Contacto basc. derecha arriba

Contacto basc. derecha abajo

LED de la izquierda

LED del centro

Abandone la ventana de dispositivos del sensor pulsador mediante el botén

"Aceptar” y abra la ventana de dispositivos de la salida binaria doble. Configure

los parametros de tal manera que ambos canales trabajen como contactos ce-
rradores (NO) (telegrama "On’ cierra el contacto, telegrama “Off” abre el con-

_tacto). Anote su configuracion:

Salida binaria doble

Parametro

| Ajuste

Canal A:

Retardo de desconexién, base

Retardo de desconexién, factor

Retardo de conexidn, base

Retardo de conexidn, factor

Modo de funcionamiento

Vinculacién sin retardo

Canal B:

Retardo de desconexién, base

Retardo de desconexion, factor

Retardo de conexién, base

Retardo de conexidn, factor

Modo de funcionamiento

Vinculacién sin retardo

LN Introduccién al bus de instalacién EIB
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Conexiones simples de lamparas 1 ® 1

Conexién en serie

Anote también la aplicacion de la salida binaria doble:

Cada dispositivo del bus posee uno o varios "Objetos de comunicacién’. Un objeto de
comunicacion es una memoria en un participante. Segun la demanda esta memoria
puede tener un tamano diferente; para la peticién ‘Conectar” es suficiente un bit. Un ob-
jeto de comunicacion de 1 bit puede tomar los valores 0"y 1"

En un sensor pulsador con la aplicacién ‘Conectar’ se interroga a los contacto bascu-
lantes en el programa de aplicacion. Si se reconoce una pulsacién de la tecla, se descri-
bira el objeto de comunicacién respectivo con el valor correspondiente (1 6 0) y se
transmitira como un telegrama en caso de producirse un cambio.

Una salida binaria (o factor de conmutacion) verifica el valor de su objeto de comunica-
cion. Si reconoce que se ha recibido un telegrama, conecta o desconecta la salida de relé
de acuerdo a su parametrizacién (en caso dado con retardo de tiempo).

El “enlace” entre sensor pulsador y salida binaria se realiza cuando en ambos dispositi-
vos los objetos de comunicacion respectivos reciben la misma direccién de grupo.

= 1. En latabla siguiente estan indicados los objetos de comunicacién del pulsador
doble y la salida binaria doble. En los espacios libres de las tablas escriba las di-
recciones de los grupos que ha editado desde el inicio del proyecto:

Pulsador doble Salida binaria doble

Objeto de comunic. | Direccién Grp. Direccion Grp. | Objeto de comunic.
Tecla bas. izq. arriba Conectar canal A
Tecla bas. izq. abajo Conectar canal B
Tecla bas. der. arriba Canal A

Vinculacion
Tecla bas. der. abajo Canal B

Vinculacion
LED links
LED rechts

= 2. Abralaventana de dispositivos del sensor pulsador doble. En la parte inferior se
encuentra la tabla con los objetos de comunicacion. Las direcciones de grupos se
asignan marcando primeramente la linea en cuestién (hacer un clic sobre el
campo gris en el lado izquierdo de la linea). Luego haga un clic sobre el botdn
“Otros Grp ...". Se abrira una lista de grupos en la que podra seleccionar y marcar
el grupo al que desea asignar el objeto de comunicacién (grupo principal a
subgrupo). La asignacion se efectta haciendo un clic sobre el botén “Vincular”.
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Conexiones simples de lamparas
Conexién en serie

1.1

Gruppeniibersicht::

Hauptgruppe:

Untergruppe:

Typ

H1.EG.Biiro 1.Fen

1
| Hauptgr 1 2 Untergr 2
Hauptgr 2 3 Untergr 3
Hauptgr 3 4 Untergr 4

Hauptgr 4

Hauptgr 5

Version: 2

Zuordnungen

INN_

Boton para
Vincular’

]

“;,

| Wippe links

oben
| Wippe links |unten 1 Bit |Auto | SKU
Wippe rechts | oben 1 Bit |Auto | SKU
Wippe rechts | unten 1 Bit |Auto | SKU

= 3. De la misma manera adjudique las direcciones de grupos en la ventana de dis-

positivos para la

salida binaria doble.

La fase de planificacion termina en este punto. Asegure su trabajo y abandone el pro-
grama de proyectos haciendo un clic sobre el comando “Salir’ del menu “Archivo”.

Finalice el proyecto y el programa de administraciéon EIB seleccionando el comando
“Salir’ del menu "Proyectos’. Abra el menu ‘Proyectos’ y nuevamente haga un clic sobre

el comando “Salir”.

LN Introduccién al bus de instalacion EIB
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Conexiones simples de lamparas 1 -1
Conexién en serie

Puesta en funcionamiento de una conexion en serie
proyectada

Para poner en funcionamiento una instalacién se requiere el programa de puesta en fun-
cionamiento del paquete ETS.

= 1. Encienda su ordenador personal. Arranque Microsoft Windows escribiendo y
ejecutando “WIN" [J].

= 2. Abra la ventana “Herramientas EIB” con un doble clic sobre el simbolo E,aw{mﬁim .

= 3. Arranque el programa “Puesta en funcionamiento EIB” haciendo un doble clic
7]
sobre el simbolo ... .

= 4. Enla ventana “Proyectos” primeramente haga un clic sobre la opcién “Proyectos
locales” y luego el proyecto que poner en funcionamiento, haciendo un clic sobre
el campo gris en el lado izquierdo de la tabla. Haga un clic sobre el botén “Abrir”.
Inmediatamente después de ello se abrira el proyecto.

ojekts

@® Lokale Projekte
O Importiertes Projekt

Aliste su PC para el proceso de puesta en funcionamiento:

= 1. Verifique si el montaje experimental en su puesto de experimentacion coincide
con las indicaciones descritas en el manual de instrucciones.

PC-Optio

AnschluB — ) Baudrate

O com1. @ 9600
® com2 O 19200

RiLokale Adresse seizen|

= 2. En el menu “Opciones” ejecute el comando “Opciones del PC”. Indique la inter-
face en serie, a través de la cual su PC se encuentra conectada con el equipo
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Conexiones simples de lamparas 1 8 1
Conexién en serie

IN

e

experimental, y también la velocidad de transmision (baudrate), con la

cual su equipo corre.

Conecta la tension a su equipo de experimentacién. Conecte su PC a la interface
de datos del panel de experimentacién ‘Fuente de tensién” a través de un cable
en serie.

Ponga el equipo en funcionamiento:

= 1.

Abra la ventana “Lista de lineas” haciendo un clic con el ratén sobre el comando
“Lista de lineas” en el menu “Ventana” (o haga un doble clic sobre el simbolo

Linieniibersicht ) =

Marque la zona y linea en las que se encuentran proyectados los dispositivos a
programar.

ElB Inbetriebnahme &'Dlagnose - Fa: Miillei

“D

Datel Bearbelten |nbetriebnahme Dlagnose E§portllmport Optionen  Fenster Hilfe

3 B
{ia

nientibersichi

Bereich: Lipien:

Bereich 3
Bera!ch 4

Gruppeniibel

Con el puntero del ratén haga un clic sobre el botén “Detalle F3” en el lado iz-
quierdo de la pantalla. Aqui se abrira la ventana de lineas.

Marque los dispositivos que desea poner en funcionamiento. Como los dispositi-
vos Fuente de tensién y bobina de inductancia no poseen direccién fisica alguna,
estos son el sensor pulsador y la salida binaria dobles.

.

Abra el menu “Puesta en funcionamiento” y haga un clic sobre el comando
“Programar”. Inmediatamente se abrira la ventana “Programar”.

‘Dlagnose
Export/in

Bearbeiten

Telegramm senden...
Tellnehmer priifen...
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Conexiones simples de lamparas 1 . 1

Conexién en serie

IN

" Programmieren

-1 12-TS Hous 1 EG Biiro ) Tiii Nein
2-BinAusqg Haus1 EG Biiro' Nein

Funktion

@© Phys. Adr. :

& (O Programm :
Zugriff H
® Hus ;
O Lokal

O warten nach jedem Teilnehmer

Physikalische’Adresse

Adresse: 111
Kommentar: 2-TS Haus 1 EG Biiro 1 Tiur

Bitte den Programmierknopt driicken

= 6. Verifique los ajustes en la ventana “Programar”:

= 7. Haga un clic sobre el botén “Ejecutar” para cargar las direcciones fisicas en los
dispositivos.

= 8. Siga las instrucciones de la pantalla. Si ETS le solicita la “direccién local”, indique
la direccion de zona 1, linea 1, participante 200.

= 9. Con el puntero del ratén haga un clic sobre la opcién “Programa”. Cargue el pro-
grama en el participante del bus haciendo un clic sobre el botén “Ejecutar”.

77 [ Funktion
o (O Phys. Adr.
® Programm

[~ Zugriff
® Bus
O Lokal

O warten nach jedem Teilnehmer

e
oqrammieren

Adresse: 111
| Kommentar:  2-TS Haus 1 EG Biiro 1 Tiir
5 EEPROM-Daten programmieren

= 10. Verifique la funcion de sus dispositivos.

Abandone la ventana “Programar” a través del botén “Salir’. Termine el programa con el
comando “Salir’ en el menu “Archivo”.
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Conexiones simples de lamparas 1 -1

Conexion en serie

IN

TS Hous 1 EG Biiro 1 o

BinAusq Hous1 EG Biiro ' Nein Programm
[~ Zugriff
® Hus
QO Lokal

[ yarten nach jedem Teilnehmer

Adresse:
q Kommentar: 2-TS Haus 1 EG Biiro 1 Tiir

Bitte den Programmierknopf driicken

= 6. Verifique los ajustes en la ventana “Programar:

= 7. Haga un clic sobre el botén “Ejecutar” para cargar las direcciones fisicas en los
dispositivos.

= 8. Siga las instrucciones de la pantalla. Si ETS le solicita la “direccién local”, indique
la direccién de zona 1, linea 1, participante 200.

= 9. Con el puntero del ratén haga un clic sobre la opcién “Programa”. Cargue el pro-
grama en el participante del bus haciendo un clic sobre el botén “Ejecutar”.

Programmieren (s

(')Ehys.Adv.
& [® Programm

aus) EG Biro | Adr OK 1

TS Haus 1 EG Biiro 1 Tii{ Adr OK

[~ Zugriff
@ Bus
O Lokal

O Warten nach jedem Teilnehmer

Adresse:

B Kommentar: 2-TS Haus 1 EG Biiro 1 Tiir
5 EEPROM-Daten programmieren

B e e

= 10. Verifique la funcion de sus dispositivos.

Abandone la ventana “Programar” a través del botén “Salir’. Termine el programa con el
comando “Salir” en el menu “Archivo”.

Introduccién al bus de instalacion EIB Ensayo 1.1-23



Conexiones simples de lamparas 1 -2
Conexién en serie alterna

Ampliacion de la conexion en serie en una 90
conexion en serie alterna

IN

Instrucciones de seguridad especiales:

Verifique el cableado en los paneles de experimentacién. Observe que la codificacién de
colores de cables y hembrillas de conexién esté bien implementada. El bus y la red de
230 V no deben estar cortocircuitados.

Objetivo del ensayo

El objetivo es que los alumnos aprendan a efectuar modificaciones y ampliaciones en una
instalacion existente. Ellos deberan profundizar sus conocimientos de acuerdo a la
concepcion de la tecnologia de instalaciones en edificios y al mismo tiempo aprender a
conocer la flexibilidad del sistema. Este ensayo sirve, ademds de adiestrar, para que los
alumnos profundicen y practiquen con el sistema EIB y las herramientas de software.

Tareas

Ampliacién de una conexién en serie ya proyectada hacia una conexién en serie alterna.

Puesta en funcionamiento del proyecto.

Preparativos para el ensayo

e El participante del bus (pulsador, salida binaria) debe contener una direccién fisica
que no haya sido utilizada en el ejercicio (por ej. 12.10.x). Para ello se puede configu-
rar un proyecto de ayuda con el software ETS, el cual contenga esta direccion fisica.
En los dispositivos se deberan cargar estas direcciones.

e Antes de la puesta en funcionamiento hay que conectar los ordenadores personales
con la instalacion EIB mediante un cable en serie.

© La base de datos del proyecto ‘C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS  debera contener la
conexion proyectada anteriormente en el ensayo 1.1. Esta puede haber sido proyec-
tada con anterioridad y puede ser copiada al disco duro antes del ensayo.
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Conexiones simples de lamparas A 1 .2
. Conexion en serie alterna

® En el PC debe estar instalada la base de datos -
'C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS” de los productos utilizados. Esta debe ser la
misma base de datos con la que se realizé la planificacién previa del proyecto.

» Sino desea llevar a cabo el proyecto de instalacién y puesta en funcionamiento en
una unidad de aprendizaje compacta, entonces salve el estado del proyecto después
de terminar con la planificacién.

Almacene primeramente ambos archivos C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS y
C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS. Antes de iniciar la siguiente clase copie nuevamente
estos archivos en el PC para luego proseguir con el ensayo.

Paneles a utilizar:

— Fuente de tensién (S03210-5A)
— Pulsador doble (S03210-5C)

— Salida binaria (SO3210-5E)

— Carga (S03210-5J)

— Pulsador cuadruple (SO3210-5B)

Bibliografia

“Manual de Sistemas de Instalaciones en Edificios”, ZVEI/ZVEH
Manual de instrucciones del ETS

Siemens AG: Folletos de productos para pulsador EIB y salida binaria
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Conexién en serie alterna

IN

Soluciones - Resultados

= ¢Con el EIB cémo se realiza la asignacién de sensores a actuadores?
A través de direcciones de grupos con las cuales los participantes estan vinculados
en “grupos de funciones”.

= Haga un bosquejo de una conexién en serie con el EIB. ;Qué es lo que cambia al
ampliarse a una conexién en serie alterna?
Se instala el segundo sensor pulsador y se enlaza con la linea del bus. El ajuste de
parametros y la asignacion de las direcciones de grupos se realiza como en el
caso del primer pulsador.

= ¢Cual dispositivo debe contener cual(es) direccién(es) de grupo? En el bosquejo
trace el “cableado I6gico”.

% /6

Pulsador izquierdo 1/1 Pulsador lzquierdo 1/1
Pulsador derecho 1/2 Pulsador derecho 1/2

En la pantalla aparecera el plano horizontal con la conexion en serie proyectada. Ade-
mas, ahora, las lamparas de la oficina 1 podran ser conectadas desde un pulsador en la
ventana. ;Necesita otras direcciones de grupo? Si es asi, ;,por qué?

Como no se van a implementar nuevos grupos de funciones (ningtin grupo de carga
nuevo), entonces tampoco se requerird ninguna otra direccién de grupo.

Configuracién para el sensor pulsador cuadruple:

e Direccion fisica: 1.1.3
e Comentario (ejemplo): 4 SP, edificio 1, bajos, ambiente 1, ventana

e Aplicacién: 11 S4 Off/On 240301

Introduccién al bus de instalacién EIB 1.2-3
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e Parametrizacion:

1.2

Pulsador cuadruple

Parametro

I Ajuste

General

Canales autorizados

A B

preseleccion A

Retorno automatico a la autorizado

Indicadores LEDs usados para Indicacion del estado

Preseleccion A

Contacto basculante arriba pulsado: ON

Contacto basculante arriba pulsado: OFF

Preseleccion B

Contacto basculante arriba pulsado: ON

Contacto basculante arriba pulsado: OFF

Preseleccion C

Contacto basculante arriba -

Contacto basculante arriba -

Preseleccion D

Contacto basculante arriba -

Contacto basculante arriba -

e Direcciones de grupo:

Pulsador cuadruple

Objeto de comunicacién Direcciones de grupo
Preseleccion_A 11
Preseleccién_B 1/2
Preseleccion_C #
Preseleccion_D -

LED_A 11

LED_B 1/2

LED_C -

LED_D -
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Conexién en serie alterna

Montaje del ensayo: Conexién en serie alterna

:('P zo ro . oi ") g
T - ©) I 3
WL §§ !
] 1S ¢ [ é.
&

\ 3

z ¥ E

© =

11 :

.\I\ i

3 ¥ QJ |Q :

¢ H . o 4 %
) ol |

o N £ & 54 Eg

NN gg g:t

B

) | ¥

.‘P x‘ ¥ 00 |“ :

198 K- g

A

')
X =
[

—
1)‘

L ‘ Introduccién al bus de instalacion EIB

1.2

1.2--5




Conexiones simples de lamparas 1 .2

Conexién en serie alterna

Tareas

= ¢Con el EIB cdmo se realiza la asignacion de sensores a actuadores?

= Haga un bosquejo de una conexién en serie con el EIB. ¢Qué es lo que cambia al
ampliarse a una conexion en serie alterna?

= ¢ Cual dispositivo debe contener cual(es) direccién(es) de grupo? En el bosquejo
trace el “cableado l6gico”.
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Conexiones simples de lamparas
Conexion en serie alterna

1.2

Ampliacion del proyecto

rd

= 1. Encienda su ordenador personal, arranque Windows y abra el grupo de progra-
mas “Herramientas EIB". Arranque el programa “Administracién EIB”.

= 2. Con el ratén abra el menu “Proyectos” y seleccione el subment “Proyecto”.

= 3. Abra el menu “Archivo” y haga un clic sobre el comando “Abrir’. Seleccione su

proyecto y haga un clic sobre el botén “Aceptar’.

= 4. "Abrir" uno tras otro el edificio, piso y disefio en el que desea trabajar. Marque el
disefo y haga un clic sobre el comando “Planificacién!”. El programa de planifi-
cacién del ETS arrancara ahora y en la pantalla de trabajo se cargara el disefio.

“Datei Bearbeiten

— Kopf

Projekt-1D [94-Mii-1

Projektname LFa. Miiller

Ansprechpartner |

Vertragsnummer |

Beginn |27.06.1994

Ende

D

Raum 1

En la pantalla apareceré el plano horizontal con la conexién en serie previamente pro-
yectada. Las lamparas de la oficina 1 deberan ser conectadas adicionalmente desde un
pulsador en la ventana. ¢;,Se requerira para ello otras direcciones de grupos? Si es asi,

¢por qué?

LN Introduccioén al bus de instalacién EIB
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Conexién en serie alterna

Selecciones el nivel de dibujo ‘Componentes” y la herramienta de dibujo &

‘Flecha’. Ajuste la linea correcta haciendo un clic sobre un dispositivo de la
misma linea.

Proyecte un pulsador cuadruple en la ventana (sélo se empleara las dos teclas izquier-
das). Proceda como sigue:

= 1. Elija el nivel de dibujo ‘Componentes” y la herramienta de dibujo “Simbolo’.
= 2. Con el ratéon haga un clic sobre el botén ‘Producto’.

= 3. Busque el pulsador cuadruple y selecciénelo. (Tenga en cuenta el fabricante y
No. de pedido).

= 4. Elijala herramienta de dibujo ‘Flecha’.

= 5. Marque el pulsador cuddruple y abra la ventana de dispositivos (tecla ‘F3°).
Controle la direccién fisica y anétela: . Enlalinea ‘Comentario” es-
criba un texto que “hable por si mismo”, es decir, que describa el tipo de disposi-
tivo y el lugar de la instalacién. Anételo también en el siguiente renglén:

A continuacion usted debera asignar al pulsador la funcién deseada para lo cual requerira
» un software de aplicacién apropiado (la aplicacién)
e con la configuracién correcta (parametrizacion),

* yque en lainstalacion se realice el “cableado 16gico”, esto es, dotarlo de direcciones
de grupo.
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Conexioén en serie alterna

Proceda como sigue:

= 1. Con el ratén haga un clic sobre el botén “Aplicacion”. Seleccione la
aplicacion y anétela:

= 2. Con el ratén haga un clic sobre el boton “Parametros”, para abrir la ventana de
parametros. ¢ Cémo deben ser ajustados los parametros para que el pulsador
conecte la lampara E1 con la tecla izquierda y la lampara E2 con la segunda tecla
de la izquierda cuando se le pulse hacia arriba y los desconecte cuando se le
pulse hacia abajo? Anote su configuracién:

Pulsador cuadruple
Parametro | Ajuste

General
Canales autorizados

Retorno automatico a la
preseleccion A

Indicadores LEDs usados para

Preseleccion A
Contacto basculante arriba

Contacto basculante arriba

Preseleccion B
Contacto basculante arriba

Contacto basculante arriba

Preseleccion C
Contacto basculante arriba

Contacto basculante arriba

Preseleccion D
Contacto basculante arriba

Contacto basculante arriba

Proceda con el ajuste de los pardmetros en el software ETS de acuerdo con la
tabla.
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= 3. Con el ratén haga un clic sobre el botén “Otros Grp...” para abrir la lista

de grupos. ;,Cémo deben ser asignadas las direcciones de grupo para

que el pulsador conecte la lampara E1 y E2 con ambas teclas de la izquierda?
Los diodos luminosos del pulsador deben indicar el estado de las respectivas
lamparas. Anote su configuracion en la tabla.

Pulsador cuadruple

Objeto de comunicacion

Direcciones de grupo

Preseleccion_A

Preselecciéon_B

Preseleccion_C

Preseleccion_D

LED_A

LED_B

LED_C

LED_D

En la ventana de dispositivos del pulsador cuadruple del ETS abra la lista de
grupos (botén ‘Otros Grp...") y “vincule” las direcciones de grupo con los objetos

de comunicacion respectivos.

Abandone la ventana de dispositivos mediante el botén “Aceptar’.

Almacene su trabajo.

Finalice el programa de proyectos EIB, el proyecto y el programa de administracion EIB.
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= 8. Con el ratén haga un clic sobre el botén “Otros Grp...” para abrir la lista

de grupos. ¢,Cémo deben ser asignadas las direcciones de grupo para
que el pulsador conecte la ldmpara E1y E2 con ambas teclas de la izquierda?
Los diodos luminosos del pulsador deben indicar el estado de las respectivas
lamparas. Anote su configuracion en la tabla.

Pulsador cuadruple
Objeto de comunicacion Direcciones de grupo
Preseleccién_A

Preseleccion_B

Preseleccion_C

Preseleccién_D
LED_A
LED_B

LED_C

LED_D

En la ventana de dispositivos del pulsador cuadruple del ETS abra la lista de
grupos (botén ‘Otros Grp...") y “vincule” las direcciones de grupo con los objetos
de comunicacion respectivos.

Abandone la ventana de dispositivos mediante el botén ‘Aceptar’.

Almacene su trabajo.

Finalice el programa de proyectos EIB, el proyecto y el programa de administracién EIB.
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IN

1.2

Puesta en funcionamiento

= 1. Verifique que el cableado de su puesto de experimentacion sea correcto. Co-
necte la tension.

= 2. Arranque el programa “Puesta en funcionamiento EIB". Cargue su proyecto.

= 3. Marque la linea que desea poner en marcha. Abra la linea en detalle y marque
los dispositivos que desea poner en funcionamiento.

= 4. Abra el mend ‘Puesta en funcionamiento” y haga un clic sobre el comando
‘Programar’.

= 5. Cargue la direccion fisica en el acoplador del bus.
= 6. Cargue la programacién hacia el participante del bus.

= 7. Conecte el médulo de aplicacion en el acoplador del bus y verifique su instala-
cion.

Introduccion al bus de instalacién EIB ‘ 1.2-11




Conexiones simples de lamparas 1 -3
Inclusiéon de puntos de conmutacién convencionales ’

Inclusion de conmutaciones convencionales

Instrucciones de seguridad especiales:

Verifique el cableado en los paneles de experimentacion. Observe que la codificacion de
colores de cables y hembrillas de conexion esté bien implementada. El bus y la red de
230 V no deben ser cortocircuitados.

Objetivo del ensayo

El objetivo es que los alumnos profundicen la manipulacién del sistema de bus de ins-
talacion EIB. Ademas, los alumnos deberan aprender a integrar dispositivos de conmu-
tacién convencionales en una instalacién EIB con ayuda de entradas binarias.

Tareas

Ampliacién de una conexion en serie alterna proyectada con un punto de conmutacién
convencional.

Puesta en funcionamiento de la instalacién.

Preparativos para el ensayo

e El participante del bus (pulsador, salida binaria, entrada binaria) debe contener una
direccién fisica que no haya sido utilizada en el ejercicio (por ej. 12.10.x). Para ello se
puede configurar un proyecto de ayuda con el software ETS, el cual contenga esta
direccién fisica. En los dispositivos se deberan cargar estas direcciones.

e Antes de la puesta en funcionamiento hay que conectar los ordenadores personales
con la instalacién EIB mediante un cable en serie.

© La base de datos del proyecto ‘C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS " debera contener la
conexién proyectada anteriormente en el ensayo 1.2. Esta puede haber sido proyec-
tada con anterioridad y puede ser copiada al disco duro antes del ensayo.
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Inclusién de puntos de conmutacién convencionales

e En el PC debe estar instalada la base de datos
"C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS " de los productos utilizados. Esta debe ser la
misma base de datos con la que se realiz6 la planificacion previa del proyecto.

e Sino desea llevar a cabo el proyecto y su puesta en funcionamiento en una unidad de
aprendizaje compacta, entonces guarde el estado del proyecto después de terminar
con la planificacién.

Almacene primeramente ambos archivos C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS y
C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS. Antes de iniciar la siguiente clase copie nuevamente
estos archivos en el PC para luego proseguir con el ensayo.

Paneles a utilizar:

— Fuente de tensién (S03210-5A)
— Pulsador doble (SO3210-5C)

— Salida binaria (S03210-5E)

— Carga (S03210-5J)

—~ Entrada binaria (SO3210-5D)

— Pulsador cuadruple (S03210-5B)

Bibliografia

“Manual de Sistemas de Instalaciones en Edificios”, ZVEI/ZVEH
Manual de instrucciones del ETS

Siemens AG: Folletos de productos para pulsador EIB, entrada binaria y salida binaria
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Soluciones - Resultados

= Explique el concepto “Sensor binario”. ;Qué dispositivos pueden ser ‘adaptados
al bus” mediante un sensor binario?

Un sensor binario reconoce estados binarios (on - off) en sus entradas y con-
vierte estas sefales de entrada en telegramas EIB. Segun la tensién de entrada
se puede adaptar al bus todos los sensores convencionales que conecten o des-
conecten. Como ejemplo tenemos a conmutadores, sensores de movimiento,
termostatos, contactos de ventana, etc.

= En este ensayo a una conexion en serie alterna (dos cargas, dos interruptores en
serie) se le afade otro punto de conmutacién, esto es, se amplia la instalacién a
una conexion en serie de cruce. ¢ Cuantas direcciones de grupo se requiere en
total? ¢ Por qué?

En la instalacion se debe conectar dos cargas (grupos de cargas). Esto es, en la
instalacion se requerira dos direcciones de grupo.

= Haga un bosquejo del circuito de su instalacién con EIB. En su disefio indique las
direcciones de grupo.

/6

Tecla kzquierda: 1/1 Tecla zquierda: 1/1 Canal 1:1/1
Torta dasacha 17 Torla derarha: 11 Canal 2: 12

Ajustes para la entrada binaria cuadruple:

e Seleccion del producto:
Familia del producto:  Entrada
Tipo de producto: Entrada binaria cuadruple

Fabricante: Siemens
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Inclusién de puntos de conmutacién convencionales

1.3

IN

Producto: Entrada binaria GE 260

e Direccion fisica: 1.1.4

e Comentario (ej.): 4 EB, edificio 1, bajos, oficina 1, UV 1

e Aplicacion: 10 S4 binaria 240102

e Ajuste de los parametros:

Entrada binaria cuadruple

Parametros

I Ajuste

General

Tiempo antirebote

10 milisegundos

Limitacién de tasa de telegrama bloqueado

Limitacién de tasa de telegrama [sin significado]
Entrada A

Flanco de conmutacién ascendente: ON, descendente: OFF
Entrada B

Flanco de conmutacién ascendente: ON, descendente: OFF
Entrada C

Flanco de conmutacién sin funcién
Entrada D

Flanco de conmutacion sin funcion

¢Cémo se debe asignar las direcciones de grupo?

Entrada binaria cuadruple

Objeto de comunicacién

Direccién de grupo

Entrada A 11
Entrada B 172
Entrada C -
Entrada D -

Introduccién al bus de instalacion EIB
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Montaje del ensayo: Conmutacién con conmutadores

1.3

convencionales
q g’ * ) .g. !’ L) " g
5 8 [ N I! g
o = H] I
‘“T‘ | %E
B (X Py
o B H 1 '! [
88
Y §
\L\ ?gsssllsa§§
H
¥
3 l‘b of o z .. OrasQuamQrmal) .(. |l =J
x‘ ¥ of %
a N I §§
HE
y * -
R 8 g
'L g
S 8 L] B
i
¥ o [
[
E’ E) 1 :
H
4 |
. B
88 "L &
LN Introduccién al bus de instalacién EIB 1.3-5




Conexiones simples de lamparas
Inclusion de puntos de conmutacion convencionales

Tareas

Explique el concepto “Sensor binario”. ¢ Qué dispositivos pueden ser “adaptados al bus”

mediante un sensor binario?

En este ensayo a una conexion en serie alterna (dos cargas, dos interruptores en serie)
se le anade otro punto de conmutacion, esto es, se amplia la instalacién a una conexién
en serie de cruce. ¢,Cudntas direcciones de grupo se requiere en total? ;Por qué?

Haga un bosquejo del circuito de su instalacién con EIB. En su disefio indique las direc-
ciones de grupo.

L ‘ Introduccién al bus de instalacién EIB
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Inclusién de puntos de conmutacion convencionales

IN

Proyecto

= 1. Encienda su ordenador personal, arranque Windows y abra el grupo de progra-
mas “Herramientas EIB". Arranque el programa “Administracién EIB".

= 2. Con el raton abra el menu “Proyectos” y seleccione el subment “Proyecto”.

= 8. Abra el menu “Archivo” y haga un clic sobre el comando “Abrir”. Seleccione su
proyecto y haga un clic sobre el botén “Aceptar’.

= 4. "Abrir’ uno tras otro el edificio, piso y disefio en el que desea trabajar. Marque el
disefo y haga un clic sobre el comando “Planificacién!”. El programa de planifi-
cacion del ETS arrancara ahora y en la pantalla de trabajo se cargara el disefio.

Datel Bearbeiten
— Kopf
Projekt-1D | 94-Mii-1

Projektname l Fa. Miiller

Ansprechpartner l

Vertragsnummer |

Beginn |27.06.1994

En la pantalla aparecera el plano horizontal con la conexién en serie previamente pro-
yectada. Proyecte la instalacién de la entrada binaria cuadruple en la subdistribucion UV
1 en el ambiente 1.

Proceda como sigue a continuacién:

= 1. Elija el nivel de dibujo "‘Componentes’. Seleccione la linea correcta haciendo un
clic sobre un dispositivo de la misma linea. (Observe la indicacion de la linea
actual en la linea de estado).

= 2. Elija el nivel de dibujo ‘Componentes’ y la herramienta de dibujo “Simbolo”.
= 3. Con el ratén haga un clic sobre el botén “Producto’.

= 4. Busque la entrada binaria cuadruple y selecciénela. (Tenga en cuenta el fabri-
cante y No. de pedido). Anote su seleccion:

Introduccién al bus de instalacion EIB 1.3-7
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Familia de productos:

Tipo de producto:

Fabricante:

Producto:

= 5. Elija la herramienta de dibujo ‘Flecha’.

= 6. Marque la entrada binaria cuadruple y abra la ventana de dispositivos (tecla ‘F3°).
Verifique la direccion fisica y anétela: . Enlalinea ‘Comentario’
escriba un texto que “hable por si mismo”, esto es, que describa el tipo de
dispositivo y el lugar de la instalacién. Anételo también en el siguiente renglén:

La tecla izquierda de un pulsador en serie convencional debe ser adaptado al bus con el
canal A de la entrada binaria, la tecla derecha con el canal B.

Para su funcién la entrada binaria requiere
e un software de aplicacién adecuado (la aplicacién)
e con la configuracién correcta (parametrizacion),

e yque en la instalacién se realice el “cableado l6gico”, esto es, dotarlo de direcciones
de grupo.

Proceda como sigue a continuacion:

= 1. Con el ratén haga un clic sobre el botén “Aplicacién”. Seleccione la aplicacién y
anotela:

= 2. Con el ratén haga un clic sobre el botén “Parametros”, para abrir la ventana de
parametros. ,Cémo deben ser ajustados los parametros para que el pulsador
conecte la lampara E1 con la tecla izquierda y la lampara E2 con la segunda tecla
de la izquierda cuando se le pulse hacia arriba y los desconecte cuando se le
pulse hacia abajo? Anote su configuracion en la siguiente tabla.
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Entrada binaria cuadruple

Parametro l Ajuste

General

Tiempo antirebote

Limitacién de tasa de telegrama

Limitacién de tasa de telegrama

Entrada A

Flanco de conmutacién

Entrada B

Flanco de conmutacion

Entrada C

Flanco de conmutacién

Entrada D

Flanco de conmutacién

Proceda a realizar el ajuste de parametros conforme a su tabla.

Con el ratén haga un clic sobre el botén “Otros Grp...” para abrir la lista de grupos.
¢Coémo deben ser asignadas las direcciones de grupo? Anote su solucién en la tabla y
asigne las direcciones de grupo en el ETS.

Entrada binaria cuadruple
Objeto de comunicacién Direcciones de grupo
Entrada A
Entrada B
Entrada C
Entrada D

Almacene su trabajo.

Finalice el programa de proyectos EIB, el proyecto y el programa de administracién EIB.
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IN

1.3

Puesta en funcionamiento

= 1. Verifique que el cableado de su puesto de experimentacién sea correcto. Co-
necte la tension.

= 2. Arranque el programa “Puesta en funcionamiento EIB". Cargue su proyecto.

= 3. Marque la linea que desea poner en marcha. Abra la linea en detalle y marque
los dispositivos que desea poner en funcionamiento.

= 4. Abra el ment ‘Puesta en funcionamiento’ y haga un clic sobre el comando
‘Programar’.

= 5. Cargue la direccion fisica en el acoplador del bus.
= 6. Cargue la programacion en el participante del bus.

= 7. Conecte el médulo de aplicacién en el acoplador del bus y verifique su instala-
cioén.
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Regulacién de luz con el bus de instalacién EIB 2

Serie de ensayos 2:

Regulacion de luz con el bus de instalacién EIB

IN

En esta serie de ensayos los alumnos deberan aprender a conocer el concepto de regu-
lacion de luz con el EIB. Una tras otra se presentara y se ejercitara la regulacién absoluta
y relativa.

Esta serie de ensayos contiene los siguientes ensayos parciales:
2.1 Regulacion relativa con sensor pulsador doble

2.2 Regulacion absoluta con sensor pulsador cuédruple

Principios

Para los procesos de reduccién y aumento de la iluminacion existe un estandar comun
por el cual se orientan todos los dispositivos. Este estandar prevé tres objetos de comu-
nicacién:

Objeto de comunicacién |Tipo |Descripcién
Conmutacién 1 bit | Conmuta a encendido o apagado
Valor de luminosidad 1 byte | Valor absoluto de luminosidad:

0 = apagado; 255 = luminosidad max.
Regulacién 4 bit | Regulacién relativa

puesta a un valor de luminosidad

Conmutacion:

Tipo: 1 bit
Valores: 061

La funcion es idéntica con el factor de conmutacién. El valor “1° significa “Encender”, ‘0°
significa “Apagar”.

Valor absoluto de luminosidad (regulacién absoluta):

Tipo: 1 byte
Valores: 0 hasta 255

Introduccién al bus de instalacién EIB 2-1



Regulacién de luz con el bus de instalacién EIB 2
Principios

Directamente se indica un valor de luminosidad para la respectiva ldmpara que
el actuador debe fijar. (En caso de haber estado apagado, sera encendido y
ajustado al valor de luminosidad).

0 apagado
1 Luminosidad bésica
2565 Luminosidad maxima

Regulacién relativa

Tipo: 4 bits
Valores: 0 hasta 15

Segun el valor de luminosidad ajustado, el actuador que ha sido activado se pone en
marcha hasta alcanzar un valor de luminosidad prefijado. Los valores de este objeto de
comunicacion tienen la siguiente estructura (formulacién binaria):

I
Bit3 | Bit2 l Bit 1 :BitO

N 7
g

l Cédigo regul.: divide los rangos de luminosidad en pasos

1 - 001, - 1paso de regulacién

2 - 010, - 2pasos de regulacién
3-011,- 4 -"-
4-100, - 8 -"-
§-101,-16 -"-
6 - 110, -32 -"-
7-111, -64 -"-

L— 0 ascendente
1 descendente

El codigo de regulacién determina el ancho de los pasos, esto es, cudnto se debera
regular la luz. El rango total de iluminacién se subdivide uniformemente en pasos. El
numero de pasos es transferido cada vez con el telegrama en cada proceso de regula-
cion. Un actuador se pone en marcha, después de recibir tal telegrama, en los limites
determinados por el cédigo y se detiene al alcanzar el valor. Un telegrama de parada
interrumpe el proceso de regulacién de luz en curso.
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Regulacién de luz con el EIB ‘ 2 . 1
Regulacion relativa de luz con sensor pulsador doble

O 60

Regulacion relativa con sensor pulsador doble

Instrucciones de seguridad especiales:

Verifique el cableado en los paneles de experimentacion. Observe que la codificacion de
colores de cables y hembrillas de conexién esté bien implementada. El bus y la red de
230 V no deben ser cortocircuitados.

Objetivo del ensayo

El objetivo es que los alumnos aprendan a proyectar y poner en funcionamiento una
instalacion EIB compuesta por una lampara fluorescente atenuable y un sensor pulsador
convencional.

Para entender el montaje del objeto de comunicacién se ofrece un ejercicio extra en el
que se envian telegramas desde el PC al bus para probar de esta manera el efecto de los
diferentes telegramas.

Tareas

Reflexiones previas.

Proyecto y puesta en funcionamiento de la instalacién.

Preparativos para el ensayo

® El participante del bus (pulsador, actuador de conmutacién/atenuador) debe contener
una direccion fisica que no haya sido utilizada en el ejercicio (por ej. 12.10.x). Para
ello se puede configurar un proyecto de ayuda con el software ETS, el cual contenga
esta direccion fisica. En los dispositivos se deberan cargar estas direcciones.

® Antes de la puesta en funcionamiento hay que conectar los ordenadores personales
con la instalacién EIB mediante un cable en serie.
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Regulacion de luz con el EIB
Regulacion relativa de luz con sensor pulsador doble

® La base de datos del proyecto "C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS " debera
contener el proyecto ya preparado “Fa. Miller” con la estructura del edificio y
plano horizontal ya leido. El proyecto puede ser copiado al disco duro antes del en-
sayo.

e En el PC debera estar instalada la base de datos ‘C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS  de
los productos utilizados. Esta debe ser la misma base de datos con la que se realizé la
planificacién previa del proyecto.

e Sino desea llevar a cabo el proyecto y su puesta en funcionamiento en una unidad de
aprendizaje compacta, entonces salve el estado del proyecto después de terminar con
la planificacion.

Almacene primeramente ambos archivos C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS y
C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS. Antes de iniciar la siguiente clase copie nuevamente
estos archivos en el PC para luego proseguir con el ensayo.

Paneles a utilizar:

— Fuente de tension (SO3210-5A)
— Pulsador doble (S03210-5C)

— Unidad de regulacién de luz de lamparas fluorescentes (SO3210-5H)

Bibliografia

“Manual de Sistemas de Instalaciones en Edificios”, ZVEI/ZVEH
Manual de instrucciones del ETS

Siemens AG: Folletos de productos para pulsador EIB y actuador de conmuta-
cién/regulacion
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Regulacién de luz con el EIB 2- 1
Regulacion relativa de luz con sensor pulsador doble

IN

Soluciones - Resultados

¢Cuales son los objetos de comunicacién que se utilizan para los actuadores de regula-
cién de luz estandares?

Objeto de com. |Tipo
Conmutacion 1 bit
Luminosidad 1 byte
Regulacién 4 bit

Un sensor pulsador debe encender o apagar una lampara fluorescente cuando se pulsa
brevemente y cuando se le presiona por largo tiempo debe regular la luminosidad de la
misma. ¢ Cuantas direcciones de grupo se requiere? — 2.

En la siguiente figura estén representados los objetos de comunicacién para un sensor
pulsador simple con programa de regulacion y un actuador de regulacién. Indique las di-
recciones de grupo bajo los objetos de comunicacién respectivos:

Sensor pulsador simple Actuador de reg. simple

1
©

1 Bit 4 Bit 1Bit | 4Bit |1 Byte

Anote los ajustes que realice en los dispositivos. Escriba sus ajustes en las ventanas de
dispositivos y parametros visualizadas.

Introduccién al bus de instalacion EIB 2.1-3



Regulacién de luz con el EIB

Regulacién relativa de luz con sensor pulsador doble

IN

2.1

| Phys. Adresse:

i

Objekte:

Version: 2

. Kommentar: 2f. TS Haus1. EG. Raum 2, Tiir
3 FProdukt
Hersteller: Siemens

Bestell-Nr: 5WG1 211-2AB11
} Name: Taster 2fach
Typ: EIB Appl-modul
~Applikation

Hersteller: Siemens

Name: 10 S2 Dimmer 220302

l‘Zuordnungen

S T R

Wippe links | Ein/Aus

Wippe links ;i Dimmen 4 Bit |Auto (KU 172
| Wippe rechts Ein/Aus 1 Bit ;| Auto |KU

Wippe rechts | Dimmen 4 Bit {Auto |KU

. Aligemein
m Zustand der LEDs

. Wippe links
. ®m Konfiguriert fiir:

1 ® |Langer Tastendruck

Wippe rechts

= Konfiguriert fur:

® Langer Tastendruck

® Tastendruck kurz (2-127) *130ms
® Sendewiederholung (2-127) *130ms

beide EIN JES|

4 |
[127 s
IEimmen mit Stoptelegramm F’tl !
[ﬁndelung um 1002 )2’ d

Dimmen mit Stoptelegramm

Anderung um 1002

Introduccion al bus de instalacién EIB

2.1-4



Regulacion de luz con el EIB

Regulacién relativa de luz con sensor pulsador doble

IN

2.1

Phys. Adresse:

. Kommentar: S-DA. Haus 1. EG, Biiro 1, Deckenleuchte j
rProdukt
Hersteller: Siemens
Bestell-Nr: 5WG1 525-4AB01
Name: Schalt-/Dimmaktor GE230/6
Typ: EIB-Gerét

. [ Applikation
Hersteller: Siemens

Name: 11 Al Dimmer 610103

Version: 3

(’Zuordnungen

Ein/Aus Status, Ein/Aus

immen Dimmen

4 Bit {Auto |SKU {172

Setzenx % Wen

1 Byt€ Auto | SKU

G T e

Allgemein

= Bei Busspannungsausfall

= Typ

(gerdteabhéangiger Offset unten/oben)

: Ein/Aus

m Helligkeitswert beim Einschalten
0: Wert vorm Ausschalten, 1-255: Fixwert

. Dimmen
m -255: Starthelligkeit beim

Einschalten dutch Dimmen

= Dimmzeit Faktor (5-255)

(fiir 1/256tel der maximalen Helligkeit)

® Dimmzeit Basis

(fiir 1/256tel der maximalen Helligkeit)

Inichl Schalten [:ﬂ
|-A- (0/0) Siemens EVG [+
o I
i
;
o If
[60 Ji
IBasi: 0.5 ms lti i
3

Introduccidn al bus de instalacién EIB
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Regulacién de luz con el EIB
Regulacion relativa de luz con sensor pulsador doble

Montaje: Regulacion relativa con pulsador doble

o9 :rr I

Q\
3#? (K

7 | I EE

’ -’ :9 .? l? ‘
) L % 3E
NN E
Q0 0O :o &
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Regulacién de luz con el EIB 2- 1

Regulacién relativa de luz con sensor pulsador doble

IN

Tareas

¢Cuédles son los objetos de comunicacién que se utilizan para la regulacién?

Un sensor pulsador debe encender o apagar una lampara fluorescente cuando se pulsa
brevemente y cuando se le presiona por largo tiempo debe regular. ;Cudntas direcciones
de grupo se requiere?

En la siguiente figura estén representados los objetos de comunicacién para un sensor
pulsador simple con programa de regulacién y un actuador de regulacién. Indique las di-
recciones de grupo bajo los objetos de comunicacién respectivos:

Sensor pulsador simple Actuador de aten. simple

1Bit 4 Bit 1Bit | 4Bit |1Byte

Proyecte la instalacién con ayuda del programa para proyectos ETS. Utilice el proyecto
“Fa. Miller". El sensor pulsador deberé estar ubicado al lado de la puerta y el actuador de
regulacion en el techo, al lado de la lAmpara fluorescente, en el ambiente 2. Tenga muy
en cuenta el tipo de dispositivo y fabricante. Como sensor utilice el pulsador doble.

Introduccién al bus de instalacién EIB 2.1-7



Regulacién de luz con el EIB

Regulacion relativa de luz con sensor pulsador doble

IN

Anote los ajustes que realice en los dispositivos. Escriba sus ajustes en las
ventanas de dispositivos y parametros.

Phys. Adresse:

Kommentar:

H
:
£l
§

. [ Produkt

Hersteller:
Bestell-Nr:
Name:
Typ: EIB Appl-modul

(Applikation

Objekte:

Hersteller:
Name:
Version:

Zuordnungen

Wippe links

Ein/Aus

Wippe links | Dimmen 4 Bit |Auto | KU
Wippe rechts | Ein/Aus 1 Bit {Auto | KU
IWippe rechts | Dimmen 4 Bit |Auto KU

2.1

Allgemein
m Zustand der LEDs

Wippe links
. ®m Konfiguriert fiir:
® | anger Tastendruck

: Wippe rechts

| ® Konfiguriert fuir:

a Langer Tastendruck

® Tastendruck kurz (2-127) *130ms
® Sendewiederholung (2-127) *130ms

Introduccidn al bus de instalacién EIB




Regulacién de luz con el EIB

Regulacion relativa de luz con sensor pulsador doble

IN

Siivehmer.

Phys. Adresse:

Kommentar:

 Produkt

Hersteller:
Bestell-Nr:
Name:

Typ:

~Applikation

Hersteller:
Name:
Version:

Zuordnungen

Status, Ein/Aus

Dimmen

Dimmen

Auto | SKU

Setzenx %

Wert

1 Byte Auto | SKU

i
&
4
H
€
I
;

i Allgemein

o
]
i = Typ
‘ Ein/Aus
i
i

: Dimmen

® Dimmzeit Basis

R T A TR R SR T

= Bei Busspannungsausfall

(gerdteabhangiger Offset unten/oben)

m Helligkeitswert beim Einschalten
0: Wert vorm Ausschalten, 1-255: Fixwert

m (-255: Starthelligkeit beim
Einschalten durch Dimmen

® Dimmzeit Faktor (5-255)
(fiir 17256tel der maximalen Helligkeit)

(fiir 1/7256tel der maximalen Helligkeit)

|-A- (0/0) Siemens EVG

Monte el circuito.

2.1

Dirijase al programa de puesta en funcionamiento del ETS, llame al proyecto ‘local” “Fa.
Maller” y ponga en marcha ambos dispositivos.

Introduccidn al bus de instalacion EIB
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Regulacion de luz con el EIB 2-2
Regulacién absoluta de luz con sensor pulsador cuadruple

Regulacion absoluta con pulsador cuadruple

Instrucciones de seguridad especiales:

Verifique el cableado en los paneles de experimentacién. Observe que la codificacién de
colores de cables y hembrillas de conexion esté bien implementada. El bus y la red de
230 V no deben ser cortocircuitados.

Objetivo del ensayo

El objetivo es que los alumnos aprendan el principio de la regulacién absoluta de luz, es
decir, de la transmisién de los valores de luminosidad y también se ejerciten al respecto
por medio de una instalacién EIB compuesta de lamparas fluorescentes atenuables y
sensores pulsadores cuadruples.

Tareas

Reflexiones previas.

Proyecto y puesta en funcionamiento de la instalacién.

Preparativos para el ensayo

e El participante del bus (pulsador, actuador de conmutacién/atenuador) debe contener
una direccion fisica que no haya sido utilizada en el ejercicio (por ej. 12.10.x). Para
ello se puede configurar un proyecto de ayuda con el software ETS, el cual contenga
esta direccion fisica. En los dispositivos se deberén cargar estas direcciones.

® Antes de la puesta en funcionamiento hay que conectar los ordenadores personales
con la instalacién EIB mediante un cable en serie.

¢ Labase de datos del proyecto ‘C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS debera contener el
proyecto ya preparado “Fa. Miiller” con la estructura del edificio y plano horizontal ya
leido. El proyecto puede ser copiado al disco duro antes del ensayo.
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Regulacion de luz con el EIB
Regulacion absoluta de luz con sensor pulsador cuédruple

e En el PC debera estar instalada la base de datos
"C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS " de los productos utilizados. Esta debe ser la
misma base de datos con la que se realizé la planificacién previa del proyecto.

e Sino desea llevar a cabo el proyecto de instalacién y puesta en funcionamiento en
una unidad de aprendizaje compacta, entonces salve el estado del proyecto después
de terminar con la planificacién.

Almacene primeramente ambos archivos C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS y
C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS. Antes de iniciar la siguiente clase copie nuevamente
estos archivos en el PC para luego proseguir con el ensayo.

Paneles a utilizar:

— Fuente de tension (S03210-5A)
— Pulsador cuadruple (S03210-5B)

— Unidad de regulacién de luz de lamparas fluorescentes (SO3210-5H)

Bibliografia

“Manual de Sistemas de Instalaciones en Edificios”, ZVEI/ZVEH
Manual de instrucciones del ETS

Siemens AG: Folletos de productos para pulsador EIB y actuador de conmuta-
cién/regulacion
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Regulacién de luz con el EIB 2-2
Regulacion absoluta de luz con sensor pulsador cuadruple

Soluciones - Resultados

¢Qué valores puede asumir el objeto de comunicacién de 1 byte? ¢ Cudles son los esta-
dos de conmutacion de una lampara conectada?

0 Apagada
1..255 Encendida, 1 = Luminosidad minima, 255 = Luminosidad maxima

En la siguiente figura estén representados los objetos de comunicacién para un sensor
pulsador cuadruple con programa de regulacién y un actuador de regulacién. Indique las
direcciones de grupo bajo los objetos de comunicacién respectivos:

Sensor pulsador cuadrup. Actuador de reg. simple

1 Bit | 4 Bit |1 Byte 1Bit | 4Bit (1Byte

171 1224173 /1 172§ 1/3

EiB

Anote los ajustes que realice en los dispositivos. Escriba las direcciones de grupo y sus
ajustes adicionales en las ventanas de dispositivos y parametros visualizadas.
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Regulacién de luz con el EIB

Regulacién absoluta de luz con sensor pulsador cuadruple

Phys. Adresse:

Kommentar:

41. TS H1. OG1. Raum 2

~ Produkt

e ey

i Hersteller: Siemens
; Bestell-Nr:  5WG1 212-2AB11
Name: Taster 4fach
; Typ: EIB Appl-modul
~ Applikation
Hersteller: Siemens
i Name: 11 S4 WerDim 240402
Version: 2
Zuordnungen

) EinIAuvs V

Wippe Dimmen 4Bit [Auto (KU
Vorwah! Wert 1 Byte |Auto  |KU

| Anzeige
m LED links

= LED Mitte
Wippe

7

i

PO e

T T P AT

rEr
3

® Tastendruck kurz (2-127) *130ms
® Sendewiederholung (2-127) *130ms
® Funktion:

= Konfiguriert fur:

® Konfiguriert Fur:

® Langer Tastendruck

Vorwahl

= Wert bei Vorwahl A (0-255)
= Wert bei Vorwahl B (0-255)
= Wert bei Vorwahl C  (0-255)
m Wert bei Vorwahl D (0-255)

[immer Aus 2
immer Aus 12]
4 ]
4 |

Schalten und Dimmen

Wippe oben Ein, unten Aus

lDimmen mit Stoptelegramm

léndelung um 1002

(50

(100

[150

200

2.2
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Regulacion de luz con el EIB 2 .2
Regulacion absoluta de luz con sensor pulsador cuédruple

A ‘ellnehme
| Phys. Adresse:

: Kommentar:
.  Produkt
K Hersteller: Siemens ;
4 Bestell-Nr: 5WG1 525-4AB01 !
Name: Schalt-/Dimmaktor GE230/6
Typ: EIB-Gerét
rApplikation |
Hersteller: Siemens !
Name: 11 A1 Dimmer 610103 i
Version: 3
> Zuordnungen
(%'A&t
Ein/Aus Status, Ein/Aus
Dimmen Dimmen 4 Bit |Auto | SKU {172
Setzenx % |Wert 1 Byte Auto SKU x
i !
i

(

Ha

| Allgemein
" m Bei Busspannungsausfall Inich: Schalten

b

4

i

| = Typ_ . [-A- (0/0) Siemens EVG

i (gerateabhangiger Offset unten/oben)

. Ein/Aus i

. ®m Helligkeitswert beim Einschalten [0 |4
0: Wert vorm Ausschalten, 1-255: Fixwert

! Dimmen

. ®m 0-255: Starthelligkeit beim [0

i Einschalten durch Dimmen

| = Dimmzeit Faktor (5-255) (60

¢ (fir 1/256tel der maximalen Helligkeit)

{ ™ Dimmzeit Basis :
| (fiir 17256te! der maximalen Helligkeit) [Basiz 0.5 ms :
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Regulacién de luz con el EIB
Regulacion absoluta de luz con sensor pulsador cuadruple

Montaje del ensayo: Regulacién absoluta de luz

CICIETY

ir .
=I

S — -
i
L - = I

[ RN - -3

o8 $:

‘\}\ _
.»

- 1.» F
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Regulacién de luz con el EIB 2 -2

Regulacion absoluta de luz con sensor pulsador cuédruple

Tareas

¢Queé valores puede asumir el objeto de comunicacién de 1 byte? ;Cuéles son los esta-
dos de conmutacion de una lampara conectada?

En la siguiente figura estén representados los objetos de comunicacién para un sensor
pulsador cuadruple con programa de regulacién y un actuador de regulacién. Indique las
direcciones de grupo bajo los objetos de comunicacién respectivos:

Sensor pulsador cuadrup. Actuador de reg. simple

1Bit | 4Bit |1Byte 1Bit | 4 Bit |1 Byte

EIB

Proyecte la instalacién con ayuda del programa para proyectos ETS. Utilice el proyecto
“Fa. Mller". El sensor pulsador debera estar ubicado al lado de la puerta y el actuador de
regulacion en el techo, al lado de la lampara fluorescente, en el ambiente 2. Tenga muy
en cuenta el tipo de dispositivo y fabricante. Como sensor utilice el pulsador cuadruple.

L ‘ Introduccién al bus de instalacién EIB 2.2-7



Regulacion de luz con el EIB
Regulacion absoluta de luz con sensor pulsador cuadruple

En primer lugar efectie la proyeccion de los dispositivos con los parametros que

se muestran. Introduzca los ajustes que faltan (direcciones, comentarios,
parametros) en las ventanas de dispositivos y parametros.

Phys. Adresse:

. Kommentar:

:  Produkt

g Hersteller: Siemens
Bestell-Nr: 5WG1 212-2AB11
Name: Taster 4fach
Typ: EIB Appl-modul

. [Applikation

Hersteller: Siemens
Name: 11 S4WertDim 240402
Version: 2

Zuordnungen

Objekte:

Ein/Aus

Dimmen

J; Yorwahl Wert 1 Byte |Auto |KU

e

arameter
: Anzeige
i ® LED links [immer Aus
| = LED Mitte [immel Aus
| Wippe
’ | Tastendruck kurz (2-127) *130ms |4
®m Sendewiederholung (2-127) *130ms |4
¢
{ ® Funktion: Schalten und Dimmen
| = Konfiguriert fiir. Wippe oben Ein, unten Aus
i ® Konfiguriert fiir: IDimmen mit Stoptelegramm
i
. ® Langer Tastendruck [Anderung um 1002
;
; Vorwahl
| ® Wert bei Vorwahl A (0-255) [s0
. ® Wert bei Vorwahl B (0-255) [100
: = Wert bei Vorwahl C  (0-255) (150
i ™ Wert bei Vorwahl D (0-255) [200

LN Introduccién al bus de instalacién EIB
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Regulacién de luz con el EIB
Regulacion absoluta de Iuz con sensor pulsador cuadruple

IN

Phys. Adresse:
Kommentar:

~ Produkt

Hersteller:
: Bestell-Nr:
i Name:
i Typ:

~Applikation
Hersteller:
Name:
Version:

Zuordnungen

Status, Ein/Aus

‘1 Bit | Auto | SK

Einf/Aus
Dimmen Dimmen 4 Bit | Auto | SKU
Setzenx % {Wert 1 Bytg Auto | SKU

Allgemein

= Typ

Ein/Aus

Dimmen

B e R VB N oW S g

® Dimmzeit Basis

e

NN

m Bei Busspannungsausfall

(gerateabhangiger Offset unten/oben)

= Helligkeitswert beim Einschalten
0: Wert vorm Ausschalten, 1-255: Fixwert

m (-255: Starthelligkeit beim
Einschalten durch Dimmen

m Dimmzeit Faktor (5-255)
(fiir 1/7256tel der maximalen Helligkeit)

(fiir 1/256tel der maximalen Helligkeit)

L

[-A- (0/0) Siemens EVG |
C ]
| }
I _ i
l [

Monte el circuito.

Dirijase al programa de puesta en funcionamiento del ETS, llame al proyecto ‘local’ “Fa.
Mdller" y ponga en marcha ambos dispositivos.

Verifique su instalacién.

Introduccién al bus de instalacion EIB
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Regulacion de luz con el EIB 2 .2

Regulacién absoluta de luz con sensor pulsador cuadruple

IN

Modificacion de la programacion

Abra la ventana de dispositivos para el pulsador cuadruple (marque el dispositivo y pulse
el botén ‘Detalles F3°). Con el ratén haga un clic sobre el boton ‘Parametros” para abrir la
ventana de parametros. Cambie el valor de luminosidad para las teclas de preseleccion.

Abandone la ventana de parametros y dispositivos (botén "Aceptar’) y cargue el pro-
grama modificado en el pulsador cuadruple. Verifique su instalacién.

Introduccién al bus de instalacién EIB 2.2-10



Mando de persianas con EIB

Serie de ensayos 3: Mando de persianas con EIB

Los alumnos deberén aprender a proyectar una instalacién con persianas y ponerla en
funcionamiento.

Esta serie de ensayos contiene el ensayo parcial:

—  Proyecto y puesta en funcionamiento de una instalacién con persianas.

Principios

Para el mando de una instalacion de persianas estan previstos dos objetos de comuni-

cacion:
Objeto de comun. | Tipo Descripcion
Arriba/Abajo 1 bit Lleva la persiana hacia arriba o hacia abajo
Laminas 1 bit Cambia la posicion de las laminas o se detiene
Arriba/Abajo:
Tipo: 1 bit

Valor: 061

La llegada de un telegrama pone al motor de la persiana en movimiento o cambia, si el
motor se encuentra en movimiento, la direccién de su movimiento. Con un “1” la persiana
se mueve hacia abajo, con un ‘0" se mueve hacia arriba. El movimiento se detiene
cuando el objeto de comunicacién “Laminas” un telegrama.

Laminas:
Tipo: 1 bit
Valor: 061
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Mando de persianas con EIB 3

Las laminas son ajustadas cuando la persiana cambia de direccion (anterior) en
el arranque. Cuando un actuador de persiana recibe un “telegrama de lamina”,
pone a la persiana en movimiento por un corto intervalo de tiempo. La duracién del mo-
vimiento es ajustable. Con un "1’ |a persiana corre brevemente hacia abajo, con un ‘0°
corre hacia arriba. Si este telegrama es recibido durante el ascenso o descenso de la
persiana, el movimiento se mantiene.

@ Nota:

* Mientras que una persiana no se encuentre en la posicion final del interruptor,
cuando llegue un telegrama sera puesta en movimiento de todas maneras. Im-
portante es el contenido del telegrama que llega; el valor del objeto de comunica-
cién mismo ya no tiene significado alguno después de la ejecucién del comando
(desplazar persiana).

e Entodos los actuadores y sensores de persianas el flag “L” no debe ser puesto.
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Mando de persianas con el sistema EIB 3. 1
Mando de persianas con pulsador doble

Mando de persianas con pulsador doble

IN

Instrucciones de seguridad especiales:

Verifique el cableado en los paneles de experimentacion. Observe que la codificacién de
colores de cables y hembrillas de conexién esté bien implementada. El bus y la red de
230 V no deben ser cortocircuitados.

Objetivo del ensayo

El objetivo es que los alumnos aprendan el concepto de mando de persianas con el EIB y
se ejerciten con un montaje modelo compuesto de persiana y sensor pulsador doble.

Tareas

Reflexiones previas.

Proyecto y puesta en funcionamiento de la instalacién.

Preparativos para el ensayo

e El participante del bus (pulsador, actuador de conmutacién/atenuador) debe contener
una direccion fisica que no haya sido utilizada en el ejercicio (por ej. 12.10.x). Para
ello se puede configurar un proyecto de ayuda con el software ETS, el cual contenga
esta direccion fisica. En los dispositivos se deberan cargar estas direcciones.

® Antes de la puesta en funcionamiento hay que conectar los ordenadores personales
con la instalacién EIB mediante un cable en serie.

® Labase de datos del proyecto ‘C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS  debera contener el
proyecto ya preparado “Fa. Miiller” con la estructura del edificio y plano horizontal ya
leido. El proyecto puede ser copiado al disco duro antes del ensayo.

® En el PC debera estar instalada la base de datos 'C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS de
los productos utilizados. Esta debe ser la misma base de datos con la que se realizé la
planificacién previa del proyecto.
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Mando de persianas con pulsador doble

e Sino desea llevar a cabo el proyecto de instalacién y la puesta en funciona-
miento del mismo en una unidad de aprendizaje compacta, entonces salve el
estado del proyecto después de terminar con la planificacion.

Almacene primeramente ambos archivos C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS y
C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS. Antes de iniciar la siguiente clase copie nuevamente
estos archivos en el PC para luego proseguir con el ensayo,

Paneles a utilizar:

— Fuente de tension (SO3210-5A)
— Pulsador doble (SO3210-5C)
— Actuador de persiana (SO3210-5K)

Bibliografia

“Manual de Sistemas de Instalaciones en Edificios”, ZVEI/ZVEH
Manual de instrucciones del ETS

Siemens AG: Folletos de productos para pulsador EIB y actuador de persiana
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Mando de persianas con pulsador doble
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Soluciones - Resultados

¢ Qué objetos de comunicacién se emplean para el mando de persianas?

Objeto de comun. | Tipo
Arriba/Abajo 1 bit
Laminas 1 bit

¢Para qué sirve el objeto de comunicacién “ldminas”? ¢ Cémo funciona?
1. Para detener una persiana en movimiento ascendente o descendente,

2. Para mover una lamina poniendo en movimiento brevemente la persiana en una di-
reccion.

En la siguiente figura estan representados los objetos de comunicacién para un sensor
pulsador simple con programa de persiana y un actuador de persiana. Indique las direc-
ciones de grupo bajo los objetos de comunicacién respectivos:

Sensor pulsador simple Actuador de pers. simple

Anote los ajustes que realice en los dispositivos. Escriba las direcciones de grupo y sus
ajustes adicionales en las ventanas de dispositivos y parametros visualizadas.
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Phys. Adresse:

. Kommentar:

2t TS H1, OG1. Raum 3, Tiir

3

[~ Produkt

P eI ey Sy

Hersteller:
Bestell-Nr:
Name:
Typ: EIB Appl-modul

Siemens

Taster 2fach

5WG1 211-2AB11

~Applikation

B TS

Objekte:

Hersteller:
Name:
Version: 2

Siemens

Zuordnungen

10 S2 Jalo 220402

Lamelle (Ein/Aus)

1 Bit

Auf{Ab

1 Bit ! Auto i KU

/| Wippe rechts

Lamelle (Ein/Aus)

1 Bit | Auto | KU

Wippe rechts

Auf/Ab

1 Bit | Auto | KU

i Allgemein
. B Zustand der LEDs

Wippe links
® Konfiguriert fur:

. ® Kurzer Tastendruck
e ® Langer Tastendruck

Wippe rechts
= Konfiguriernt fur:

® Kurzer Tastendruck

® | anger Tastendruck

® Tastendruck kurz (2-127) *130ms

st

{beide AUS

{4

[Jalousie

[oben AUF {AUS), unten AB [EIN)

[oben AUF, unten AB

Jalousie

oben AUF (AUS). unten AB (EIN)

[oben AUF, unten AB
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Mando de persianas con pulsador doble
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Nesgn

3

Phys. Adresse:

5|

Objekte:

Kommentar: 1f. JA Haus 1. EG. Raum 3. Decke Fenst.
I Produkt
Hersteller: Siemens
Bestell-Nr: 5WG1 521-4AB01
Name: Jalousieschalter GE 23076
Typ: EIB-Gerat
' Applikation
F Hersteller: Siemens
Name: 11 Al Jalo 510202
Version: 2

Zuordnungen

Kanal A

AuffAb

Kanal A

Lamelle

Nicht verwendet

Nicht v

ﬁ?ﬁﬁxsméw, Reshalianges

3.1

Lamellenzeit

® Basis=8ms, Faktor 10-255

Sicherheit

m Sicherheit (z.B. Windalarm)
m Jberwachungszeit: Faktor (5-127)

® {Jberwachungszeit: Basis

(24

@pem

(72

lZeitbasis 4,2 sec

T
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Mando de persianas con el sistema EIB 3- 1
Mando de persianas con pulsador doble :

Montaje: Mando de persianas con pulsador doble
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Control de calefaccién con el sistema EIB
Control de calefaccién con termostato local EIB

4.1

Phys. Adresse:
Kommentar:

RTh H1, 0G1, Raum 3, WandWest ]

! " Produkt
Hersteller:
Bestell-Nr:

Name:

Typ:

Siemens

5WG1 250-2AB11
Temperatursensor
EIB Appl-modul

: Applikation
/ Hersteller:
i Name:
Version:

T AR T ST

Objekte:

Temperaturabsenkung

Siemens
10 S1 T-Steu. 210501
1

Zuordnungen

8

3Grad C

Komforttemperatur 18 Grad C |1 Bit; Auto] SKU! 471

Komforttemperatur 20 Grad C |1 Bit|Auto| SKU! 4/2

Frostschutz

22 Grad ,.

Heizen EINJAUS

Frostalarm

Komforttemperatur

= Komfortemperatur bei Initialisierung
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Control de calefaccion con termostato local EIB

4.1

IN

:

Phys. Adresse:
Kommentar:

4TS {. RTh.. H1. OG1. Raum 3, Tiir

[ Produkt

Hersteller:
Bestell-Nr:
Name:

Siemens
5WG1 212-2AB11
Taster 4fach

: Typ: EIB Appl-madul
~Applikation
: Hersteller: Siemens
Name: 11 S4 Aus/Ein 240301
Version: 1

l’Zuordnungen

Objekte:
Vorwah_A | Wippe
Vorwahl_B | Wippe 1 Bit {Auto |KU 472
Vorwahl_C | Wippe 1 Bit |Auto KU |4/3
Wippe 1Bit. i Auto (KU 14/
Anzeige 1 Bit | Auto i SKU | 4/6
Anzeige 1 Bit | Auto | SKU | 4/6
Anzeige 1 Bit | Auto i SKU | 4/6
Anzeige 1 Bit |Auto i SKU | 4/6

i

H
]

llgemein
= Freigegebene Kanile

® Automatisches Riickspringen auf Vorwahl A

| Vowwahl A

® VWippenkontakt oben

® Wippenkontakt unten

Vorwahl B

B Wippenkontakt oben

u Wippenkontakt unten

| Vorwah [

B Wippenkontakt oben
m Wippenkontakt unten

Voiwahl D

= Wippenkontakt oben

= Wippenkontakt unten

|a.B.C.D

Iheigegeben

[driicken: EIN

[driicken: EIN

|driicken: EIN

[dli.icken: EIN

l driicken: EIN

[driicken: EIN

[dtiicken: EIN

[dliicken: EIN
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Control de calefaccion con el sistema EIB
Control de calefaccion con termostato local EIB

4.1

IN

Phys. Adresse:

Kommentar:

~ Produkt

Name:

Hersteller: Siemens
10 A2 Binar 520103

Version: 3

Zuordnungen

Hersteller: Siemens
: Bestell-Nr:  5WG1 560-1AB01
¢ Name: Binarausgang N 2x230/6
Typ: EIB-Gerat
Applikation

Schalten

Kanal B Schalten 1 Bit | Auto { SKU
Kanal A Verkniipfung 1 Bit |Auto | LSKU
/| Kanal B Verkniipfung 1 Bit | Auto | LSKU

st cies i

| Kanal A

u Betriebsart

Kanal B

B S T e

= Betriebsart

m Ausschaltverzogerung Basis
® Ausschaltverzogerung Faktor (0-127)
® Einschaltverzogerung Basis

® Einschaltverzogerung Faktor (0-127)

®m Verzogerungsfreie Yerknipfung

= Ausschaltverzogerung Basis
® Ausschaltverziogerung Faktor (0-127)
® Einschaltverzogerung Basis

m Einschaltverzogerung Faktor (0-127)

m Verzogerungsfreie Verkniipfung

IZeilbasi: 130 ms

lo

IZeilbasi: 130 ms

(o

] Normalbetrieb

[keine Verkniipfung

Zeitbasis 130 ms

lo

Zeitbasis 130 ms

| Normalbetrieb

Ikeine Verknupfung
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Control de calefaccion con el sistema EIB
Control de calefaccion con termostato local EIB

IN

Montaje del ensayo

0-9M

HEATINGVALVE & DRIVE
B HEZVENTR ANTREB  SOX21

V

UNENR ¥
UNENO::

SOR210-56

g
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H g
i
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i

F
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Control de calefaccidn con el sistema EIB 4- 1
Control de calefaccién con termostato local EIB

Tareas

¢Como se fija la temperatura deseada en el controlador de temperatura EIB?

¢Cuales son los objetos de comunicacién que posee el controlador de temperatura y
cémo se emplean?

¢Coémo se calcula la temperatura deseada efectiva?

En este ensayo se tiene como ejercicio planificar y poner en marcha la siguiente instala-
cion:

El termostato EIB debe mandar la valvula de calefaccién a través del canal A de la salida
binaria. El ajuste de la temperatura deseada debe efectuarse por medio del pulsador
cuadruple (desde la izquierda: 18°C, 20°C, 22°C, descenso por las noches). Después de
pulsar la tecla de preseleccion, se debe accionar la tecla basculante grande de conmu-
tacion; para ello, ambas teclas (arriba y abajo) deben tener la misma funcién. Cuando la
temperatura del ambiente pase por debajo de los 5°C (alarma de congelamiento), deben
iluminar los cuatros diodos luminosos del pulsador.
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Control de calefaccién con el sistema EIB 4- 1
Control de calefaccién con termostato local EIB

Trace un bosquejo con los objetos de comunicacién en esta instalacion y asigne
las direcciones de grupo.

Proyecte la instalacion con el software ETS. Emplee el proyecto “Fa. Miiller”. Coloque el
termostato local en la oficina 3, en la pared izquierda y el pulsador cuédruple al lado de la
puerta. Planifique los dispositivos modulares en serie que se requieran en la subdistri-
bucién UV3.

Escriba las direcciones de grupo con comentarios en la tabla siguiente:

Grupo Comentario

Complete las siguientes ventanas de dispositivos y parametros.
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Control de calefaccién con el sistema EIB ' 4. 1
Control de calefaccién con termostato local EIB

Phys. Adresse: l ‘

i
i
: Kommentar:
]

B [‘Produkt
: Hersteller:
Bestell-Nr:

Name:

Typ: !

: Applikation
Hersteller:
Name:
Version:

e o

Zuordnungen

Objekte:

&

Temperaturabsenkung; 3 Grad C
| Komforttemperatur 18 Grad C |1 Bit | Auto| SKU
Komforttemperatur 20 Grad C |1 Bit| Auto| SKU

22Grad C U

Komforttemperatur

SRR 25

Fstschutz i 7GradC |1 Bt Auto; SKU
Heizen EINJAUS U

Komforttemperatuy

= Komfortemperatur bei Initialisierung l

7 N BT T AT AT
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Control de calefaccién con termostato local EIB
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4.1

Phys. Adresse:

i
H
3
¥

Kommentar:

~ Produkt

Hersteller:
Bestell-Nr:
Name:
Typ:

Applikation

Objekte:

Hersteller:
Name:
Version:

Zuordnungen

Vorwahl_A

Wippe

Vorwahl_B

Wippe

T

Vorwahl_C | Wippe 1 Bit | Auto | KU

Vorwahl_D | Wippe Bit,; Auto [ KU
nzeige 1 Bit ! Auto | SKU
Anzeige 1 Bit | Auto | SKU
Anzeige 1 Bit | Auto | SKU
Anzeige i U

m Freigegebene Kanile

u Automatisches Riickspringen auf Vorwahl A

’ Vorwahl A

= \Wippenkontakt oben
= Wippenkontakt unten

Voiwahl B

® Wippenkontakt oben
m Wippenkontakt unten

| Vorwahl C

= Wippenkontakt oben

® Wippenkontakt unten

= Wippenkontakt oben
= Wippenkontakt unten

1|
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Control de calefaccion con el sistema EIB
Control de calefaccién con termostato local EIB

IN

Phys. Adresse: |

Kommentar:

~ Produkt
Hersteller:
Bestell-Nr:

Name:

Typ:

- " Applikation
Hersteller:
H Name:
{ Version:

Zuordnungen

Objekte:
: KanaIA Schalten 1Bit Auto SKU ;
|Kanal B Schalten 1 Bit |Auto | SKU
| Kanal A Verkniipfung 1 Bit | Auto | LSKU
" |Kanal B Verkniipfung 1 Bit | Auto | LSKU }

| Kanal A

®m Ausschaltverzogerung Basis

® Einschaltverzogerung Basis

AR o T

= Einschaltverzogerung Faktor
= Betriebsart
® Verzogerungsfreie Verkniipfu

Kanal B

= Ausschaltverzogerung Basis

S

= Einschaltverzogerung Basis
m Einschaltverzogerung Faktor
@ Betriebsart

@ Verzogerungsfreie Verkniipfu

® Ausschaltverzogerung Faktor (0-127)

(0-127)

® Ausschaltverzagerung Faktor (0-127)

(0-127)

ng

4.1
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Control de calefaccion con el sistema EIB 4- 1

Control de calefacciéon con termostato local EIB

Monte el circuito.

Dirijase al programa de puesta en funcionamiento del ETS, llame al proyecto ‘local” “Fa.
Muller” y ponga en marcha su instalacién.

@ Tenga en cuenta lo siguiente:

Si carga una direccion fisica en el acoplador del bus bajo el termostato, suelte los
tornillos que se encuentran por debajo la rueda de ajuste y por debajo del poten-
ciémetro para poder retirar el médulo de aplicacion. Trabaje con mucho cuidado
para que no se dafen los dispositivos.

El accionamiento de la calefaccién trabaja electrotérmicamente y posee por ello un
tiempo muerto de unos 3 minutos. Por esta razén, pasado este tiempo podra
reconocerse un movimiento en el accionamiento si la salida binaria ha conectado.

Verifique su instalacion.

LN Introduccion al bus de instalacién EIB 4.1-14



Sistema infrarrojo EIB 5

Serie de ensayos 5:
Sistema infrarrojo EIB

En esta unidad de ensefianza los alumnos aprenden a trabajar con sensores infrarrojos
para el bus de instalacién EIB y aprenden también a integrar en las aplicaciones funcio-
nes como conmutacion, regulacién de luz y mando de persianas. Esta serie de ensayos
sirve como repeticién y profundizacién de los aprendido en las unidades de ensefianza
anteriores.

Como los sistemas de sensores IR no se pueden programar a través del ETS, los
alumnos deberan integrar la programacién “ex-fabrica” de los dispositivos IR en sus
proyectos. Con este fin se requiere que el decodificador IR sea cargado con las tablas
correctas antes de la ejecucién del ensayo. Estas tablas estan contenidas en los
disquetes suministrados.

La serie de ensayos contiene los siguientes ensayos parciales
- Conmutacién y regulacion de luz con sensores infrarrojos.

- Mando de persianas con sensores infrarrojos.

@ Observe las instrucciones que se describen en la informacién técnica que acom-

pana al decodificador infrarrojo, al software Tool STS 1 de Siemens y en particular,
al emisor de pared infrarrojo (posicién de los puentes de soldar). '
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Sistema infrarrojo EIB
Conmutacioén y regulacién con sensores infrarrojos

Conmutacién y regulacién con sensores IR

/N

IN

Instrucciones de seguridad especiales:

Durante el ajuste del conmutador giratorio y del conmutador deslizante para la seleccién
del canal tener cuidado de no dafar los dispositivos.

Objetivo del ensayo

El objetivo es que los alumnos aprendan a conocer un sistema infrarrojo simple para la
conmutacion y regulacion y aprendan también a integrarlo a una instalaciéon EIB con las
direcciones de grupo que ya vienen predeterminadas desde la fabrica.

Tareas

Reflexiones previas.

Proyecto y puesta en funcionamiento de la instalacion.

Preparativos para el ensayo

o El participante del bus (actuador de regulacién/decodificador IR) debe contener una
direccion fisica que no haya sido utilizada en el ejercicio (por ej. 12.10.x). Para ello se
puede configurar un proyecto de ayuda con el software ETS, el cual contenga esta
direccion fisica. En los dispositivos se deberén cargar estas direcciones.

e Antes de la puesta en funcionamiento hay que conectar los ordenadores personales
con la instalaciéon EIB mediante un cable en serie.

e La base de datos del proyecto ‘C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS " debera contener el
proyecto ya preparado “Fa. Muller con la estructura del edificio y plano horizontal ya
leido. El proyecto puede ser copiado al disco duro antes del ensayo.

e En el PC debe estar instalada la base de datos ‘C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS " de
los productos utilizados. Esta debe ser la misma base de datos con la que se realizé la
planificacién previa del proyecto.
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Sistema infrarrojo EIB 5 . 1
Conmutacién y regulacién con sensores infrarrojos

e Sino desea llevar a cabo el proyecto de instalacién y la puesta en funciona-
miento en una unidad de aprendizaje compacta, entonces salve el estado del
proyecto después de terminar con la planificacién.

Almacene primeramente ambos archivos C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS y
C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS. Antes de iniciar la siguiente clase copie nuevamente
estos archivos en el PC para luego proseguir con el ensayo.

® Los grupos de trabajo deben realizar ajustes diferentes de canales independiente-
mente unos de otros para evitar conexiones incorrectas en los grupos vecinos.

e Tenga en cuenta que los sensores IR estén preparados para el ensayo, es decir, los
puentes de soldar posan sobre el lado trasero del dispositivo en la posicién correcta y
que el decodificador IR sea cargado en la tabla de direcciones/comandos correcta
(disquete, archivo IR_DIM.TAB).

Paneles a utilizar:

— Fuente de tensién (SO3210-5A)
— Sistema IR (S03210-5G) con
— Sensor IR (803210-5F)

— Salida binaria (SO3210-5E)

- Carga (SO3210-5J)

— Unidad de regulacién de luz de lamparas fluorescentes (S03210-5H)

Bibliografia

“Manual de Sistemas de Instalaciones en Edificios", ZVEI/ZVEH
Manual de instrucciones del ETS

Siemens AG: Folletos de productos para decodificador IR EIB, sensor de pared infrarrojo,
salida binaria EIB, actuador EIB de conmutacién/regulacién

Siemens AG: Informacién técnica de productos Siemens Tool Software STS 1
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Sistema infrarrojo EIB A 5 . 1
Conmutacion y regulacién con sensores infrarrojos

Soluciones - Resultados de la medicion

= De la tabla de direcciones del decodificador IR elija dos direcciones de grupo que
permitan conectar dos cargas. ;Qué canales ocupa? Anote su seleccién. (ejemplo)

1. Direccién de grupo: 2/514 canal: 2

2. Direccidn de grupo: 2/515 canal: 3

¢Como es la configuracion de los conmutadores en la parte posterior del disposi-
tivo?

Conmutador giratorio: 0 Conmutador deslizante: 3/4

= ¢Cual es su eleccion para la regulacién de luz de una lampara fluorescente?

(ejemplo)
1. Direccién de grupo: 2/790 (1 bit) canal: 28
2. Direccién de grupo: 2/791 (4 bits) canal: 28

¢Como estan conectados los conmutadores en el lado posterior del dispositivo?
Conmutador giratorio: 7 Conmutador deslizante: 1/2
= ¢, Coémo puede emplear la segunda tecla del emisor IR?

Para conmutar y regular la luz de otra lampara fluorescente con las direcciones
2/792 (1 bit) y 2/793 (4 bits). Las direcciones de grupo 2/793 pueden permanecer
desocupadas en la instalacion; de esta manera la segunda tecla solo servira para
conmutar.
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Tabla de direcciones del decodificador IR

El contenido ex-fabrica del decodificador IR es el siguiente:

5.1

H4Q

Canal IR

Direccién de grupo

Canal IR

Direccién de grupo

z
=2

conmuta
guatorio

posicion
dor  conmutador

desizants

puesta
del valor

regular conmutar

luz

Nr.

POSICION
conmutador  conmutadar

ratoro

deskzunke

puesta
del valor

regular
luz

conmutar

CoONOTUOUHLWN=—=0

- wd wh ol ok ek
AL ON=0

WMNNMNMNNONNNMNNODNNNODND = = =
COWNOODOPON—~QCQUOOND
NNNNOOOOOO QU UUNPLRARDPAODLWWWONNNN=S=220000

(4]
pre

PUN=DWUN=DONLDOUNLD2WUNLDON=DWON=2DWN ==

2/512
2/513
2/514
2/515
2/516
2/517
2/518
2/519
2/520
2/521
2/528
2/529
2/530
2/531
2/532
2/533
2/534
2/535
2/536
2/537
2/768
2/T70
2/T72
2/T74
2/T76
2/784
2/786
2/788
2/790
2/792
2/800
2/802

32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63

TTATTIMMMMOTOUTUO0O0OQ0DWOE>PDI>PPOOOOROO®®

PON=LDPONLDPDPONLDPON-2DON=DON=-DWN =N =

2/1025
2/1027
2/1029
2/1031
2/1033
2/1041
2/1043
2/1045
2/1047

2/805

2/804
2/1024
2/1026
2/1028
2/1030
2/1032
2/1040
2/1042
2/1044
2/1046

El conmutador giratorio y el deslizante se encuentran en la parte posterior del emisor IR.
El emisor IR doble esta provisto de un conmutador deslizante doble. Con éste se fija en el

decodificador el par de canales del emisor.

La emision de telegramas de valores (8 bits) no es posible con sensores IR dobles. Para
regular la luz (telegramas de 4 bits, pulsado largo) se envia como cédigo de regulacién de
luz el valor "4°. Cuando se presiona largamente la tecla el decodificador repite el te-
legrama de regulacion de luz. No se envian telegramas de parada (cédigo ‘0°).

Introduccién al bus de instalacion EIB
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Tareas

En este ensayo se conecta primeramente lamparas normales con un sensor IR y como
ampliacion se regula la luz de una lampara fluorescente.

El decodificador IR es un dispositivo complejo con 64 objetos de comunicacion y direc-
ciones de grupo. Como el ETS no soporta la programacién del decodificador IR, en el
dispositivo se puede emplear direcciones de grupo preprogramadas para las funciones
conmutar y regular. (Sin embargo, con el ETS uno puede dotar al decodificador IR con la
direccién fisica).

De la tabla de direcciones del decodificador IR elija dos direcciones de grupo que per-
mitan conectar dos cargas. ;Qué canales ocupa? Anote su seleccion.

1. Direccidén de grupo: canal:

2. Direccion de grupo: canal:

¢Como es el ajuste de ambos conmutadores en la parte posterior del dispositivo?

Conmutador giratorio: Conmutador deslizante:

¢Cual es su eleccién para la regulacién de la luz de una lampara fluorescente?

1. Direccién de grupo: canal:

2. Direccion de grupo: canal:

¢ Como estan conectados los conmutadores en el lado posterior del aparato?

Conmutador giratorio: Conmutador deslizante:

¢Como puede emplear la segunda tecla del emisor IR?
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Proyecte la instalacion como sigue:

® Emplee el proyecto “Fa. Miiller". Coloque el decodificador IR en la subdis-
tribucién UV 1 en el ambiente 1.

® En el techo de los ambientes 1y 2 monte en cada uno un receptor infrarrojo y co-
néctelos con el decodificador IR en el UV 1.

e Planifique la salida binaria doble en la subdistribucién UV 1. Emplee las direcciones
de grupo seleccionados por usted.

® Planifique el actuador de conmutacién/regulacién en el techo del ambiente 2.
“Vincule® los objetos de comunicacién del actuador con las direcciones de grupo se-
leccionadas por usted.

Dirijase al programa de puesta en funcionamiento del ETS y ponga en marcha la insta-
lacion. Primeramente ajuste el emisor IR a los canales para conmutar y verifique su fun-
cionamiento.

Ajuste su emisor IR de tal manera que usted pueda conmutar y también regular la luz de
la lampara fluorescente y verifique su funcionamiento.
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Mando de persianas con sensores infrarrojos

IN

Instrucciones de seguridad especiales:

Durante el ajuste del conmutador giratorio y del conmutador deslizante para la seleccién
del canal tener cuidado de no dafar los dispositivos.

Objetivo del ensayo

El objetivo es que los alumnos aprendan a utilizar sensores para la conmutacién y el
mando de persianas y aprendan también a integrarlos a una instalacién EIB con las di-
recciones de grupo que ya vienen predeterminadas desde la fabrica.

Tareas

Reflexiones previas.

Proyecto y puesta en funcionamiento de la instalacion.

Preparativos para el ensayo

e El participante del bus (actuador de persiana, decodificador IR) debe contener una di-
reccion fisica que no haya sido utilizada en el ejercicio (por ej. 12.10.x). Para ello se
puede configurar un proyecto de ayuda con el software ETS, el cual contenga esta di-
reccion fisica. En los dispositivos se deberan cargar estas direcciones.

® Antes de la puesta en funcionamiento hay que conectar los ordenadores personales
con la instalacién EIB mediante un cable en serie.

© La base de datos del proyecto ‘C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS " debera contener el
proyecto ya preparado “Fa. Miiller” con la estructura del edificio y plano horizontal ya
leido. El proyecto puede ser copiado al disco duro antes del ensayo.

® En el PC debe estar instalada la base de datos "C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS " de
los productos utilizados. Esta debe ser la misma base de datos con la que se realizé la
planificacion previa del proyecto.

Introduccién al bus de instalacion EIB 5.2-1
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e Sino desea llevar a cabo el proyecto de instalacion y la puesta en funcio-
namiento en una unidad de aprendizaje compacta, entonces salve el estado
del proyecto después de terminar con la planificacion.

Almacene primeramente ambos archivos C:\SQLBASE\EIBROM\EIBROM.DBS y
C:\SQLBASE\EIBUSER\EIBUSER.DBS. Antes de iniciar la siguiente clase copie nuevamente
estos archivos en el PC para luego proseguir con el ensayo.

® Los grupos de trabajo deben realizar ajustes diferentes de canales independiente-
mente unos de otros para evitar conexiones incorrectas en los grupos vecinos.

® Tenga en cuenta que los sensores IR estén preparados para el ensayo, es decir, los
puentes de soldar posan sobre el lado trasero del dispositivo en la posicién correcta y
que el decodificador IR sea cargado en la tabla de direcciones/comandos correcta
(disquete, archivo IR_JAL.TAB).

Paneles a utilizar:

— Fuente de tension (SO3210-5A)

— Sistema IR (S03210-5G) con

— Sensor IR (SO3210-5F)

— Salida binaria (SO3210-5E)

— Carga (S03210-5J)

— Actuador de persiana (SO3210-5K)

Bibliografia

“Manual de Sistemas de Instalaciones en Edificios”, ZVEI/ZVEH
Manual de instrucciones del ETS

Siemens AG: Folletos de productos para decodificador IR EIB, sensor de pared infrarrojo,
salida binaria EIB, actuador EIB para persiana

Siemens AG: Informacion técnica de productos Siemens Tool Software STS 1
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Soluciones - Resultados de la medicion

= De la tabla de direcciones del decodificador IR elija dos direcciones de grupo que
permitan conectar dos cargas. ¢Qué canales ocupa? Anote su seleccién. (ejemplo)

1. Direccién de grupo: 2/514 canal: 2

2. Direccién de grupo: 2/515 canal: 3

¢Como es la configuracion de los conmutadores en la parte posterior del disposi-
tivo?

Conmutador giratorio: 0 Conmutador deslizante: 3/4

= ¢Cual es su eleccién para operar la persiana? (ejemplo)
1. Direccién de grupo: 2/790 (1 bit) canal: 28
2. Direccion de grupo: 2/791 (4 bits) canal: 28
¢Como estén conectados los conmutadores en el lado posterior del dispositivo?
Conmutador giratorio: 7 Conmutador deslizante: 1/2
= ¢ Cémo puede emplear la segunda tecla del emisor IR?

Para comandar una segunda persiana o para conmutar dos lamparas (pulsado
corto: lampara 1, pulsado largo: lampara 2)
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Montaje del ensayo

I . '
"r 94 . 4 ; K :E
Ll < o i X ‘
NN E% @ )
i N B :
A
i .
Ei H
m ) 4 J.» '3 S l z
8N
& g
NS
o m g
L J; 3 3

LN Introduccién al bus de instalacion EIB 5.2-4



Sistema infrarrojo EIB 5 .2
Mando de persiana con sensores infrarrojos

Tabla de direcciones del decodificador IR %SD

El contenido del decodificador IR es el siguiente:

Canal IR Direccién de grupo Canal IR Direccién de grupo

N e | B o e v el imen| S A e
0 0 1 2/512 32 8 1 2/805 2/804
1 0|2 2/513 33 8 2 |2/1025 2/1024
2 0|3 2/514 34 8 3 |2/1027 2/1026
3 0 (4 2/515 35 8 4 |2/1029 2/1028
4 1 1 2/516 36 9 1 2/1031 2/1030
5 1 2 2/517 37 9 2 [2/1033 2/1032
6 1 3 2/518 38 9 3 |2/1041 2/1040
7 1 4 2/519 39 9 4 |2/1043 2/1042
8 2 1 2/520 40 A 1 2/1045 2/1044
9 2 |2 2/521 41 A 2 |2/1047 2/1046

10 2 |3 2/528 42 A 3

11 2 4 2/529 43 A 4

12 3 1 2/530 44 B 1

13 3 | 2 2/531 45 B 2

14 3 3 2/532 46 B 3

15 3 4 2/533 47 B 4

16 9 |1 2/534 48 C 1

17 4 | 2 2/535 49 CcC |2

18 4 3 2/536 50 (¢ 3

19 4 | 4 2/537 51 C 4

20 5 |1 2/769 | 2/768 52 D 1

21 5 |2 2/rr1 | 2/r70 53 D 2

22 5 |3 2/T73 | 2[172 54 D 3

23 5 | 4 2/T75 | 2174 55 D 4

24 | 6 |1 2/rr7 | 2/176 56 | E |1

25 6 | 2 2/785 | 2/784 57 E 2

26 6 (3 2/787 | 2/786 58 E 3

27 6 | 4 2/789 | 2/788 59 E 4

28 7 1 2/791 | 2/790 60 F 1

29 7 |2 2/793 | 2/792 61 F 2

30 7 |3 2/801 | 2/800 62 F 3

31 7 |4 2/803 | 2/802 63 F 4

El conmutador giratorio y el deslizante se encuentran en la parte posterior del emisor IR.
El emisor IR doble esté provisto de un conmutador deslizante doble. Con éste se fija en el
decodificador el par de canales del emisor.

La emision de telegramas de valores (8 bits) no es posible con sensores IR dobles. Con
un pulsado corto se envia el telegrama con la direccién de grupo para mover las laminas.
En caso de pulsado largo se envia el telegrama de ascenso/descenso.
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Tareas

En este ensayo se conecta primeramente lamparas normales con un sensor IR y luego
se comanda la persiana.

El decodificador IR es un dispositivo complejo con 64 objetos de comunicacién y direc-
ciones de grupo. Como el ETS no soporta la programacién del decodificador IR, en el
dispositivo se puede emplear direcciones de grupo preprogramadas para las funciones
conmutar y regular. (Sin embargo, con el ETS uno puede dotar al decodificador IR con la
direccion fisica).

De la tabla de direcciones del decodificador IR elija dos direcciones de grupo que per-
mitan conectar dos cargas. ;Qué canales ocupa? Anote su seleccién.

1. Direccion de grupo: canal:

2. Direccioén de grupo: canal:

¢Coémo es la configuracion de los conmutadores en la parte posterior del dispositivo?

Conmutador giratorio: Conmutador deslizante:

¢Cual es su eleccion para operar la persiana?

1. Direccién de grupo: canal:

2. Direccion de grupo: canal:

¢Cémo estan conectados los conmutadores en el lado posterior del dispositivo?

Conmutador giratorio: Conmutador deslizante:

¢, Cémo puede emplear la segunda tecla del emisor IR?
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Proyecte la instalacién como sigue:

e Emplee el proyecto “Fa. Miiller”. Coloque el decodificador IR en la subdis-
tribuciéon UV 1 en el ambiente 1.

® Eneltecho de los ambientes 1y 2 monte en cada uno un receptor infrarrojo y co-
néctelos con el decodificador IR en el UV 1.

® Planifique la salida binaria doble en la subdistribucién UV 1. Emplee las direcciones
de grupo seleccionados por usted.

e Planifique el actuador de persiana en el techo del ambiente 2. “Vincule” los objetos de
comunicacion del actuador con las direcciones de grupo seleccionadas por usted.

Dirijase al programa de puesta en funcionamiento del ETS y ponga en marcha la insta-
lacion. Primeramente ajuste el emisor IR a los canales para conmutar y verifique su fun-
cionamiento.

Ajuste su emisor IR de tal manera que usted pueda comandar la persiana y verifique la
instalacion.
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